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Automaiska masina za vez sa jednom iglom.

Prijava od 31. marta 1925.

Ovaj se pronalazak odnosi na jednu no-
vu automalski pokreinu masinu za vez sa
jednom iglom.

Kod takvih poznalih, pomocu aulomata
polreinih maSina za vez sa jednom iglom
materija se dovodi ili elekiriéno ili putem
mehanizma poluga sa modela ili kotura.
Ove sprave imaju pak tu nezgodu, 3to se
mogu vesli samo tesni modeli (musire). Pre-
dlagano je ve¢ da se okvir za maferiju
pomera Jacgard-ovim automaiom, ali ni ovi
nisu mogii dati podesnu konslrukciju za
dobijanje velikih brejeva obria koji su svoj-
slveni mas$ini za vez sa jednom iglom.

Novina ovog pronalaska sastoji se u lo-
me, 5lo se okvir za maleriju (5tof, plaino
i . d.) pokreée podesnim Jacqard-ovim au-
tomatom, kod koga se za razliku od po-
znatih aulomala koji rade sa platinama,
kretanje konslanine veli¢ine samim 3abio-
nom prenosi na diferencijalne mehanizme,
koji su poredani u odnosu 1:3, koji pak
kretanje promenljive veliCine daju kao al-
gebarski zbir, koje se krelanje onda naro-
¢itim mehanizmom sabira u veli¢inu za o-
dredbu boda, pri ¢em se 3ablonom koope-
riSsu¢i parovi igala plalina deluju na dife-
rencijalni mehanizam i krelanje slalne veli-
Cine prenose na faj mehanizam. Ovo se
vr&i u jednom ili u drugom pravcu ili se u
nultom polozaju isti zaustavljaju, tako da
se veza kretanja izmedu igala platina i di-
ferencijalnih mehanizma nikad ne kida pri
promeni velic¢ine boda.

Time se postize brzi hod kod ovog auto-
matia za vez Sfo je osobina maSine za vez
sa jednom iglom.

Vazi od 1. decembra 1925.

Zatim je cilj ovog pronalaska automal-
ska vodica okvira podeSene, — koja po-
moéu jednog narocitog ugaonika, koji se
u kosim vodilima zupcastih peluga, koje
prenose obe krelne komponente, krecu i
nose okvir da bez pomoénog mehanizma
obe kreine komponenle prenosi neposred-
no na okvir da bi se dobio brzi tempo
masine.

Na nacriu je predmet pronalaska poka-
zan u vise primera izvodenja.

Sl 1, pokazuje broja¢ sa narocitim me-
hanizmom platina.

Sl. 2, spojnu napravu.

Sl. 3, glavno vralilo u glavi maS$ine sa
ckscentrima,

Sl. 2a mehanizam platina u izgledu sa
strane,

Sl. 3a mehanizam platina u izgledu ozgo,.

Sl. 4, prenosnu napravu karala za uzorke,

SI. 51 6, celinu automata za vez u iz-
gledu spreda i sa slrane,

Sl. 7 i 8, automatski pogon okvira za vez.

SI. 9, pogon okvira za spojne masine
za vez sa jednom iglom,

SI. 10 i 11, utvrdivanje okvira.

U ploci 1 (sl. 1) automata za vez leie
vertikalno na osu 8 pojedini parovi platina
2, 3 u Zljebovima 4. 5 tako da se mogu
pomerali Jacqard-ove igle 6. 7 plalina leze
ili jedna pored druge, ili koso jedna preko
druge, prema rasporedu reda rupa na nosa-
¢u uzorka. Plaline 2 odnosno 3 imaju kri-
ve zljebove 9 odnosno 10 i to tako, da iljeb
9 jedne plaline ide na gore a zljeb 10 su-
sedne platine ide na dole. U ove Zljebove
ulazi po jedan Sip 11, 12, 13, 14, poluga
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15, 16, 17, 18, 19—20, koji se slobodno
obrée na osovini 8. Poluge, koje pripada-
ju paru plalina 2, 3 naCinjene su kao lak-
taske poluge 16—17 odnosno 19-—20, &iji
drugi kraci sluze kao nosaci za planelne
zupcanike. Pokreine poluge susednih paro-
va plalina izradene su kao proste poluge
15 odnosno 18, koje nose zupce 48 od-
nosno 48 (sl. 2). Prema tome su na oso-
vini 8 na red postavljene poluge naizmeni-
¢no ugaone i prosie poluge. Od svakog
para plalina mozZe samo jedna dejsivovali.

Pojedine platine svakog para dele se u kri-
vim zljebovima u dva dela ito u jedan gornji i
jedan donji, pri ¢em su ti delovi na svojim
prednjim, osovini 8 okrenutoj stranama, tako
izradeni, da kod platine 2 donji deo 22
zaoslaje a gornji 21 ispada. Kod suproine
platine 3 islog para izrada je obrnuta. Pred-
rie ivice donjeg dela 23 siréi a prednja
gornjeq dela 24 zaoslaje. Ovde su prednje
ivice skracenih delova 22 odnosno 24 sva-
kog para nacinjeni lucno tako da pri kre-
{anju Sipova 11, 12, 13, 14 poluga 15, 16—
17, 181920 jednom platinom, skracena
ivica 22 odnosno 24 suprotne platine dej-
stvuje za ovu kao kocénica.

Ma osovini 8 (sl. 1) poredane su slo-
bodno - obrine dalje dve serije diferencijal-
nih mehanizama 25, 26, 27, 28 odnosno
25, 26°, 27, 28, koje su poredane u od-
nosu 1:3. Na lockovima 25, 26 velike se-
rije valja se par planetnih zupcanika 27,
28. Ovaj par vezan je cvrsto medu sobom
delom 29 koji se slobodno obrée na vrali-
lu 30; koje je utvrdenu u kraku 17 gore
pomenulih poluga 16 -17. Tako islo slo-
bodno obrini zup€anici 25, 26’ manje se-
rije hvalaju se sa parom planetnih lo¢kova
27, 28 koji su vezani glavcinom 29, koja
tako isto tako slobodno lezi na vratilu 30,
koje nosi krak poluge 19.

Sa zupcima prvih zupcéanika 25 odnos-
no 25' hvalaju se spojni zupci 48, 48 (sl
2), da bi se plus odnosno minus ili nulta
pomeranja prenosila sa plalina na zupdani-
ke 25, 25 pomocéu poluga 15, 18. Za lu
su svrhu zupcéanici velike i male serije bli-
zu jedan pored druge postavljeni, da bi
se nezavisni zupci mogli zajednickom po-
lugom 45 dovoditi u hvatanje.

Hvatanje spojnih zubaca, kao i krefanje
nosaca 82, koje je polrebno za pomeranje
okvira i u opste ceo pogon automala vrsi
se neposredno od glavnog vralila 51, koje
lezi u glavi 52 (sl. 3 i 6).

Za tu svrhu poslavljen je ¢vrslo na vra-
tilu 51 kotur 53 sa svojom glaviinom 54.
Na ovoj ¢caurastoj glavéini 54 lezi slobod-
no okrelan, medu sobom vezan par 55, 56
ekscentara. Glavni ekscentar 35 moZe se
pomoc¢u rederirajuceg klina 57 na koluru

53 rukom slezali. Osim toga je glavni eks-
centar osiguran zapinjacom 69 od vratanja
i za tu svrhu ima na spoljnom obimu zup-
ce 59, u koje ulazi zapinjala 60. U obim
ekscenira 35 ulazi dvokraka poluga 62, 63
koje se krece oko vralila. Na klin 65 dej-
sivuje poluga 66. Ova poluga (sl. 4)
¢lankasto je utvrdena za prednji odboj-
nik E 76 E, koji je ulvrden na obim po-
lugama 67, 67" okvira. Poslednje poluge
leze u nepokrelnim lezistima 74, 74" od-
nosno 75, 75’ plode 1 a vertikalno na o-
sovinu 8. Na kraju lih poluga lezz dve
vodne ploée 78, 79, koje imaju redove ru-
pa za igle plalina. Jedna od tih ploca je
(spolina) ufvrdena na kliznim polugama
67, 67, a unutarnja se moze klizati, posto
se poliskuje o Sablon 82 pomséu opruga
80, 80'.

Sa glavaim ekscentrom ¢&vrslo vezani
mali ekscenlar 56 (sl. 3) ima krivolinijsku
putanju 50, u koju ulazi poluga 45 posred-
stvom valjka 68. Poluga 45 ima na slobo-
dnom kraju sa obe sirane, dva vodi¢a 46,
46’ (sl. 2), koja ulazi u proreze 47, 47" spoinih
zubaca 48, 48, Zupci klize u vodicama 49,
49’, koje su poslavljene na polugama 15 od-
nosno 18 racionalno prema osi zupc¢anika 25
25’. Organi 46, 46’ poluge 45 konslruisani su
tako, da su tanji u srednjem delu nego
na krajevima, tako da prorezi 47, 47" mo-
raju imali dovoljno prostora da naleze i
unutarnja strana vodila pri ukljuc¢ivanjuispolj-
na slrana pri iskljuéivanju za vreme klizarja.
Zupci 48, 48’ imaju specijalan oblik zuba-
ca, koji polpuno odgovara zubeima tecko-
va 25, 25" da bi se izbegao mrSav hod L j.
klimatanje pri prenosu kretanja.

Posto se vreme istezanja zubaca 48, 48
poklapa sa vremenom ukljucivanja uzorka
82, predviden je kratak krak 70 na poluzi
45 (sl. 3), za koju je vezana poluga 70,
koja drugim zglobom pokreée polugu (lak-
tastu) 74, 72 (sl. 3 i 4). Horizonlalan krak
72 je onda nacinjen viljuskasto i okrece
se oko ose 73. Na ovom viljuskastom krak
72, 72 vezan je okvir 84, koji se na dole
zavrsava u vodilo 85, koje se kreée u pro-
rezu 86’ klina 86, tako da se pri odvrianju
klina 86 okvir 84 moze okrenuli u nazad
oko 3ipa 83, da bi se uzorak pri izvlace-
nju provlacio bez olpora izmedu ploca 78
79. Okvir 84 nosi oba klipa 87, 87, koji
se dizanju i spustanju poluge 45" u puta-
nji 50 dizu i spustaju pomocu poluga 70,
70, 74, 72, 72, u oba verlikalna proreza
tako da se krelanjem islih vrsi uvodenje
Sablona 82.

Pri krefanju poluge 45 ucesivuje dalje i
klin 44. Ovaj klin oslanja se o krak 44’
koji lezi slobodno obriljiv na csovini 40.
Krak 44’ nosi drugi krak 42’. Na njemu je



utvrden kocioni zubac 42, koji ulazi u zub-
ce zupCanika 26, 26’ male i velike serije
tako, da isti istovremeno celom svojom 3i-
rinom koc¢i oba para zupcCanika dok se pra-
ve bodovi. Osim loga ekscentar 56 ima
kriva 43 (sl. 3), koja pokreée kalem 74
nu opruzi 74, poliskivan oprugom. Ova po-
luga 74 krece se slobodno oko osovine
40 i ima drugi krak 41’, koji nosi zubac
41, koji tako isto celom svojom duzinom
ulazi u zupcanike 25, 25" radi kocenja i
finog podesavanja.

Radi veze velike i male serije, zup&anik
26 (sl. 1) velike serije, vezan je organom
31 ¢vrsto sa zupcéanikom 32 specijalnog
diferencijalnog mehanizma. Na zupcaniku
26’ mule serije poslavljen je klin 36, koji
nosi planetne zupéanike 33, 34 koji su me-
dusobno c¢vrslo vezani a koji se slobodno
obréu na klinu 36. Zatim je na osovini 8
poslavljen krajni zupcanik 33, koji se slo-
bodno obr¢e i vezuje sa zupcanicima 33
34, zupcanike 32, 35. Zupc&anik 35 vezan
je organom 37 Cvrsto sa zupc€anikom 38.
Ovaj se hvata sa zupéasiom polugom 39
koja prenosi krelanje na spravu za pome-
ranje okvira.

Osovina ¢ (sl. 5 i 6) nekrelno je posta-
vijena i nosi slobodno obrine brojace ,a“
i ,b“ za obe krelne komponente okvira (sl.
7), pri ¢em se oba brojaca jedan pored dru-
gog tako postavljeni, da njihovi zupcanici
38, 38 leie na suprolnim slranama auto-
mala, tako da se sa obe strane hvataju sa
paralelno posiavljenim zupcaslim polugama
39, 39" i ove pomeraju ka kretnim kompo-
nenlima.

Za tu su svrhu zupcane poluge 39, 39’
nacinjene kao vodne poluge 89, 89, koje
leze u leiitima 91, 91° odnosno 92, 92,
ploce 1, iako da se mogu uzduz pomera-
ti. Uz obe ove poluge postavijena su kosa
vodila, kola su nacinjena kao valjkasia vo-
dila, da bi se dobilo pomeranje bez trenje.
Radi toga spoljna poluga 89 ima vodice
93, 953’ a unularnja 89" verlikalna na prvim
vodicama 94, 94’. Pri tom je pak nuzno, da
se bar jedan krak ugaonika 79 kreée po
dvema tackama, usled Cega unutarnja polu-
ga 89’ ima jo$ jedan naroéili krak 96, koji
paralelno vodilu 94, 94’ nosi druge vlakna-
ste vodice 95, 95°, tako da se ugaonik: 97,
98 krece fako po vodicama da se kraci
krak 97 krece po vodicama 93, 93’ a duzi
krak 98 po vodicama 94, 947195, 95’ unularnje
poluge 89. Svi svi se valjci mogu pome-
rali, tako da se eventualni proslori koji rda-
vo ulicu na vez, mogu zavrinjem 100 (sl. 8)
podessvajuéi ih, uk'oniii. Drugi krak 98 ve-
zan je pri kraju sa okvirom za vez prolazi
koso kroz glavu maSine 52. Radi pode&a-
vanja vodice za okvir u podetku veza. po-

luge 89, 89" imaju na prednjim krajevima
organe 99, 99'.

Za povezane madine sa jednom iglom
upolrebljava se paralelogramni mehanizam
(sl. 9), poslo automat ,a“ ,b“ treba da
kreée vise okvira 90, 90’, 90”. Za tu svrhu
je postavljen mehanizam poluga, koji se
sastoji iz dva poralelograma Cije su sirane
101, 102, 103 i 104 kao 104, 105, 106
(sl. 9) nacinjene kao poluge, koje su klino-
vima cClankaslo povezane i stranu 104 ima-
ju zajedni¢ku. Ovaj clankasti mehanizam
stranama 105, 106 ¢lankasto je vezan za
oslonce 111, 112, koji su utvrdeni za plo-
¢u 1. Strana 101 nosi kruto vezane okvire
90, 90 ,za razne glave 52, 52, 52%, masi-
ne a na kraju je vezana sa ugaonikom 97,
98 takode kruto.

Za jednoiglene maSine za vez sa vise
glava moZe se izabrati i raspored po sl
7 i 8 gde se aulomat ,a“ ,b“ tako po-
slavlja, da obe poluge 89, 89 prolaze kroz
celu masinu i da svaka glava dobija kose
vodice 93, 93, 94, 94’1 95, 95’ kao grdne,
u kojima se kre¢e po jedan ugaonik 97 -
98, 9798, 97“—98“, koji pomeraju okvi-
re 90, 90’, 90“.— Ovaj je raspored u su$-
tini jednak sa primerom izvodenja po sl.
7 i 8 te na nacrlu nije ni pokazan.

Okvir 90 (sl.10, 11) specialno se pome-
ra na kraku 98 pomocu organa 113 a u-
tvrduje se zavrinjem 114. Organ 113 ima
sa obe strane dva luéna organa 115, 115’ sa
konceniri¢no oko centra rasporedenim san-
kama 116, 116’, kroz koje prolaze zavrinji
117, 447" radi ulvrdivanja dodataka 118,
118’ na okviru.

Nacin rada ovog aulomaia za
sledeci:

Na nacriu u sl. 4, pokazani nosac uzor:
ka 82 nosi red rupa | za parne platine 2
(sl. II.) sa njihovim Jacquard-ovim iglama
6 kao i drugi red olvora Il za neparne
platine 3 sa jacquard-ovim iglama 7. Cim
se okviri 67, 67 (sl. 4.) 76 pokrenu pomo-
¢u poluga 66, 63 (sl. 3) kao kalem 62
pomocu ekscenira 55, pokreéu se i na po-
lugama 67, 67 (sl. 4.) ulvrdene ploce 78,
79 ka iglama 6, 7 (sl. 4). Ako puno me-
sto iz reda | naide na paran broj igala 6
onda se plalina 2 pomera ka osovini 8,
Onda se n. pr. §ip 12 (sl 1) poluge
1647 krene u Zljebu 9 oko osovine 8
na gore, tako da on pravi pozitivno kreta-
nje. Istovremeno S§ip 12 klizi na viSe na
kruznoj prednjoj ivici 24 plaline 3 i ovu
kz€&, ¢ime se i zaustavija. Prema tome

vez ie

‘mora u neparnom redu posfojali red rupa,

kroz koie bi mogle prolaziti igle 7 ukoce-
ne plaline 3. Udari li nebuSeno meslo
neparnog reda Il na neparan broj igli 7
onda se plalina 3 pomera i Sip 12 pome-



ra u zlijebu 10 na dolje, tako da lad cCine
negalivno krelanje i ovo prenosi na par
zupcanika 27, 28. Pri tom 8ip 12 klizi na
donjoj kruinoj zaokrugljenoj ivici 22 plali-
ne 2 i koé&i istu platinu, pri ¢em igla 6
prolazi kroz odgovarajuce otvore parnoga
reda . Pri krelanju napred izabranih plalina,
ove nailaze na odbojnik 16, (sl. 4), koji
platine pri vracanju okvira 67, 67" povlaci
i odbojem o vrat 77 vraca u poceini po-
lozaj. Cim su u oba reda l i Il sivorene
rupe za figure ne pomera se ni jedna
Jacquard-igla. U ovom sludaju &ep oslaje
nekrefan u poceinom polozaju izmedu ivi-
ca 21123, tako da se time dobija nulli po-
lozaj poluge za pomeranje.

Krive se pulanje u pocelku pokrivaiu i
na kraju idu jedna prema drugoj, i tako
ulaze u krajnji polozaj. U lim mrlvim taé-
kama, koje su horinzontalni polozaji, vrsi
se iziednafenje malih pogresnih pomeranja.

S'retanje poluga 15, 18 prenosi se na
zupcéanike 25, 25 male i velike serije, kao
pediednaka osnovna kretanja, i to u pozi-
tiveom i negalivhom pravcu. Prenos kreta-
nja poluga 1617 i 1920 na zupcanike
27--28 odnosno 27, 28'. Prenos kretanja
poluga na zupcanike 25, 25’ vrie se zupca-
nicima 48, 48,

Ako pri pomeranju piatine jedna od po-
luga 46 ili 18 skrene, onda se to krelanje
prenosi zupcima 48 odnosno 48’ na zup-
canike 25, 25. Ako pak lad poluge 1617
cdnosno 1920 stanu u mrivim fackama
onda se krefanje zupcanika 25, 25" pomo-
¢éu zupcanika 27, 28, 27, 28 prenosi na
zupCanike 26, 26’, koji onda obrtanje zup-
c¢anikom 32 prenose na zupcanike 33, 34.
Kako se pak ovi zupcanici obréu na focku
26', to se ova kretanja sumiraju na kraj-
njem zupcéaniku 35 kao suma ili razlika, i
odavde se kao kretna komponenta preko
zupcCanika 38 prenose na zupcastu polugu
39.

Ako istovremeno skreéu i poluge 16—17
odnosno 1920, onda se krecu i zupcani-
ci 27, 28 odnosno 27, 28’ u jednom ili dru-
gom praveu i valjaju se po zupcanicima 25
26 odnosno 25', 26" brojaca, lako da se i-
zaziva naknadno kretanje u brojatu, koje
se tako islo tockovima 32, 33, 34, 35 pre-
nosi kao razlika ili zbir na pogoni tocak
38 i odavde kao kretna komponenta na
pogonu zupcasiu polugu 39 okvira.

Odgovarajuéim postavljanjem zupdcanika
25, 26 odnosno 25, 26’ po veli¢ini 1:3 vr-
Se se onoliko delimiénih_ kretanja koliko
daju velicine od 1 do 4. Cim se ove vred-
nosli, pozitivne i negativne, svake serije sa-
beru mahanizmom 32, 33, 34, 35, u odnosu
1:9, dobija se lime svaka velicina iz aril-
meliénog reda od 1 do 40. Ako se Zeli

posli¢i jo3 veéi brej jedinica, polrzbno je,
u obema serijama odnosno samo u velikoj
seriji iskljuéili jo3 mehanizme kojise redaju
po geomelrijskom redu 1:3:9. Prekrelna
sprava, koja je poirebna i kod drugih au-
tomala za vez koji rade serijama, ovde
polpuno odpada. Ovo uredenje moze se
korisno upotrebili kod velikih automata za
masine sa viSe igala. Isia naprava nije po-
kazana ra nacriu poslo indenti¢na sa na-
pred spomenutom i opisanom. Prema tome
se pronalazak odnosi i na lu napravu.

Veza zupanika 25, 25’ sa polugama 15,
18 vrsi se lako da pri krelanju poluge 45,
koju kreée ekscentar 56 (sl. 3.), pomera
delove 46, 46’ i zupce 48, 48, radiaino u
vodice 49, 49" i lime zupce 48, 43’ vezuje
sa zuplanicima 25, 25. Po zavrietku po-
meranja okvira 67, 67’ zupci se vracaiu iz
vodica 49, 49’ posredstvom poluga 46, 46’
i iz zupfanika 25, 25°. fako da se isli vra-
¢aju ne dejstvuiuéi ¢im se okviri 67, 67
vradaju. Zupcanici 25, 25 ne uleslvuju u
ovom povralnom kretanju.

QOdpocetka vracanja okvira 67, 67’ zupéani-
c¢i 26, 26” bivaju koceni od kocionog zupca
42 (sl. 1), tako da se tockovi 27, 28 odn. 27,
28’ valjaju po, sad nekretnim, toCkovima 26,
26’, tako da se iskljuéeni zupcanici 25, 25’
obréu. Njihovo je obrlanje bez dejsiva, jer
okviri sa prenosnim napravama i mehaniz-
ma 32, 33, 34, 35 stoje dolle, dok se ko-
Ccioni zubac 42 ne krene iz zupcanika 26,
26’. Ovo biva tek u pocletku novog boda
Za vez.

Da bi se mrlav hod, koji postaje, usled
rednog vezivanja diferencialnog mehanizma,
u bokovima Supljina za zupce, sasvim oslira-
nio, kote se kao Slo je poznalo, zup&anici
25, 26 1.j. oni se pode3avaju, da bi se dobi-
le ta¢ne veli¢ine bodova. Kod ovog prona-
laska ovo biva vrlo prosto time, 5to se prvi
cksceniriéni zupcanici, zalim drugi i t d.

obeju serija, koje se podjednako obréu,

postavljaju jedni pored drugih tako da za-
jednicka kocnica ko¢i oba zupcanika. O-
vo biva na taj nacin S$to se ukole prvo
zupcanici 23, 23, Islovremeno sa oslobo-
denjem zupcanika 25, 25, zubac 42 ulazi
u zupce zupéanika 26, 26’, da bi ih docni-
je doveo u polozaj za lino regulisanje,
pre nego Sto zupci 48, 48 izadu iz zuba-
ca poluga 15, 18. Islovremeno sa isklude-
njem zupcanika 25, 25" ulazi kocivni zubac
42 u zupce zupfanika 26, 26, da bi ih
docnije. doveo u polozaj za fino regulisa-
nje i izazvao povrailni prazan hod planet-
nih zupcanika 27, 28, odnosno 27, 28. O-
vaj zubac 42 ostaje za vreme slvaranja v
poloZaju koéenja, dok zubac 41 mora o-
slobodili zupcanike 25, 25’ za vreme vra-
Canja okvira 67, 67’, da bi se ovi mogli



bez rada vralili po3to je kretanje bez ra-
da. Posle ovog kretanja nastaje odvajanje
kotionog zupca 42 iz zupCenika 26, 26'.
Pri tom 3upljine zubaca zupcanika 25, 26,
25", 26’ sluze kao Zljebovi za kocenje. Da
bi se to omogucilo, moraju zupcanici 27,
28, 27', 28, (sl. 1) bili rasporedeni shod-
no ¢lanovima geometrijskog reda, dok zub-
Canici 25, 26 odnosno 25, 26’ svake seri-
je dobijaju odgovarajuéu podelu zubaca.
Ovim narotitim podelama izbegnuti su kod
slicnih uredenja poznati koturi za kocenje
cksceniricnih zupcanika.

Prenos kretanja velicina, koje su stvore-
ne broja¢ima ,a“ i ,b“ vrSi se zupcCanicima
38, 38, koji ¢vrsto sloje u vezi sa zupca-
nicima 35, 35 (sl. 1) specijainog diferen:
cijalnog mehanizma i prenose obe krelne
komponente na dve zupcaste paralelne po-
luge 39, 39’ (sl. 7), koje su nacinjene kao vo-
dila 89, 89", Aksialnim pomeranjem istih u nji-
hovim leziStima 91, 91" odn. 92, 92’, pomera
se ugaonik, po veliini i pravecu rezultante
obeju krelnih kompoaenata. Ovaj raspored
pruza moguénost, da se ckvir 90, nezavis-
no od ploée 1, kreée pomocu automala a
i b pri éem okvir (ne pokazanom) opru-
gom priiiskuje na ploCu masine.

Odvrlanjem zavrinja 114 (sl. 410 i 11)
moze se okvir 90 pomerali i utvrdivali
duz kraka 98, tako islo posloji moguénost
da se odvritanjem oba zavrinja 117, 117
obrne oko svog sredidla, tako da se pre
pocelka rada okvir 90 moze facno reguli-
saii prema automaiima. Odvajanjem okvira
od delova 97, 98 moze se rukom vesli.

Kod masSina sa jednom iglom a vise
glava, prenos krelanja vrsi se na isli nacin
kao i ranije, sem $lo delovi 97 98 preno-
se rezultanlu dveju normalnih komponena-
ta na jednu polugu 101 L. j. siranu parale-
lograma, za koju su utvrdeni okviri 90, 90,
90” mas3inskih glava 52, 52’ 52",

Patentni zahtevi:

1. Aulomaiska masSina za vez sa jednom
iglom, naznacena lime, $lo sa organom
(82) kooperiSuci parovi ploca (2, 3) aulo-
mala, prenose krelanje okvira nepromenlji-
ve velicine neposredno na diferencijalne
mehanizme (25, 26, odnosno 25’, 26") koji
su vezani na red.

2. Aulomalska masSina za vez sa jednom
iglom po zahtevu 1, naznalena lime, Sto
su planetni lo¢kovi (27, 28 odnosno 27,
28') svakog para graduisani kao Clanovi
geomelrijskog reda a podela zubaca su-
sednih zupdanika (25, 26, odnosno 25" 26")
izvrSena je po vrednostima zbira ¢lanova
islog geomelrijskog reda.

3. Automaiska maSina za vez sa jednom
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iglom po zahtevima 1 i 2, naznacena lime,
Sto osnovno kretanje prenoseci parovi plo-
¢a (2, 3), koji imaju suprotne krivolinijske
putanje, u koje ulaze klinovi (11, 12, 13,
14) pologa (15, 1617, 18, 1920}, po-
meranjem jedne ili druge ploce (2, 3), pre-
nose plus, minus odnosno nulto pomeranje
na diferencijalne mehanizme (25, 26, 27,
28) odnosno (25, 26, 27, 28") lako da se
oluda proizlazeca delimi¢na krelanja u sva-
Loj seriji, dodaju, oduzimaju ili ne broje
i Slo za poslizanje svake medu-vrednosti
iz jednog arilmelickog reda valja sabrali
zbir vrednosli obeju serija narocitim dife-
rencijalnim mehanizmom.

4. Aulomalska masina za vez sa jednom
iglom, po zahtevima od 13, naznacena li-
me, $to krive pulanje (9, 10), koje vode u
pocetnu i krajnju mriva tacku dele ploce
(1, 2), u dva dela (21, 22) odnosno (23,
24) &ive produZenje za pultanje (9, 10) za
podelni mrivi polozaj, dok su zaoslali de-
lovi (22, 24) izdubijeni prema krivimi kli-
nova (11, 12, 13, 14), tako da ma koja
plalina krece jedan klin po jednoj pulanji,
tako da isti klin klizanjem po izdubljenoj
povrsini druge ploce osigurava ovu od
pomeranja.

5. Aulomalska maSina za vez sa jednom
iglom po zahlevima 1-—4, naznacCena lime,
Sto se u svakoj seriji eksceniriéni (zupca-
nici (25, 25") odnosno (26, 26") sa svojim
planetnim zupéanicima (27, 28) odnosno
27, 28"), Ciji su nosaci (30, 30") kruto ve-
zani sa kracima (17, 20) poluga (16—17,
19--20) i od ovih se platina kreéu ili za-
uslavljaju naizmeni¢no u jednom ili dru-
gom pravcu, slalno hvataju, lako da se pri
kretanju u nazad okvira (67, 67 planeini
zupcanici (27, 28 odnosno 27, 28’) za vre-
me boda, valjaju ne dejsivajuci po ekscen-
tricnim zupcanicima (25, 25), koji se koce
zajednickim koc¢ionim zupcem [42].

6. Automalska masina za vez sa jednom
iglom po zahlevima 1-—5, naznaCena l[ime,
Slo se zupcanici [25, 25°] u svojoj seriji
vezuju sa polugama [15, 18], koje se po-
meraju u radijalnim vodicama [49, 49'] i
klize kroz Zljebove [47, 47] po vodilima
[46, 46'] i oko osovine [8] obréu i koje se
spojnim zupcem [48, 48] od ploca krecu
ili zaustavljaju u jednom ili drugom prav-
cu, tako da za prenos osnovnog kretanja
zupci {48, 48’] ulaze u zupcanike [25, 25|
i iste povlace, dok se obrnulim vracanjem
okvira [67, 67’] vr3i iskljucivanje.

7. Automalska masina za vez sa jednom
iglom po zahlevima 1—6, naznaCena lime,
sto se zupcanici {25, 25’ i 26, 267 koji vr-
Se ista delimi¢na kretanja, poslavljeni je-
dan pored drugog, i kole pojedinacnim
zajednickim zupcem [41] odnosno [42].




8. Aulomalska ma$ina za vez sa jednom
iglom po zahlevima od 17, naznacena ti-
me, $to je osovina [8] automatla paralelna
glaynom vralilu maSine [51] i $lo se pogon
automata dobija od ekscentra [55, 56! i pre-
nose neposredno na cClanove (41, 45, 42,
70, 63, 66] automata za vez.

9. Automalska maSina za vez sa jednom
iglom po zahlevima 1—8, naznacena time,
Sto se karta za uzorak [82] drii izmedu
dve izbuSene ploce [78, 79], pri ¢em ne-
krelna ploca [78] obrazuje zadnju siranu
okvira {67, 67'] o kome se pritiskuje ploce
{79] oprugama [80, 80°] i Sto se organ
[82] pomera od oba klina [87, 87, koji
prolaze kroz proreze [88, 88 i koji su u-
tvrdeni na poluzi [71], tako da se organ
{82] pomera za jednu rupu.

10. Aulomatska maSina za vez sa jednom
iglom po zahlevima 1—9, naznacena time,
Slo se pri umelanju i izvlacenju organa
[82] usled odvrtanja zavrinja [86] moZe
ploca [84] sa klinovima [87, 87'] vraliti na-
irag.

11. Auiomaiska maSina za vez sa jed-
nom iglom po zahtevima 110, naznacena
time, Sto praznine izmedu zubaca zupcani-
ka (25, 25, 26, 26’) sluze neposredno kao
zljebovi za kocenje, i Ste su zupci tako u-
oslreni, da se prosirenim Supljinama po-
veCava prosior za zupce [41, 42].

12. Aulomaliska maSina za vez sa jed-
nom iglom po zahlevima 111, naznaéena
time, Slo se pogon prenosnih poluga |71,
71’, 72] kao i poluge [45] i zupca (42) do-
bija poluga (68) od jednog jedinog nepra-
vicnog kotura (50).

13. Aulomalska maSina za vez sa jed-
nom iglom po zahtevima 112, naznadena
time, $to glavni ekscentar [55] ima na spolj-
njem obimu venac [58], koji kooperise sa
organom [60] i sprecava obrlanje unazad
ekscentara [55, 56].

14. Automaliska madina za vez sa jednom
iglom po zahlevima 1—13, naznatena time,
Sto su zupcanici pogonski (38, 38’) oba
brojaca (a i b) automala poslavljeni na za-
jedni¢koj osovini (8) na suproinim strana-
ma, i ulaze u paralelne zupcaste poluge
(39, 39’), da bi preneli obe krelne kompo-
nente na koso prema njima postavljeni
krak (97, 98).

15. Automatska masdina za vez sa jednom
iglom po zahtevima 1 14, naznacena lime,
sto ugaonik (97, 98) klizi izmedu jednog
jedinog para valjaka (93, 93’) i izmedu dva
druga para valjaka (94, 94, 95, 95") koji
leze u isloj liniji sa prvim.

16. Aulomalska masina za vez sa jednom
iglom po zahtevima 1--15, naznac¢ena time,
Slo se velicine brojaca aufomala (a i h)
prenose na paralelogram (101, 102, 103.
104), ¢ija strana (101) nosi okvire (90, 90’
90”) masine za vez sa viSe glava, i 8lo su
na suprotnim zglobovima (109, 110) para-
lelograma vezane poluge (105, 106), koje
se kreéu oko nekreinih tadaka (111, 112).

17. Aulomalska mas$ina za vez sa jednom
iglom po zahtevima 1-——17, naznaena time,
slo je okvir (90) pomocu organa (113)
postavljen na kraku (98) tako da se po-
meraju, i §lo organ (113) nosi kruzne pro-
reze (116, 116’) tako, da se pomocu ovih
okvira moZe pomerati i uévr¥civali.
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