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Predgovor

Pricujoce delo z naslovoriiehanizmi zZe z naslovom pove, da je namenjeno analizi
mehanizmov. Z njimi se stajo tudi Studenti Studijskih programov Prometnceimistvo
Fakultete za gradbeniStvo v Mariboru pri predmettaniSka mehanikaa dodiplomskem
univerzitetnem Studijskem programu in pri prednm®@gnove tehniSke mehanika
visokoSolskem strokovnem Studijskem programu.

Delo ne nadomeéa zbirke vajTehniSka mehanika za Studente prometnega inzemistv
Kinematika in dinamika togih telésleta 2010, ki s celovitimi reSitvami (komentanji
prikazanimi vsemi potrebnimi koraki) obravnava tusiebine mehanizmov, tenivga dopolnjuje,
saj ponuja dodatne moznosti kontrole samostojneghi@ Bralec lahko tako zlahka preveri
stopnjo obvladovanja vsebin mehanizmov.

Pristop reSevanja nalog mehanizmov, uporabljemvgeadivu, bazira na poznavanju mesta
trenutnega pola hitrosti, kar omagotudi izr&un kotnih hitrosti, in tako nudi celovit vpogled v
gibanje komponent mehanizma. Bralec pa lahko sxmg@je Se dodatno utrjuje, saj lahko
posamezne rezultate za hitrostikaeodvisno preveri tudi s pojo projekcijskega teorema.

Resitve nalog v tem gradivu so podane s $t@wii vrednostmi opazovanih parametrov, kot tudi
s skicami elementov mehanizmov (paligikdn mest polov palic). Usmeritve hitrosti in kdini
hitrosti, ki ne vplivajo na velikosti rezultatoviso prikazane. Na skicah prav tako niso prikazane
celotne ploskve, po katerih se gibljejo posamemntikeet

Dolgoletne izkuSnje predavanj vsebin mehanizmopdmzale, da so vsebine kinematike
mehanizmov zahtevne. Delo zato pokriva skoraj eeloiabor nalog mehanizmov, ki so se do
sedaj pojavile na izpitih in testih (oziroma kolgky.

Naloge, ki so povzete po zgoraj omenjeni zbirkj kggr so podane s celovitimi reSitvami, So v
tem gradivu nekolike razsSirjene, saj je dodan s€um kineténe energije sistema (tudi z
uposStevanjem mas palic).

Za predloge, ki bodo vodili do izboljSanja kvalgetela (in morebitnega nabora rezultatov), bom
hvalezen. Seznam najdenih napak s popravki bo l@rjava spletni strani predmeta
https://sites.google.com/site/tehniskamehanika/sélarmehanika.

Upam, da bodo delo Studenti uporabljali za samoisstjidij predmetg@red preverjanjem znanja
in ne zgolj za listanje med opravljanju testov isngh izpitov.
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Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

Kratek povzetekeoreti‘nih osnov iskanja lege trenutnega pola

Splosno ravninsko gibanje togega telesa je v vsakenutku mogoée opisati kotcisto vrtenjeokol
trenutne toke vrtenja. Tako t&ko, ki jo ozn&ujemo s simbolonhl, imenujemdrenutni pol hitrosti V
vsakem trenutku gibanja lahko obstaja ena samtimepal I'1, kateregdrenutnahitrost je enaka 0. Za
trenutni pol hitroti tako veljav =0. Svojo pozicijo trenutni pol hitrosti med gibanjetelesa v
sploSnem spreminja in je lahko tudi izven telesa.

Ceprav za posamezno togo telo v vsakem trenutkuajgbsn sam pol hitrosti, se @ iskanja
njegovega mesta razlikujejo glede na vrsto znaoitiagkov o gibanju togega telesa. Obstajajo trije
primeri, ki so kratko opisani v nadaljevanju.

1. primer: znana sta vektor hitrostictkee telesa in vektor kotne hitrogii togega telesa

Ko se togo telo vrti okoli pol&l s kotno hitrostjo , je hitrost vsake njegovedke obodna hitrost. To
velja tudi za toko telesa P, ki ima znan vektor hitrost,. Ker togo telo krozi okoli poldl, je

trajektorija t@&ke P kroznica. Vektor hitrostv,, ki je vedno tangencialen na trajektorijo, je tako

pravokoten (normalen) na spojnico medkim P in iskanim polom hitrosiil. Posledino trenutni pol
hitrosti lezi na pravokotnici na vektor hitrost, (kar definira premico, na kateri se nahaja iskani

trenutni pol). 1z velikosti obodne hitrosti, = |V,,| je mogae izratunati, da je trenutni pdll od taske

. Vo . . . e o
P oddalien za razdalig™. Ce veljao=0, trenutni pol hitrosti leZi v neskdmosti, saj se telo v tem
0]

trenutku giblje izklj@¢no translatorno. Ko pa velp+0, na pravokotnici na hitrost obstajata dve enako
oddaljeni lokaciji od toke P. Ti t@&ki se nahajata vsaka na svoji strani pravokotn&eaktor hitrosti
V.. Usmeritev vrtenja togega telesa okoli pola s &adtitrostjo @ (sournega ali protiurnega vrtenja)

nato dol@i, na kateri strani pravokotnice na vektor hitrogtilezi trenutni pol.

2. primer: znani sta smeri hitrosti dveh‘koin vektor kotne hitrosid togega telesa

Trenutni pol hitrostill leZi vedno na pravokotnici na smer hitrosti patigktatke togega teles&e
opazujemo teki togega telesa, ozéani s P in Q, za kateri sta znani smeri hitrostyantrenutni pol
hkrati ustrezati obema pravokotnicama na njunaorgktitrosti. @itno je, da iskana lega trenutnega
pola lezi na pres&Scu pravokotnic. Z razdaljiama iin ro, ki podajata oddaljenosti ¢k P in Q do
trenutnega poldl, ter s kotno hitrostjon, se izréunata velikosti (obodnih) hitrosti ter usmeritvi
hitrosti tatk v, in V.

Ce stasmeri hitrosti vzporedni, se pravokotni@ njuni hitrostine sekataoz. se teoretho sekatav
neskowrnosti. Takrat gre z&isto translatorno gibanje togega telesa

3. primer: znana je smer hitrosti ene’te in vektor hitrosti druge tie

Ce se opazujeta dve dki togega telesa, ozteni npr. s P in Q, se lega pola dls pomajo
preseista pravokotnic na smeri hitrosti dvettkatogega telesa (kot v drugem primerdig je za téko
Q znana informacija o hitrosH,,, se velikost kotne hitrosti iztena iz enébe:
o= |o3| = M
f'q
pri cemer je § je razdalja med ko Q ter trenutnim polorfil. Usmeritev vrtenja (sourno ali protiurno)

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemisnbirka reSenih primerov mehanizmov 1



Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

kotne hitrosti sledi iz usmeritve hitrosticéee Q glede na trenutni pbl.
Velikost hitrosti t@ke P se izréuna kotv, =r,-o (pricemer je  razdalja med teko P ter trenutnim

polomIT).

Matemati'ne tehnike iskanja lege trenutnega pola ter razéained opazovano &o in polom

Dolocitev lege trenutnega pola je magoizvesti z razéinimi matematinimi tehnikami in pristopi, ki so
vecinoma vezani na osnove trigonometrije.

Koordinati pola oldiajno izr&unamo z uporabo sklepneg&una ali podobnih trikotnikov. Ta pristop
je Se posebejdinkovit, ¢e je pravokotnica na hitrost nekecke istolezna s palico, ki se prikdjuv to
tocko. To je sldaj, ko prikljucena palica doka smer hitrosti te tike (tak primer je palica, ki se vrti
okoli nepreminega pola hitrosti). Prednost metode je v dejstlaipoznavanje kota, ki ga palica ali
smer hitrosti oklepa z ravnino (@bhjno vodoravno), ni potrebno.

Uspesno alternativo predstavija uporaba kotnih diyrdin, cos ali tan, kot tudi uporaba sinusnega in
kosinusnega izreka. Ti pristopi zahtevajo poznavargdnosti vsaj enega kota.

ObseznejSa in zahtevnejSa pot je reSevanje siddeatalinearnih erd z dvema neznankama. Najprej
se izbere izhodiSe in orientacija ravninskega pkatieega koordinatnega sistema. Za palico, katesee le
trenutnega pola hitrosti je iskana, se zapiSetabemaemic (&inkovalnic) vektorjev hitrosti dveh t&
togega telesa. Pres&e njunih pravokotnic, ki potekata skozi pripadajmcki, na kateri se nanaSata
hitrosti, dol@a lego trenutnega pola. Smerna koeficienta pravokosta enaka negativhima
reciprainima vrednostima smernih koeficientov premic hittdSnatba normale se iztana iz splosSne
ena&be premice, v kateri se upoStevajo ze dgareni smerni koeficient ter koordinaticte z znano
hitrostjo. Ker pres&sce obeh normal predstavlja lego iskanega pola, prelgta enabi normal premic
hitrosti sistem dveh linearnih eftaz dvema nezankama — koordinatama pola v izbr&oardinatnem

sistemu.

Ko je lega trenutnega pola znana, je dararazdalje med tdo (katere hitrost je bodisi znana, bodisi
iskana) in trenutnim polom moge najenostavnejSe izvesti z uporabo pitagorovag&az pogosto pa
je mogd@e uporabiti tudi sklepni gan.

2 TehniSka mehanika za Studente prometnega infAenirszbirka reSenih primerov mehanizmov
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Razlaga ozn#&b na skicah zbranih reSitev

Skice resitev so narejene zuaalniskim programom, ki ga je za pré&wa mehanizmov pripravil avtor
gradiva. Za lazje tolninje ozn&b na skicah so v nadaljevanju na kratko opisametei skic, ki se
pojavljajo pri reSitvah nalog.

(0.0)
/A
£

—

K+

Na vsaki skici je izrisan koordinatni sistem, kalou omogda, da po zelj
izriSe svojo sliko reSitve v izbranem merilu. €4ino se nahaja v skrajno levi
tocki mehanizma. Poleg stiliziranih oztmkoordinatnih osi (ki nimata ozéla

x iny) in izrisanih pudic, je pod izhodi&em izpisano (0,0). Pozitivha osje
usmerjena vodoravno in desno, pozitivha/ @& napino in havzgor.

Tocke so oznéene zaporedno z veliki tiskanigikami.

Palice so izrisane s polnimirnimi ¢rtami. Ozngene so z zaporednimi
Stevilkami, ki so zapisane v oklepajih desno odngetoijskega sredi& palice.

Tocke, ki imajo predpisano smer gibanja (n&mpi, vodoravno, pod podanim
kotom), so ozn&ne s kroznico srednje velikosti, smer gibanjaepaefinirana
z vzporednicama (usmeritev gibanja ni aam). Téke so oznéene s
¢rkami, ki so izpisane poleg kroznic.

Iz sredine kroga poteka izris palice (ali palia)p&tekajo iz téke.

Nepreméni pol je oznéen z vejo ¢rno kroznico. Na njegovi desni je izpisana
¢rka, ki ozn&uje tacko. Iz sredine kroga poteka izris palice (ali paliki
potekajo iz nepreréinega pola.

Vsak pol (trenutni ali nepregmi) je ozn&en z manjSim polnim rden
krozcem. Nepremine pole oznéuje kombinacijacrne kroznice in rd&ega
polnega kroga.

Vsak izrisani pol je ozré@n tudi s simbolom § in indeksom - Stevilko, ki
ozn&uje palico, ki ji pripada ta pol. Kadar isti pollda gibanje ve palic, se
indeksi palic za simbolom Y medsebojno prekriv&gr, zmanjSa preglednost
ozna&be.

Iz pola potekata daljici do krafiS(tock) palic, katerih gibanje je daleno s
tem polom. Daljici sta izrisani z rde ¢rtkanocrto.

Kadar se trenutni pol nahaja v nes&owosti, kar pomentisto translatorno
gibanje pripadaje palice, lega pola ni izrisana, saj bi pglaa sliko in
zmanjasSala njeno preglednost. Zato je tak pol saat@zan z vzporednima
modrimacrtkanimacrtama.

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemirstbirka reSenih primerov mehanizmov 3
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Za skico resitve sledijo izpisani podatki o konfigciji mehanizma.

Najprej so izpisane tle v obliki:

tockaime_take (zaporedna Stevilka t&e) x= koordinata_xy= koordinata_y

Ce je za toko znana (kinematna) informacija 0 geometriji gibanja, je ta izpiaara koordinato V.
Mozne informacije so:

- nepremini pol

- tocka se giblje navpno

- tocka se giblje vodoravno

- tocka se giblje pod kotomrednost_kotalede na horizontalo (pozitiven kot je protiuren)

Izpisu tak sledi izpis podatkov o palicah v obliki:
palicastevilka palice=ime_zaetne t@ke- ime_kowne_take,dolzina =vrednostdolzine
Tudi liki (trikotniki, pravokotniki) so obravnavakiot zbirke palic (ki tvorijo njihov obod).

Podatke zakljtuje informacija o referami hitrosti tacke ali kotni hitrosti palice, torej informacije, s
katero bodo zapisani vsi rezultati.

Podatkom sledijo rezultati.

Najprej so izpisane informacije po palicah. Zapgsaa v naslednjem formatu:
palicastevilka_palice=ime_prve_toke- ime_druge_tcke,dolzina =dolzina_palice
kotna hitrost =vrednost podana_refereina_hitrost
koordinati pola: xkoordinata_x y=koordinata_ytip pola=nepreméni ali trenutni
razdalja prvo_krajige_palice — oznaba_pola = vrednost_razdalje, tocka ime_take
(x_koordinata, y_koordinajama hitrostvrednost podana_refereina_hitrost
razdalja drugo_krajig’e_palice — oznaba pola = vrednost_razdalje tocka ime_take
(x_koordinata, y_koordinajama hitrostvrednost podana_ refereina_hitrost

Kadar posamezna tka pripada ve& palicam, so rezultati tke podani pri vsaki palici, saj se razdalje do
polov razlenih palic razlikujejo.

Vrednostim hitrosti tok in kotnih hitrosti palic sledi iz&an kineténe energije.

Pri izratunu kineténe energije so navedeni Se podatki o masé&hitdali palic. Tem sledijo izrani za
posamezno maso:

vozli&te: Stevilka/ime hitrost =hitrost_ta’ke- podana_refereima_hitrost,masa =velikost_mase
prispevek mase k celotniE vrednost podana_referatna_hitrost

Rezultati za palice s podano maso so podani vioblik

palicastevilka_palicez dolzino Lsevika paice= Vrednost_dolzinen ima masovelikost_mase

Jezigni = Masni_vztrajnostni_moment_na_tégiSpalice

Jsteiner= Produkt_velikosti_mase_s kvadratom_razdalje_mednpoain_tezig&em_palice
(r=razdalja_med_polom_in_teZ&m_palicg

Jceloten: VSOta_ ézi?ﬁni _in_ JSteiner

prispevek k celotni E= vrednost podana_refereina_hitrost

Rezultate zakljguje izraunana vrednost kinéhe energije sistema, podana v obliki:
Kineticna energija = celotna_vrednostpodana_ referafma_hitrost

4 TehniSka mehanika za Studente prometnega infAenirszbirka reSenih primerov mehanizmov
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Primer 2004301

Mehanizem na sliki sestavljatdenkasto povezani togi palici 1 in 2 (z masamari@Q kg) ter masa
my= 5 kg, ki se giblie vzdolz klanca. Palica 1 sd wkoli tocke A s konstantno kotno hitrostjo, v
protiurni smeri. Za narisani polozaj doidrenutno hitrost mase inki drsi po ploskvi. KolikSna je
kotna hitrosti palice 2 v tem trenutku?

Zapisi tudi kinettno energijo sistema in jo izrazi s kotno hitrosjo

B ©) C :ml
4
w 45
A 01
- 3m 8 m |
ResSitev
rl'\1-I 2
B (2) /cz/
(1)
;
0)
Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m - neptepol
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m
tocka C (3) x=11.00000 m, y= 4.00000 mé&ka se giblie pod kotom 45.98lede na horizontalo

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemirstbirka reSenih primerov mehanizmov 5



Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

Palice
palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 8.00000 m

Za palico 1/A je podana kotna hitrast

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin,;= 1.00000»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 0.00000»,
razdalja B-f= 5.00000 m, t&ka B(3 m,4 m) ima hitrostge 5.00000»,

palica 2 =B - C, dolzina = 8.00000 m

kotna hitrosin,= 0.87500»,
koordinati pola: x= 6.42857 m, y= 8.57143tim,pola= trenutni
razdalja B-= 5.71429 m, t&ka B(3 m,4 m) ima hitrostge 5.00000»,
razdalja C-§= 6.46498 m, t&ka C(11 m,4 m) ima hitrosice 5.65685»,

Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 3/C hitrost = 5.6568b;, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 80.0000Qs,

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 10.00000 kg
Je2i§ni = 20.83333
Fteiner= 62.50000 (r=2.50000 m)
Jeioten= 83.33333

prispevek palice k celotni= 41.66667%,

palica 2 z dolzino L= 8.00000 m ima maso 20.00000 kg
Je2i§ni = 106.66667
Kreiner= 424.48980 (r=4.60700 m)
Jetoten= 531.15646

prispevek palice k celotniE 203.33333,°

Kineticna energija sistema& 325.0000%,°

6 TehniSka mehanika za Studente prometnega infAenirszbirka reSenih primerov mehanizmov
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Primer 2007031303

Mehanizem na sliki sestavljajo télenkasto povezane toge homogene
palice. Palica 1 se vrti okoli tke C s konstantno kotno hitrostjq.

Za narisani polozaj izeainaj, kolikSni sta hitrosti &k A in B in kolikSni
sta kotni hitrosti palic 2 in 3, in jih izrazi s & hitrostjon,. Koliko znasa
hitrost teziga palice 2?

Ce znaSajo mase palic;m3 kg, m= 4 kg in m= 5 kg, zapisi kinetho
energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo kotne hitrostio;.

ResSitev

Tocke

tocka A (1) x= 2.00000 m,y= 1.00000 m

tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 1.00000 m

tocka C (3) x= 1.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol
tocka D (4) x= 0.00000 m, y= 2.00000 m - neptanpol
tocka E (5) x= 1.00000 m, y= 1.00000 m — t&zigalice 2

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemirstbirka reSenih primerov mehanizmov
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Palice

palica 1 =C - A, dolzina = 1.41421 m
palica 2 =B - A, dolzina= 2.00000 m
palica 3 =B - D, dolzina= 1.00000 m

Za palico 1/A je podana kotna hitrast

palica 1 =C - A, dolzina= 1.41421 m

kotna hitrosin;= 1.00000»,
koordinati pola: x= 1.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-fl= 0.00000 m, t&ka C(1 m,0 m) ima hitrostce 0.00000»,
razdalja A-1= 1.41421 m, t&ka A(2 m,1 m) ima hitrostaz 1.41421»,

palica 2 =B - A, dolzina= 2.00000 m

kotna hitrosin,= 0.50000s,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= -1.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 2.00000 m, t&ka B(O m,1 m) ima hitrostge 1.00000»,
razdalja A-§= 2.82843 m, t&ka A(2 m,1 m) ima hitrostax 1.41421»,

palica 3 =B - D, dolzina= 1.00000 m

kotna hitrosins= 1.00000»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=2.00000tim,pola= neprenni
razdalja B-§= 1.00000 m, t&ka B(O m,1 m) ima hitrostge 1.00000»,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(0 m,2 m) ima hitrostp# 0.00000»,

razdalja E-fl= 2.23607 m, t&ka E(1 m,1 m) ima hitrostz¢ 1.11803»,
Izracun kineténe energije sistema

palica 1 z dolzino L= 1.41421 mima maso 3.00000 kg
Jezigni = 0.50000
Eener= 1.50000 (r=0.70711 m)
Jeioten=2.00000

prispevek palice k celotnif&= 1.0000Q»,

palica 2 z dolzino L= 2.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jesigni = 1.33333
Fteiner= 20.00000 (r=2.23607 m)
Jeioten= 21.33333

prispevek palice k celotniE= 2.66667,°

palica 3 z dolzino = 1.00000 m ima maso 5.00000 kg
Je2i§ni = 0.41667
Lteiner= 1.25000 (r=0.50000 m)
Jeioten= 1.66667

prispevek palice k celotni&= 0.83333s,°

Kineticna energija sistema&  4.50000s,
n

8 TehniSka mehanika za Studente prometnega infAenirszbirka reSenih primerov mehanizmov
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B 2 ¢ @ E M Mehanizem na sliki sestavljajo Stidlenkasto
T ’ povezane toge brezmasne palice in masa 2
kg. Palica 1 se vrti okoli tke A s konstantno
kotno hitrostjom, v protiurni smeri. Za narisani
© poloZaj dold@i trenutno hitrost mase ki drsi po
L AL o ploskvi. KolikSne so kotne hitrosti palic 2, 3 irv4
tem trenutku?
iB D Ce znaSajo mase palic 3 kg, 4 kg, 5 kg in 2 kg,
zapiSi tudi kinetino energijo sistema.
| | ‘ | Vse rezultate zapiSi s porjo kotne hitrostio;.
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ResSitev

Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 2.00000 m - nepteipol
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 6.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 6.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E ( 5) x= 11.00000 m, y= 6.00000 m ¢ka se giblie pod kotom 45.00006lede na
horizontalo

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m
palica 3 =C - D, dolzina = 6.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin,;= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 2.00000tim,pola= neprenni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0 m,2 m) ima hitrosta= 0.00000»,
razdalja B-f= 5.00000 m, t&ka B(3 m,6 m) ima hitrostge 5.00000»,

palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 10.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 5.00000 m, t&ka B(3 m,6 m) ima hitrostge 5.00000»,
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(6 m,6 m) ima hitrostce 4.00000»,

palica 3 =C - D, dolzina = 6.00000 m

kotna hitrosins= 0.66667,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 6.00000 m, t&ka C(6 m,6 m) ima hitrostce 4.00000»,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6 m,0 m) ima hitrostp# 0.0000Q»,

palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.80000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 11.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-fl= 5.00000 m, t&ka C(6 m,6 m) ima hitrostce 4.00000»,
razdalja E-fl= 7.07107 m, ttka E(11 m,6 m) ima hitrosi® 5.65685»,;

Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 5/E hitrost = 5.656856¢, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 32.0000Qs,

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 3.00000 kg
Jezigni = 6.25000

10  Tehniska mehanika za Studente prometnega ishemir zbirka reSenih primerov mehanizmov
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Fteiner= 18.75000 (r=2.50000 m)
J:eloten: 2500000
prispevek palice k celotniE= 12.5000Qs,

palica 2 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezigni = 3.00000
Lteiner= 73.00000 (r=4.27200 m)
Jeioten= 76.00000

prispevek palice k celotni= 38.0000Qs,

palica 3 z dolzino = 6.00000 m ima maso 5.00000 kg
Je2i§ni = 15.00000
Lteiner= 45.00000 (r=3.00000 m)
Jeioten= 60.00000

prispevek palice k celotni= 13.33333,°

palica 4 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 2.00000 kg
Jezigni = 4.16667
Fteiner= 62.50000 (r=5.59017 m)
Jeloten= 66.66667

prispevek palice k celotniE= 21.33333s,°

Kinetina energija sistema& 117.1666%,°

Primer 2004303

Mehanizem na sliki sestavljajo tflenkasto povezane toge palice (z masami 6 kg, B K kg) ter
masim= 3 kg in m, = 4 kg. Palica 2 se vrti protiurno okoli nepéne take C s konstantno kotno
hitrostjo w,. Za narisani polozaj datotrenutni hitrosti masmn, (ki drsi po horizontalni ploskvi) im,
(ki se giblje izkljieno v vertikalni smeri), ter kotni hitrosti palicid 3. Zapisi tudi kinetino energijo
sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo kotne hitrostin.,.

ms
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Resitev
Bl S ——" 9
(3)
el
/B
(
12
(1)
0)
Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 9.00000 m, y= 2.00000 m - neptenpol

tocka D (4) x= 3.00000 m, y= 8.00000 m éka se giblie navpno
Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

palica 2 =B - C, dolzina = 6.32456 m

palica 3 =B - D, dolzina= 4.00000 m

Za palico 2/B je podana kotna hitrast

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin;= 2.0000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=5.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 5.00000 m, ttka A(O m,0 m) ima hitrosta= 10.0000Q»,
razdalja B-{= 3.16228 m, t&ka B(3 m,4 m) ima hitrostg# 6.324560,

palica 2 =B - C, dolzina = 6.32456 m

kotna hitrosin,= 1.00000»,
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=2.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-l= 6.32456 m, ttka B(3 m,4 m) ima hitrosts# 6.32456m,
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(9 m,2 m) ima hitrostce 0.00000»,

palica 3 =B - D, dolzina= 4.00000 m

kotna hitrosins= 0.50000»,
koordinati pola: x=-9.00000 m, y=8.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 12.64911 m, ttka B(3 m,4 m) ima hitrostge 6.32456m,
razdalja D-§= 12.00000 m, ttka D(3 m,8 m) ima hitrostp= 6.00000m,

12  Tehniska mehanika za Studente prometnega ishemir zbirka reSenih primerov mehanizmov
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Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 1/A hitrost = 10.00006-, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotnj E 150.0000Q,°

vozli&e: 4/D hitrost = 6.00006,, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 72.0000Q»,”

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 12.50000
Lteiner= 67.50000 (r=3.35410 m)
Jeioten= 80.00000

prispevek palice k celotniE 160.0000Q,°

palica 2 z dolzino L= 6.32456 m ima maso 8.00000 kg
Je2i§ni = 26.66667
Lteiner=80.00000 (r=3.16228 m)
Jeioten= 106.66667

prispevek palice k celotni&= 53.33333»,°

palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 10.00000 kg
Jesigni = 13.33333
Kieiner= 1480.00000 (r=12.16553 m)
Jeioten= 1493.33333

prispevek palice k celotniE= 186.6666 %3,

Kineticna energija sistema& 622.0000®-°

Primer 2004304 — izpit UNI 27. 11. 2002

Mehanizem na sliki sestavljajo tri toge, _| 4m |
medsebojnoclenkasto povezane palice ter mas B
m= 2 kg in my = 3 kg. Masa m se giblie
vodoravno s hitrostjo & Za narisani polozaj
dologi trenutno hitrost mase an ki drsi po 4/m
horizontalni ploskvi, ter kotne hitrosti palic 1,2

3.

Ce so mase palic 6 kg, 7 kg in 8 kg, zapisi tudi
kineticno energijo sistema.
Vse rezultate zapiSi s powjo hitrosti \c. 3m 6.5m

ResSitev

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemirstbirka reSenih primerov mehanizmov
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Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m - nepteipol

tocka B (2) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 3.00000 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno
tocka D (4) x= 9.50000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 5.65685 m
palica 2 =B - C, dolzina= 4.12311 m
palica 3 =B - D, dolzina= 6.80074 m

Za ta’ko 3/C je podana hitrostv

palica 1= A - B, dolzina= 5.65685 m

kotna hitrostn,;= 0.08333-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(O m,0 m) ima hitrosta= 0.00000-¥
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Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

razdalja B-{= 5.65685 m, t&ka B(4 m,4 m) ima hitrostge 0.47140-y

palica 2=B - C, dolzina= 4.12311 m

kotna hitrosin,= 0.33333-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=3.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-l= 1.41421 m, ttka B(4 m,4 m) ima hitrosts# 0.47140-y
razdalja C-§= 3.00000 m, t&ka C(3 m,0 m) ima hitrostce 1.00000-y

palica 3 =B -D, dolzina= 6.80074 m

kotna hitrosinz= 0.06061-y
koordinati pola: x= 9.50000 m, y=9.50000tim,pola= trenutni
razdalja B-§l= 7.77817 m, ttka B(4 m,4 m) ima hitroste# 0.47140-y
razdalja D-§= 9.50000 m, ttka D(9.5 m,0 m) ima hitrostye 0.57576-¥

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 3/C hitrost = 1.0000Q:ymasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-y

vozli&e: 4/D hitrost = 0.57576:ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotnkE 0.49725-y

palica 1 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 6.00000 kg
Jei@ni = 16.00000
Lteiner= 48.00000 (r=2.82843 m)
Jeioten= 64.00000

prispevek palice k celotnifE= 0.22222-y

palica 2 z dolzino L= 4.12311 mima maso 7.00000 kg
Jezigni = 9.91667
Feiner= 8.75000 (r=1.11803 m)
Jeloten= 18.66667

prispevek palice k celotnifE= 1.03704-§

palica 3 z dolzino L= 6.80074 m ima maso 8.00000 kg
Jezi§ni = 30.83333
reiner= 510.50000 (r=7.98827 m)
Jeloten= 541.33333
prispevek palice k celotnifE= 0.99418-y

Kineticna energija sistemaE 3.75069-
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Primer 2007031308 — izpit VS 17. 6. 2002

Mehanizem na sliki sestavljajo tlenkasto povezane palice te
m, = 5 kg. Palica Ze protiurno vrti okoli ttke C s konstantr
2. Za narisani polozaj doio trenutni hitrosti mas min m
horizontalni ploskvi, ter kotni hitrosti palic 1 B1 Za narisani p
kineticno energijo sistema.

Ce so mase palic 8 kg, 9 kg in 10 kgpiSi tudi kinetino energi
. 3m |, 3m | 3m | Vse rezultate zapiSi s powjo kotne hitrosti.,.

Resitev 1 1

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
palica 3=B-D, dolzina= 7.21110 m
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Za palico 2/B je podana kotna hitrast

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin;= 1.0000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=8.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 8.00000 m, ttka A(0O m,0 m) ima hitrosta= 8.00000»,
razdalja B-f= 5.00000 m, t&ka B(3 m,4 m) ima hitrostg# 5.00000»,

palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 1.0000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-§= 5.00000 m, t&ka B(3 m,4 m) ima hitrostg# 5.00000m,
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(6 m,0 m) ima hitrostce 0.00000»,

palica 3=B-D, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrosins= 0.50000Q»,
koordinati pola: x= 9.00000 m, y= -4.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 10.00000 m, t&ka B(3 m,4 m) ima hitrostge 5.00000»,
razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(9 m,0 m) ima hitrostp= 2.00000Q»,

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 8.00000-, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotnj E 128.0000@,°

vozli&e: 4/D hitrost = 2.00006,, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 10.0000Q»,*

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jezi§ni = 16.66667
Lteiner= 306.00000 (r=6.18466 m)
Jeioten= 322.66667

prispevek palice k celotni & 161.33333s,°

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 9.00000 kg
Jei@ni = 18.75000
teiner= 56.25000 (r=2.50000 m)
Jeioten= 75.00000
prispevek palice k celotni= 37.5000Q»,°

palica 3 z dolzino L= 7.21110 mima maso 10.00000 kg
Jei@ni = 43.33333
reiner= 450.00000 (r=6.70820 m)
Jeloten= 493.33333
prispevek palice k celotni= 61.6666 %,

Kinetina energija sistema& 398.5000%,°

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemirstbirka reSenih primerov mehanizmov
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Primer 2004305

Mehanizem na sliki sestavljajo trElenkasto
povezane toge palice ter mas~ 1 kg inm, = 2

kg. Masa mse giblie vodoravno s hitrostje.vZa
narisani polozaj dold trenutno hitrost mase an

ki drsi po horizontalni ploskvi, ter kotne hitrosti
palic 1, 2 in 3. Palica 3 je na palico¢cnkasto
pritrjena t&no na sredini palice 2 (tka C).

Ce so mase palic 3 kg, 4 kg in 5 kg, zapisi tudi
kineticno energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo hitrosti \b.

ResSitev

T3

Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m - nepteipol
tocka B (2) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 3.50000 m, y= 2.00000 m
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tocka D (4) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno
tocka E (5) x= 9.50000 m, y= 0.00000 méka se giblie vodoravno

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.65685 m
palica 2 =B -D, dolzina= 4.12311 m
palica 3 =C - E, dolzina= 6.32456 m

Za tatko 4/D je podana hitrostw= 1

palica 1= A - B, dolzina= 5.65685 m

kotna hitrostn;= 0.08333-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(O m,0 m) ima hitrosta= 0.00000-y
razdalja B-f= 5.65685 m, t&ka B(4 m,4 m) ima hitrostge 0.47140-y

palica 2 =B - D, dolzina = 4.12311 m

kotna hitrosin,= 0.33333-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=3.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-l= 1.41421 m, ttka B(4 m,4 m) ima hitroste# 0.47140-y
razdalja D-§= 3.00000 m, ttka D(3 m,0 m) ima hitrostp# 1.00000-y

palica 3=C - E, dolzina= 6.32456 m

kotna hitrosinz= 0.02778-y
koordinati pola: x= 9.50000 m, y=-10.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 13.41641 m, ttka C(3.5 m,2 m) ima hitrost¥ 0.37268-y
razdalja E-§l= 10.00000 m, ttka E(9.5 m,0 m) ima hitrost¥ 0.27778-y

razdalja C-§= 1.11803 m, t&ka C(3.5 m,2 m) ima hitrostw 0.37268-y
Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 4/D hitrost = 1.00000;ymasa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.50000-y

vozli&ke: 5/E hitrost = 0.27778&yvmasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.07716-y

palica 1 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 3.00000 kg
Jezigni = 8.00000
Lteiner= 24.00000 (r=2.82843 m)
Jeioten= 32.00000

prispevek palice k celotniE= 0.11111-

palica 2 z dolzino L= 4.12311 mima maso 4.00000 kg
Jezigni = 5.66667
Lteiner= 5.00000 (r=1.11803 m)
Jeioten= 10.66667

prispevek palice k celotni=  0.59259-

palica 3 z dolzino L= 6.32456 m ima maso 5.00000 kg

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemirstbirka reSenih primerov mehanizmov
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Jezizni = 16.66667
teiner= 650.00000 (r=11.40175 m)
Jeloten= 666.66667
prispevek palice k celotnilE=  0.25720-y

Kineti¢na energija sistema & 1.53807 -

Primer 2010012801izpit VS 7. maj 2007

Mehanizem na sliki sestavijajo Stitlenkasto
povezane brezmasne toge palice ter mase 1
kg, m, = 2 kg inmg = 3 kg, ki drsijo po
horizontalni podlagi. Palica 3 se vrti s kotno
hitrostjo ws. Za narisani polozaj izrazi trenutne
hitrosti masm,, m, in mg, kotne hitrosti palic 1, 2
in 4, ter hitrosti tok C, D in E s pomgo kotne
hitrosti ws.

Ce so mase palic 4 kg, 5 kg, 6 kg in 7 kg, zapisi
tudi kinetcno energijo sistema za narisani
polozaj. Vse rezultate zapiSi s pofjw kotne
hitrosti ws.

ResSitev

LE

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 8.00000 m
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tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 6.00000 m
tocka E (5) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol
tocka F (6) x=12.00000 m, y= 0.00000 mékia se giblie vodoravno

Palice

palica 1 =A - C, dolzina = 10.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 8.54400 m
palica 3 =E - C, dolzina= 8.00000 m
palica 4 =D - F, dolzina = 8.48528 m

Za palico 3/C je podana kotna hitrost

palica 1 =A - C, dolzina = 10.00000 m

kotna hitrosin,;= 0.00000»;
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 8.0000Qw»;
razdalja C-fj= «, totka C(6 m,8 m) ima hitrostc#¥ 8.00000w»;

palica 2 =B - C, dolzina = 8.54400 m

kotna hitrosin,= 0.00000»;
koordinati pola: x= 4.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= «, tocka B(3 m,0 m) ima hitrostg# 8.00000»;
razdalja C-§j= «, totka C(6 m,8 m) ima hitrostc#¥ 8.00000w»;

palica 3 =E - C, dolzina= 8.00000 m

kotna hitrosins= 1.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja E-§l= 0.00000 m, ttka E(6 m,0 m) ima hitrostz¢ 0.0000Qw»;
razdalja C-§= 8.00000 m, t&ka C(6 m,8 m) ima hitrostce 8.00000n;

palica 4 =D - F, dolzina = 8.48528 m

kotna hitrosin,= 0.00000s;
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja D-§= «, tocka D(6 m,6 m) ima hitrostpz 6.00000»;
razdalja F-l= «, tocka F(12 m,0 m) ima hitros¥ 6.00000»;

razdalja D-§= 6.00000 m, ttka D(6 m,6 m) ima hitrostp# 6.00000»;
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 8.00000;, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 32.0000Qs:°

vozli&e: 2/B hitrost = 8.00000;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 64.0000Qs:°

vozli&ke: 6/F hitrost = 6.00000;, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 54.0000Qs:°

palica 1 z dolzino L= 10.00000 m ima maso 4.00000 kg

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemirstbirka reSenih primerov mehanizmov
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Jezi§ni = 33.33333
Fteiner= © (r:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotniE 128.0000@»;”

palica 2 z dolzino L= 8.54400 m ima maso
Jesizni = 30.41667
Kteiner = © (r:oo)
Jeloten= o0

prispevek palice k celotniE 160.0000@»;”

palica 3 z dolzino L= 8.00000 m ima maso
Jesigni = 32.00000
teiner=_96.00000 (r=4.00000 m)
Jeioten= 128.00000
prispevek palice k celotniiE= 64.0000Qs:°

palica 4 z dolzino L= 8.48528 m ima maso
Jesizni = 42.00000
Kteiner= © (r:oo)
Jeloten= o0

prispevek palice k celotniyE 126.0000@;°

Kineti¢na energija sistema£ 628.0000@;°

Primer 201001280izpit VS 18. april 2007

5.00000 kg

6.00000 kg

7.00000 kg

Mehanizem na sliki sestavljajo Stitienkasto
povezane toge palice ter mase= 1 kg, =

2 kg inme= 3 kg, ki drsijo po horizontalni
podlagi. Masa mse giblje s hitrostjos. Za
narisani polozaj izrazi trenutni hitrosti mas

in mp, kotne hitrosti palic 1, 2, 3 in 4, ter
hitrosti tack C, D in E s pomgo hitrostive.

Ce znaSajo mase palic 4 kg, 5 kg, 6 kg in 7 kg
za narisani polozaj zapiSi tudi kingto
energijo sistema. Vse rezultate zapiSi s
pomaijo kotne hitrostios.
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ResSitev

L2
g _E_ti e e e

@

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 8.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 6.00000 m

tocka E (5) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka F (6) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka G (7) x=12.00000 m, y= 0.00000 mékia se giblie vodoravno

Palice

palica 1 =A - C, dolzina = 10.00000 m
palica 2 =B - E, dolzina = 5.00000 m
palica 3 =C - F, dolzina= 8.00000 m
palica 4 =D - G, dolzina= 8.48528 m

Za tatko 7/G je podana hitrostv

palica 1 =A - C, dolzina = 10.00000 m

kotna hitrostn;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 1.33333-y
razdalja C-fj= o, totka C(6 m,8 m) ima hitrostc¥ 1.33333-y
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palica 2 =B - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 4.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= «, totka B(3 m,0 m) ima hitrostge 0.66667 -y
razdalja E-§= «, tocka E(6 m,4 m) ima hitroste¥ 0.66667 -y

palica 3 =C - F, dolzina= 8.00000 m

kotna hitrostns= 0.16667-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 8.00000 m, t&ka C(6 m,8 m) ima hitrostce 1.33333-¥
razdalja F-§l= 0.00000 m, ttka F(6 m,0 m) ima hitrost=¢ 0.00000-¥

palica 4 =D - G, dolzina= 8.48528 m

kotna hitrosin,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja D-§= «, tocka D(6 m,6 m) ima hitrostp= 1.00000-¥
razdalja G-l= «, tocka G(12 m,0 m) ima hitrosize 1.00000-y

razdalja D-§= 6.00000 m, ttka D(6 m,6 m) ima hitrostp# 1.00000-y¥
razdalja E-§l= 4.00000 m, ttka E(6 m,4 m) ima hitrost¢ 0.66667-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.33333gymasa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.88889-y

vozlice: 2/B hitrost = 0.66667cymasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.44444

vozli&ke: 7/G hitrost = 1.00000svmasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-4

palica 1 z dolzino L= 10.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezi§ni = 33.33333
Kteiner = © (r:oo)
Jeloten= o0

prispevek palice k celotniyE=  3.55556 -4

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 10.41667
Fteiner= © (r:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotniE=  1.11111-

palica 3 z dolzino = 8.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jeii§ni = 32.00000
reiner= 96.00000 (r=4.00000 m)
eloten= 128.00000
prispevek palice k celotnifE=  1.77778-%
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palica 4 z dolzino L= 8.48528 m ima maso 7.00000 kg
Jeii§ni = 42.00000
Kteiner = © (r:oo)
Jeloten= o0

prispevek palice k celotni=  3.50000-y
Kineti¢na energija sistemaE 12.77778 [ |

Primer 2004306

Mehanizem na sliki sestaviata dvélenkasto
povezani togi palici ter mase; = 3 kg,m, = 2 kg
in mg = 1 kg. Masa mse giblie vodoravno s
hitrostjo . Za narisani polozaj dodo trenutni
hitrosti mas min mg, ki drsita po podlagah brez
trenja, ter kotni hitrosti palic 1 in 2.

Ce sta masi palic 4 kg in 5 kg, izumaj tudi
kineticno energijo sistema za narisani poloza,j.
Vse rezultate zapiSi s powjo hitrosti .

ResSitev

-
.
.
.
-
.
.
.
-
.
.

(0,0) %
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 3.00000 m ¢ka se giblie pod kotom 13§glede na horizontalo
tocka B (2) x= 4.50000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka C (3) x= 9.50000 m, y= 5.00000 mé&ka se giblie pod kotom 8gjlede na horizontalo

Palice
palica 1= A - B, dolzina= 5.40833 m
palica 2 =B - C, dolzina= 7.07107 m

Za tatko 2/B je podana hitrosgv

palica 1= A - B, dolzina= 5.40833 m

kotna hitrostn,;= 0.13333-y
koordinati pola: x= 4.50000 m, y= 7.50000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 6.36396 m, ttka A(0.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv 0.84853-y
razdalja B-{= 7.50000 m, t&ka B(4.50000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y

palica 2 =B - C, dolzina= 7.07107 m

kotna hitrostn,= 0.11763-y
koordinati pola: x= 4.50000 m, y= 8.50104tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 8.50104 m, t¢ka B(4.50000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja C-§= 6.10387 m, t&ka C(9.50000 m,5.00000 m) ima hitrogtv0.71802-y

Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 1/A hitrost = 0.84853zymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.08000-y

vozli&e: 2/B hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-y

vozli&e: 3/C hitrost = 0.71802;vmasa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.25777-y

palica 1 z dolzino L= 5.40833 m ima maso 4.00000 kg
Jezigni = 9.75000
teiner= 164.25000 (r=6.40800 m)
Jeioten= 174.00000
prispevek palice k celotniE=  1.54667 -y

palica 2 z dolzino L= 7.07107 m ima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 20.83333
teiner= 211.31227 (r=6.50096 m)
eloten= 232.14560
prispevek palice k celotniE= 1.60615-y

Kineti¢na energija sistema& 5.49059-y
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Primer 2004307

Mehanizem na sliki sestavljafitenkasto povezane
masam,= 5 kg, toga palica (za maso 8 kg) ter
togi trikotnik z masom,. Masa m se giblie
vodoravno s hitrostjo .+ Za narisani polozaj
dologi trenutni hitrosti ték B in C, ter trenutni
kotni hitrosti palice 1 in trikotnika.

Izracunaj tudi kinettno energijo palice in mase,

za narisani polozaj.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti va.

ResSitev

O m

)

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 4.50000 m, y= 6.00000 m

tocka C (3) x= 4.50000 m, y= 9.00000 m

tocka D (4) x=13.50000 m, y= 6.00000 m - neptanpol

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 7.50000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m
palica 3=C - D, dolzina = 9.48683 m
palica 4 =B - D, dolzina = 9.00000 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1= A - B, dolzina= 7.50000 m
kotna hitrosin;= 0.16667-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=6.00000tim,pola= trenutni
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razdalja A-J= 6.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y
razdalja B-{= 4.50000 m, t&ka B(4.50000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 0.75000-y%

palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrostn,= 0.08333-y
koordinati pola: x= 13.50000 m, y= 6.00000tim pola= trenutni
razdalja B-§= 9.00000 m, t&ka B(4.50000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 0.75000-y%
razdalja C-§= 9.48683 m, t¢ka C(4.50000 m,9.00000 m) ima hitrogtv0.79057 %

palica 3=C - D, dolzina = 9.48683 m

kotna hitrostns= 0.08333-y
koordinati pola: x= 13.50000 m, y= 6.00000tim pola= neprentni
razdalja C-§= 9.48683 m, t¢ka C(4.50000 m,9.00000 m) ima hitrogtv0.79057 -y
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(13.50000 m,6.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y¥

palica 4 =B - D, dolzina = 9.00000 m

kotna hitrostn,= 0.08333-y
koordinati pola: x= 13.50000 m, y= 6.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-= 9.00000 m, t&ka B(4.50000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 0.75000-y%
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(13.50000 m,6.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y¥

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.50000-%

palica 1 z dolzino L= 7.50000 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 37.50000
Jteiner= 112.50000 (r=3.75000 m)
eloten= 150.00000
prispevek palice k celotni= 2.08333-)

Kineti¢na energija sistema & 4.58333-%

[ |
Primer 2004309

0 C Mehanizem na sliki sestavljajo masa= 4 kg ter togo
3 o povezana toga palica 1 (z maso 9 kg) in togi trkor
| i B : DI masom,. Masam, se giblie vodoravno s hitrostjg.vZa
narisani polozaj dol® trenutne hitrosti t&k B, C in D (ki
61 D drsi po vertikalni ploskvi), ter trenutni kotni taisti palice

1 in trikotnika.
4 Va Izracunaj tudi kinetno energijo palice in masey za

narisani polozaj.
— ‘ — \ Vse rezultate zapiSi s powjo hitrosti \a.

ResSitev
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 4.50000 m, y= 6.00000 m

tocka C (3) x= 9.00000 m, y= 9.00000 m

tocka D (4) x=13.50000 m, y= 6.00000 m éka se giblie navgho

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 7.50000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.40833 m
palica 3=C - D, dolzina = 5.40833 m
palica 4 =B - D, dolzina = 9.00000 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1= A - B, dolzina= 7.50000 m

kotna hitrostn,;= 0.16667-¥
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 6.00000tim,pola=
razdalja A-J= 6.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y
razdalja B-f= 4.50000 m, t¢ka B(4.50000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 0.75000-y%

palica 2 =B - C, dolzina = 5.40833 m

kotna hitrostn,= 0.16667-¥
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 6.00000tim,pola=
razdalja B-§= 4.50000 m, t&ka B(4.50000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 0.75000-y%
razdalja C-§= 9.48683 m, ttka C(9.00000 m,9.00000 m) ima hitrogtv1.58114 -y

palica 3=C - D, dolzina = 5.40833 m
kotna hitrostns= 0.16667-¥
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 6.00000tim,pola=
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razdalja C-§= 9.48683 m, téka C(9.00000 m,9.00000 m) ima hitrogtv1.58114 -y
razdalja D-§= 13.50000 m, ttka D(13.50000 m,6.00000 m) ima hitrogtv2.25000-y

palica 4 =B - D, dolzina = 9.00000 m

kotna hitrosto,= 0.16667-¥
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 6.00000tim,pola=
razdalja B-= 4.50000 m, t&ka B(4.50000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 0.75000-y%
razdalja D-f= 13.50000 m, ttka D(13.50000 m,6.00000 m) ima hitrogtv2.25000-y

Izracun kineténe energije sistema
Podani sta 2 masi

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-%

palica 1 z dolzino L= 7.50000 m ima maso 9.00000 kg
Jezigni = 42.18750
Fteiner= 126.56250 (r=3.75000 m)
Jeloten= 168.75000

prispevek palice k celotnifE=  2.34375-)

Kineti¢na energija sistema& 4.34375-% [ |

Primer 2004311

Togi enakostragini trikotnik z dolzino stranice a se giblje tako,

da tatka A drsi po horizontalni ravnini s hitrostjo, = 0.1m,
Q

<=

tocka B pa drsi po vertikalni steni. S kakSnima hitima se
giblje tocka C, ko oklepa rob trikotnika AB z na¢pb steno
kota 30 oz. 45.
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Resitev za kot 45

)
)

(0,0) A

Tocke

tocka A (1) x= 0.28284 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 0.28284 m ¢ka se giblje navgno
tocka C (3) x= 0.38637 m, y= 0.38637 m

Palice

palica 1 =A - B, dolzina = 0.40000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 0.40000 m
palica 3=C - A, dolzina = 0.40000 m

palica 1 =A - B, dolzina= 0.40000 m

kotna hitrosin;= 3.53553:-y
koordinati pola: x= 0.28284 m, y= 0.28284tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 0.28284 m, ttka A(0.28284 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-{= 0.28284 m, ttka B(0.00000 m,0.28284 m) ima hitrogt=v 1.00000-y

palica 2 =B - C, dolzina = 0.40000 m

kotna hitrosin,= 3.53553:-y
koordinati pola: x= 0.28284 m, y= 0.28284tim,pola=
razdalja B-= 0.28284 m, ttka B(0.00000 m,0.28284 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja C-§= 0.14641 m, t&ka C(0.38637 m,0.38637 m) ima hitrogtEv0.51764-y
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palica 3 =C - A, dolzina = 0.40000 m

kotna hitrosins= 3.53553-y
koordinati pola: x= 0.28284 m, y= 0.28284tim,pola=
razdalja C-§= 0.14641 m, t&ka C(0.38637 m,0.38637 m) ima hitrogtEv0.51764-y
razdalja A-§= 0.28284 m, ttka A(0.28284 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y

Zav, = 01™ tako sledi:
S

o= 0.353553 rad/s
vg= 0.1 m/s

ve= 0.051764 m/s
Resitev za kot 30

i |

(0,0) A

Tocke

tocka A (1) x= 0.20000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 0.34641 m ¢ka se giblje navpno
tocka C (3) x= 0.40000 m, y= 0.34641 m

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 0.40000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 0.40000 m
palica 3=C - A, dolzina = 0.40000 m
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Za tacko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A - B, dolzina= 0.40000 m

kotna hitrosin,= 2.88675-y
koordinati pola: x= 0.20000 m, y= 0.34641tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 0.34641 m, t¢ka A(0.20000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-J= 0.20000 m, t¢ka B(0.00000 m,0.34641 m) ima hitrogt=v 0.57735-¥

palica 2 =B - C, dolzina = 0.40000 m

kotna hitrosin,= 2.88675-y
koordinati pola: x= 0.20000 m, y= 0.34641tim,pola=
razdalja B-§= 0.20000 m, t¢ka B(0.00000 m,0.34641 m) ima hitrogt=v 0.57735-¥
razdalja C-§= 0.20000 m, t¢ka C(0.40000 m,0.34641 m) ima hitrogtEv0.57735-¥

palica 3 =C - A, dolzina = 0.40000 m

kotna hitrosins= 2.88675-y
koordinati pola: x= 0.20000 m, y= 0.34641tim,pola=
razdalja C-§= 0.20000 m, t¢ka C(0.40000 m,0.34641 m) ima hitrogtEv0.57735-¥
razdalja A-§= 0.34641 m, t¢ka A(0.20000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y

Zav, = 01™ tako sledi:
s

o= 0.288675rad/s
vg= 0.057735 m/s
ve= 0.057735 m/s

Primer 2004312

Togi kvadrat z dolzino stranic a se giblje tako, td&a A drsi po horizontalni ravnini s hitrostjo
V, = 0.1m, tocka B pa drsi po vertikalni steni. S kakSnimi hitrasse gibljejo téke B, C in D, ko
S

oklepa rob trikotnika AB z nav§mo steno kot 3

a=0.4m
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ResSitev

Tocke

tocka A (1) x= 0.20000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 0.34641 m ¢éka se giblje navpno
totcka C (3) x= 0.34641 m,y= 0.54641 m

tockaD (4) x= 0.54641 m,y= 0.20000 m

x
|

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 0.40000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 0.40000 m
palica 3 =C - D, dolzina = 0.40000 m
palica 4 =D - A, dolzina = 0.40000 m

Za tako 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A - B, dolzina= 0.40000 m

kotna hitrosin,= 2.88675-y
koordinati pola: x= 0.20000 m, y= 0.34641tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 0.34641 m, t¢ka A(0.20000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-J= 0.20000 m, t¢ka B(0.00000 m,0.34641 m) ima hitrogtv 0.57735-¥

palica 2 =B - C, dolzina = 0.40000 m
kotna hitrosin,= 2.88675-y
koordinati pola: x= 0.20000 m, y= 0.34641tim,pola=
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razdalja B-§= 0.20000 m, t¢ka B(0.00000 m,0.34641 m) ima hitrogt=v 0.57735-¥
razdalja C-§l= 0.24786 m, t¢ka C(0.34641 m,0.54641 m) ima hitrogtEv0.71552 -y

palica 3 =C - D, dolzina = 0.40000 m
kotna hitrosins= 2.88675-y

koordinati pola: x= 0.20000 m, y= 0.34641tim,pola=
razdalja C-§= 0.24786 m, t¢ka C(0.34641 m,0.54641 m) ima hitrogtEv0.71552 -y
razdalja D-§= 0.37608 m, t&ka D(0.54641 m,0.20000 m) ima hitrogtv 1.08565-¥

palica 4 =D - A, dolzina = 0.40000 m
kotna hitrostn,= 2.88675-y

koordinati pola: x= 0.20000 m, y= 0.34641tim,pola=
razdalja D-f= 0.37608 m, t&ka D(0.54641 m,0.20000 m) ima hitrogtv 1.08565-¥
razdalja A-§= 0.34641 m, t¢ka A(0.20000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y

Primer 2007031309

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici (z
masama 5 kg in 3 Kkg), togi brazmasni
pravokotnik (z dimenzijama 3 m in 4 m) ter
masim, = 4 kg inm, = 6 kg, ki se gibleta
vodoravno.Ce se masa nmiblie s konstatno
hitrostjo w, izrazi za narisani polozaj velikosti
in smeri trenutnih hitrosti & A, B, C, D, E in

F, ter kotne hitrosti palic 1 in 2 ter togega
pravokotnika s pomgo hitrosti mase m Za
narisani polozaj zapiSi tudi kinétio energijo
sistema.

Vse rezultate zapiSi s porjo hitrosti va.
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ResSitev

T

-

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 5.00000 m, y= 2.59808 m

tocka C (3) x= 8.46410 m, y= 4.59808 m

tocka D (4) x= 6.50000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E (5) x= 9.96410 m, y= 2.00000 m

tocka F (6) x=11.96410 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno

Palice

palica 1 =A-B, dolzina= 5.63471 m
palica 2 = E - F, dolzina = 2.82843 m
palica 3 =B - C, dolzina = 4.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 3.00000 m
palica 5=B - D, dolzina= 3.00000 m
palica 6 =D - E, dolzina = 4.00000 m
palica 7 =D - C, dolzina = 5.00000 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A-B, dolzina= 5.63471 m
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kotna hitrosin,= 0.08882-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 11.25833tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 11.25833 m, t&ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-{= 10.00000 m, t&ka B(5.00000 m,2.59808 m) ima hitrogtv 0.88823-y

palica 2 = E - F, dolzina = 2.82843 m

kotna hitrosin,= 0.51282-y
koordinati pola: x=11.96410 m, y= 3.15470tim,pola= trenutni
razdalja E-fl= 2.30940 m, ttka E(9.96410 m,2.00000 m) ima hitrostv1.18431 -y
razdalja F-fl= 3.15470 m, ttka F(11.96410 m,0.00000 m) ima hitrostv1.61780-y

palica 3 =B - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 3.00000 m, t¢ka B(5.00000 m,2.59808 m) ima hitrogt=v 0.88823-y
razdalja C-§= 5.00000 m, t¢ka C(8.46410 m,4.59808 m) ima hitrogtv 1.48039-y

palica 4 = C - E, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= -0.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-fl= 5.00000 m, t¢ka C(8.46410 m,4.59808 m) ima hitrogtv 1.48039-y
razdalja E-= 4.00000 m, ttka E(9.96410 m,2.00000 m) ima hitrostv1.18431 -y

palica 5=B - D, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosins= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= 0.00000tm,pola= neprentni
razdalja B-§= 3.00000 m, t¢ka B(5.00000 m,2.59808 m) ima hitrogt=v 0.88823-y
razdalja D-§= 0.00000 m, teka D(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y

palica 6 =D - E, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosing= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja E-§l= 4.00000 m, ttka E(9.96410 m,2.00000 m) ima hitrostv1.18431 -y

palica 7 =D - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrostn,= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja C-fl= 5.00000 m, t¢ka C(8.46410 m,4.59808 m) ima hitrogtv 1.48039-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-)"

vozlise: 6/F hitrost = 1.61780svmasa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotniE 7.85178-

palica 1 z dolzino L= 5.63471 mima maso 5.00000 kg
Jei@ni = 13.22917
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Kiteiner= 527.18750 (r=10.26828 m)
eloten: 54041667
prispevek palice k celotnifE=  2.13182-)

palica 2 z dolzino L= 2.82843 m ima maso 3.00000 kg
Jezigni = 2.00000
Kteiner= 16.92820 (r=2.37544 m)
Jeioten= 18.92820

prispevek palice k celotnifE=  2.48892.)

Kineti¢na energija sistemaE 14.4725257

[ |
Primer 2007092001izpit UNI 7. 9. 2007
B D Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici (z
masama 5 kg in 10 kg), homogeni togi brazmasni

4m . 2/m pravokotnik (z dimenziama 3 m in 4 m) ter masi

2) § m. = 4 kg inm; = 6 kg, ki se lahko giblieta

A @D ¢ 3m E“™ vodoravno. Ce se masam giblie s konstatno

F ~E T ] hitrostjo \, za narisani poloZaj zapisi velikosti in
‘ am | 3m | 6m ‘ smeri trenutnih hitrosti &k A, B, C, D, E, F in

‘ \ ‘ ! tezi¥a pravokotnika, kotne hitrosti palic 1 in 2 ter
togega pravokotnika s porjo hitrosti maseam,.
Za narisani polozaj zapisi tudi kingtb energijo sistema.
Vse rezultate zapiSi s porjo hitrosti \t.

ReSitev
L 2
B (4 /p
(3) /H7)
oo (1) (6) F E
Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 4.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka D (4) x= 7.00000 m, y= 4.00000 m
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tocka E (5) x=13.00000 m, y= 0.00000 méeka se giblje vodoravno

tocka F (6) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m

tocka G (7) x= 7.00000 m, y= 2.00000 m — pritdilh palice 2 na pravokotnik
tocka H (8) x= 5.50000 m, y= 2.00000 m — t&Zipravokotnika

Palice

palica 1 =A-C, dolzina = 4.00000 m
palica 2 =G - E, dolzina = 6.32456 m
palica 3 =C - B, dolzina = 4.00000 m
palica 4 =B - D, dolzina = 3.00000 m
palica 5=D - F, dolzina= 4.00000 m
palica 6 = C - F, dolzina = 3.00000 m
palica 7 = C - D, dolzina = 5.00000 m

Za tatko 5/E je podana hitrostv

palica 1 =A - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosin,;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 4.00000 m, t¢ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 0.00000-¥
razdalja C-fl= 0.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-¥

palica 2 =G - E, dolzina = 6.32456 m

kotna hitrosin,= 0.16667-¥
koordinati pola: x=13.00000 m, y= 6.00000tim,pola= trenutni
razdalja G-fl= 7.21110 m, tgka G(7.00000 m,2.00000 m) ima hitrogtv1.20185 ¥
razdalja E-fl= 6.00000 m, ttka E(13.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv1.00000-¥

palica 3 =C - B, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 0.33333-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-¥
razdalja B-§= 4.00000 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.33333-¥

palica 4 =B - D, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 0.33333-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-= 4.00000 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.33333-¥
razdalja D-f= 5.00000 m, teka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.66667 -y

palica 5=D - F, dolzina= 4.00000 m

kotna hitrostns= 0.33333-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja D-§= 5.00000 m, teka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.66667 -y
razdalja F-l= 3.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv1.00000-¥

palica 6 = C - F, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosing= 0.33333-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-¥
razdalja F-§l= 3.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv1.00000-¥
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palica 7 = C - D, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrostn,= 0.33333-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-fl= 0.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-¥
razdalja D-§= 5.00000 m, tgka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.66667 -y

razdalja G-§l= 3.60555 m, ttka G(7.00000 m,2.00000 m) ima hitrogtv1.20185-¥
razdalja H-§= 2.50000 m, t¢ka H(5.50000 m,2.00000 m) ima hitrostv 0.83333-¥

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 0.00000zymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.00000-¥

vozlise: 5/E hitrost = 1.00000:ymasa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotniE 3.00000-¥

palica 1 z dolzino L= 4.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 6.66667
reiner= 20.00000 (r=2.00000 m)
Jeioten= 26.66667
prispevek palice k celotnil& 0.00000-¥

palica 2 z dolzino L= 6.32456 m ima maso 10.00000 kg
Jez@m = 33.33333
teiner= 340.00000 (r=5.83095 m)
eloten= 373.33333
prispevek palice k celotni= 5.18519-%

Kineti¢na energija sistemaE 8.18519-%

Primer 2008022101izpit VS 18. 2. 2008

Mehanizem na sliki sestavljajo Stilenkasto povezane toge
palice (z masami 8 kg, 7 kg, 6 kg in 5 kg) ter magempin
mg, ki drsijo po gladkih podlagah. Palica 1 se vrkatno
hitrostjo 1. Za narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti m.
my, My in mg, kotne hitrosti palic 2, 3 in 4, ter hitrosticto = -
A, B, C in D s pomgo kotne hitrostin;. Za narisani
polozaj zapiSi tudi kinetho energijo sistema in jo izrazi
kotno hitrostjow;.

ResSitev
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(0.0) B

Tocke

tocka A (1) x= 4.50000 m, y= 7.50000 m

tocka B (2) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblije vodoravno

tocka C (3) x= 0.00000 m, y= 4.50000 m &ka se giblie pod kotom 31§lede na horizontalo
totka D (4) x= 2.25000 m, y= 2.25000 m &ka se giblie pod kotom 31§lede na horizontalo
tocka E (5) x= 0.00000 m,y= 7.50000 m - neptenpol

Palice

palica 1 =E - A, dolzina= 4.50000 m
palica 2 = A - B, dolzina= 8.74643 m
palica 3 =C - B, dolzina = 10.06231 m
palica 4=C-D

Za palico 1/A je podana kotna hitrast
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palica 1 =E - A, dolzina= 4.50000 m

kotna hitrosin,;= 1.00000»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=7.50000tim,pola= neprendni
razdalja E-fl= 0.00000 m, ttka E(0.00000 m,7.50000 m) ima hitrostv0.00000»,
razdalja A-J= 4.50000 m, t¢ka A(4.50000 m,7.50000 m) ima hitrostv 4.500000,

palica 2 = A - B, dolzina= 8.74643 m

kotna hitrosin,= 1.00000»,
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=7.50000tim,pola= trenutni
razdalja A-§= 4.50000 m, t¢ka A(4.50000 m,7.50000 m) ima hitrostv 4.500000,
razdalja B-§= 7.50000 m, t¢ka B(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 7.500000,

palica 3 =C - B, dolzina = 10.06231 m

kotna hitrosinz= 0.55556m,
koordinati pola: x= 9.00000 m, y= 13.50000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 12.72792 m, t&ka C(0.00000 m,4.50000 m) ima hitrogtv7.07107»,
razdalja B-§= 13.50000 m, t&ka B(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 7.50000m,

palica 4=C-D

kotna hitrosin,= 0.00000»,
koordinati pola: x= , y=o0 , tip pola= trenutni
razdalja C-f]= w0, totka C(0.00000 m,4.50000 m) ima hitrogtv7.07107»,
razdalja D-§= «, tocka D(2.25000 m,2.25000 m) ima hitrostv 7.07107,

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 2/B hitrost = 7.50000;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 56.2500Q»,”

vozlise: 3/C hitrost = 7.0710@;, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 75.0000Q»,

vozli&e: 4/D hitrost = 7.0710@,, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotni E 100.0000@,

palica 1 z dolzino L= 4.50000 m ima maso 8.00000 kg
\leii§ni = 13.50000
Lteiner= 40.50000 (r=2.25000 m)
Jeloten= 54.00000

prispevek palice k celotni = 27.0000Q»,

palica 2 z dolzino L= 8.74643 m ima maso 7.00000 kg
Jez@m = 44.62500
Lteiner= 133.87500 (r=4.37321 m)
Jeioten= 178.50000

prispevek palice k celotni= 89.2500Q»,

palica 3 z dolzino L= 10.06231 m ima maso 6.00000 kg
Jezizni = 50.62500
Lteiner= 880.87500 (r=12.11662 m)
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Leioten= 931.50000
prispevek palice k celotni= 143.7500Q,

palica 4 ima maso 5.00000 kg
prispevek palice k celotniE= 125.0000@,

2

Kineticnha energija sistema& 616.2500@,

Primer 2008070301:izpit VS 1. 7. 2008

Mehanizem na sliki sestavljajo tri
toge palice ter masin, = 1 kg inmy

m D = 4 kg, ki se giblieta navgmo, ter
A masim, = 2 kg in[ng::%kg, ki se
1.5m c 2 ) F m §20m™  giplieta vodoravnoCe se palica 2 vrti

protiurno s kotno hitrostjon,, za
narisani  polozaj izrazi trenutne
hitrosti tack A, B, C in D, ter kotni
hitrosti palic 1 in 3 s pon®jo kotne
l1'5 W}1-5 m 5m L 2m ; 2m | hitrosti palice 2. Za narisani polozaj
zapiSi tudi kinetino energijo sistema.
Ce so mase palic 5 kg, 6 kg in 7 kg, zapisi tudetiimo energijo sistema za narisani polozaj in jo izraz
s kotno hitrostjan,.

ResSitev

oy
L

(0.0) %

Tocke
tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 3.00000 m ¢ka se giblje navgno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblije vodoravno
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tocka C (3) x= 8.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblije vodoravno
tocka D (4) x=12.00000 m, y= 4.00000 m ¢ka se giblje navghno
tocka E (5) x= 1.50000 m,y= 1.50000 m

tocka F (6) x=10.00000 m, y= 2.00000 m

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 4.24264 m
palica 2 = E - F, dolzina = 8.51469 m
palica 3 =C - D, dolzina = 5.65685 m

Za palico 2/B je podana kotna hitrast

palica 1 =A - B, dolzina= 4.24264 m

kotna hitrosin;= 3.00000Q»,
koordinati pola: x= 3.00000 m, y= 3.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 3.00000 m, t¢ka A(0.00000 m,3.00000 m) ima hitrostv 9.00000w,
razdalja B-{= 3.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 9.00000»-

palica 2 = E - F, dolzina = 8.51469 m

kotna hitrosin,= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 6.00000tim,pola= trenutni
razdalja E-fl= 6.36396 m, ttka E(1.50000 m,1.50000 m) ima hitrostv6.36396m,
razdalja F-l= 5.65685 m, ttka F(10.00000 m,2.00000 m) ima hitrost v5.65685m,

palica 3 =C - D, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrosins= 2.00000Q»,
koordinati pola: x= 8.00000 m, y=4.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(8.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv8.00000w-
razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(12.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 8.00000w-

razdalja E-fl= 2.12132 m, t¢ka E(1.50000 m,1.50000 m) ima hitrostv6.36396m-
razdalja F-§l= 2.82843 m, t&ka F(10.00000 m,2.00000 m) ima hitrost v5.65685m,

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 9.00000-, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 40.5000Qs,°

vozlise: 2/B hitrost = 9.00000-, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 81.0000Qs,°

vozliste: 3/C hitrost = 8.00000-, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 96.0000Qs,°

vozli&te: 4/D hitrost = 8.00006-, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotni E 128.0000@»-”

palica 1 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 7.50000
Lteiner= 22.50000 (r=2.12132 m)
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\le|0ten: 3000000
prispevek palice k celotni & 135.0000Q»-”

palica 2 z dolzino L= 8.51469 m ima maso 6.00000 kg
\lez@m = 36.25000
Lteiner= 108.75000 (r=4.25735 m)
Jeloten= 145.00000

prispevek palice k celotni= 72.5000Q»,°

palica 3 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 7.00000 kg
\lez@m = 18.66667
Lteiner= 56.00000 (r=2.82843 m)
Jeioten= 74.66667

prispevek palice k celotniE 149.33333»,°

Kineti¢na energija sistemaE 702.33333»,° ]

Primer 2009021601izpit VS 16. 2. 2009

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici (z
masama 5 kg in 7 kg), homogeni brezmasni togi
trikotnik ter masimy = 3 kg inm, = 4 kg, ki se
giblieta vodoravno.Ce se masa mgiblie s
konstatno hitrostjova, zapiSi za narisani polozaj
velikosti in smeri trenutnih hitrosti & A, B, C,

D, E in teziga trikotnika, kotne hitrosti palic 1 in 2
ter togega trikotnika s pomyo hitrosti mase m

Za narisani polozaj zapiSi tudi kin&to energijo
sistema in jo izrazi s hitrostjo.

ResSitev

ol 2

oy
L/

S vy
)
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 6.50000 m, y= 5.00000 m

tocka C (3) x= 9.00000 m, y= 2.50000 m

tocka D (4) x=14.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblje vodoravno
tocka E (5) x= 6.50000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

tocka F (6) x= 7.33333 m, y= 2.50000 m — t&ziffikotnika

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 8.20061 m
palica 2 = C - D, dolzina = 5.59017 m
palica 3 =B - E, dolzina = 5.00000 m
palica 4 =B - C, dolzina = 3.53553 m
palica 5 =E - C, dolzina= 3.53553 m

Za tako 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A - B, dolzina= 8.20061 m

kotna hitrosin;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 3.25000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-{= «, tocka B(6.50000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-¥

palica 2 =C - D, dolzina = 5.59017 m

kotna hitrosin,= 0.10000-y
koordinati pola: x= 14.00000 m, y=7.50000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 7.07107 m, t&ka C(9.00000 m,2.50000 m) ima hitrogtv0.70711 -y
razdalja D-§= 7.50000 m, ttka D(14.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v0.75000-y

palica 3 =B - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosins= 0.20000-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-§= 5.00000 m, t¢ka B(6.50000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja E-§l= 0.00000 m, ttka E(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y

palica 4 =B - C, dolzina = 3.53553 m

kotna hitrosin,= 0.20000-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-= 5.00000 m, t¢ka B(6.50000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja C-fl= 3.53553 m, t¢ka C(9.00000 m,2.50000 m) ima hitrogtv0.70711 -y

palica 5 =E - C, dolzina= 3.53553 m

kotna hitrosins= 0.20000-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja E-§l= 0.00000 m, ttka E(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y
razdalja C-§= 3.53553 m, t¢ka C(9.00000 m,2.50000 m) ima hitrogtv0.70711 -y

razdalja F-§l= 2.63523 m, ttka F(7.33333 m,2.50000 m) ima hitrostv0.52705 -y
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Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-)"

vozlis¢e: 4/D hitrost = 0.75000symasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.12500-)

palica 1 z dolzino L= 8.20061 m ima maso 5.00000 kg
Jei@ni = 28.02083
teiner= o0 (r=oc)
Jeloten= o0

prispevek palice k celotnilE=  2.50000-)

palica 2 z dolzino L= 5.59017 m ima maso 7.00000 kg
Jei@ni = 18.22917
Kteiner= 317.18750 (r=6.73146 m)
eloten= 335.41667
prispevek palice k celotnilE=  1.67708-)

Kineti¢na energija sistemaE 6.80208-)/ ]

Primer 2009070601:izpit 6. 7. 2009

Mehanizem na sliki sestavljajo toga palica 1 d@zthm, togi
brezmasni pravokotni trikotnik (z dimenzijama katath in 3 m)
ter masa m= 2 kg, ki se giblie vodoravno s hitrostjq. Za
narisani polozaj po#$ velikosti, smeri in usmeritve trenutnih
hitrosti tack A, B, C, D, E, G in tez& trikotnika (take G, C
in E se nahajajo na sredinah posameznih strarot)tukli kotni
hitrosti palice 1 ter togega trikotnika. Vse vebko hitrosti
izrazi s poméjo hitrosti mase m Ce znasa masa palice,m 1 kg, kolika je njena energija v tem
polozaju?
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ResSitev

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tockaB (2) x= 3.38162m,y= 2.82843 m

tocka C (3) x= 5.85649 m,y= 2.47487 m

tockaD (4) x= 8.33137m,y= 2.12132m

tocka E (5) x= 7.27071 m,y= 1.06066 m

tocka F (6) x= 6.21005 m, y= 0.00000 m - neptenpol

tocka G (7) x= 4.79583 m,y= 1.41421m

Palice

palica 1 =A - G, dolzina= 5.00000 m
palica 2 =B - F, dolzina = 4.00000 m
palica 3 =B - D, dolzina= 5.00000 m
palica 4 = F - D, dolzina = 3.00000 m

Za tako 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A - G, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin,;= 0.16103-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 6.21005tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 6.21005 m, t¢ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja G-fl= 6.78233 m, ttka G(4.79583 m,1.41421 m) ima hitrogtv1.09215-y
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palica 2 =B - F, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosin,= 0.54608-y
koordinati pola: x= 6.21005 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-§= 4.00000 m, t¢ka B(3.38162 m,2.82843 m) ima hitrogtv 2.18431 -y
razdalja F-l= 0.00000 m, ttka F(6.21005 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-¥

palica 3 =B - D, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosinz= 0.54608-y
koordinati pola: x= 6.21005 m, y= -0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 4.00000 m, t¢ka B(3.38162 m,2.82843 m) ima hitrogtv 2.18431 -y
razdalja D-§= 3.00000 m, t&ka D(8.33137 m,2.12132 m) ima hitrogtv 1.63823-y

palica 4 = F - D, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 0.54608-y
koordinati pola: x= 6.21005 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja F-l= 0.00000 m, ttka F(6.21005 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-¥
razdalja D-f= 3.00000 m, t&ka D(8.33137 m,2.12132 m) ima hitrogtv 1.63823-y

razdalja C-§= 2.50000 m, t¢ka C(5.85649 m,2.47487 m) ima hitrogtv1.36519-y
razdalja E-l= 1.50000 m, ttka E(7.27071 m,1.06066 m) ima hitrostv0.81912 -y
razdalja G-Jl= 2.00000 m, t&ka G(4.79583 m,1.41421 m) ima hitrogtv1.09215 -y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-)"

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 1.00000 kg
Jezigni = 2.08333
teiner= 36.03233 (r=6.00269 m)
Jeioten= 38.11566
prispevek palice k celotnilE= 0.49418-)/

Kineti¢na energija sistema & 1.49418-)

Izpit 26. januar 2005

Mehanizem na sliki sestavljajo petlenkasto
povezanih palice ter masi;m4 kg in m= 6 kg.
Palica 4 se vrti okoli ttke D s konstantno kotno
hitrostjo w,.

KolikSne so hitrosti t&k A (mase ), B, C, D, EinF
ter kolikSne so kotne hitrosti palic 1, 2, 3 in & z
narisani polozaj?

Ce znaSajo mase palic 8 kg, 5 kg, 3 kg, 6 kg in 7 kg
zapisi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate izrazi s portio kotne hitrostio,.
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ResSitev

(3)
(4)
4 !
Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 8.00000 m - neptanpol

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptapol

tocka E (5) x= 8.00000 m, y= 4.00000 m

tocka F (6) x=12.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblje vodoravno

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 5.65685 m
palica 2 =B -C, dolzina = 4.47214 m
palica 3 =B - E, dolzina = 4.00000 m
palica 4 =D - E, dolzina= 4.47214 m
palica 5 =E - F, dolzina = 5.65685 m
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Za palico 4/D je podana kotna hitrost

palica 1 =A - B, dolzina= 5.65685 m

kotna hitrosin;= 0.50000Qn,4
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= -4.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 4.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrost=v 2.00000n,
razdalja B-{= 8.94427 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrostv 4.472140,

palica 2 =B - C, dolzina = 4.47214 m

kotna hitrosin,= 1.0000Qn,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=8.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-= 4.47214 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrostv 4.472140,
razdalja C-§= 0.00000 m, t¢ka C(6.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv0.00000n,

palica 3 =B - E, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosinz= 0.00000»4
koordinati pola: x= , y=o0 , tip pola= trenutni
razdalja B-§= «, totka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrostv 4.47214x,
razdalja E-§= «, tocka E(8.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.472140,

palica 4 =D - E, dolzina = 4.47214 m

kotna hitrosin,= 1.00000»4
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-f= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,
razdalja E-= 4.47214 m, ttka E(8.00000 m,4.00000 m) ima hitrostv4.47214x,

palica 5 =E - F, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrosims= 0.50000»4
koordinati pola: x=12.00000 m, y= 12.00000tim pola= trenutni
razdalja E-§l= 8.94427 m, ttka E(8.00000 m,4.00000 m) ima hitrostv4.47214x,
razdalja F-§l= 12.00000 m, ttka F(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrost v6.00000»,

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 2.000004, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 8.0000Q»4°

vozlise: 6/F hitrost = 6.00000,;, masa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotni E 108.0000Qs,

palica 1 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 8.00000 kg
Jez@m = 21.33333
teiner= 320.00000 (r=6.32456 m)
Jeloten= 341.33333
prispevek palice k celotni= 42.6666 %,

palica 2 z dolzino L= 4.47214 mima maso 5.00000 kg
Jezigni = 8.33333
Lteiner= 25.00000 (r=2.23607 m)
Jeioten= 33.33333
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prispevek palice k celotni= 16.6666 %,

palica 3 z dolzino L= 4.00000 m ima maso 3.00000 kg
Jei@ni = 4.00000
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotni= 30.0000Qb,”

palica 4 z dolzino L= 4.47214 mima maso 6.00000 kg
\lez@m = 10.00000
Lteiner= 30.00000 (r=2.23607 m)
Jeioten= 40.00000

prispevek palice k celotni= 20.0000Q»,”

palica 5 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 7.00000 kg
Jei@ni = 18.66667
teiner= 728.00000 (r=10.19804 m)
Jeoten= 746.66667
prispevek palice k celotni= 93.33333»,°

Kineti¢na energija sistemaE 318.6666 %, u

Izpit 9. februar 2005

R _. Mehanizem na sliki sestavlja Se&#nkasto povezanih palic
ter masa n¥ 5 kg. Palica 6 se vrti okoli the G s
konstantno kotno hitrostjos.

KolikSne so hitrosti t&k A, B, C, D (mase m), E, Fin G
ter kolikSne so kotne hitrosti palic 1, 2, 3, &biza narisani
polozaj?

Ce znaSajo mase palic 4 kg, 3 kg, 6 kg, 7 kg, 2nkg kg,
zapisi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate izrazi s portio kotne hitrostioe.

ResSitev
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - nepkarnpol

tocka B (2) x= 2.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka E (5) x= 8.00000 m, y= 8.00000 m - neptanpol

tocka F (6) x=10.00000 m, y= 4.00000 m

tocka G (7) x= 8.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

Palice

palica 1 =A-B, dolzina= 4.47214 m
palica 2 =B - C, dolzina = 4.00000 m
palica 3 =B -D, dolzina= 5.65685 m

TehniSka mehanika za Studente prometnega inZemisihbirka reSenih primerov mehanizmov

53



Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

palica 4 =C - E, dolzina= 4.47214 m
palica 5=C - F, dolzina= 4.00000 m
palica 6 =G - F, dolzina = 4.47214 m

Za palico 6/F je podana kotna hitrast

palica 1=A - B, dolzina= 4.47214 m

kotna hitrosin;= 1.00000Q»
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja A-J= 0.00000 m, t¢ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 0.00000w;
razdalja B-{= 4.47214 m, t&ka B(2.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 4.472 14w

palica 2 =B - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000»
koordinati pola: x= , y=o0 , tip pola= trenutni
razdalja B-§= o, totka B(2.00000 m,4.00000 m) ima hitrostv 4.47214x
razdalja C-§= o, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.47214x

palica 3 =B -D, dolzina= 5.65685 m

kotna hitrosins= 0.50000Qw
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 12.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 8.94427 m, t&ka B(2.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 4.472 14w
razdalja D-§= 12.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 6.00000w;

palica 4 = C - E, dolzina = 4.47214 m

kotna hitrosin,= 1.00000Qws
koordinati pola: x= 8.00000 m, y= 8.00000tm,pola= neprentni
razdalja C-fl= 4.47214 m, t&ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.4721 4
razdalja E-fl= 0.00000 m, ttka E(8.00000 m,8.00000 m) ima hitrostv0.00000m

palica 5=C - F, dolzina= 4.00000 m

kotna hitrosims= 0.00000»
koordinati pola: x= , y=o0 , tip pola= trenutni
razdalja C-§= o, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.47214x
razdalja F-§]= «, tocka F(10.00000 m,4.00000 m) ima hitrost v4.47214x

palica 6 = G - F, dolzina = 4.47214 m

kotna hitrosing= 1.00000Qws
koordinati pola: x= 8.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja G-§l= 0.00000 m, ttka G(8.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000n,
razdalja F-§l= 4.47214 m, ttka F(10.00000 m,4.00000 m) ima hitrost v4.47214x;

Izracun kineténe energije sistema

vozliste: 4/D hitrost = 6.00006;, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 90.0000Q»,

palica 1 z dolzino L= 4.47214 mima maso 4.00000 kg
Jesigni = 6.66667
Lteiner= 20.00000 (r=2.23607 m)
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\lemten: 2666667
prispevek palice k celotni= 13.33333»”

palica 2 z dolzino L= 4.00000 m ima maso
Jezigni = 4.00000
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotni= 30.0000Qb,

palica 3 z dolzino L= 5.65685 m ima maso
Jei@ni = 16.00000
Lteiner= 624.00000 (r=10.19804 m)
Jeioten= 640.00000

prispevek palice k celotni= 80.0000Qb,

palica 4 z dolzino L= 4.47214 m ima maso
Jei@ni = 11.66667
Lteiner= 35.00000 (r=2.23607 m)
Jeloten= 46.66667

prispevek palice k celotni= 23.33333»°

palica 5 z dolzino = 4.00000 m ima maso
Jei@ni = 2.66667
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotni= 20.0000Qb,

palica 6 z dolzino b= 4.47214 m ima maso
Jei@ni = 15.00000
Lteiner= 45.00000 (r=2.23607 m)
Jeioten= 60.00000

prispevek palice k celotni= 30.0000Qb,

Kineti¢na energija sistemaE 286.6666 %

Izpit 6. julij 2005

3.00000 kg

6.00000 kg

7.00000 kg

2.00000 kg

9.00000 kg

3m . 3m 6 m

Mehanizem na sliki sestavljajo brezmasni togi
trikotnik ABC, toga palica ter masa;m4 kg,

ki se giblje vodoravno s hitrostjgvZa narisani
polozaj izrazi trenutne velikosti, smeri in
usmeritve hitrosti t&k A, B in C ter kotni
hitrosti trikotnika in palice s poni hitrosti
mase m

Ce zna%a masa palice 10 kg, zapisi tudi Kinetienergijo sistema. Vse rezultate izrazi s p&mo

hitrosti .
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ResSitev

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - nepkarnpol

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m

tocka D (4) x=12.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

Palice
palica 1 =B - D, dolzina= 9.84886 m
palica 2 = A - B, dolzina = 5.00000 m

palica 3 = B C, dolzina = 5.00000 m
palica 4 = A - C, dolzina = 6.00000 m

Za tatko 4/D je podana hitrostv
palica 1 =B - D, dolzina = 9.84886 m

kotna hitrosin;= 0.06250-y
koordinati pola: x=12.00000 m, y= 16.00000tim pola= trenutni
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razdalja B-{= 15.00000 m, t&ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 0.93750-y
razdalja D-f= 16.00000 m, ttka D(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y

palica 2 = A - B, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.18750-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tm,pola= neprentni
razdalja A-§= 0.00000 m, t¢ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 0.00000-y
razdalja B-§= 5.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.93750-y

palica 3 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosins= 0.18750-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 5.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.93750-y
razdalja C-§= 6.00000 m, ttka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.12500-y

palica 4 = A - C, dolzina = 6.00000 m

kotna hitrosin,= 0.18750-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-§= 0.00000 m, t¢ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 0.00000-y
razdalja C-fl= 6.00000 m, ttka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.12500-y

Izracun kineténe energije sistema

vozliste: 4/D hitrost = 1.00000rymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-y

palica 1 z dolzino L= 9.84886 m ima maso 10.00000 kg
Jez@m = 80.83333
Fteiner= 2162.50000 (r=14.70544 m)
eloten= 2243.33333
prispevek palice k celotnil=  4.38151 -y

Kineti¢na energija sistemaE 6.38151y [ |

Izpit 21. junij 2006

Mehanizem na sliki sestavlja Sest togih
palic ter masa & 5 kg, ki se giblje
vodoravno.Ce se palica 1 vrti s kotno
hitrostjo o1, za narisani polozaj izrazi
trenutne hitrosti tek A, B, C, D, E, Fin

G ter kotne hitrosti palic 2, 3,4,5in6 s
pomaijo kotne hitrosti palice 1.

Ce znaSajo mase palic 10 kg, 6 kg, 3 kg,
4 kg, 9 kg in 8 kg, zapisi tudi kinétio
energijo sistema.

Vse rezultate izrazi s portio kotne hitrosti;.
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ResSitev

15

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - nepkarnpol

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 6.00000 m

tocka C (3) x= 7.00000 m, y= 3.00000 m

tocka D (4) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m - neptapol

tocka E (5) x=11.00000 m, y= 6.00000 m

tocka F (6) x=11.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

tocka G (7) x=15.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblje vodoravno

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 6.70820 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
palica 3 =C - D, dolzina = 3.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m
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palica 5 =E - F, dolzina = 6.00000 m
palica 6 = E - G, dolzina = 7.21110 m

Za palico 1/A je podana kotna hitrast

palica 1 =A - B, dolzina= 6.70820 m

kotna hitrosin,;= 1.00000»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja A-J= 0.00000 m, t¢ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 0.00000w,
razdalja B-{= 6.70820 m, t¢ka B(3.00000 m,6.00000 m) ima hitrogtv 6.70820x,

palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.75000»,
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= 14.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 8.94427 m, t¢ka B(3.00000 m,6.00000 m) ima hitrogtv 6.708200,
razdalja C-§= 11.00000 m, t&ka C(7.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv8.25000n,

palica 3 =C - D, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosins= 2.75000»,
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= 0.00000tm,pola= neprentni
razdalja C-§= 3.00000 m, t&ka C(7.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv8.25000m,
razdalja D-§= 0.00000 m, tcka D(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000»,
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-f]= «, totka C(7.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv8.25000n,
razdalja E-{= «, tocka E(11.00000 m,6.00000 m) ima hitrostv8.25000m,

palica 5 =E - F, dolzina = 6.00000 m

kotna hitrosins= 1.37500»,
koordinati pola: x= 11.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja E-§l= 6.00000 m, ttka E(11.00000 m,6.00000 m) ima hitrostv8.25000»,
razdalja F-l= 0.00000 m, ttka F(11.00000 m,0.00000 m) ima hitrost v0.00000»,

palica 6 = E - G, dolzina = 7.21110 m

kotna hitrosime= 0.00000Q»,
koordinati pola: x= 13.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja E-§= «, tocka E(11.00000 m,6.00000 m) ima hitrostv8.25000m,
razdalja G-§l= «, tocka G(15.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv8.25000n,

Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 7/G hitrost = 8.25000;, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 170.1562%,°

palica 1 z dolzino L= 6.70820 m ima maso 10.00000 kg
Jez@m = 37.50000
teiner= 112.50000 (r=3.35410 m)
Jeioten= 150.00000
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prispevek palice k celotni= 75.0000Q»,

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso
Jez@m = 12.50000
teiner= 565.50000 (r=9.70824 m)
Jeloten= 578.00000
prispevek palice k celotniE= 162.5625@,

palica 3 z dolzino = 3.00000 m ima maso
Jezigni = 2.25000
Lteiner= 6.75000 (r=1.50000 m)
Jeloten= 9.00000

prispevek palice k celotni= 34.0312%,°

palica 4 z dolzino L= 5.00000 m ima maso
Jezigni = 8.33333
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotniE= 136.1250@,

palica 5 z dolzino = 6.00000 m ima maso
\lez@m = 27.00000
Lteiner= 81.00000 (r=3.00000 m)
Jeloten= 108.00000

prispevek palice k celotni= 102.0937%,°

palica 6 z dolzino = 7.21110 m ima maso
Jei@ni = 34.66667
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotniE= 272.2500@,

Kineti¢na energija sistemaE 952.2187%,°

Izpit 23. avgust 2006

6.00000 kg

3.00000 kg

4.00000 kg

9.00000 kg

8.00000 kg

Mehanizem na sliki sestavlja pet togih
palic ter masi n+ 4 kg in m= 5 kg, ki
se giblieta vodoravndCe se palica 1 vrti
s kotno hitrostjow;, za narisani polozaj
izrazi trenutne hitrosti &k A, B, C, D,

E in F, ter kotne hitrosti palic 2, 3, 4, in
5 s pomajo kotne hitrosti palice 1Ce
znaSajo mase palic 3 kg, 8 kg, 10 kg, 2
kg in 6 kg, zapiSi tudi kinatho energijo
sistema.

Vse rezultate izrazi s portio kotne
hitrostio;.
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Tocke

tocka A (1)
tocka B (2)
tocka C (3)
tocka D (4)
tocka E (5)
tocka F (6)

ooww >
'nrrl_DOUJ

x= 15.00000 m , y=

Mehanizmi - zbirka reSitev nalog
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________________________________________________________.-.
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X

x= 0.00000 m, y= 3.00000 m - nep«ampol
= 3.00000 m, y= 6.00000 m
x= 7.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno

11.00000 m, y= 3.00000 m

x=11.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

dolzina = 4.24264 m
dolzina= 7.21110 m
dolzina = 8.54400 m
d
d

olzina = 3.00000 m
olzina = 5.00000 m

Za palico 1/A je podana kotna hitrast

palica 1=A -

B, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrosin;= 1.00000»,

koordinati pola: x="0.00000 m, y=
razdalja A-{=

0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

3.00000tim,pola= neprendni
0.00000 m, t&ka A(0.00000 m,3.00000 m) ima hitrost=v 0.00000»,
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razdalja B-{= 4.24264 m, t¢ka B(3.00000 m,6.00000 m) ima hitrostv 4.242640,

palica 2=B-C, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrosin,= 0.75000»,
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= 10.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 5.65685 m, t¢ka B(3.00000 m,6.00000 m) ima hitrostv 4.242640,
razdalja C-§l= 10.00000 m, t&ka C(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv7.50000m,

palica 3 =B -D, dolzina = 8.54400 m

kotna hitrosinz= 0.37500»,
koordinati pola: x=11.00000 m, y= 14.00000tim pola= trenutni
razdalja B-§= 11.31371 m, ttka B(3.00000 m,6.00000 m) ima hitrostv 4.24264»,
razdalja D-§= 11.00000 m, ttka D(11.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv4.12500m,

palica 4 =D - E, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 1.37500Q»,
koordinati pola: x= 11.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-f= 3.00000 m, ttka D(11.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv4.125000,
razdalja E-l= 0.00000 m, ttka E(11.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000»,

palica 5=D - F, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosims= 0.00000Q»,
koordinati pola: x= 13.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja D-§= «, totka D(11.00000 m,3.00000 m) ima hitrostv4.12500»,
razdalja F-§]= «, tocka F(15.00000 m,0.00000 m) ima hitrost v4.12500n,

Izracun kineténe energije sistema

vozliste: 3/C hitrost = 7.50000;, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotni E 112.5000@,

vozlise: 6/F hitrost = 4.12500;, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 42.53906»,”

palica 1 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 3.00000 kg
Jez@m = 4.50000
Eteiner= 13.50000 (r=2.12132 m)
Jeioten= 18.00000

prispevek palice k celotnilE= 9.0000Q»,°

palica 2 z dolzino L= 7.21110 mima maso 8.00000 kg
Jei@ni = 34.66667
einer= 424.00000 (r=7.28011 m)
Jeloten= 458.66667
prispevek palice k celotniE= 129.0000@,

palica 3 z dolzino L= 8.54400 m ima maso 10.00000 kg
Jezizni = 60.83333
teiner= 1062.50000 (r=10.30776 m)
Jeoten= 1123.33333
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prispevek palice k celotni = 78.98438»,”

palica 4 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 2.00000 kg
Jezigni = 1.50000
Lteiner= 4.50000 (r=1.50000 m)
Jeioten= 6.00000

prispevek palice k celotni= 5.67188s,°

palica 5 z dolzino = 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jei@ni = 12.50000
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotni= 51.04688»,

Kineti¢na energija sistemaE 428.7421%,°

Izpit 18. april 2007

. 4m | 3m | 6 m |

Vse rezultate izrazi s portjo hitrosti va.

ResSitev

homogeni brezmasni

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici,
pravokotnik
dimenzijama 3 m in 4 m) ter masi#¥ kg in m=
6 kg, ki se giblieta vodoravndCe se masa m
giblje s konstatno hitrostjo,yza narisani polozaj
zapiSi velikosti in smeri trenutnih hitrostido A,
B, C, D, E, F in tezi&a pravokotnika, kotne
w \ w w hitrosti palic 1 in 2 ter togega pravokotnika.
Ce znaSata masi palic 8 kg in 12 kg, zapisi tudétiino energijo sistema.

(z
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o 1
B (3
(M (e & (4 (
——400)— C %8 =

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 4.00000 m, y= 0.00000 m

tocka D (4) x= 7.00000 m, y= 4.00000 m

tocka E (5) x=13.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblje vodoravno
tocka F (6) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka G (7) x= 5.50000 m, y= 2.00000 m

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 5.65685 m
palica 2 =D - E, dolzina= 7.21110 m
palica 3 =B - D, dolzina= 3.00000 m
palica 4 =D - F, dolzina = 4.00000 m
palica 5=C - F, dolzina= 3.00000 m
palica 6 = C - B, dolzina = 4.00000 m
palica 7 =B - F, dolzina = 5.00000 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A - B, dolzina= 5.65685 m

kotna hitrosin,= 0.10714-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 9.33333tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 9.33333 m, t¢ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-{= 6.66667 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.71429-y
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palica 2 =D - E, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrosin,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 10.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja D-§= «, tocka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.57143-y
razdalja E-§= «, tocka E(13.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.57143-y

palica 3 =B -D, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosins= 0.14286-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= -0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 5.00000 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.71429-y
razdalja D-§= 4.00000 m, teka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.57143-§

palica 4 =D - F, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosin,= 0.14286-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-f= 4.00000 m, teka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.57143-§
razdalja F-l= 0.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-¥

palica 5=C - F, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrostos= 0.14286-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja C-§= 3.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.42857 -y
razdalja F-l= 0.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-¥

palica 6 = C - B, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosine= 0.14286-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= -0.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 3.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.42857 -y
razdalja B-§= 5.00000 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.71429-y

palica 7 =B - F, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrostn,= 0.14286-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-f= 5.00000 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.71429-y
razdalja F-fl= 0.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-¥

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-)"

vozlise: 5/E hitrost = 0.57143xyvmasa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.97959-%

palica 1 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 8.00000 kg
Jez@m = 21.33333
Kteiner= 462.22222 (r=7.60117 m)
Jeloten= 483.55556

prispevek palice k celotnifE=  2.77551 )

palica 2 z dolzino L= 7.21110 mima maso 12.00000 kg
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\lez@m = 52.00000
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotniE=  1.95918-)/

Kineti¢na energija sistema & 7.71429-%

Izpit 29. junij 2007

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici,
homogeni togi brezmasni pravokotnik (z
dimenzijama 3 m in 4 m) ter masi#3 kg in m=

5 kg, ki se lahko giblieta vodoravn6e se masa
m, giblie s konstatno hitrostjo ay zapiSi za
narisani polozaj velikosti in smeri trenutnih
hitrosti tack A, B, C, D, E, F in tez&
pravokotnika, kotne hitrosti palic 1 in 2 ter
togega pravokotnika s por&o hitrosti mase m

Ce znaSata masi palic 10 kg in 14 kg, zapiSi tut#ino energijo sistema.

Vse rezultate izrazi s porgjo hitrosti va.

ReSitev
B (3) D
(1) (6) G (4)
0.0 % ¥ (5 F (2) £z
Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

totka B (2) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 4.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

totka D (4) x= 7.00000 m, y= 4.00000 m

tocka E (5) x=13.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblje vodoravno

totka F (6) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m

tocka G (7) x= 5.50000 m, y= 2.00000 m — t&Zipravokotnika

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 5.65685 m
palica 2 =F - E, dolzina = 6.00000 m
palica 3 =B - D, dolzina= 3.00000 m
palica 4 =D - F, dolzina= 4.00000 m
palica 5=C - F, dolzina= 3.00000 m
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palica 6 = C - B, dolzina = 4.00000 m
palica 7 = C - D, dolzina = 5.00000 m

Za tacko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A - B, dolzina= 5.65685 m

kotna hitrosin;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 2.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-{= «, totka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y

palica 2 =F - E, dolzina = 6.00000 m

kotna hitrosin,= 0.12500-y
koordinati pola: x=13.00000 m, y= -0.00000tim,pola= trenutni
razdalja F-l= 6.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.75000-¥
razdalja E-l= 0.00000 m, ttka E(13.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y

palica 3 =B - D, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosins= 0.25000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 4.00000 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja D-§= 5.00000 m, teka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.25000-y

palica 4 =D - F, dolzina= 4.00000 m

kotna hitrosin,= 0.25000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= trenutni
razdalja D-f= 5.00000 m, teka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.25000-y
razdalja F-l= 3.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.75000-y

palica 5=C - F, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosins= 0.25000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y
razdalja F-l= 3.00000 m, ttka F(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.75000-y

palica 6 = C - B, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosine= 0.25000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tm,pola= neprentni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y
razdalja B-§= 4.00000 m, t¢ka B(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y

palica 7 = C - D, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.25000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-fl= 0.00000 m, t&ka C(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y
razdalja D-§= 5.00000 m, teka D(7.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.25000-y

razdalja G-§l= 2.50000 m, ttka G(5.50000 m,2.00000 m) ima hitrogtv0.62500-y

Izracun kinettne energije sistema
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vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-)"

palica 1 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 10.00000 kg
Jei@ni = 26.66667
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotnilE= 5.00000-)

palica 2 z dolzino L= 6.00000 m ima maso 14.00000 kg
\lez@m = 42.00000
Lteiner= 126.00000 (r=3.00000 m)
eloten= 168.00000
prispevek palice k celotnilE=  1.31250-)

Kineti¢na energija sistema & 7.81250-

Izpit 16. junij 2008

ResSitev

Mehanizem na sliki sestavljajo toga palica 1 z maso
kg, togi brezmasni pravokotni trikotnik (z dimeanja
katet 3 m in 4 m) ter masa;m3 kg, ki se giblie
vodoravno s hitrostjo o Za narisani polozaj pais
velikosti, smeri in usmeritve trenutnih hitrostickoA,
B, C in D, kot tudi kotni hitrosti palice 1 ter tega
trikotnika. Zapisi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate izrazi s porgjo hitrosti va.
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 5.00000 m, y= 2.59808 m

tocka C (3) x= 6.50000 m, y= 0.00000 m - neptanpol
tocka D (4) x= 9.96410 m, y= 2.00000 m

Palice

palica 1 =A-B, dolzina= 5.63471 m

palica 2 =B - D, dolzina = 5.00000 m

palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m

palica 4 =B - C, dolzina = 3.00000 m

Za tako 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A-B, dolzina= 5.63471 m

kotna hitrosin,= 0.08882-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 11.25833tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 11.25833 m, t&ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-{= 10.00000 m, t&ka B(5.00000 m,2.59808 m) ima hitrogtv 0.88823-y

palica 2 =B - D, dolzina = 5.00000 m
kotna hitrosin,= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 3.00000 m, t¢ka B(5.00000 m,2.59808 m) ima hitrogt=v 0.88823-y
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razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(9.96410 m,2.00000 m) ima hitrogt=v 1.18431 -y

palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y
razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(9.96410 m,2.00000 m) ima hitrogt=v 1.18431 -y

palica 4 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 0.29608-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-= 3.00000 m, t¢ka B(5.00000 m,2.59808 m) ima hitrogt=v 0.88823-y
razdalja C-fl= 0.00000 m, t¢ka C(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-)"

palica 1 z dolzino L= 5.63471 mima maso 5.00000 kg
Jei@ni = 13.22917
Kteiner= 527.18750 (r=10.26828 m)
Jeioten= 540.41667

prispevek palice k celotniE=  2.13182-)

Kineti¢na energija sistemaE 3.63182:)/ [ |

Izpit 22. avgust 2008

Mehanizem na sliki sestavljajo petlenkasto
povezanih togih palic ter masiym3 kgin m,= 5

kg, ki drsita po horizontalni podlagi. Za narisani
polozaj izrazi trenutne hitrosti¢k B, C, D, E in

F, ter kotne hitrosti palic 1, 2, 3, 4 in 5 s pdaipo
hitrosti va.

Ce znaSajo mase palic 10 kg, 11 kg, 12 kg, 13 kg
in 14 kg, zapiSi tudi kinetno energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti va.

ResSitev
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7 Totke

tocka A (1) x= 0 m, y= 0 m - tka se gible

vodoravno

tocka B (2) x=3 m, y= 0 m - nepretni pol
tockaC (3) x= 6.0m,y= 8.0m
tockaD (4) x= 9.0m,y= 80m

vodoravno
tocka G (7) x= 45m,y= 40m

Palice

palica 1 =A - G, dolzina= 6.02080 m
palica 2 =B - C, dolzina = 8.54400 m
palica 3 =C - D, dolzina = 3.00000 m
palica 4 = E - D, dolzina = 8.54400 m
palica 5=D - F, dolzina= 8.06226 m

Za tako 1/A je podana hitrostav
palica 1 =A - G, dolzina= 6.02080 m
kotna hitrostn,= 0.12500-y

hitrost w= 1.00000-y

ima hitrost = 1.60200-y

palica 2 =B - C, dolzina = 8.54400 m

kotna hitrosin,= 0.37500-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-§= 0.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja C-§= 8.54400 m, t¢ka C(6.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv3.20400-y

palica 3 =C - D, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosimz= 0.00000-y
koordinati pola: x= , y=o0 , tip pola= trenutni
razdalja C-§= «, tocka C(6.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv3.20400-y
razdalja D-§= «, tocka D(9.00000 m,8.00000 m) ima hitrogt=v 3.20400-y

palica 4 = E - D, dolzina = 8.54400 m

kotna hitrosin,= 0.37500-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja E-l= 0.00000 m, ttka E(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y
razdalja D-f= 8.54400 m, ttka D(9.00000 m,8.00000 m) ima hitrogt=v 3.20400-y

palica 5=D - F, dolzina = 8.06226 m
kotna hitrosins= 1.12500-y
koordinati pola: x= 10.00000 m, y= 10.66667timpola= trenutni

tocka E (5) x= 6.0 m, y= 0.0 m - nepréniipol
tocka F (6) x=10.0 m, y= 0.0 m -da se gible

koordinati pola: x= 0 m, y= -8 m, tip pola= treni
razdalia A-f = 8.0 m, téka A(0.0 m,0.0 m) ima

razdalja G-fil= 12.81601 m, t&ka G(4.5 m,4.0 m)
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razdalja D-§= 2.84800 m, ttka D(9.00000 m,8.00000 m) ima hitrogt=v 3.20400-y
razdalja F-§l= 10.66667 m, ttka F(10.00000 m,0.00000 m) ima hitrost\12.00000-y

razdalja G-fl= 4.27200 m, ttka G(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.60200-y
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-)"

vozlise: 6/F hitrost = 12.00000symasa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotni E 360.00000-7

palica 1 z dolzino L= 6.02080 m ima maso 10.00000 kg
Jezizni = 30.20833
Kiteiner= 1050.62500 (r=10.25000 m)
Jeloten= 1080.83333

prispevek palice k celotnifE=  8.44401 -\

palica 2 z dolzino L= 8.54400 m ima maso 11.00000 kg
Jezigni = 66.91667
teiner= 200.75000 (r=4.27200 m)
Jeloten= 267.66667
prispevek palice k celotni= 18.82031-)

palica 3 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 12.00000 kg
Jezigni = 9.00000
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotnifE= 61.59375-

palica 4 z dolzino L= 8.54400 m ima maso 13.00000 kg
Jez@m = 79.08333
teiner= 237.25000 (r=4.27200 m)
Jeloten= 316.33333
prispevek palice k celotnifE= 22.24219-%

palica 5 z dolzino L= 8.06226 m ima maso 14.00000 kg
\leii§ni = 75.83333
teiner= 625.72222 (r=6.68539 m)
Jeioten= 701.55556
prispevek palice k celotni= 443.95312 47

Kineti¢na energija sistemaE 916.55339-37 ]
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Izpit 15. september 2008

JF C Mehanizem na sliki sestavljajo Stiri
m clenkasto povezane toge palice ter mase
- m;= 2 kg, m= 4 kgin mg= 6 kg, ki
m drsijo po horizontalni podlagi. Za

narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti
tock B, C, D in E, ter kotne hitrosti
palic 1, 2, 3in 4 s pond hitrosti va.

Ce znaSajo mase palic 10 kg, 11 kg, 12
kg in 13 kg, zapisSi tudi kinetno
energijo sistema.

. 3m 1.5m0.75, 4m o sm Vse rezultate zapiSi s porjo hitrosti

0.7t V.

Resitev
Tocke
j[q tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se
*- giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m - nept@imi
pol
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 8.00000 m
; | tocka D ( 4) x= 10.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se
ﬂb i giblie vodoravno
! tocka E (5) x=13.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se
b : giblie vodoravno
;| § tocka F (6) x= 4.50000 m, y= 4.00000 m
Lo ; tocka G (7) x= 5.25000 m, y= 6.00000 m

Palice
palica 1 =A- G, dolzina= 7.97261 m
palica 2 =B - C, dolzina = 8.54400 m

palica 3 =F - D, dolzina= 6.80074 m
palica 4 = C - E, dolzina = 10.63015 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A- G, dolzina= 7.97261 m

kotna hitrosin;= 0.12500-y
koordinati pola: x= 0.0 m, y= -8.0 m, tip pslaenutni
razdalja A-1=8 m, t&¢ka A(0. m,0. m) ima hitrostav
razdalja G-fl= 14.95201 m, t¢gka G(5.25 m,6.00 m) ima

hitrost = 1.86900-y

I )
] v
i i
i 4
I Fl
] v
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]

]
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palica 2 =B - C, dolzina = 8.54400 m

kotna hitrosin,= 0.29167-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-§= 0.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja C-§= 8.54400 m, t&ka C(6.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv2.49200-y
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palica 3 =F - D, dolzina= 6.80074 m

kotna hitrosins= 0.07955-y
koordinati pola: x= 10.00000 m, y= 18.66667timpola= trenutni
razdalja F-§l= 15.66401 m, ttka F(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrostv1.24600-y
razdalja D-§= 18.66667 m, ttka D(10.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.48485-y

palica 4 = C - E, dolzina = 10.63015 m

kotna hitrosin,= 0.12500-y
koordinati pola: x= 13.00000 m, y= 26.66667tim,pola= trenutni
razdalja C-fl= 19.93601 m, ttka C(6.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv2.49200-y
razdalja E-{[= 26.66667 m, ttka E(13.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv3.33333-¥

razdalja F-fl= 4.27200 m, ttka F(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrostv1.24600-y
razdalja G-fl= 6.40800 m, ttka G(5.25000 m,6.00000 m) ima hitrogtv 1.86900-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-)"

vozlis¢e: 4/D hitrost = 1.48485ymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 4.40955-)

vozliste: 5/E hitrost = 3.33333:xvmasa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotniE 33.33333/

palica 1 z dolzino L= 7.97261 m ima maso 10.00000 kg
Jez@m = 52.96875
Jteiner= 1278.90625 (r=11.30887 m)
eloten= 1331.87500
prispevek palice k celotnifE= 10.40527

palica 2 z dolzino L= 8.54400 m ima maso 11.00000 kg
Jezigni = 66.91667
Lteiner= 200.75000 (r=4.27200 m)
Jeloten= 267.66667

prispevek palice k celotnifE= 11.38513-

palica 3 z dolzino L= 6.80074 m ima maso 12.00000 kg
Jez@m = 46.25000
Lteiner= 3424.08333 (r=16.89202 m)
Jeloten= 3470.33333

prispevek palice k celotnifE= 10.97923-%

palica 4 z dolzino L= 10.63015 m ima maso 13.00000 kg
Jei@ni =122.41667
teiner= 6838.36111 (r=22.93530 m)
Jeloten= 6960.77778
prispevek palice k celotni= 54.38108-

Kineti¢na energija sistemaE 125.89359.37 ]
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Izpit VSS 16. junij 2009

Mehanizem na sliki sestavljajo medsebojno
clenkasto povezani togi palici ter togi trikotniki (k
se lahko vrti okoli toke D), ter masi a¥ 2 kg in
m,= 3 kg, ki lahko drsita po horizontalni podlagi.
Masa m se giblje s hitrostjo A Za narisani polozaj
izrazi trenutne hitrosti itk B, C, D, E in tezi&a
trikotnika, ter kotni hitrosti palice 2 in trikota s
pomaijo hitrosti va.

Ce znaSata masi palic 6 kg in 8 kg, zapiSi tuditikin® energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s porjo hitrosti va.

ResSitev

,a-ﬂ 2

'"j:-';,'G L R R R R A R R R S R R A R A R A R A A AR PR B AR R PR ERmE

Tocke
tocka A (1) x=-2.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
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tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E (5) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblje vodoravno

tocka F (6) x= 1.00000 m,y= 2.66667 m - gibanjke je vezano na palico 3

Palice

palica 1 =A- B, dolzina= 4.47214 m
palica 2 =C - E, dolzina = 5.65685 m
palica 3 =B - C, dolzina = 3.00000 m
palica 4 =D - B, dolzina = 4.00000 m
palica 5=D - C, dolzina = 5.00000 m

Za tako 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A-B, dolzina= 4.47214 m

kotna hitrosin;= 0.00000-y
koordinati pola: x=-1.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(-2.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
razdalja B-{= «, totka B(0.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y

palica 2 =C - E, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrosin,= 0.18750-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= 9.33333tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 6.66667 m, t¢ka C(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.25000-y
razdalja E-fl= 9.33333 m, ttka E(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv1.75000-y

palica 3 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosins= 0.25000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 4.00000 m, t¢ka B(0.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja C-§= 5.00000 m, t&ka C(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.25000-y

palica 4 =D - B, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosin,= 0.25000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja D-f= 0.00000 m, teka D(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja B-= 4.00000 m, t¢ka B(0.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y

palica 5=D - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosins= 0.25000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja D-§= 0.00000 m, teka D(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja C-§= 5.00000 m, t¢ka C(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.25000-y

razdalja F-§l= 2.84800 m, ttka F(1.00000 m,2.66667 m) ima hitrostv0.71200-y
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-)"
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vozlise: 5/E hitrost = 1.75000:ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 4.59375-

palica 1 z dolzino L= 4.47214 mima maso 6.00000 kg
\lez@m = 10.00000
Fteiner= © (I’:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotnil= 3.00000-)

palica 2 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 8.00000 kg
\lez@m = 21.33333
Lteiner= 462.22222 (r=7.60117 m)
Jeloten= 483.55556

prispevek palice k celotnil=  8.50000-)

Kineti¢na energija sistemaE 17.09375-) [ |

Izpit VSS 17. november 2009

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi
palici, homogeni togi nepravokotni
brezmasni trikotnik ter masi m 5 kg in
my, ki se giblieta vodoravnoCe se masa
m,= 4 kg giblie s konstatno hitrostjopy
zapiSi za narisani polozaj velikosti in smeri
trenutnih hitrosti tok A, B, C, D, E ter
3.25m 325m 751 ‘ tezi¥a trikotnika, kotne hitrosti palic 1 in 2
| | ter togega trikotnika s pomjp hitrosti
mase a

Ce znaSata masi palic 6 kg in 8 kg, zapiSi tuditkine energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s porjo hitrosti .

ResSitev
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.25000 m, y= 5.00000 m

tocka C (3) x=13.00000 m, y= 5.00000 m

tocka D (4) x=13.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblje vodoravno
tocka E (5) x= 6.50000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

Palice

palica 1 =A - B, dolzina= 5.96343 m
palica 2 = C - D, dolzina = 5.00000 m
palica 3 =B - C, dolzina = 9.75000 m
palica 4 =B - E, dolzina = 5.96343 m
palica 5 =E - C, dolzina = 8.20061 m

Za tatko 4/D je podana hitrostv

palica 1 =A - B, dolzina= 5.96343 m

kotna hitrosin,;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 10.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 10.00000 m, t&ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 0.00000-y
razdalja B-{= 5.96343 m, t¢ka B(3.25000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y

palica 2 = C - D, dolzina = 5.00000 m
kotna hitrosin,= 0.20000-y
koordinati pola: x=13.00000 m, y= 5.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(13.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y
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razdalja D-§= 5.00000 m, ttka D(13.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y

palica 3 =B - C, dolzina = 9.75000 m

kotna hitrosins= 0.00000-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= 0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 5.96343 m, t¢ka B(3.25000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja C-§= 8.20061 m, t&ka C(13.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y

palica 4 =B - E, dolzina = 5.96343 m

kotna hitrosin,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-= 5.96343 m, t¢ka B(3.25000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja E-l= 0.00000 m, ttka E(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y

palica 5 =E - C, dolzina= 8.20061 m

kotna hitrostos= 0.00000-y
koordinati pola: x= 6.50000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja E-§l= 0.00000 m, ttka E(6.50000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y
razdalja C-§= 8.20061 m, t&ka C(13.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y

Izracun kinettne energije sistema

vozli&e: 1/A hitrost = 0.00000;ymasa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.00000-y

vozliste: 4/D hitrost = 1.00000rymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-y

palica 1 z dolzino L= 5.96343 m ima maso 6.00000 kg
Jez@ni = 17.78125
teiner= 353.34375 (r=7.67402 m)
Jeioten= 371.12500
prispevek palice k celotniE= 0.00000-y

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 8.00000 kg
\leii§ni = 16.66667
Lteiner= 50.00000 (r=2.50000 m)
Jeloten= 66.66667

prispevek palice k celotni = 1.33333-

Kineti¢na energija sistema & 3.33333-y L]
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Izpit 17. februar 2010

Mehanizem na slki sestavljajo Stiri
clenkasto povezane toge palice ter mase
my;= 1 kg, m= 2 kg in m= 3 kg, ki lahko
drsijo po horizontalni podlagi. Palica 3 se
vrti s kotno hitrostjans. Za narisani polozaj
izrazi trenutne hitrosti mas ;mm, in m,
kotne hitrosti palic 1, 2 in 4, ter hitrost
tocke C s pomgo kotne hitrostins.

Ce znaSajo mase palic 4 kg, 5 kg, 4 kg in 8 kg,&apili kineténo energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s porjo kotne hitrostis.

ResSitev

£3)

I : (2) :
®O (7B Y E

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E (5) x=12.00000 m, y= 0.00000 mekia se giblje vodoravno

tocka F (6) x= 6.00000 m, y= 2.00000 m - gibdnjie je vezano na palico 3

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m
palica 2 =B - F, dolzina = 3.60555 m
palica 3=D - C, dolzina = 4.00000 m
palica 4 =C - E, dolzina= 7.21110 m

Za palico 3/C je podana kotna hitrost

palica 1= A - B, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000s;
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 2.00000»;
razdalja B-{|= «, tocka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 2.00000»;
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palica 2 =B - F, dolzina = 3.60555 m

kotna hitrosin,= 0.00000s;
koordinati pola: x= 4.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= o, tocka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 2.00000»;
razdalja F-Jl= «, tocka F(6.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv2.00000»;

palica 3=D - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 1.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000n;
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000x;

palica 4 =C - E, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrosin,= 0.00000»;
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-fj= «, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000n;
razdalja E-l= «, tocka E(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrost v4.00000»;

razdalja F-l= 2.00000 m, ttka F(6.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv2.00000»;
Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 2.00000;, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000s:°

vozli&e: 2/B hitrost = 2.00000;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 4.00000s:°

vozlise: 5/E hitrost = 4.00000;, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 24.0000Q»;°

palica 1 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezigni = 3.00000
Fteiner= © (r:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotni = 8.00000s:°

palica 2 z dolzino L= 3.60555 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 5.41667
Fteiner= © (r:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotni&= 10.0000Q»;°

palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezign = 5.33333
Kiteiner= 16.00000 (r=2.00000 m)
Jeioten= 21.33333

prispevek palice k celotnif= 10.6666%;°

palica 4 z dolzino L= 7.21110 mima maso 8.00000 kg
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Je2i§ni = 34.66667
Fteiner= © (r:oo)
Jeloten= ©

prispevek palice k celotni &= 64.0000Q»;°

Kineti¢na energija sistemaE 122.6666;°

Izpit VSS 18. februar 2010

Mehanizem na sliki sestavljajo Stiri
clenkasto povezane toge palice ter mase
m;= 1 kg, m= 2 kg in m= 3 kg, ki lahko
drsijo po horizontalni podlagi. Masasree
giblie s hitrostjo y. Za narisani polozaj
izrazi trenutne hitrosti mas mny in m,
kotne hitrosti palic 1, 2, 3 in 4, ter hitrost

| 3m | 3m | 6m

5 tocke C s pomgo hitrosti \&.
Ce znaSajo mase palic 4 kg, 5 kg, 6 kg in 7 kg,Stéypdi kineténo energijo sistema.
Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti k.

Resitev
(2) (3)
;s i
wo (1) B Y s E
Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E (5) x=12.00000 m, y= 0.00000 mekia se giblje vodoravno
tocka F (6) x= 6.00000 m, y= 3.00000 m

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m
palica 2=A-C, dolzina= 7.21110 m
palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m
palica 4 =F - E, dolzina= 6.70820 m
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Za tatko 5/E je podana hitrostv

palica 1= A - B, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.33333-¥
razdalja B-{|= «, tocka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.33333-¥

palica 2=A-C, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrosin,= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-§= o, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.33333-¥
razdalja C-§j= «, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.33333-¥

palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrostns= 0.33333-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.33333-¥
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-¥

palica 4 =F - E, dolzina = 6.70820 m

kotna hitrosto,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja F-l= «, tocka F(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrostv1.00000-¥
razdalja E-{l= «, tocka E(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv1.00000-y¥

razdalja F-§l= 3.00000 m, ttka F(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrostv1.00000-¥
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.33333zymasa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.88889-¥

vozlise: 2/B hitrost = 1.33333%yvmasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.77778-%

vozli&e: 5/E hitrost = 1.00000:ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-¥

palica 1 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezigni = 3.00000
\]Steiner: o (I’:OO)
J:eloten: o

prispevek palice k celotni= 3.55556-%

palica 2 z dolzino L= 7.21110 mima maso 5.00000 kg
Jesigni = 21.66667
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0
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prispevek palice k celotnif=  4.44444-

palica 3 z dolzino ¢ =
Jezizni = 8.00000
Kiteiner= 24.00000 (r=2.00000 m)
Jeioten= 32.00000

prispevek palice k celotni=  1.77778-%

4.00000 m ima maso 6.00000 kg

palica 4 z dolzino L=
Jeii§ni = 26.25000
\]Steiner: o0 (r:oo)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotni= 3.50000-%

6.70820 mima maso 7.00000 kg

Kineti¢na energija sistema& 17.44444 7

Izpit 14. april 2010

3m \

Mehanizem na sliki sestavijajo: pet
clenkasto povezanih togih palic ter masi
my= 2 kg in m= 3 kg, ki lahko drsita po
horizontalni podlagi. Masa nse giblie s
hitrostjo . Za narisani polozaj izrazi
trenutne hitrosti mas min m, kotne
hitrosti palic 1, 2, 3, 4 in 5 s hitrostje.v

Ce zna3ajo mase palic 6 kg, 4 kg, 5 kg, 7 kg in 8zkgisi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti \«.

ResSitev

Tocke

tocka A (1)
tocka B ( 2)
tocka C ( 3)
tocka D ( 4)

xX=
X=
xX=
xX=

0.00000 m , y=
3.00000 m , y=
3.00000 m , y=
9.00000 m , y=

0.00000 m ¢ka se giblje
4.00000 m
0.00000 m - neptenpol
3.00000 m

vodoravno
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tocka E (5) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

tocka F (6) x=12.00000 m, y= 0.00000 mékia se giblie vodoravno

tocka G (7) x= 3.00000 m, y= 3.00000 m - gibdnijie je vezano na palico 2
tocka H ( 8) x= 9.00000 m, y= 2.00000 m - gibanojke je vezano na palico 4

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 4.00000 m
palica 3 =G - D, dolzina= 6.00000 m
palica 4 =D - E, dolzina = 3.00000 m
palica 5=H - F, dolzina= 3.60555 m

Za ta’ko 6/F je podana hitrostv

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 2.00000-y¥
razdalja B-{= «, totka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 2.00000-y¥

palica 2 =B - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrostn,= 0.50000-v
koordinati pola: x= 3.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja B-= 4.00000 m, t&ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 2.00000-¥
razdalja C-§= 0.00000 m, t¢ka C(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-¥

palica 3 =G - D, dolzina= 6.00000 m

kotna hitrostns= 0.00000-v
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja G-§l= «, tocka G(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv1.50000-%
razdalja D-§= «, tocka D(9.00000 m,3.00000 m) ima hitrost=v 1.50000-¥%

palica 4 =D - E, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosto,= 0.50000-v
koordinati pola: x= 9.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja D-§= 3.00000 m, ttka D(9.00000 m,3.00000 m) ima hitrogt=v 1.50000-¥
razdalja E-fl= 0.00000 m, ttka E(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y¥

palica 5=H - F, dolzina= 3.60555 m

kotna hitrosiws= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 10.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja H-§= «, tocka H(9.00000 m,2.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-¥
razdalja F-§]= «, tocka F(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrost v1.00000-y¥

razdalja G-fl= 3.00000 m, ttka G(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv1.50000-¥
razdalja H-f= 2.00000 m, ttka H(9.00000 m,2.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-¥

Izracun kinetEne energije sistema

vozlis¢e: 1/A hitrost = 2.00000:ymasa = 2.00000 kg
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prispevek mase k celotniE 4.00000-¥

vozli&e: 6/F hitrost = 1.00000-vmasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-¥

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 12.50000
\]Steiner: © (I’:OO)
J:eloten: ©

prispevek palice k celotni = 12.00000-¥

palica 2 z dolzino L= 4.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezigni = 5.33333
Fteiner= 16.00000 (r=2.00000 m)
eloten= 21.33333
prispevek palice k celotniE= 2.66667 -

palica 3 z dolzino = 6.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 15.00000
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotniE= 5.62500-¥

palica 4 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jezigni = 5.25000
Kteiner= 15.75000 (r=1.50000 m)
eloten= 21.00000
prispevek palice k celotniE= 2.62500-¥

palica 5 z dolzino L= 3.60555 m ima maso 8.00000 kg
Jezigni = 8.66667
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: o

prispevek palice k celotni= 4.00000-¥

Kineti¢na energija sistemaE 32.41667 ¥ [ |
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ResSitev

Tocke

tocka A (1)
tocka B ( 2)
tocka C ( 3)
tocka D ( 4)
tocka E (5)
tocka F ( 6)

Palice

xX=

xX=
X=
xX=

ﬁTZ

0.00000 m, y=
3.00000 m, y=
6.00000 m, y=
3.00000 m, y=
1.80000 m, y=
4.50000 m, y=

Mehanizem na sliki sestavljajo tflenkasto povezane toge
palice ter masi M= 1 kg in My = 2 kg, ki sta togo pritrjeni
na palici 1 in 3. Za narisani polozaj izrazi tramuthitrosti
tock B in C, ter kotni hitrosti palic 2 in 3 s pogjo kotne
hitrostio,. Ce znasajo mase palic 12 kg, 5 kg in 8 kg, zapisi
tudi kineténo energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo kotne hitrostio;.

0.00000 m - neprgnpol
5.00000 m
3.00000 m
0.00000 m - neptaipol
3.00000 m
1.50000 m

palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m
palica 2 =B - C, dolzina = 3.60555 m
palica 3=C - D, dolzina = 4.24264 m
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Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m

kotna hitrosin,;= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000w,
razdalja B-= 5.83095 m, t¢ka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv 5.83095m,

palica 2 =B - C, dolzina = 3.60555 m

kotna hitrosin,= 0.40000»,
koordinati pola: x=-4.50000 m, y= -7.50000tip,pola= trenutni
razdalja B-l= 14.57738 m, t&ka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv 5.83095»,
razdalja C-§= 14.84924 m, t&ka C(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrogEv5.93970»,

palica 3=C - D, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrosins= 1.40000Q»,
koordinati pola: x= 3.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja C-§= 4.24264 m, t¢ka C(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv5.93970w,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

razdalja E-fl= 3.49857 m, ttka E(1.80000 m,3.00000 m) ima hitrostv3.49857»,
razdalja F-§l= 2.12132 m, t&ka F(4.50000 m,1.50000 m) ima hitrostv2.96985»,

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 5/E hitrost = 3.4985@;, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 6.1200Qs,°

vozli&ke: 6/F hitrost = 2.9698b;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 8.8200Q»,°

palica 1 z dolzino L= 5.83095 m ima maso 12.00000 kg
Jesigni = 34.00000
teiner= 102.00000 (r=2.91548 m)
Jeioten= 136.00000
prispevek palice k celotni= 68.0000Q»,

palica 2 z dolzino L= 3.60555 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 5.41667
teiner= 1066.25000 (r=14.60308 m)
Jetoten= 1071.66667
prispevek palice k celotni = 85.73333»,°

palica 3 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 12.00000
Lteiner= 36.00000 (r=2.12132 m)
Jeioten= 48.00000

prispevek palice k celotnii= 47.0400Qs,°

Kineti¢na energija sistemaE 215.71333»,° [ |
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Izpit 13. julij 2010

Mehanizem na sliki sestavljajo tflenkasto povezane toge
palice ter masi M= 1 kg in My = 2 kg, ki sta togo pritrjeni
na palici 1 in 3. Za narisani polozaj izrazi tramuthitrosti
tock B in C, ter kotni hitrosti palic 2 in 3 s pogjo kotne
hitrosti ®,. Zapidi tudi kinetino energijo sistemaCe
znaSajo mase palic 12 kg, 3 kg in 8 kg, zapiSi kirgdticno
energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s porjo kotne hitrosti;.

ResSitev

Tocke

tocka A (1)
tocka B ( 2)
tocka C ( 3)
tocka D ( 4)
tocka E ( 5)
tocka F ( 6)

Palice

0)

X=
X=

xX=
X=
xX=

0.00000 m, y= 0.00000 m - neptampol
3.00000 m, y= 5.00000 m
3.00000 m, y= 3.00000 m
6.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol
1.80000 m, y= 3.00000 m
4.50000 m, y= 1.50000 m
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palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m
palica 2 =B - C, dolzina = 2.00000 m
palica 3=C - D, dolzina = 4.24264 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m

kotna hitrosin,;= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.0000Qw,
razdalja B-= 5.83095 m, t¢ka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 5.83095m,

palica 2 =B - C, dolzina = 2.00000 m

kotna hitrosin,= 4.00000»,
koordinati pola: x= 2.25000 m, y= 3.75000tim,pola= trenutni
razdalja B-l= 1.45774 m, ttka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv5.83095»,
razdalja C-§= 1.06066 m, ttka C(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogstv4.24264x,

palica 3=C - D, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrosins= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja C-§= 4.24264 m, t¢ka C(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv4.24264x,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

razdalja E-fl= 3.49857 m, ttka E(1.80000 m,3.00000 m) ima hitrostv3.49857»,
razdalja F-§l= 2.12132 m, t&ka F(4.50000 m,1.50000 m) ima hitrogtv2.12132»,

Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 5/E hitrost = 3.4985@;, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 6.1200Qs,°

vozli&ke: 6/F hitrost = 2.1213@;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 4.5000Qs,°

palica 1 z dolzino L= 5.83095 m ima maso 12.00000 kg
Jesigni = 34.00000
Lteiner= 102.00000 (r=2.91548 m)
Jeioten= 136.00000

prispevek palice k celotni = 68.0000Q»,

palica 2 z dolzino L= 2.00000 m ima maso 3.00000 kg
Jezigni = 1.00000
Lteiner= 1.87500 (r=0.79057 m)
Jeioten= 2.87500

prispevek palice k celotni &= 23.0000Q»,

palica 3 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 12.00000
teiner: 3600000 (I’:212132 m)
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\lemten: 4800000
prispevek palice k celotni = 24.0000Q»,

Kineti¢na energija sistema £ 125.6200@, [ |

Izpit 24. avgust 2010

B._E 2 C Mehanizem na sliki sestavljajo #enkasto povezane toge
palice ter masa M 1 kg, ki je togo pritrjena na palico 2.
Za narisani polozaj izrazi trenutne hitrostékoB in C, ter
kotni hitrosti palic 2 in 3 s pons® kotne hitrostio;. Ce
znasSajo mase palic 10 kg, 5 kg in 8 kg, zapisi kirggticno
energijo sistema.

. 30m 1.5ml15nl5n Vse rezultate zapiSi s pojo kotne hitrostin;.
[ [ [ [ I
Resitev
ol 2
B E2)
(1) 3)
I3
0

Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m - nepteirpol

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 3.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 3.00000 m

tocka D (4) x= 7.50000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E (5) x= 4.50000 m, y= 3.00000 m - gibdni{ie je vezano na palico 2

Palice
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palica 1= A - B, dolzina= 4.24264 m
palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m
palica 3=C - D, dolzina = 3.35410 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1 =A - B, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrosin;= 1.00000»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.0000Qw,
razdalja B-{= 4.24264 m, t¢ka B(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv 4.24264x,

palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 1.50000»,
koordinati pola: x= 5.00000 m, y= 5.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-= 2.82843 m, t¢ka B(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv 4.24264x,
razdalja C-§= 2.23607 m, t¢ka C(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv3.35410w,

palica 3=C - D, dolzina = 3.35410 m

kotna hitrosins= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 7.50000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja C-§= 3.35410 m, t&ka C(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv3.35410w,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(7.50000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

razdalja E-fl= 2.06155 m, ttka E(4.50000 m,3.00000 m) ima hitrostv3.09233»,
Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 5/E hitrost = 3.09233;, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotnkE 4.78125,°

palica 1 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 10.00000 kg
Jesigni = 15.00000
Lteiner= 45.00000 (r=2.12132 m)
eloten= 60.00000
prispevek palice k celotni= 30.0000Qs,

palica 2 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jezign = 3.75000
Feiner= 21.25000 (r=2.06155 m)
eloten= 25.00000
prispevek palice k celotni= 28.1250Qs,

palica 3 z dolzino L= 3.35410 m ima maso 8.00000 kg
Jezigni = 7.50000
Lteiner= 22.50000 (r=1.67705 m)
eloten=_30.00000
prispevek palice k celotni= 15.0000Qs,

Kineti¢na energija sistema & 77.906255, [ |
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Izpit 7. september 2010

energijo sistema.
| 3.0m }1.5 rrp.5 rril.5 m Vse rezultate zapiSi s powjo kotne hitrosti;.

ResSitev

Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m - nepteipol
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 3.00000 m

tocka C (3) x= 4.50000 m, y= 1.50000 m

tocka D (4) x= 7.50000 m, y= 0.00000 m - neptanpol
tocka E (5) x= 6.00000 m,y= 0.75000 m

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 4.24264 m
palica 2 =B - C, dolzina= 2.12132 m
palica 3=C - D, dolzina = 3.35410 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1 =A - B, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrosin;= 1.00000»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000w,
razdalja B-{= 4.24264 m, t¢ka B(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv 4.24264x,

palica 2 =B - C, dolzina= 2.12132 m
kotna hitrosin,= 6.00000s,
koordinati pola: x= 2.50000 m, y= 2.50000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 0.70711 m, t&ka B(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv 4.24264x,

Mehanizem na sliki sestavljajo tflenkasto povezane toge
palice ter masa M 1 kg, ki je togo pritrjena na palico 2.
Za narisani polozaj izrazi trenutne hitrostékoB in C, ter
kotni hitrosti palic 2 in 3 s pons kotne hitrostio;. Ce
znasajo mase palic 10 kg, 5 kg in 8 kg, zapiSi kirggticno
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razdalja C-§= 2.23607 m, t&ka C(4.50000 m,1.50000 m) ima hitrogt\13.41641»,

palica 3=C - D, dolzina = 3.35410 m

kotna hitrosins= 4.00000»,
koordinati pola: x= 7.50000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja C-§= 3.35410 m, t&ka C(4.50000 m,1.50000 m) ima hitrogt\13.41641»,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(7.50000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

razdalja E-§l= 1.67705 m, ttka E(6.00000 m,0.75000 m) ima hitrostv6.70820»,
Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 5/E hitrost = 6.70820;, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 22.5000Qs,

palica 1 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 10.00000 kg
Jeii§ni = 15.00000
Lteiner= 45.00000 (r=2.12132 m)
Jeioten= 60.00000

prispevek palice k celotni= 30.0000Qs,

palica 2 z dolzino L= 2.12132 mima maso 5.00000 kg
Jezigni = 1.87500
Kieiner= 8.12500 (r=1.27475 m)
Jeioten= 10.00000

prispevek palice k celotniE 180.0000@,

palica 3 z dolzino L= 3.35410 m ima maso 8.00000 kg
Jezigni = 7.50000
Lteiner= 22.50000 (r=1.67705 m)
Jeioten= 30.00000

prispevek palice k celotniE 240.0000@,

Kineti¢na energija sistemaE 472.5000Q,° [ |

Izpit 12. november 2010

Mehanizem na sliki sestavljajo Stitenkasto povezane
toge palice, masi M 1 kg in M, = 2 kg, ki sta togo
pritrjeni na palici 1 in 3, ter masasM 3 kg, ki drsi po
podlagi. Za narisani polozaj izrazi trenutne hitros
tock B, C in E, ter kotne hitrosti palic 2, 3 in 4 s
pomajo kotne hitrostio;. Ce znasajo mase palic 10
kg, 5 kg, 7 kg in 8 kg, zapiSi tudi kin&tio energijo
sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo kotne hitrosti;.

|
ResSitev
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372

Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m - nepteipol

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 5.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E (5) x= 9.00000 m, y= 0.00000 méka se giblie vodoravno

tocka F (6) x= 1.80000 m, y= 3.00000 m - gibdnijie je vezano na palico 1
tocka G (7) x= 6.00000 m, y= 1.50000 m - gibdnijie je vezano na palico 3

Palice
palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m
palica 2 =B - C, dolzina= 3.16228 m

palica 3 = C D, dolzina = 4.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st
palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m

kotna hitrosin;= 1.00000»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
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razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000w,
razdalja B-= 5.83095 m, t¢ka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv 5.83095m,

palica 2 =B - C, dolzina = 3.16228 m

kotna hitrosin,= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 10.00000tim pola= trenutni
razdalja B-§= 5.83095 m, t¢ka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv 5.83095m,
razdalja C-§= 6.00000 m, t¢ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv6.00000w,

palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 1.50000»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv6.00000w,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000»,
koordinati pola: x= 7.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-fj= «, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv6.00000»,
razdalja E-{l= «, tocka E(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv6.00000»,

razdalja F-fl= 3.49857 m, ttka F(1.80000 m,3.00000 m) ima hitrostv3.49857»,
razdalja G-l= 1.50000 m, ttka G(6.00000 m,1.50000 m) ima hitrogtv2.25000»,

Izracun kinetEne energije sistema

vozli&ke: 6/F hitrost = 3.4985@;, masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 6.12000Qs,

vozli&ke: 7/G hitrost = 2.25000;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 5.0625Qs,°

vozlise: 5/E hitrost = 6.00000¢, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 54.0000Qs,

palica 1 z dolzino L= 5.83095 m ima maso 10.00000 kg
Jeii§ni = 28.33333
Lteiner= 85.00000 (r=2.91548 m)
eloten= 113.33333
prispevek palice k celotni= 56.6666 %,

palica 2 z dolzino L= 3.16228 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 4.16667
Lteiner= 162.50000 (r=5.70088 m)
Jeioten= 166.66667

prispevek palice k celotni = 83.33333s,°

palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jezigni = 9.33333
Lteiner= 28.00000 (r=2.00000 m)
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J:eloten: 3733333
prispevek palice k celotni= 42.0000Qs,

palica 4 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jeii§ni = 16.66667
Kteiner= © (r:oo)
Jeloten= o0

prispevek palice k celotni & 144.0000@,

Kineti¢na energija sistema & 391.1825@,° [ |

Izpit 15. februar 2012

Mehanizem na sliki sestavljajo ttlenkasto povezane
toge palice ter masim2 kg in m=3 kg, ki drsita po
podlagi.Ce se masa mmgiblie s hitrostjo ¥ za narisani
polozaj izrazi trenutno hitrost mase,kotne hitrosti
palic 1, 2 in 3, ter hitrost thke C s pomgo hitrosti

Vo. Ce znaSajo mase palic 5 kg, 7 kg in 10 kg, zapisi
tudi kinetcno energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti va.

ResSitev

+13

s
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 2.00000 m, y= 0.00000 m - neptaipol

tocka C ( 3) 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno
tocka E (5) x= 4.00000 m, y= 2.00000 m

Palice

palica 1 =A-C, dolzina= 7.21110 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.65685 m
palica 3 =E - D, dolzina= 5.38516 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A-C, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrostn,;= 0.50000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= -2.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 2.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y
razdalja C-fl= 8.48528 m, t¢ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.24264 -y

palica 2 =B - C, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrostn,= 0.75000-y
koordinati pola: x= 2.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja B-§= 0.00000 m, t&ka B(2.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y
razdalja C-§= 5.65685 m, t¢ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.24264 -y

palica 3 =E - D, dolzina= 5.38516 m

kotna hitrostns= 0.30000-y
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=7.00000tim,pola= trenutni
razdalja E-§l= 7.07107 m, ttka E(4.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv2.12132-y
razdalja D-§= 7.00000 m, ttka D(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 2.10000-y

razdalja E-§l= 2.82843 m, ttka E(4.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv2.12132-y
Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotnkE 1.00000-)

vozli&e: 4/D hitrost = 2.10000symasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotnkE 6.61500-)

palica 1 z dolzino L= 7.21110 mima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 21.66667
teiner= 125.00000 (r=5.00000 m)
eloten= 146.66667
prispevek palice k celotniE= 18.33333.
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palica 2 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 7.00000 kg
Jesisni = 18.66667
Jreiner= 56.00000 (r=2.82843 m)
Jetoren= 74.66667

prispevek palice k celotni= 21.00000-¥

palica 3 z dolzino L= 5.38516 m ima maso 10.00000 kg
Je2i§ni = 24.16667
reiner= 422.50000 (r=6.50000 m)
Jeioten= 446.66667
prispevek palice k celotni= 20.10000-¥

Kineticna energija sistema& 67.04833-4 m

Mehanizem na sliki sestavljajo d¢enkasto povezani togi
palici ter mase 2 kg, m=3 kg in m=4 kg, ki drsijo po
podlagahCe se masa sgiblie s hitrostjo ¥ s pomgjo te
hitrosti za narisani polozaj izrazi trenutni hittia®ias m in
me, kotni hitrosti palic 1 in 2Ce znaSata masi palic 5 kg in
10 kg, zapiSi tudi kinetho energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo hitrosti .

Resitev
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G

(0.0) B

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 6.00000 m ¢ka se giblie navpno

tocka B (2) x= 2.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno

tocka D (4) x= 3.00000 m, y= 3.00000 m - gibaojke je vezano na palico 1

Palice
palica 1 =A-C, dolzina = 8.48528 m
palica 2 =B - D, dolzina= 3.16228 m

Za tatko 2/B je podana hitrosgv

palica 1 =A-C, dolzina = 8.48528 m
kotna hitrostn,;= 0.16667-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 6.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 6.00000 m, ttka A(0.00000 m,6.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y
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razdalja C-f= 6.00000 m, t&ka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y

palica 2 =B - D, dolzina = 3.16228 m

kotna hitrosin,= 0.50000-y
koordinati pola: x= 2.00000 m, y= 2.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 2.00000 m, t&ka B(2.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja D-§= 1.41421 m, t&ka D(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogt=v0.70711-y

razdalja D-{= 4.24264 m, ttka D(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogt=v 0.70711-y
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-y"

vozlise: 2/B hitrost = 1.00000symasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-3"

vozli&e: 3/C hitrost = 1.00000svmasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-3"

palica 1 z dolzino L= 8.48528 m ima maso 5.00000 kg
Jezi§ni = 30.00000
einer= 90.00000 (r=4.24264 m)
eloten= 120.00000
prispevek palice k celotnifE= 1.66667 -y

palica 2 z dolzino L= 3.16228 m ima maso 10.00000 kg
Jezign = 8.33333
Fteiner= 5.00000 (r=0.70711 m)
Jeioten= 13.33333

prispevek palice k celotnif= 1.66667 -3

Kineticna energija sistema & 7.83333/

Izpit 12. junij 2012

Mehanizem na sliki sestavljajo deenkasto povezani togi

N palici ter mase w2 kg, m=3 kg in m=4 kg, ki drsijo po
podlagah.Ce se masa syiblie s hitrostjo ¥ s pomgjo te

3jm hitrosti za narisani polozaj izrazi trenutni hittiomas m in
m, ter kotni hitrosti palic 1 in 2Ce znaSata masi palic 5 kg

1 in 6 kg, zapiSi tudi kinetno energijo sistema.

3/m Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti \c.

I I I
Resitev
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Tocke

Tb tocka A (1) x= 0.0 m,y= 6.0 m-g&ka se giblje navpno

¥ tocka B (2) x= 2.0 m, y= 0.0 m -dka se giblie vodoravno
tocka C (3) x= 6.0 m, y= 0.0 m -&kma se giblie vodoravno
tockaD(4) x= 1.0m,y= 3.0m

Palice
palica 1= A - B, dolzina= 6.32456 m
palica 2 =D - C, dolzina = 5.83095 m

Za tatko 3/C je podana hitrostv

palica 1 =A - B, dolzina= 6.32456 m

kotna hitrosto;= 0.27778-y
koordinati pola: x= 2.0 m, y= 6.0 m, tip pelaenutni
razdalja A-J= 2.0 m, téka A ima hitrost y= 0.55556-y
razdalja B-{= 6.0 m, téka B ima hitrost y= 1.66667-¥

; : palica 2 =D - C, dolzina = 5.83095 m
3]1 ; kotna hitrostw,= 0.05556-y
-------- 5 : koordinati pola: x= 6.0 m, y= 18.0 m, tip pelaenutni
razdalja D-§£15.81139 m, t&ka D ima hitrost y= 0.87841-y
razdalja C-§j= 18.0 m, toka C ima hitrost = 1.00000-y

razdalja D-{fF 3.16228 m, t&ka D ima hitrost y= 0.87841-y

- |
(0.01B ey

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 0.55556cymasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.30864 -y

vozliste: 2/B hitrost = 1.66667:ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE  4.16667-&

vozli&e: 3/C hitrost = 1.0000Q:ymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-y"

palica 1 z dolzino L= 6.32456 m ima maso 5.00000 kg
Jezi§ni = 16.66667
Lteiner= 50.00000 (r=3.16228 m)
Jeioten= 66.66667

prispevek palice k celotnifE= 2.57202-y

palica 2 z dolzino L= 5.83095 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 17.00000
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Fteiner= 1671.00000 (r=16.68832 m)
eloten= 1688.00000
prispevek palice k celotnifE= 2.60494 -y

Kineticna energija sistema & 11.65226- [ |

Mehanizem na sliki sestavijajo trélenkasto
povezane toge palice ter masj=2 kg in m=3
kg, ki drsita po podlagalte se masa ngiblie s
hitrostjo w s pomd@jo te hitrosti za narisani
polozaj izrazi trenutno hitrost mase ter kotne
hitrosti palic 1, 2 in 3Ce zna3ajo mase palic 5
kg, 7 kg in 4 kg, zapiSi tudi kingtio energijo
sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo hitrosti .

Resitev

-1%
b
e
#y
i
I

Tocke
tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 6.80000 m ¢ka se giblie navpno
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tocka B (2) x= 6.00000 m, y= 1.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol
tocka D (4) x= 2.00000 m, y= 3.80000 m

Palice

palica 1 =A-D, dolzina = 3.60555 m
palica 2 =C - D, dolzina = 4.29418 m
palica 3 =D - B, dolzina= 4.88262 m

Za tatko 2/B je podana hitrosgv

palica 1 =A-D, dolzina = 3.60555 m

kotna hitrostn,;= 0.24359-y
koordinati pola: x= 3.57895 m, y= 6.80000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 3.57895 m, ttka A(0.00000 m,6.80000 m) ima hitrogt=v 0.87179-y
razdalja D-f= 3.39014 m, ttka D(2.00000 m,3.80000 m) ima hitrogt=v 0.82580-y

palica 2 =C - D, dolzina = 4.29418 m

kotna hitrostn,= 0.19231-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y
razdalja D-= 4.29418 m, ttka D(2.00000 m,3.80000 m) ima hitrogtv 0.82580-y

palica 3 =D - B, dolzina = 4.88262 m

kotna hitrostns= 0.09615-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 11.40000timpola= trenutni
razdalja D-§= 8.58836 m, ttka D(2.00000 m,3.80000 m) ima hitrogt=v 0.82580-y
razdalja B-§= 10.40000 m, t&ka B(6.00000 m,1.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 0.8717%ymasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.76003-y

vozli&e: 2/B hitrost = 1.00000symasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-y

palica 1 z dolzino L= 3.60555 m ima maso 4.00000 kg
Jezign = 4.33333
Fteiner= 35.60388 (r=2.98345 m)
Jeioten= 39.93721

prispevek palice k celotniE= 1.18486-y

palica 2 z dolzino L= 4.29418 m ima maso 5.00000 kg
Jezign = 7.68333
Lteiner= 23.05000 (r=2.14709 m)
Jeioten= 30.73333

prispevek palice k celotniE= 0.56829-y

palica 3 z dolzino L= 4.88262 m ima maso 7.00000 kg
Jeii§ni = 13.90667
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\%teiner: 59500000 (I’:921954 m)
e|0ten: 60890667
prispevek palice k celotniE= 2.81484-y

Kineti¢na energija sistemaE 6.82802-y [ |

Izpit 13. september 2012

Mehanizem na sliki sestavljajo trélenkasto
povezane toge brezmasne palice, mast W kg

in M, = 2 kg, ki drsita po podlagie se masa M
giblie s hitrostjo W, za narisani polozaj izrazi
trenutne hitrosti t&k A, B in C, ter kotne hitrosti
palic 1, 2 in 3 s pomigo hitrosti .

Ce znaSajo mase palic 5 kg, 6 kg in 4 kg, zapisi
tudi kinetcno energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti va.

ResSitev

Tocke
tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 5.00000 m
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tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno
tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol
tocka E (5) x= 4.20000 m, y= 3.00000 m

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.83095 m
palica 3 =E - D, dolzina= 5.66039 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1= A - B, dolzina= 5.83095 m

kotna hitrostn,;= 0.12308-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 8.12500tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 8.12500 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y
razdalja B-f= 4.33193 m, t¢ka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv0.53316-%

palica 2 =B - C, dolzina = 5.83095 m

kotna hitrostn,= 0.12308-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 1.87500tim,pola= trenutni
razdalja B-= 4.33193 m, t¢ka B(3.00000 m,5.00000 m) ima hitrogtv0.53316-%
razdalja C-§= 1.87500 m, ttka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.23077 -y

palica 3 =E - D, dolzina= 5.66039 m

kotna hitrostns= 0.04615-y
koordinati pola: x= 9.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja E-§l= 5.66039 m, ttka E(4.20000 m,3.00000 m) ima hitrostv0.26125-y
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y

razdalja E-§l= 2.12265 m, ttka E(4.20000 m,3.00000 m) ima hitrostv0.26125-y
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.50000-)

vozli&e: 3/C hitrost = 0.23077svmasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.05325-)

palica 1 z dolzino L= 5.83095 m ima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 14.16667
Fteiner= 169.45313 (r=5.82157 m)
eloten= 183.61979
prispevek palice k celotniE= 1.39073-¥

palica 2 z dolzino L= 5.83095 m ima maso 6.00000 kg
Jeii§ni = 17.00000
Kteiner= 15.84375 (r=1.62500 m)
Jeioten= 32.84375

prispevek palice k celotniE= 0.24876-)

106  TehniSka mehanika za Studente prometnega liszeni- zbirka reSenih primerov mehanizmov



Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

palica 3 z dolzino L= 5.66039 m ima maso 4.00000 kg
Je2i§ni = 10.68000
Lteiner= 32.04000 (r=2.83019 m)
Jeioten= 42.72000

prispevek palice k celotnif=  0.04550-)

Kineti¢na energija sistemaE  2.23824-)

Mehanizem na sliki sestavljajo Stitilenkasto
povezane toge palice ter masa=Mt kg, ki drsi

po podlagi.Ce se masa Myiblie s hitrostjo ¥, za
narisani poloZaj izrazi trenutne hitrostckoA, B

in D, ter kotne hitrosti palic 1, 2, 3 in 4 s
pomazjo hitrosti \&.

Ce znaSajo mase palic 8 kg, 5 kg, 7 kg in 6 kg,
zapiSi tudi kinetino energijo sistema. Vse
rezultate zapiSi s ponio hitrosti \.

Resitev
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - nepkanpol

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 3.00000 m

tocka C (3) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 3.00000 m

tocka E (5) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

Palice

palica 1= A - B, dolzina = 4.24264 m
palica 2 =B - D, dolzina = 3.00000 m
palica 3 =C - D, dolzina = 4.24264 m
palica 4 =D - E, dolzina = 4.24264 m

Za tatko 3/C je podana hitrostv

palica 1 =A - B, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrosto,;= 0.16667-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000-y¥
razdalja B-{= 4.24264 m, t¢ka B(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogt=v0.70711-y¥

palica 2 =B - D, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 0.33333-y
koordinati pola: x= 4.50000 m, y= 4.50000tim,pola= trenutni
razdalja B-= 2.12132 m, t¢ka B(3.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv0.70711-y¥
razdalja D-§= 2.12132 m, ttka D(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrogt=v 0.70711 -y

palica 3 =C - D, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrostns= 0.16667-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=6.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 6.00000 m, t¢ka C(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y¥
razdalja D-§= 4.24264 m, ttka D(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrogt=v 0.70711-y

palica 4 =D - E, dolzina = 4.24264 m

kotna hitrosto,= 0.16667-y
koordinati pola: x= 9.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja D-f= 4.24264 m, ttka D(6.00000 m,3.00000 m) ima hitrogt=v 0.70711-y
razdalja E-fl= 0.00000 m, ttka E(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 3/C hitrost = 1.0000Q:vmasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-y

palica 1 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 12.00000
Kiteiner= 36.00000 (r=2.12132 m)
Jeioten= 48.00000

prispevek palice k celotnilE= 0.66667 -y
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palica 2 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jezign = 3.75000
Lteiner= 11.25000 (r=1.50000 m)
Jeioten= 15.00000

prispevek palice k celotni= 0.83333-y

palica 3 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 7.00000 kg
Jesigni = 10.50000
Kiteiner= 157.50000 (r=4.74342 m)
Jeioten= 168.00000

prispevek palice k celotnilE= 2.33333-

palica 4 z dolzino L= 4.24264 m ima maso 6.00000 kg
Jezigni = 9.00000
Lteiner= 27.00000 (r=2.12132 m)
Jeioten= 36.00000

prispevek palice k celotniE= 0.50000-y

Kineti¢na energija sistema & 6.33333y ]

2. kolokvij TM VS 2000-2001Maribor, 15. junij 2001

B (2 Mehanizem na sliki sestavljajo Stilenkasto povezane
C palice in masa 6 kg. Palica 1 se vrti okoli the A s
konstantno kotno hitrostjan;. Za narisani polozaj
doloci trenutno hitrost mase ki drsi po horizontalni
ploskvi, ter kotni hitrosti palic 2, 3 in 4.
Ce znaSajo mase palic 8 kg, 4 kg, 5 kg in 7 kg,&api
tudi kinetcno energijo sistema. Vse rezultate zapiSi s
pomaijo kotne hitrosti;.

ResSitev
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1 1
0) C’B) ¢

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - nepkapol

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) 6.00000 m, y= 0.00000 m - nepeampol

tocka E (5) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno

X X X
[T

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m
palica 3 = C D, dolzina = 4.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
kotna hitrosin,;= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000w,
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razdalja B-f= 5.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 5.0000Q»,

palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=8.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 5.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 5.0000Q»,
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000w,

palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 1.00000»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja C-§= 4.00000 m, t¢ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000w,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000»,
koordinati pola: x= 7.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-{j= «, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000»,
razdalja E-{l= «, tocka E(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv4.00000»,

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 5/E hitrost = 4.00000¢, masa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotniE 48.0000Q»,”

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jeii§ni = 16.66667
teiner= 50.00000 (r=2.50000 m)
Jeioten= 66.66667
prispevek palice k celotni= 33.33333»,°

palica 2 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezign = 3.00000
teiner=73.00000 (r=4.27200 m)
Jeioten= 76.00000
prispevek palice k celotni= 38.0000@»,

palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 6.66667
Lteiner= 20.00000 (r=2.00000 m)
Jeioten= 26.66667

prispevek palice k celotni= 13.33333»,°

palica 4 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jesigni = 14.58333
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotni= 56.0000Q»,

Kineti¢na energija sistemaE 188.6666%; ]
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2. kolokvij TM VS 2000-2001 izrednMaribor, 16. julij 2001

| B 2 Mehanizem na sliki sestavljajo Stilenkasto povezane
palice in masa 8 kg. Palica 1 se vrti okoli the A s
4 konstantno kotno hitrostjan;. Za narisani polozaj
o) . : T . .
doloci trenutno hitrost mase ki drsi po horizontalni
A ploskvi, ter kotni hitrosti palic 2, 3 in 4.
L 01

Ce znaSajo mase palic 6 kg, 7 kg, 4 kg in 5 kg,&api
. 3mr , 3m | 3m | tudi kinetcno energijo sistema. Vse rezultate zapiSi s
| | | | pomazjo kotne hitrostin;.

Resitev

Tocke
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tocka A (1) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m - nepkannpol
tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 4.00000 m
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m
tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - nepeampol

tocka E (5) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno
Palice
palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

palica 2 =B - C, dolzina = 6.00000 m
palica 3 = C D, dolzina = 4.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin;= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000w,
razdalja B-f= 5.00000 m, t¢ka B(0.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 5.0000Q»,

palica 2 =B - C, dolzina = 6.00000 m

kotna hitrosin,= 0.50000»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= -4.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 10.00000 m, t&ka B(0.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv5.00000»,
razdalja C-§j= 8.00000 m, t¢ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000w,

palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 4.00000 m, t¢ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000w,
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,

palica 4 = C - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000»,
koordinati pola: x= 7.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-{j= «, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000»,
razdalja E-{l= «, tocka E(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv4.00000»,

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 5/E hitrost = 4.00000¢, masa = 8.00000 kg
prispevek mase k celotniE 64.0000Q»,

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
JEZISHI = 12. 50000
Kiteiner= 37.50000 (r=2.50000 m)
Jetoten= 50.00000

prispevek palice k celotni= 25.0000Q»,

palica 2 z dolzino L= 6.00000 m ima maso 7.00000 kg
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Jeii§ni = 21.00000
einer= 511.00000 (r=8.54400 m)
Jeloten= 532.00000
prispevek palice k celotniE= 66.5000Q,°

palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezign = 5.33333
Lteiner= 16.00000 (r=2.00000 m)
Jeioten= 21.33333

prispevek palice k celotni= 10.6666%,

palica 4 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 10.41667
\]Steiner: © (I’:OO)
J:eloten: ©

prispevek palice k celotni= 40.0000Q»,

Kineti¢na energija sistemaE 206.1666%, ]

2. kolokvij TM VS 2002-2003Maribor, 6. junij 2003

B s Mehanizem na sliki sestavljajo t¥lenkasto povezane
(3 4 .&D palice ter masi w5 kg in m=3 kg. Palica 3 se vrti
okoli tocke D s konstantno kotno hitrostjos. Za

am v narisani polozaj dol trenutni hitrosti mas min nmp, ki
A C drsita po horizontalni ploskvi, ter kotni hitrogtalic 1
- in 2.
3w ., 3m | 3am . Ce zna3ajo mase palic 6 kg, 7 kg in 8 kg, zapidi tud

kineticno energijo sistema. Vse rezultate zapiSi s
pomaijo kotne hitrostins.

Ok s

ResSitev

A
ﬂfﬂf L
Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m
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tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 4.00000 m - nepeampol

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
palica 3 =B - D, dolzina= 6.00000 m

Za palico 3/C je podana kotna hitrost

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin,;= 2.00000»;
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 4.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 4.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 8.00000w;
razdalja B-f= 3.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 6.00000»;

palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 2.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 4.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 3.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 6.00000»;
razdalja C-§= 4.00000 m, t¢ka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv8.00000w;

palica 3 =B - D, dolzina= 6.00000 m

kotna hitrosins= 1.00000»;
koordinati pola: x= 9.00000 m, y= 4.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-§= 6.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 6.00000»;
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(9.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000n;

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 8.00000;, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotnj E 160.0000@;°

vozlise: 3/C hitrost = 8.00000;, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 96.0000Q@»;°

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 12.50000
Lteiner= 37.50000 (r=2.50000 m)
Jeioten= 50.00000

prispevek palice k celotniiE 100.0000@;°

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jeii§ni = 14.58333
Lteiner= 43.75000 (r=2.50000 m)
Jeioten= 58.33333

prispevek palice k celotniE 116.6666 %

palica 3 z dolzino = 6.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 24.00000
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Kiteiner= 72.00000 (r=3.00000 m)
eloten: 9600000
prispevek palice k celotniE 48.0000Qs,

Kineti¢na energija sistema& 520.6666%;° ]

2. kolokvij TM VS 2002-2003Celje, 11. junij 2003

Mehanizem na sliki sestavljajo triclenkasto
povezane palice ter masi;¥ kg in m=5 kg.
Palica 2 se vrti okoli ttke C s konstantno kotno
hitrostjo w,. Za narisani polozaj dodo trenutni
hitrosti mas m in mp, ki drsita po horizontalni
ploskvi, ter kotni hitrosti palic 1 in 3.

Ce zna3ajo mase palic 6 kg, 12 kg in 9 kg, zapiSi
tudi kineténo energijo sistema. Vse rezultate zapisi
S pom@jo kotne hitrosti..

ResSitev

= al e
a7

i
v}
Tocke
tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m
tocka C (3) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol
tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 4.00000 m ¢ka se giblie vodoravno

Palice
palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 2=B - C, dolzina= 7.21110 m
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palica 3 =B - D, dolzina= 6.00000 m
Za palico 2/B je podana kotna hitrast

palica 1= A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrosin,;= 2.0000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 6.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 6.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v12.0000Q»,
razdalja B-{= 3.60555 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 7.21110w,

palica 2=B-C, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrosin,= 1.0000Q»,
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-l= 7.21110 m, ttka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v7.2111Q0»,
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000»,

palica 3 =B - D, dolzina= 6.00000 m

kotna hitrosinz= 1.00000»,
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 7.21110 m, ttka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v7.2111Q0»,
razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(9.00000 m,4.00000 m) ima hitrogt=v 4.00000»,

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 12.00006-, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotnj E 288.0000@»,>

vozli&e: 4/D hitrost = 4.00006,, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 40.0000Qs,°

palica 1 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 12.50000
Kteiner= 109.50000 (r=4.27200 m)
eloten= 122.00000
prispevek palice k celotniE 244.0000®,°

palica 2 z dolzino L= 7.21110 mima maso 12.00000 kg
Jesigni = 52.00000
Lteiner= 156.00000 (r=3.60555 m)
Jeioten= 208.00000

prispevek palice k celotniE 104.0000®-°

palica 3 z dolzino = 6.00000 m ima maso 9.00000 kg
Jesigni = 27.00000
Lteiner= 225.00000 (r=5.00000 m)
Jeioten= 252.00000

prispevek palice k celotniE 126.0000®,°

Kineti¢na energija sistema£ 802.0000@,> ]

TehniSka mehanika za Studente prometnega inzemistbirka reSenih primerov mehanizmov 117



Mehanizmi - zbirka reSitev nalog

2. kolokvij TM VS 2003-2004Maribor, 11. junij 2004

my Mehanizem na sliki sestavljata dv&enkasto
povezani togi palici ter mase;®d kg, m=5 kg in
D v o g n
3m ms=6 kg. Masa mse giblie vodoravno s hitrostjo
V. Za narisani polozaj dodotrenutni hitrosti mas
B (2 cm, ; an p !
e ey m; in m, ki drsita po podlagah brez trenja, ter

30m 301 30n Igotni hitrosti palic_l in_2. _ Ny _
} = ' | Ce znaSata masi palic 10 kg in 8 kg, zapisi tudi
kineticno energijo sistema. Vse rezultate zapiSi s

pomajo hitrosti \e.

Resitev
B
(
(0.0) B (3—F

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 3.00000 m ¢ka se giblie pod kotom 13glede na horizontalo
tocka B (2) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka C (3) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
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Palice
palica 1= A - B, dolzina= 6.70820 m
palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m

Za tatko 3/C je podana hitrostv

palica 1= A - B, dolzina= 6.70820 m

kotna hitrostn,;= 0.11111-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=9.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 8.48528 m, ttka A(0.00000 m,3.00000 m) ima hitrostv 0.94281-y
razdalja B-f= 9.00000 m, t&ka B(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y¥

palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 7.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= «, tocka B(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y¥
razdalja C-§j= «, totka C(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 0.94281-ymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.77778-

vozli&e: 2/B hitrost = 1.00000:ymasa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.50000-y

vozli&e: 3/C hitrost = 1.0000Q:ymasa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotniE 3.00000-y

palica 1 z dolzino L= 6.70820 m ima maso 10.00000 kg
Jesigni = 37.50000
Eteiner= 652.50000 (r:807775 m)
Jeioten= 690.00000

prispevek palice k celotniE=  4.25926-

palica 2 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jezigni = 6.00000
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: o

prispevek palice k celotni=  4.00000-

Kineti¢na energija sistema& 15.53704-y
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2. kolokvij TM VS 2004-2005Maribor, 8. april 2005

Mehanizem na sliki sestavlja pet
clenkasto povezanih togih palic ter
mase =2 kg, m=3 kg, m=4 kg in
m=5 kg. Masa m se giblie
vodoravno s hitrostjogv

Za narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti mag M in mg, ki drsijo po horizontalni ploskvi, kotne
hitrosti palic 1, 2, 3, 4 in 5, ter hitrostctee C.Ce znaSajo mase palic 8 kg, 7 kg, 6 kg, 9 kg ind0 k
zapisi tudi kinetino energijo sistema. Vse rezultate zapisSi s pgonioitrosti \t.

ResSitev

SR @ D =

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka E (5) x=15.00000 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno

Palice

palica 1 =A-C, dolzina= 7.21110 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
palica 3 =B - D, dolzina= 6.00000 m
palica 4 = C - D, dolzina = 5.00000 m
palica 5=C - E, dolzina= 9.84886 m

Za tatko 5/E je podana hitrostv

palica 1 =A-C, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrosin;= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-¥
razdalja C-fj= «, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y¥

palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
kotna hitrosth,= 0.00000-¥
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koordinati pola: x= 4.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= «, tocka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y¥
razdalja C-§j= =, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y¥

palica 3 =B - D, dolzina= 6.00000 m

kotna hitrosinz= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= «, tocka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y¥
razdalja D-§= «, tocka D(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrost=v 1.00000-¥

palica 4 = C - D, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 7.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-§[= «, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y¥
razdalja D-§= «, tocka D(9.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-¥

palica 5= C - E, dolzina= 9.84886 m

kotna hitrostos= 0.00000-y
koordinati pola: x= 10.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-§= =, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y¥
razdalja E-§|= «, tocka E(15.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv1.00000-¥

razdalja C-§= «, tocka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y¥
Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-¥

vozlise: 2/B hitrost = 1.00000:ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-¥

vozlise: 4/D hitrost = 1.00000zymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-¥

vozli&e: 5/E hitrost = 1.00000:ymasa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.50000-%

palica 1 z dolzino L= 7.21110 mima maso 8.00000 kg
Jeii§ni = 34.66667
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotni= 4.00000-¥

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jesigni = 14.58333
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotni= 3.50000-%
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palica 3 z dolzino = 6.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jeii§ni = 18.00000
\]Steiner: o (I’:OO)
J:eloten: o

prispevek palice k celotni= 3.00000-¥

palica 4 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 9.00000 kg
Jeii§ni = 18.75000
\]Steiner: © (I’:OO)
J:eloten: ©

prispevek palice k celotni= 4.50000-%

palica 5 z dolzino = 9.84886 m ima maso 10.00000 kg
Jezi§ni = 80.83333
\]Steiner: © (I’:OO)
J:eloten: ©

prispevek palice k celotni= 5.00000-¥

Kineti¢na energija sistema& 27.00000 -y

2. kolokvij TM VS 2004-2005Celje, 10. junij 2005

m;.

Mehanizem
brezmasni trikotnik ABC, toga palica z
maso 10 kg ter masa;nd kg, ki se giblje
vodoravno s hitrostjo ov Za narisani
polozaj izrazi trenutne hitrosti¢k A, B in
C, smer hitrosti ttke A ter kotni hitrosti

. 3m | 6m | trikotnika in palice s pomigo hitrosti mase

sestavljajo

Zapisi tudi kinettno energijo sistema, vse rezultate pa zapiSi s ppnmitrosti .

ResSitev
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 4.00000 m

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptaipol

tocka D (4) x=12.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

Palice

palica 1 =B - D, dolzina= 9.84886 m
palica 2 = A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 3=A-C, dolzina = 6.00000 m
palica 4 =B - C, dolzina = 5.00000 m

Za tatko 4/D je podana hitrostv

palica 1 =B - D, dolzina = 9.84886 m

kotna hitrostn,;= 0.12500-y
koordinati pola: x=12.00000 m, y= -8.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-{l= 15.00000 m, t&ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrostv 1.87500-y
razdalja D-f= 8.00000 m, ttka D(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y

palica 2 = A - B, dolzina= 5.00000 m
kotna hitrostw,= 0.37500-y
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koordinati pola: x= 6.00000 m, y= -0.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-§= 6.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 2.25000-y
razdalja B-§= 5.00000 m, t&ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.87500-y

palica 3=A-C, dolzina = 6.00000 m

kotna hitrostns= 0.37500-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-§= 6.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 2.25000-y
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y

palica 4 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosto,= 0.37500-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-= 5.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv 1.87500-y
razdalja C-fl= 0.00000 m, t&ka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y

Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 4/D hitrost = 1.00000;ymasa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.50000-y

palica 1 z dolzino L= 9.84886 m ima maso 10.00000 kg
Jezizni = 80.83333
Kteiner= 1202.50000 (r=10.96586 m)
Jeioten= 1283.33333

prispevek palice k celotniE= 10.02604

Kineti¢na energija sistemaE 12.52604 " [ |

2. test TM VS 2006-200Telje, 15. junij 2007

Mehanizem na sliki sestavljajo tilenkasto
povezane toge palice ter mase=m kg,
m,=6 kg in m=7 kg, ki drsijo po
horizontalni podlagi, ter w8 kg, ki s
hitrostjo \ drsi po 45 klancu navzgor. Za
narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti mas
my, My in Mg, ter kotne hitrosti palic 1, 2 in

: : : : : 3 s pomgjo hitrosti .
Ce zna3ajo mase palic 4 kg, 10 kg in 8 kg, zapiSiikinetino energijo sistema.
Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti \b.

| 3m , 3m | 3m | 3m

ResSitev
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)
o 1y 6B
4@‘9)_. ; O B

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka D (4) x= 12.00000 m , y= 3.00000 m <Kka se giblie pod kotom 45.00006lede na
horizontalo

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m
palica 2 =B - D, dolzina = 9.48683 m
palica 3=D - C, dolzina = 6.70820 m

Za tatko 4/D je podana hitrostv
palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
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razdalja A-{= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrost=v 0.94281-y
razdalja B-{= «, totka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 0.94281 -y

palica 2 =B - D, dolzina = 9.48683 m

kotna hitrosin,= 0.07857-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y= 12.00000tim pola= trenutni
razdalja B-fl= 12.00000 m, ttka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v0.94281-y
razdalja D-§= 12.72792 m, t&ka D(12.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y

palica 3=D - C, dolzina = 6.70820 m

kotna hitrostns= 0.11785-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=9.00000tim,pola= trenutni
razdalja D-§= 8.48528 m, ttka D(12.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y
razdalja C-§= 9.00000 m, t&ka C(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.06066-y

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 0.94281symasa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.22222-

vozli&e: 2/B hitrost = 0.94281,ymasa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.66667-y

vozlise: 3/C hitrost = 1.06066ymasa = 7.00000 kg
prispevek mase k celotniE 3.93750-y

vozlise: 4/D hitrost = 1.00000;ymasa = 8.00000 kg
prispevek mase k celotniE 4.00000-y

palica 1 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 4.00000 kg
Jezigni = 3.00000
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: o

prispevek palice k celotniE=  1.77778-y

palica 2 z dolzino L= 9.48683 m ima maso 10.00000 kg
Jeii§ni = 75.00000
Fteiner= 1305.00000 (r=11.42366 m)
Jeioten= 1380.00000

prispevek palice k celotniE=  4.25926-y

palica 3 z dolzino L= 6.70820 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 30.00000
Eteiner= 522.00000 (r:807775 m)
Jeioten= 552.00000

prispevek palice k celotni &= 3.83333-y

Kineti¢na energija sistemaE 22.69676- [ |
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2. test TM VS 2008-200%aribor, 5. junij 2009

Mehanizem na sliki sestavljajo Stitlenkasto
povezane toge palice ter mase=fhkg, m=6 kg
in mg=4 kg, ki lahko drsijo po horizontalni
podlagi. Palica 3 se vrti s kotno hitrostja. Za
narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti mas, m
m, in Mg, kotne hitrosti palic 1, 2 in 4, ter hitrost
. 3m  15ml15m 6m tocke C s pomgo kotne hitrostos.

‘ Ce znaSajo mase palic 5 kg, 3 kg, 7 kg in 13 kg,
zapiSi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s porjo kotne hitrostis.

Resitev

11

»

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 4.50000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - nepeampol

tocka E (5) x=12.00000 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno

Palice
palica 1 =A-C, dolzina = 6.02080 m
palica 2 =B - C, dolzina= 4.27200 m
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palica 3=D - C, dolzina = 4.27200 m
palica 4 =D - E, dolzina= 6.00000 m

Za palico 3/C je podana kotna hitrost

palica 1 =A-C, dolzina = 6.02080 m

kotna hitrosin;= 0.33333»;
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 16.00000tim pola= trenutni
razdalja A-J= 16.00000 m, t&ka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 5.33333»;
razdalja C-fl= 12.81601 m, t&ka C(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.27200m;

palica 2 =B - C, dolzina= 4.27200 m

kotna hitrosin,= 1.00000»;
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=8.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 8.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 8.00000»;
razdalja C-§= 4.27200 m, t&ka C(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.272000;

palica 3=D - C, dolzina = 4.27200 m

kotna hitrosins= 1.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»;
razdalja C-§= 4.27200 m, t¢ka C(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.272000;

palica 4 =D - E, dolzina= 6.00000 m

kotna hitrosin,= 1.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-f= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000n;
razdalja E-fl= 6.00000 m, ttka E(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000»;

Izracun kinettne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 5.33333;, masa = 8.00000 kg
prispevek mase k celotni E 113.77778;°

vozli&e: 2/B hitrost = 8.00000;, masa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotni E 192.0000@;°

vozlise: 5/E hitrost = 0.00000;, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotnj E 0.0000Q»,

palica 1 z dolzino L= 6.02080 m ima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 15.10417
winer= 1005.31250 (r=14.17965 m)
Jeioten= 1020.41667
prispevek palice k celotniiE= 56.68981»,

palica 2 z dolzino L= 4.27200 m ima maso 3.00000 kg
Jesigni = 4.56250
teiner= 109.68750 (r=6.04669 m)
Jeioten= 114.25000
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prispevek palice k celotniE= 57.1250Q;°

palica 3 z dolzino L= 4.27200 m ima maso 7.00000 kg
Jeii§ni = 10.64583
Fteiner= 31.93750 (r=2.13600 m)
Jeioten= 42.58333

prispevek palice k celotniE= 21.2916%;°

palica 4 z dolzino L= 6.00000 m ima maso 13.00000 kg
Jezizni = 39.00000
Kieiner= 117.00000 (r=3.00000 m)
Jetoten= 156.00000

prispevek palice k celotniE 0os°

Kineti¢na energija sistema& 440.88426;° [ |

2. test OTM 2009-201®elje, 2. februar 2010

Mehanizem na sliki sestavljajo Stitlenkasto
povezane toge palice ter masg=thkg, m=3 kg

in mg=2 kg, ki lahko drsijo po horizontalni
podlagi. Palica 3 se vrti s kotno hitrostjg. Za
narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti masg, m
m, in Mg, kotne hitrosti palic 1, 2 in 4, ter hitrost

, 3m | 3m | 6m _ tocke C s pomgjo kotne hitrostins.

Ce znaSajo mase palic 5 kg, 8 kg, 6 kg in 10 kg,

zapiSi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo kotne hitrostins.

ResSitev

LENURS- Y

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - nepeampol
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tocka E (5) x=12.00000 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno
tocka F (6) x= 6.00000 m, y= 2.00000 m - gibdnjike je vezano na palico 3

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
palica 3=D - C, dolzina = 4.00000 m
palica 4 =F - E, dolzina = 6.32456 m

Za palico 3/C je podana kotna hitrost

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000s;
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 4.00000n;
razdalja B-{= «, totka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 4.00000n;

palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000s;
koordinati pola: x= 4.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= «, totka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 4.00000n;
razdalja C-§j= w0, totka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000n;

palica 3=D - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrosins= 1.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000n;
razdalja C-§= 4.00000 m, t¢ka C(6.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.00000x;

palica 4 =F - E, dolzina = 6.32456 m

kotna hitrosin,= 0.00000»;
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja F-yl= «, tocka F(6.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv2.00000»;
razdalja E-l= «, tocka E(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv2.00000m;

razdalja F-l= 2.00000 m, ttka F(6.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv2.00000»;
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 4.00000;, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 32.0000Q»;°

vozli&ke: 2/B hitrost = 4.00000;, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 24.0000Q@»;°

vozli&e: 5/E hitrost = 2.00000;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 4.0000Qs,

palica 1 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jezign = 3.75000
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\]Steiner: o0 (r:oo)
J:eloten: o

prispevek palice k celotniiE 40.0000Qs,

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jeii§ni = 16.66667
\]Steiner: © (I’:OO)
J:eloten: ©

prispevek palice k celotniE 64.0000Qs;

palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jezigni = 8.00000
Lteiner= 24.00000 (r=2.00000 m)
eloten= 32.00000
prispevek palice k celotni= 16.0000Q»;°

palica 4 z dolzino L= 6.32456 m ima maso 10.00000 kg
Jezi§ni = 33.33333
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotniiE 20.0000Qs;

Kineti¢na energija sistema£ 200.0000@;° ]

2. test OTM 2009-201MMaribor, 29. januar 2010

Mehanizem na sliki sestavljajo Stidlenkasto
povezane toge palice ter mase=fhkg, m=3 kg

in me=4 kg, ki lahko drsijo po horizontalni
podlagi. Palica 3 se vrti s kotno hitrostja. Za
narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti mas, m
m, in Mg, kotne hitrosti palic 1, 2 in 4, ter hitrost
. 3m | 15 rr]‘1.5 m 6m | tocke C s pomgo kotne hitrostins.

Ce znaSajo mase palic 5 kg, 6 kg, 7 kg in 8 kg, &apii kineténo energijo sistema. Vse rezultate
zapisi s pomgo kotne hitrostins.

ResSitev
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Tocke

tocka A (1) x= 0 m, y= 0 m - t&ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3 m, y= 0 m - tika se giblje vodoravno
tockaC (3) x= 45m,y= 40m

tockaD (4) x= 6.0 m,y= 0.0 m- neprémipol
tocka E (5) x= 12.0 m, y= 0.0 m - gdka se giblje
vodoravno

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina= 4.27200 m
palica 3 = D C, dolzina = 4.27200 m
palica 4 = C - E, dolzina = 8.50000 m

Za palico 3/C je podana kotna hitrost

:: '
1 '
i) i
LS
ool

< )
iy

LT}

bl

L]

palica 1= A - B, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000s;
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-= «, tocka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrost=v 8.00000»;
razdalja B-{= «, tocka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 8.00000»;

palica 2 =B - C, dolzina= 4.27200 m

kotna hitrosin,= 1.00000»;
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=8.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 8.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 8.00000»;
razdalja C-§= 4.27200 m, t¢ka C(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.272000;

palica 3=D - C, dolzina = 4.27200 m

kotna hitrosins= 1.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»;
razdalja C-§= 4.27200 m, t¢ka C(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.272000;

palica 4 = C - E, dolzina = 8.50000 m
kotna hitrosin,= 0.20000s;
koordinati pola: x= 12.00000 m, y= -16.00000tim pola= trenutni
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razdalja C-fl= 21.36001 m, t&ka C(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogEv4.27200m;
razdalja E-{l= 16.00000 m, ttka E(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv3.20000»;

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 8.00000;, masa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 64.0000Q@»;°

vozli&e: 2/B hitrost = 8.00000;, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 96.0000Q»;°

vozlise: 5/E hitrost = 3.20000;, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 20.4800Q»;°

palica 1 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jesigni = 3.75000
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotniE 160.0000@;°

palica 2 z dolzino L= 4.27200 m ima maso 6.00000 kg
Jezigni = 9.12500
Fteiner= 219.37500 (r=6.04669 m)
Jeioten= 228.50000

prispevek palice k celotniE= 114.2500@;°

palica 3 z dolzino L= 4.27200 m ima maso 7.00000 kg
Jeii§ni = 10.64583
Fteiner= 31.93750 (r=2.13600 m)
Jeioten= 42.58333

prispevek palice k celotniE= 21.2916%;°

palica 4 z dolzino L= 8.50000 m ima maso 8.00000 kg
Jezigni = 48.16667
Kiteiner= 2704.50000 (r=18.38648 m)
Jeioten= 2752.66667

prispevek palice k celotnilE 55.05333,°

Kineti¢na energija sistema& 531.0750(;
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2. test OTM 2010-201Xelje, 9. februar 2011

Mehanizem na sliki sestavljajo Stilenkasto
povezane brezmasne toge palice ter mase
m;=2 kg, m=2 kg in m=1 kg, ki drsijo po
podlagah. Masa srse giblje s hitrostjogr Za
narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti mas
my, My in mg, kotne hitrosti palic 1, 2, 3 in 4,
ter hitrost téke C s pomd&jo hitrosti . Ce
znasajo mase palic 5 kg, 6 kg, 7 kg in 8 kg,
zapisi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti .

ResSitev

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka E ( 5) x= 11.00000 m , y= 2.00000 m ¢ka se giblie pod kotom 45.00006lede na
horizontalo

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m
palica 2=A-C, dolzina= 7.21110 m
palica 3=D - C, dolzina = 4.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina= 5.38516 m
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Za tatko 2/B je podana hitrosgv

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 1.00000-y
razdalja B-{j= «, tocka B(3 m,0 m) ima hitrostg= 1.00000-y

palica 2=A-C, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrostn,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-§= «, tocka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 1.00000-y
razdalja C-§j= o, totka C(6 m,4 m) ima hitrostc¥ 1.00000-y

palica 3=D - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrostns= 0.25000-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6 m,0 m) ima hitrostp# 0.00000-y
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 1.00000-y

palica 4 = C - E, dolzina= 5.38516 m

kotna hitrosin,= 0.33333-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y=7.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-fl= 3.00000 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 1.00000-y
razdalja E-fl= 7.07107 m, t&ka E(11 m,2 m) ima hitrosig¥ 2.35702-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-

vozli&e: 2/B hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-

vozlise: 5/E hitrost = 2.3570Z%ymasa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.77778+

palica 1 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 3.75000
\]Steiner: o (I’:OO)
J:eloten: o

prispevek palice k celotni=  2.50000-y

palica 2 z dolzino L= 7.21110 mima maso 6.00000 kg
Jeii§ni = 26.00000
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotni= 3.00000-y
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palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jezign =  9.33333
Lteiner= 28.00000 (r=2.00000 m)
Jeioten= 37.33333

prispevek palice k celotniE=  1.16667-y

palica 4 z dolzino L= 5.38516 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 19.33333
Kteiner= 178.00000 (r=4.71699 m)
Jeioten= 197.33333

prispevek palice k celotni= 10.96296

Kineti¢na energija sistema & 22.407417 [ |

2. test OTM 2010-201Maribor, 18. januar 2011

Mehanizem na sliki sestavljajo Stitlenkasto
povezane brezmasne toge palice ter mase
m;=2 kg, m=2 kg in m=1 kg, ki drsijo po
podlagah. Masa srse giblje s hitrostjoas Za
narisani polozaj izrazi trenutne hitrosti mas
my, M, in mg, kotne hitrosti palic 1, 2, 3 in 4,

. 3m | 3m | 6m | ter hitrost téke C s pomgo hitrosti w. Ce
znasajo mase palic 5 kg, 6 kg, 7 kg in 8 kg,
zapiSi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti .

ResSitev
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o 4

Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno
tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D ( 4) 6.00000 m, y= 0.00000 m - neptainpol
tocka E (5) x=12.00000 m, y= 4.00000 méka se giblie pod kotom 4gjlede na horizontalo

X X
mn I

x
|

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
palica 3 = D C, dolzina = 4.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 6.00000 m

Za tatko 2/B je podana hitrosgv

tocka A - engba tangente hitrosti y= 0.00000-x + 0.00000
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tocka B - endba tangente hitrosti y= 0.00000-x + 0.00000
tocka C - en#éba tangente hitrosti y= 0.00000-x + 4.00000
tocka E - engba tangente hitrosti y= 1.00000-x + -8.00000

palica 1= A - B, dolzina= 3.00000 m

kotna hitrosin;= 0.00000-y
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 1.00000-y
razdalja B-{|= «, tocka B(3 m,0 m) ima hitrostg= 1.00000-y

palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.00000-y
koordinati pola: x= 4.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja B-§= o, totka B(3 m,0 m) ima hitrostge 1.00000-y
razdalja C-§j= o, totka C(6 m,4 m) ima hitrostc¥ 1.00000-y

palica 3=D - C, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrostns= 0.25000-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-§= 0.00000 m, ttka D(6 m,0 m) ima hitrostp# 0.00000-y
razdalja C-§= 4.00000 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 1.00000-y

palica 4 = C - E, dolzina = 6.00000 m

kotna hitrosin,= 0.16667-y
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 10.00000tim pola= trenutni
razdalja C-fl= 6.00000 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 1.00000-y
razdalja E-fl= 8.48528 m, t&ka E(12 m,4 m) ima hitrosigw 1.41421-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-

vozli&e: 2/B hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-

vozliske: 5/E hitrost = 1.41421gzyvmasa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-

palica 1 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jezigni = 3.75000
\]Steiner: o (I’:OO)
J:eloten: o

prispevek palice k celotni=  2.50000-y

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 12.50000
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotni= 3.00000-y
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palica 3 z dolzino = 4.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jezign =  9.33333
Lteiner= 28.00000 (r=2.00000 m)
eloten= 37.33333
prispevek palice k celotniE=  1.16667-y

palica 4 z dolzino L= 6.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 24.00000
Lteiner= 360.00000 (r=6.70820 m)
Jeioten= 384.00000

prispevek palice k celotni= 5.33333-

Kineti¢na energija sistema £ 15.00000- ]

2. test OTM 2011-201Maribor, 7. februar 2012

Mehanizem na sliki sestavljajo trtlenkasto
povezane brezmasne toge palice ter masRrkg

in m=3 kg, ki drsita po podlagiCe se masa im
giblie s hitrostjo ¥ za narisani polozaj izrazi
trenutno hitrost mase jmkotne hitrosti palic 1, 2

in 3, ter hitrost téke C s pomgo hitrosti w. Ce
znaSajo mase palic 5 kg, 8 kg in 7 kg, zapiSi tudi
kineticno energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti \b.

ResSitev
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka B (2) x= 2.00000 m, y= 0.00000 m - neptaipol

tocka C (3) x= 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno

tocka E (5) x= 4.00000 m, y= 2.00000 m ¢kim, kjer se palica 1 prikliiuje na palico 2

Palice

palica 1 =A-E, dolzina= 4.47214 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.65685 m
palica 3 =C - D, dolzina = 5.00000 m

Za tatko 4/D je podana hitrostv

palica 1 =A-E, dolzina= 4.47214 m

kotna hitrosin;= 0.05357-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= -2.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 2.00000 m, t&ka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 0.10714-y
razdalja E-fl= 5.65685 m, ttka E(4 m,2 m) ima hitrostz¢ 0.30305-y

palica 2 =B - C, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrostn,= 0.10714-y
koordinati pola: x= 2.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja B-§= 0.00000 m, t&ka B(2 m,0 m) ima hitrostg# 0.00000-y
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razdalja C-§= 5.65685 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 0.60609-y

palica 3 =C - D, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrostns= 0.14286-y
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=7.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 4.24264 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 0.60609-y
razdalja D-§= 7.00000 m, ttka D(9 m,0 m) ima hitrostp# 1.00000-y

razdalja E-fl= 2.82843 m, ttka E(4 m,2 m) ima hitrostz¢ 0.30305-y
Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 0.10714pymasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.01148-y

vozli&e: 4/D hitrost = 1.00000;ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-y

palica 1 z dolzino L= 4.47214 mima maso 5.00000 kg
Jezigni = 8.33333
Lteiner= 65.00000 (r=3.60555 m)
Jeioten= 73.33333

prispevek palice k celotniie=  0.10523-y

palica 2 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 21.33333
Lteiner= 64.00000 (r=2.82843 m)
Jeioten= 85.33333

prispevek palice k celotni = 0.48980-y

palica 3 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 7.00000 kg
Jesigni = 14.58333
Lteiner= 190.75000 (r=5.22015 m)
eloten= 205.33333
prispevek palice k celotniE= 2.09524-y

Kineti¢na energija sistema& 4.20174y [ |

2. test OTM 2011-201Zelje, 27. januar 2012

Mehanizem na sliki sestavljajo trélenkasto
povezane brezmasne toge palice ter masi2m
kg in m=3 kg, ki drsita po podlagie se masa
m, giblje s hitrostjo ¥ za narisani polozaj izrazi
trenutno hitrost mase jkotne hitrosti palic 1, 2

in 3, ter hitrost téke C s pomgjo hitrosti . Ce
znaSajo mase palic 5 kg, 8 kg in 7 kg, zapisi tudi
kineticno energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s powjo hitrosti \b.

ResSitev
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Tocke

tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka B (2) x= 2.00000 m, y= 0.00000 m - neptaipol

tocka C ( 3) 6.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 9.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno

tocka E (5) x= 4.00000 m, y= 2.00000 m ¢kim, kjer se palica 3 prikliiuje na palico 2

Palice

palica 1 =A-C, dolzina= 7.21110 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.65685 m
palica 3 =E - D, dolzina= 5.38516 m

Za tatko 4/D je podana hitrostv

palica 1 =A-C, dolzina= 7.21110 m

kotna hitrostn,;= 0.23810-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= -2.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 2.00000 m, ttka A(O m,0 m) ima hitrostaz 0.47619-y
razdalja C-fl= 8.48528 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 2.02031-y

palica 2 =B - C, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrostn,= 0.35714-y
koordinati pola: x= 2.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-§= 0.00000 m, t&ka B(2 m,0 m) ima hitrostg# 0.00000-y
razdalja C-§= 5.65685 m, t&ka C(6 m,4 m) ima hitrostce 2.02031-y
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palica 3 =E - D, dolzina= 5.38516 m

kotna hitrostns= 0.14286-y
koordinati pola: x= 9.00000 m, y=7.00000tim,pola= trenutni
razdalja E-§[= 7.07107 m, t&ka E(4 m,2 m) ima hitrostz¢ 1.01015-y
razdalja D-§= 7.00000 m, ttka D(9 m,0 m) ima hitrostp# 1.00000-y

razdalja E-fl= 2.82843 m, ttka E(4 m,2 m) ima hitrostz¢ 1.01015-y
Izracun kineténe energije sistema

vozlise: A/1 hitrost = 0.47619ymasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.22676-y

vozlise: D/4 hitrost = 1.00000;ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-y

palica 1 z dolzino L= 7.21110 mima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 21.66667
Lteiner= 125.00000 (r=5.00000 m)
Jeoten= 146.66667

prispevek palice k celotniE=  4.15722-y

palica 2 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 21.33333
Lteiner= 64.00000 (r=2.82843 m)
Jeioten= 85.33333

prispevek palice k celotniyE=  5.44218-y

palica 3 z dolzino L= 5.38516 mima maso 7.00000 kg
Jeii§ni = 16.91667
Fteiner= 295.75000 (r=6.50000 m)
Jeloten= 312.66667

prispevek palice k celotniE= 3.19048-y

Kineti¢na energija sistema & 14.51663y

2. test OTM 2012-2013elje, 5. februar 2013

ResSitev

Mehanizem na sliki sestavljajo télenkasto povezane
toge palice ter masi m2 kg in m=3 kg, ki drsita po
podlagi. Ce se masa smgiblie s hitrostjo ¥ za narisani
polozaj izrazi trenutno hitrost mase;,nkotne hitrosti
palic 1, 2 in 3, ter hitrost tixe. Ce znaSajo mase palic 8
kg, 4 kg in 6 kg, zapisi tudi kin€tio energijo sistema.
Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti .
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b B

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - nepkanpol

tocka B (2) x= 4.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka C (3) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno

tocka E (5) x= 2.00000 m, y= 2.00000 m - gibdoje je vezano na palico 1

Palice

palica 1 =A-C, dolzina = 5.65685 m
palica 2 = E - B, dolzina = 2.82843 m
palica 3 =C - D, dolzina = 5.00000 m

Za tatko 2/B je podana hitrosgv

palica 1 =A-C, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrostn,;= 0.25000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000-y
razdalja C-f= 5.65685 m, t¢ka C(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.41421-y

palica 2 = E - B, dolzina = 2.82843 m
kotna hitrosin,= 0.25000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 4.00000tim,pola= trenutni
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razdalja E-fl= 2.82843 m, ttka E(2.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv0.70711-y
razdalja B-§= 4.00000 m, t&ka B(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-y

palica 3 =C - D, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosinz= 0.33333-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y=7.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 4.24264 m, t&ka C(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.41421-y
razdalja D-§= 7.00000 m, ttka D(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 2.33333-y

razdalja E-fl= 2.82843 m, ttka E(2.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv0.70711-y
Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 2/B hitrost = 1.00000symasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-

vozli&e: 4/D hitrost = 2.33333%ymasa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 8.16667 3/

palica 1 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 8.00000 kg
Jesigni = 21.33333
Keiner= 64.00000 (r=2.82843 m)
Jeioten= 85.33333

prispevek palice k celotniE= 2.66667-y

palica 2 z dolzino L= 2.82843 m ima maso 4.00000 kg
Jezigni = 2.66667
teiner=40.00000 (r=3.16228 m)
Jeioten= 42.66667
prispevek palice k celotni= 1.33333-

palica 3 z dolzino = 5.00000 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 12.50000
reiner= 163.50000 (r=5.22015 m)
Jeioten= 176.00000
prispevek palice k celotnifE=  9.77778-

Kineti¢na energija sistema& 22.94444 7 [ |

2. test OTM 2012-2013Vlaribor, 7. februar 2013

Mehanizem na sliki sestavljajo télenkasto povezane
toge palice ter masi m2 kg in m=3 kg, ki drsita po
podlagi. Ce se masa ngiblie s hitrostjo ¥ za narisani
polozaj izrazi trenutno hitrost mase,,nkotne hitrosti
palic 1, 2 in 3, ter hitrost tike C s pomgo hitrosti \a.

Ce znaSajo mase palic 8 kg, 4 kg in 6 kg, zapisi tud
kineticno energijo sistema. Vse rezultate zapiSi s
pomaijo hitrosti va.
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Resitev

A ——— oV 3

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 4.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka C (3) x= 4.00000 m, y= 4.00000 m

tocka D (4) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka E (5) x= 2.00000 m, y= 2.00000 m

Palice

palica 1 =A-C, dolzina = 5.65685 m
palica 2 = E - B, dolzina = 2.82843 m
palica 3 =C - D, dolzina = 5.00000 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A-C, dolzina = 5.65685 m

kotna hitrostn,;= 0.25000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=4.00000tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 4.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 1.00000-¥
razdalja C-f= 4.00000 m, t&ka C(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y

palica 2 = E - B, dolzina = 2.82843 m

kotna hitrostn,= 0.25000-y
koordinati pola: x= 4.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja E-§l= 2.82843 m, ttka E(2.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv0.70711-y
razdalja B-§= 0.00000 m, t&ka B(4.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000-y

palica 3 =C - D, dolzina = 5.00000 m
kotna hitrosinz= 0.33333-y
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= 4.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-§= 3.00000 m, t&ka C(4.00000 m,4.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y
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razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 1.33333-y

razdalja E-fl= 2.82843 m, ttka E(2.00000 m,2.00000 m) ima hitrostv0.70711-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlis¢e: 1/A hitrost = 1.00000,ymasa = 2.00000 kg

prispevek mase k celotniE 1.00000-)

vozlis¢e: 4/D hitrost = 1.33333symasa = 3.00000 kg

prispevek mase k celotniE 2.66667-)

palica 1 z dolzino L= 5.65685 m ima maso 8.00000 kg

Jesigni = 21.33333
Keiner= 64.00000 (r=2.82843 m)
Jeioten= 85.33333

prispevek palice k celotniE= 2.66667 -3

palica 2 z dolzino L= 2.82843 m ima maso 4.00000 kg

Jesigni = 2.66667
Kieiner= 8.00000 (r=1.41421 m)
Jeioten= 10.66667

prispevek palice k celotni = 0.33333-)

palica 3 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 6.00000 kg

Jesigni = 12.50000
teiner= 37.50000 (r=2.50000 m)
Jeioten= 50.00000
prispevek palice k celotniE=  2.77778-¥

Kineti¢na energija sistema&  9.44444.)f

2. kolokvij TM 2005-2006Maribor, 16. junij 2006

Vse rezultate zapiSi s porjo kotne hitrostio;.

ResSitev

Mehanizem na sliki sestavljajo Stiri toge
palice ter masa m 6 kg, ki se giblje
vodoravno.Ce se palica 1 vrti s kotno
hitrostjo o, za narisani polozaj izrazi
trenutne hitrosti t¢k A, B, C, D in E
ter kotne hitrosti palic 2, 3 in 4 s
pomaijo kotne hitrosti palice 1.

Ce znaSajo mase palic 8 kg, 5 kg, 3 kg
in 10 kg, zapisi tudi kinetho energijo
sistema.
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Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - nepkannpol

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 6.00000 m

tocka C (3) x= 7.00000 m, y= 3.00000 m

tocka D (4) x= 7.00000 m, y= 0.00000 m - nepeampol

tocka E (5) x=15.00000 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 6.70820 m
palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m
palica 3 = D C, dolzina = 3.00000 m
palica 4 = C - E, dolzina = 8.54400 m

Za palico 1/A je podana kotna hitr@st

palica 1 =A - B, dolzina= 6.70820 m

kotna hitrosin;= 1.00000Q»,
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprendni
razdalja A-J= 0.00000 m, ttka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv 0.00000w,
razdalja B-= 6.70820 m, t¢ka B(3.00000 m,6.00000 m) ima hitrogtv 6.70820»,
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palica 2 =B - C, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosin,= 0.75000»,
koordinati pola: x= 7.00000 m, y= 14.00000timpola= trenutni
razdalja B-= 8.94427 m, t&ka B(3.00000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 6.70820»,
razdalja C-§j= 11.00000 m, t&ka C(7.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv8.25000n,

palica 3=D - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrosins= 2.75000»,
koordinati pola: x= 7.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja D-§= 0.00000 m, t¢ka D(7.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.00000»,
razdalja C-§= 3.00000 m, t&ka C(7.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv8.25000w,

palica 4 = C - E, dolzina = 8.54400 m

kotna hitrosin,= 0.00000»,
koordinati pola: x= 11.00000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja C-j= «, totka C(7.00000 m,3.00000 m) ima hitrogtv8.25000»,
razdalja E-l= «, tocka E(15.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv8.25000»,

Izracun kineténe energije sistema

vozli&e: 5/E hitrost = 8.25000;, masa = 6.00000 kg
prispevek mase k celotni E 204.1875®,°

palica 1 z dolzino L= 6.70820 m ima maso 8.00000 kg
Jezizni = 30.00000
Ereiner= 90.00000 (r:335410 m)
Jeioten= 120.00000

prispevek palice k celotni= 60.0000Q»,

palica 2 z dolzino L= 5.00000 m ima maso 5.00000 kg
Jeii§ni = 10.41667
Kteiner= 471.25000 (r=9.70824 m)
Jeloten= 481.66667

prispevek palice k celotniE= 135.4687%,°

palica 3 z dolzino L= 3.00000 m ima maso 3.00000 kg
Jezigni = 2.25000
Ereiner=6.75000 (r:150000 m)
Jeioten= 9.00000

prispevek palice k celotni= 34.0312%,°

palica 4 z dolzino L= 8.54400 m ima maso 10.00000 kg
Jezigni = 60.83333
\]Steiner: o0 (r:oo)
J:eloten: ©

prispevek palice k celotniE= 340.3125@,°

Kineti¢na energija sistema& 774.0000®,°
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2. kolokvij TM 2006-2007Maribor, 12. junij 2007

Mehanizem na sliki sestavijajo Stitlenkasto
povezane toge palice ter masg=m® kg, m= 4

kg in m= 3 kg, ki drsijo po horizontalni podlagi.
Palica 3 se vrti s kotno hitrostje;. Za narisani
polozaj izrazi trenutne hitrosti mas,nm, in m,
kotne hitrosti palic 1, 2 in 4, ter hitrostidoC in

D s pomd@jo kotne hitrostmms.

Ce znaSajo mase palic 6 kg, 2 kg, 8 kg in 10 kg,
zapisi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s porjo kotne hitrostis.

Resitev

1]1 Tocke

i tocka A (1) x= 0.0m,y= 0.0 m-d&ka se giblije vodoravno
tockaB (2) x= 3.0 m, y= 0.0 m-dka se giblie vodoravno
tockaC (3) x= 3.0m,y= 8.0m
tockaD (4) x= 3.75m,y= 6.00m
tocka E (5) x= 6.000 m, y= 0.000 m - nepr&mpol
tocka F (6) x=12.0 m, y= 0.0 m -d se giblje vodoravno
tocka G (7) x= 450m,y= 4.00m

Palice
palica 1 =A-D, dolzina= 7.07549 m
palica 2 =B - G, dolzina = 4.27200 m

palica 3 = E C, dolzina = 8.54400 m
palica 4 = C - F, dolzina = 12.04159 m

Za palico 3/C je podana kotna hitrost

ﬁh
palica 1 =A-D, dolzina= 7.07549 m
kotna hitrosin;= 0.60000»;
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 16.00000tim pola= trenutni
razdalja A-J= 16.00000 m, tka A(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv 9.60000n;
razdalja D-f= 10.68000 m, t¢ka D(3.75000 m,6.00000 m) ima hitrogtv 6.40800w»;

palica 2 =B - G, dolzina = 4.27200 m
kotna hitrosin,= 1.00000»;
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=8.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 8.00000 m, t¢ka B(3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 8.00000»;
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razdalja G-fl= 4.27200 m, ttka G(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.27200m;

palica 3 =E - C, dolzina= 8.54400 m

kotna hitrosins= 1.00000»;
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja E-§l= 0.00000 m, ttka E(6.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000n;
razdalja C-§= 8.54400 m, t¢ka C(3.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv8.54400n;

palica 4 = C - F, dolzina = 12.04159 m

kotna hitrosin,= 0.33333»;
koordinati pola: x= 12.00000 m, y= -16.00000tim pola= trenutni
razdalja C-fl= 25.63201 m, t&ka C(3.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv8.54400n;
razdalja F-fl= 16.00000 m, ttka F(12.00000 m,0.00000 m) ima hitrost v5.33333»;

razdalja C-§= 8.54400 m, t¢ka C(3.00000 m,8.00000 m) ima hitrogtv8.54400n;
razdalja D-§= 6.40800 m, ttka D(3.75000 m,6.00000 m) ima hitrogt=v 6.40800n;
razdalja G-§l= 4.27200 m, ttka G(4.50000 m,4.00000 m) ima hitrogtv4.27200m;

Izracun kinetEne energije sistema

vozli&e: 1/A hitrost = 9.60000;, masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotnj E 230.4000@;°

vozli&e: 2/B hitrost = 8.00000;, masa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotnj E 128.0000@;°

vozli&e: 6/F hitrost = 5.33333;, masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 42.6666%;°

palica 1 z dolzino L= 7.07549 m ima maso 6.00000 kg
Jezizni = 25.03125
Kteiner= 1035.09375 (r=13.13452 m)
Jeioten= 1060.12500

prispevek palice k celotniE= 190.8225@;°

palica 2 z dolzino L= 4.27200 m ima maso 2.00000 kg
Jezigni = 3.04167
Kteiner= 73.12500 (r=6.04669 m)
Jeioten= 76.16667

prispevek palice k celotni= 38.08333»,°

palica 3 z dolzino L= 8.54400 m ima maso 8.00000 kg
Jezi§ni = 48.66667
Lteiner= 146.00000 (r=4.27200 m)
Jeioten= 194.66667

prispevek palice k celotniE 97.33333»,°

palica 4 z dolzino L= 12.04159 m ima maso 10.00000 kg
Jesigni = 120.83333
Lteiner= 4202.50000 (r=20.50000 m)
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Jeioten= 4323.33333
prispevek palice k celotniE= 240.1851%;°

Kineti¢na energija sistemaE 967.49102;° [ |

2. kolokvij TM 2007-2008Maribor, 6. junij 2008

Mehanizem na sliki sestavljajo toga palica 1 (zanas
8 Kkg), togi brezmasni pravokotni trikotnik (z
dimenzijama katet 3 m in 4 m) ter masg=rb kg, ki

se giblje vodoravno s hitrostja vNa trikotnik je pod
pravim kotom togo privarjena palica dolzine 2 m (z
maso 3 kg). Za narisani polozaj pivigelikosti, smeri

‘ 5m i in usmeritve trenutnih hitrosti t& A, B, C, D in E,
‘ ‘ kot tudi kotni hitrosti palic 1 in 2 ter togega
trikotnika.

Izracunaj tudi kinettno energijo sistema in vse rezultate zapiSi s Egoriatrosti va.

ResSitev

11

.
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Tocke

tocka A (1) x=-6.50000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x=-1.50000 m, y= 2.59808 m

tocka C (3) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - neptanpol

tocka D (4) x= 3.46410 m, y= 2.00000 m

tocka E (5) x= 3.70333 m, y= 3.98564 m

Palice

palica 1 =A-B, dolzina= 5.63471 m
palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m
palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m
palica 4 =B - D, dolzina = 5.00000 m
palica 5=D - E, dolzina= 2.00000 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A-B, dolzina= 5.63471 m

kotna hitrosin,= 0.08882:-y
koordinati pola: x=-6.50000 m, y= 11.25833tim pola= trenutni
razdalja A-J= 11.25833 m, ttka A(-6.50000 m,0.00000 m) ima hitrost=v 1.00000-¥
razdalja B-{l= 10.00000 m, t&ka B(-1.50000 m,2.59808 m) ima hitrogtv 0.88823-y

palica 2 =B - C, dolzina = 3.00000 m

kotna hitrostn,= 0.29608-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= neprendni
razdalja B-§= 3.00000 m, t¢ka B(-1.50000 m,2.59808 m) ima hitrost=v 0.88823-y
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y

palica 3 =C - D, dolzina = 4.00000 m

kotna hitrostns= 0.29608-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja C-§= 0.00000 m, t&ka C(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.00000-y¥
razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(3.46410 m,2.00000 m) ima hitrogt=v 1.18431 -y

palica 4 =B - D, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrosto,= 0.29608-y
koordinati pola: x=-0.00000 m, y= -0.00000tip,pola= trenutni
razdalja B-= 3.00000 m, t¢ka B(-1.50000 m,2.59808 m) ima hitrost=v 0.88823-y
razdalja D-f= 4.00000 m, ttka D(3.46410 m,2.00000 m) ima hitrogt=v 1.18431 -y

palica 5=D - E, dolzina= 2.00000 m

kotna hitrostos= 0.29608-y
koordinati pola: x=-0.00000 m, y= -0.00000tip,pola= trenutni
razdalja D-§= 4.00000 m, ttka D(3.46410 m,2.00000 m) ima hitrogt=v 1.18431 -y
razdalja E-§[= 5.44059 m, ttka E(3.70333 m,3.98564 m) ima hitrostv1.61083-y

Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 5.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.50000-)
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palica 1 z dolzino L= 5.63471 mima maso 8.00000 kg
Jeii§ni = 21.16667
Fteiner= 843.50000 (r=10.26828 m)
Jeioten= 864.66667

prispevek palice k celotni =  3.41091-)

palica 5 z dolzino = 2.00000 m ima maso 3.00000 kg
Jezigni = 1.00000
Fteiner= 65.40000 (r=4.66905 m)
Jeioten= 66.40000

prispevek palice k celotniE= 2.91037-¥

Kineti¢na energija sistemaE 8.82128-) [ |

1. test TM 2008-2009 & 2009-201Maribor, 18. marec 2009 & 18. marec 2010

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici (asama 10
kg in 6 kg), brezmasni homogeni togi trikotnik teasi m=

8 kg in m = 4 kg, ki se gibljeta vodoravn@e se masa m
giblie s konstatno hitrostjo.y zapiSi za narisani polozaj
velikosti in smeri trenutnih hitrosti t& A, B, C, D, E, F in
tezi¥a trikotnika, kotne hitrosti palic 1 in 2 ter togeg
trikotnika s pomejo hitrosti mase m

Izracunaj tudi kinettno energijo sistema in vse rezultate
zapiSi s pomgo hitrosti .

ResSitev

Tocke

tocka A (1) x=-6.50000 m, y= 0.00000 m ¢ka se giblie vodoravno
tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 5.00000 m

tocka C (3) x= 0.00000 m, y= 2.50000 m

tocka D (4) x= 2.50000 m, y= 2.50000 m

tocka E (5) x= 0.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

tocka F (6) x=-3.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno
tocka G (7) x= 0.83333 m, y= 2.50000 m — t&zZi§ikotnika

Palice

palica 1= A - B, dolzina= 8.20061 m
palica 2 =F - C, dolzina= 3.90512 m
palica 3 =B - E, dolzina = 5.00000 m
palica 4 =B - D, dolzina = 3.53553 m
palica 5 =E - D, dolzina= 3.53553 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1= A - B, dolzina= 8.20061 m
kotna hitrosin;= 0.00000-y
koordinati pola: x=-3.25000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(-6.50000 m,0.00000 m) ima hitrostv 1.00000-y
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razdalja B-{|= «, tocka B(0.00000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y¥

palica 2 =F - C, dolzina= 3.90512 m

kotna hitrosin,= 0.00000-y
koordinati pola: x=-1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja F-J= «, tocka F(-3.00000 m,0.00000 m) ima hitrogtv0.50000-y
razdalja C-§j= «, totka C(0.00000 m,2.50000 m) ima hitrogtv0.50000-y

palica 3 =B - E, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrostns= 0.20000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprentni
razdalja B-§= 5.00000 m, t¢ka B(0.00000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja E-§l= 0.00000 m, ttka E(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y

palica 4 =B - D, dolzina = 3.53553 m

kotna hitrosto,= 0.20000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-= 5.00000 m, t¢ka B(0.00000 m,5.00000 m) ima hitrogt=v 1.00000-y
razdalja D-f= 3.53553 m, ttka D(2.50000 m,2.50000 m) ima hitrogt=v 0.70711 -y

palica 5 =E - D, dolzina= 3.53553 m

kotna hitrostos= 0.20000-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja E-l= 0.00000 m, ttka E(0.00000 m,0.00000 m) ima hitrostv0.00000-y
razdalja D-§= 3.53553 m, ttka D(2.50000 m,2.50000 m) ima hitrogt=v 0.70711 -y

razdalja C-§= 2.50000 m, t&ka C(0.00000 m,2.50000 m) ima hitrogtv0.50000-y%
razdalja G-§l= 2.63523 m, ttka G(0.83333 m,2.50000 m) ima hitrogtv0.52705-y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 8.00000 kg
prispevek mase k celotniE 4.00000-)

vozlise: 6/F hitrost = 0.50000svmasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.50000-)

palica 1 z dolzino L= 8.20061 m ima maso 10.00000 kg
Jezigni = 56.04167
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotniE= 5.00000-)

palica 2 z dolzino L= 3.90512 m ima maso 6.00000 kg
Jesigni = 7.62500
\]Steiner: 0 (I’:OO)
J:eloten: 0

prispevek palice k celotniE= 0.75000-)

Kineti¢na energija sistemaE 10.25000-A" ]
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1. test TM 2010-201IMaribor, 22. december 2010

Mehanizem na sliki sestavljajo dve enako dolgi togi
brezmasni palici dolzine L = 1 m, masa m3 kg,

ki se giblie navgino, ter masi m= 2 kg inm=1
kg, ki se gibljeta vodoravno. Palica 2 se na pdlico
prikljucuje na njeni srediniCe se téka m giblie s
konstatno hitrostjo A4 S pom@jo hitrosti mase m
izrazi za narisani polozaj velikosti In smeri
trenutnih hitrosti tok A, B, C in D, kotni hitrosti
palic 1 in 2 (z masama 8 kg in 10 kg).

IzraCunaj tudi kinettno energijo sistema in vse
rezultate zapiSi s pomj hitrosti va.

ResSitev

o 1

(0.0) ES B

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.70711 m ¢ka se giblje navpnotacka B (2) x= 0.35355 m,
y= 0.35355 m - gibanje t&e je vezano na palico 1

tocka C (3) x= 0.70711 m, y= 0.00000 méka se giblje vodoravno

tocka D (4) x= 1.28897 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno
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Palice
palica 1 =A-C, dolzina = 1.00000 m
palica 2 =B - D, dolzina= 1.00000 m

Za tatko 1/A je podana hitrostav

palica 1 =A-C, dolzina = 1.00000 m

kotna hitrosin,= 1.41421-y
koordinati pola: x= 0.70711 m, y= 0.70711tim,pola= trenutni
razdalja A-J= 0.70711 m, t&ka A(0.00000 m,0.70711 m) ima hitrost=v 1.00000-¥
razdalja C-f= 0.70711 m, t&ka C(0.70711 m,0.00000 m) ima hitrogtv1.00000-y

palica 2 =B - D, dolzina= 1.00000 m

kotna hitrosin,= 0.53452-y
koordinati pola: x= 1.28897 m, y= 1.28897tim,pola= trenutni
razdalja B-§= 1.32288 m, t¢ka B(0.35355 m,0.35355 m) ima hitrogt=v0.70711-y
razdalja D-§= 1.28897 m, t&ka D(1.28897 m,0.00000 m) ima hitrogt=v 0.68898-y

razdalja B-f= 0.50000 m, t&ka B(0.35355 m,0.35355 m) ima hitrogt=v0.70711-y
Izracun kinetEne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 1.00000,y masa = 3.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.50000-%

vozlise: 3/C hitrost = 1.00000svmasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 1.00000-%

vozlise: 4/D hitrost = 0.68898symasa = 1.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.23735-%

palica 1 z dolzino L= 1.00000 m ima maso 8.00000 kg
Jezigni = 0.66667
Fteiner= 2.00000 (r=0.50000 m)
J:eloten: 266667

prispevek palice k celotniE=  2.66667-)

palica 2 z dolzino L= 1.00000 m ima maso 10.00000 kg
Jezigni = 0.83333
Fteiner= 14.55719 (r=1.20653 m)
Jeioten= 15.39052

prispevek palice k celotniE=  2.19865-)

Kineti¢na energija sistemaE 7.60266-) ]
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1. test TM 2011-2012Varibor, 22. december 2011

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici,
homogeni togi trikotnik ter masiyx 2 kg inm =4
kg, ki se giblieta vodoravnde se masa ngiblie s
konstatno hitrostjo g/ zapiSi za narisani polozaj
velikosti in smeri trenutnih hitrosti & A, B, C, D,
E, F in teziga trikotnika, kotne hitrosti palic 1 in 2
ter togega trikotnika s porjp hitrosti mase m Ce
znaSata masi palic 8 kg in 10 kg, zapiSi tudi
'3m .25m 35m kineticno energijo sistema.

| | | Vse rezultate zapisi s pojo hitrosti .

ResSitev

ol

Tocke

tocka A (1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m ¢ka se giblje vodoravno

tocka B (2) x= 3.00000 m, y= 5.00000 m

tocka C (3) x= 3.00000 m, y= 2.50000 m - gibdnojdke je vezano na palico 3
tocka D (4) x= 5.50000 m, y= 2.50000 m

tocka E (5) x= 3.00000 m, y= 0.00000 m - neptenpol

tocka F (6) x= 9.00000 m, y= 0.00000 méka se giblie vodoravno

tocka G (7) x= 3.83333 m, y= 2.50000 m — t&Ziikotnika

Palice

palica 1 =A-C, dolzina = 3.90512 m
palica 2 =D - F, dolzina= 4.30116 m
palica 3 = E - B, dolzina = 5.00000 m
palica 4 =B - D, dolzina = 3.53553 m
palica 5 =E - D, dolzina= 3.53553 m
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Za ta’ko 6/F je podana hitrostv

palica 1 =A-C, dolzina = 3.90512 m

kotna hitrosin;= 0.00000-¥
koordinati pola: x= 1.50000 m, y=, tip pola= trenutni
razdalja A-{= «, tocka A(0 m,0 m) ima hitrosta= 0.58333-¥
razdalja C-fj= «, totka C(3 m,2.5 m) ima hitrost¥ 0.58333-¥

palica 2 =D - F, dolzina= 4.30116 m

kotna hitrostn,= 0.16667-v
koordinati pola: x= 9.00000 m, y= 6.00000tim,pola= trenutni
razdalja D-§= 4.94975 m, ttka D(5.5 m,2.5 m) ima hitrosp® 0.82496-¥
razdalja F-f= 6.00000 m, ttka F(9 m,0 m) ima hitrost=¢ 1.00000-¥

palica 3 = E - B, dolzina = 5.00000 m

kotna hitrostns= 0.23333-v
koordinati pola: x= 3.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja E-§l= 0.00000 m, ttka E(3 m,0 m) ima hitrostz¢ 0.00000-¥
razdalja B-§= 5.00000 m, t&ka B(3 m,5 m) ima hitrostge 1.16667-¥

palica 4 =B - D, dolzina = 3.53553 m

kotna hitrostn,= 0.23333-v
koordinati pola: x= 3.00000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-= 5.00000 m, t&ka B(3 m,5 m) ima hitrostge 1.16667-¥
razdalja D-§= 3.53553 m, ttka D(5.5 m,2.5 m) ima hitrosp® 0.82496-¥

palica 5 =E - D, dolzina= 3.53553 m

kotna hitrostos= 0.23333-v
koordinati pola: x= 3.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja E-l= 0.00000 m, ttka E(3 m,0 m) ima hitrostz¢ 0.00000-¥
razdalja D-§= 3.53553 m, ttka D(5.5 m,2.5 m) ima hitrosp® 0.82496-¥

razdalja C-§= 2.50000 m, t&ka C(3 m,2.5 m) ima hitrost® 0.58333-¥%
razdalja G-fl= 2.63523 m, ttka G(3.83333 m,2.5 m) ima hitrost=v 0.61489-y

Izracun kinettne energije sistema

vozlise: 1/A hitrost = 0.58333rymasa = 2.00000 kg
prispevek mase k celotniE 0.34028-¥

vozli&e: 6/F hitrost = 1.00000-vmasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-¥

palica 1 z dolzino L= 3.90512 m ima maso 8.00000 kg
Jeii§ni = 10.16667
Fteiner = © (r:oo)
Jeloten= o0

prispevek palice k celotniE=  1.36111
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palica 2 z dolzino L= 4.30116 m ima maso 10.00000 kg
Jeii§ni = 15.41667
Fteiner= 256.25000 (r=5.06211 m)
eloten= 271.66667
prispevek palice k celotnilE=  3.77315

Kineti¢na energija sistema &  7.47454-% [ |

1. test TM 2012-2013Viaribor, 22. december 2012

Mehanizem na sliki sestavljajo dve togi palici,
brezmasni homogeni togi trikotnik ter masi m3
kg in m = 4 kg, ki se giblieta vodoravn@_e se
masa mgiblje s konstatno hitrostjogy za narisani
polozaj zapiSi velikosti in smeri trenutnih hitrost
tock A, B, C, D, E in tez& trikotnika, kotne
hitrosti palic 1 in 2 ter togega trikotnika s potjm

. 25m 3.5m 55m | hitrosti mase m Ce znaSata masi palic 6 kg in 7 kg,
| | | zapisi tudi kinetino energijo sistema.

Vse rezultate zapiSi s pojo hitrosti \k.

ResSitev

T2

Tocke
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tocka A(1) x= 0.00000 m,y= 0.00000 m - neptgipol

tocka B (2) x= 0.00000 m, y= 5.00000 m

tocka C (3) x= 2.50000 m, y= 2.50000 m

tocka D (4) x= 6.00000 m, y= 0.00000 m éka se giblie vodoravno
tocka E (5) x=11.50000 m, y= 0.00000 méekia se giblje vodoravno
tocka F (6) x= 0.83333 m, y= 2.50000 m — t&Ziikotnika

Palice

palica 1 =C - D, dolzina = 4.30116 m
palica 2 =C - E, dolzina= 9.34077 m
palica 3 = A - B, dolzina= 5.00000 m
palica 4 =B - C, dolzina = 3.53553 m
palica 5=A-C, dolzina = 3.53553 m

Za ta’ko 5/E je podana hitrostv

palica 1 =C - D, dolzina = 4.30116 m

kotna hitrosin;= 0.22360-¥
koordinati pola: x= 6.00000 m, y= 6.00000tim,pola= trenutni
razdalja C-fl= 4.94975 m, ttka C(2.5 m,2.5 m) ima hitrost¥ 1.10678-¥
razdalja D-f= 6.00000 m, ttka D(6 m,0 m) ima hitrostpx 1.34161-¥

palica 2 =C - E, dolzina= 9.34077 m

kotna hitrosin,= 0.08696-¥
koordinati pola: x= 11.50000 m, y= 11.50000tim pola= trenutni
razdalja C-§= 12.72792 m, ttka C(2.5 m,2.5 m) ima hitrost¥ 1.10678-¥
razdalja E-fl= 11.50000 m, ttka E(11.5 m,0 m) ima hitrost¥ 1.00000-¥

palica 3 = A - B, dolzina= 5.00000 m

kotna hitrostns= 0.31304-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja A-§= 0.00000 m, ttka A(O m,0 m) ima hitrosta= 0.00000-¥
razdalja B-§= 5.00000 m, t&ka B(0 m,5 m) ima hitrostge 1.56522-¥

palica 4 =B - C, dolzina = 3.53553 m

kotna hitrosto,= 0.31304-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y=0.00000tim,pola= trenutni
razdalja B-= 5.00000 m, t&ka B(0 m,5 m) ima hitrostge 1.56522-¥
razdalja C-fl= 3.53553 m, t¢ka C(2.5 m,2.5 m) ima hitrost¥ 1.10678-y

palica 5=A-C, dolzina = 3.53553 m
kotna hitrostos= 0.31304-y
koordinati pola: x= 0.00000 m, y= 0.00000tim,pola= neprenni
razdalja A-§= 0.00000 m, ttka A(O m,0 m) ima hitrosta= 0.00000-¥
razdalja C-§= 3.53553 m, t&ka C(2.5 m,2.5 m) ima hitrost¥ 1.10678-y
razdalja F-l= 2.63523 m, ttka F(.83333333 m,2.5 m) ima hitrostv0.82494 -y

Izracun kineténe energije sistema

vozlise: 4/D hitrost = 1.34161:ymasa = 3.00000 kg
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prispevek mase k celotniE 2.69990-¥

vozli&e: 5/E hitrost = 1.00000:ymasa = 4.00000 kg
prispevek mase k celotniE 2.00000-¥

palica 1 z dolzino L= 4.30116 mima maso 6.00000 kg
Jezigni = 9.25000
teiner= 153.75000 (r=5.06211 m)
eloten= 163.00000
prispevek palice k celotniE= 4.07484-

palica 2 z dolzino L= 9.34077 m ima maso 7.00000 kg
Jezi§ni = 50.89583
Kteiner= 877.18750 (r=11.19431 m)
eloten= 928.08333
prispevek palice k celotni &= 3.50882-

Kineti¢na energija sistemaE 12.28356-7 [ |
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