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Stabilizacioni uredjaj za stalno. visinsko upravljanje aparata na ladjama, kao Sto su te
telemetri durbini i t, sl

Prijava od 12 novembra 1932.

Vazi od 1 maja 1933.

Pronalazak se odnosi na stabilizacioni u-
redaj, koji omoguéava da se osigura stalan
visinski poloZaj izvesnih aparata na iada-
ma, kao $to su to durbini, telemetri, orgar
ni za paljbw itd., pri ¢emu se upotrebljava-
ju dva spregnuta giroskopska rotera.

Do sada se veé pokusavale da se pomo-
¢w gireskopsike sile odrzava na palubama
lada izvesan odnos prema horizontu pri
promenljivem praveu na pr. w pravcu por
kretne mete. U tome se cilju upotrebijava
kao esnovni organ t. j. kao engan za pot-
poru stabilizovan prema visini zajednicki
nosat¢ dva spregnuta girostata sa suprot-
nim kretanjem, posto je pomenuli nosac
obesen tako, da se samo u jednom pravcu
moZe da kiati prema horizontalnoj osi koja
je vertikalna na osama rotora u njihovim
srednjim poloZajima. Ali odnosi dobijem
takvim uredajem nemaju stalnosti ili swi
zahtevaju bar kao naknadu za tu paznju od
strane odredivaca poiczaja, dok je osa ve-
Sanja podvrgnuta naginjanjw koje rezultu-
je od botnog i poduznog ljuljanja lade, ili
jednoga deia lade, i $to je podvrgnuta u
isto vreme orijentiSucen: kretanju rezultu-
ju¢em od bognog odredivanja poloZaja. U
slucaju, u ostalom dosta Cestom, kada se
proizvode tako: spregnutia kretamja, spre-
govi koji pobuduju girostate oko ose nas
predovanja ne poniStavaju se potpunos jed-
no sa drugim. Rezultujuéi spreg izaziva
zajedni¢ko napredovanje poviaceci pai kre-
tanjin w visinw celinu obeSenog  sistema: i
usled' toga prouzrokuje sistematskw per-
tubaciju odnosa,

Da: bi se izbegao: ovaj nedesatak u: smir

suy ovoga pronalaska ve$a se o konstruds-
ciju okvirnog nosaca loji se meZe uprav-
ljati, jedinica kiatna upotrebljena za stabi-
lizaciju sadrZavajuéi dva girostata i njihow
zajednicki nosal, pri cemu se ove vedanje
vrsi posredovanjem kardanskog okvira, ko-
ji obrazuje organ baze ili odnosa, kome: se
vezwje na odgovanajuéi nadin predmet ili
aparat za cdredivanje poloZaja. Zajednitki
nosac girestata meZe da osciiuje u odaesu
na ckvir vesanja oko linije stoZera paralel-
ne sa esama rotena w njihevem scedajem
peloZaju; dok ovaj okvir meze sam da se
klati oko jedne iinije stoZera upravne na
ovaj, w odnosu na Konstrukeiju koja se
moZe orijentisati i podvrgavati svima po-
kretima: klacenja: lade.

Blagedareéi dvema. stupnjevinia siobode,
koji su joj takode dati, Setalicka. jedinica
pri; promenama orijentacije, je podvrgnuta
samo ugaenom kretanju oko osovine oset-
ljivo: vertikalne: i paralelne sa osama napre-
dovanja girestata. Iz ovoga. proizilazi. da
se pernturbacicni efekat pomenut gone ne
vrsi ili da se moZe zanemaniti, ma kakvo
hilo: kladenje konstrukcije: i brzina odredi-
vanja pravea poloZaja.

Posto. se odredivanje polozaja vrsi putem
stabilizacije, potrebno je da se mogu izvr-
§iti. korekeije odnosa. Pronaiazak predvida
jedno racienalno sredstvo, koje. dozveljava
odredivagu. da primeni ugodnw kod giro-
stata spregowve koji odreduju njilove kor
rekcije. Pogonski; mehanizam ima dva vre-
tena ujedinjena Kardanskim zglavkom: ¢iji
se: centar oscilacije poklapa principieino. sa
centrom, vesanja (Setalicke) jedinice Klatna;
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jedna od ovih osovina &iji deo ovoga po:
sledejeg i pogoni jedan od girostata. Dru-
gi se vodi elementom Kkoji je izjedna sa
konstrukcijom i obrazuje osovinu odredi
vanja polozaja tako redi, ¢ije manevrisanje
ne iziskuje kod operatora nista drugo do
jednostavne i prirodne reflekse.

PriloZeni nacrt pckazuje primera radi
jedan oblik izvodenja ostvarenja uredaja i
njegovu primenu na telemetru.

Si. 1 je presek jedinice klatne i okvira za
veSanje po liniji 1—1 na slici 4, t, j. po
aksijalnoj vertikalnoj ravni; sl. 2 je izgied
s lica a sl. 3 je izgled sa strane celine ko-
ja ostvaruje primenu uredaja na telemetru.
Sl 4 je izgled ozgo te celine pri Cemu su
telemetar | njegova radilica uklonjeni; si.
5 je horizontalan presek, po liniji 55 na
si. 1, osovine za cdredivanje visinskcg po-
lozaja.

Okvirni nosa¢ 1 koji se moze orijentisati
nosi telemefar 2, uz posredovanje tockica
3 smestenih na ckvirnom nosacu 1 Sina 4
po kojima se kotrljaju ¢meéi pri tome jed-
no telo sa telemetrovom ceviju  On nosi
isto tako uz posredovanje okvira 5 jedinicu
klatna koja se sastoji principijelno od za-
jednic¢kog cklopa 6 za dva girostata, koji
se naiaze u sopstvenim oklopima 7 i 8
obrazujuéim na taj naéin statore i od ro-
tornih masa 9, od kojih se samo jedna vt
di delimi¢no u preseku na sl. 1, dok drugi
individualni oklop 8 nije pretstavljen u
preseku, nego samo u izgiedu.

Oklopi 7 i 8 mogu da osciluju u odno-
su na oklop 6 oko vertikalnih osa a—a i

b—b, nazvanim osama precesije, odrede-
nim linijama stozera 10, 11 { 12, 13. Okio-
pi 7 i 8 nose odnosne nazubljene sektore

14 i 15 koji se zahvataju jedan u drugi po-
mocu zubaca. Jedan od njih i to oklop 8
nosi pored ostalog manji nazubljeni sektor
16, koji se zahvata sa zup&anikom 17 na-
taknutim na osovini 18, pri ¢emu se ova
vodi u zaednitkom oklopu 6 prema osi pa-
ralelnoj sa osovinama napredovanja sme-
Stenih u njihovim ravnima. Ose rotora c, c
id, d, vertikalne su na ose napredovanja i
u njihovom srednjem poloZaju nalaze se
takode u ravni ovih.

Okiop 6 je zglavkasto pritvrden za okvir
5 vretenima 19 1 20 po horizontalnoj osi
e—e, koja je jo$§ smeStena u'ravni osa a—a
i b—b. Okvir 5 pritvrden je sa druge stra-
ne na okvirnom nosatu 1 vretenima 21 i
22 (sl. 2), po osi f—f paralelnoj sa osom
g—o telemetra i upravnoj na osu e—e (si.
3). Ose e—e i f—f se seku (sl. 4). Njihova
presena taClka nalazi se iznad tezista je-
dinice klatna i primetno se poklapa sa cen-
trom zgiavkastog prikljuéenja kardinskog

zglavka vezujuéi uz posredovanje okvira
23, vreteno 18 sa vretenom 24 za odredi-
vanje poloZaja, pri cemu se isto vodj svo-
jim gornjim delom pomocu kraka 25, koji
je izjedna izraden sa okvirnim nosacem 1
odn. na njemu je nepomicno pritvrden.

Okyvir 5 i telemetar 2 su vezani spojnom
radilicom 26 (sl. 2 i 3) ¢ije su ose priklju-
¢enja paralelne sa osama f.f i g, g i pro
jekcije ovih raznih csa na profilnu ravan
(sl. 3) naiaze se u temenima paralelogra-
ma g, f, m, n.

Vreteno 24 za cdredivanje poloZaja no-
si rudicu 27 (sl 2, 3 | 4) ¢ija je, drska u
blizini ru¢ne poluge 28 (si. 2 i 3), koja je
nepomicno smestena na telemetru (sl. 21 3).

Pod uslovima takvog uredenja, teorija i
iskustve pokazuju da sprega koja rezui-
tuje oko osa napredovanja je ravna nuli
ili ako i postoji moze se zanemariti, ma Ka-
kav bio nagib okvirnog nosaéa, ma kolika
bila brzina on]eutdu]c uredaja | ma kakav
bio ugao, koji obrazuju medu sobom ose
rotora u trenutku posmatranja. Iz ovoga
rezultuje da je svaka neumesna precesija
oko ose t—f, t. j. svaka perturbacija u od-
redivanju visine prakti¢no postaia nemogu-
¢a, ma kakvi u ostalom bili spregovi izvr-
Seni oko te ose ili $to je svejedno oko
ose g—g.

[(dd'] rukovalac hoce da popravi ili da
modifikuje odredivanje polozaja visine on
prenosi na girostate spreg odgovarajucdeg
smisla, radeéj drSkom 27, potrebno vreme.
On izaziva na taj nalin zajednitko’ napre-
dovanje girostata oko ose f—f povlaceéi
scbom, pri kretanju u visinu, zajednicki
oklop: 6, okvir 5 veSanja i telemetar 2.

Udaljavajuéi se sve viSe i vise od svog
srednjeg poiczaja girostati mogu da dodu
u dodir sa svojim odbojnicima. Rukovalac
se p tome izveStava pomeranjem rukatke
27, pri Cemu se ona priblizava jednom ili
drugom Kkrajnjem polozaju 27 ili 27”. Ru-
kovaiac napusta tada momentano pomenu-
tu rucicu da bi dohvatio polugu 28 i da bj
vr§io izravnavajuce potiskivanje, koje od-
vodi girostate u povoljniji poloZaj. Ovaj je

rad prakti¢cno uvek kratkog trajanja i ne
zahteva nikakve tac¢nosti.

Patentni zahtevi:

1. Stabilizacioni uredaj koji iskoriScuje
stabilizacioni efckat dva girostata spregnu-
ta na suprotne rotacije i napredovanje da
bi se olak$alo stalno odrzavanije visinskog
poloZaja izvesnih aparata na ladama, na-
znaten time, $to se organ za odnos, &iji se
pokreti potpuno prenose na predmet C&iji
poloZaj treba odrediti (na pr. telemetrom
2) sastoji od okvira (5), koji se kardanski
veSa na uobitajenom udeSljivom oKvirnom



nosacu (1), kojim moZe da se orijentise za-
jednicki okiop (6) dva girostata (7 i 8).

2. Uredaj po zahtevu 1, naznacen time,
Sto je osa zglavkastog prikljucenja zajed-
ni¢kog oklopa (6) girostata na okviru (5)
“veSanja paralelna sa pravcem osa rotora
(9) pomenutih girostata u srednjem poio-
zaju ovih.

3. Uredaj po zahtevima 1 i 2, naznacen
time, Sto impulzioni mehanizam, koji omo-
cuéava rukovaocu da Koriguje odrediva-

nje poloZaja, ima dva vretena (18, 24) uje-
dinjena kardanskim zglavkom (23) &iji se
centar oscilacije poklapa principijeino sa
centrom vesanja zajednickog oklopa (6)
dva girostata, pri emu se jedno od vrete-
na (24) vodi u okvirnom nosacu (1) koji
se moZe orijentisati, dok se drugo vreteno
(18) vodi u reenom zajedniCkom oklopu
i primenjuje na girostate silu, poticuéj od
napora rukovaoca uz posredovanje trans-
misije (17, 16).
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