KRALJEVINA JUGOSLAVIJA

UPRAVA ZA ZASTITU

Klasa 21 (8)

INDUSTRISKE SVOJIN{

lzdan | jula 1933.

PATENTNI SPIS BR.10132

— ———

Pedrazzo Giovanni, fabrikant, Biella, Italija.
Autorhatska ukljuéna naprava za osovine kontrolera.
Dopunski patent uz osnovhi patent broj 9828.

Prijava od 3 septembra 1929.

Vazi od 1 oktobra 1932.

Ttazeno pravo prvenstva od 27 jula 1929 (ltalija).
Najduse vreme trajanja do 30 juna 1947,

oy

Predmet ovog dopunskog pronalaska je
obiik izvodenja ukljulne naprave za 0so-
vine Kontrolera po osnoviom patentu br.
9828, kod kojeg broj elektromagneta nije
jednak broju zahitévanih snaga, nego je
manji; na (fr. jedan magnet za dve snage.
Po ovom dopunskom pronalasku biva u o-
vom S$lucaju upotrebljen dvostrani anker,
koji radi u vezi sa neparnim brojeérn ra-
dialno postavijenih magneta, i raspored se
narodito odlikuje time, $to anker fia jed-
noj strani  duzi za podeSavanje manjih
snaga, dok druga strana ankera sluzi Za
dalje obrtaiiie osovine Kontrolera za po-
deSavanje visokih (veiikih) snaga.

U nacrtu je oretstavljen jedan primer
izvodenia pronalaska. S'. 1 pokazuje $emu
ukijuéivania za elektriénu trofaznu masSinu
sa Sest stupnjeva snage, a sa samo tri e-
lektromagneta. Si. 4, koja je u vezi sa sl
1, pokazuje uredaj za izbegavanje direkt-
nog prefaza od jedne krajnje snage ka
drugoj krainjoj snazi. SI. 2 pokazuje u de-
talju presek kroz elektromagnet, zatim
anker koji radi s njime u vezi, i druge de-
love ukljuénog uredaja po s, 1. Sl. 3 poka-
zuje u fazvijenom stanju i u perspektiv-
nom izgledu tipravijajuéi ispad za automat-
sko spretavanje jednovremenog nadraZaja
viSe eleKtromagneta,

U §. 1 i 2 je osoviha kontrolera obele-

koji medusobno

Zena sa e, a sa f je obeleZen drza¢ svez-
njeva g i g, jezgra iz izdeljenog gvoZda,
naspramno leZe i koji
ped magnetnim uticajem veéeg broja u-
nackolp radiaino postavljenih magneta E
sacpStavaju osovini kontroera impulse za
odredena ugaona pomeranja, Cime upra-
vo biva ostvareno automatsko podeSava-
nje kontroleéra. Isto kao i po osnoviiom
pateritu i ovde kontroler ima ispad u vidu
zvezde, koji nije ucrtan, da bi se njegovom
pomoc¢u kontaktnj segmenti uvek doveli
u tafno pravilan poiozaj za fove kolo
struje, koje treba da se izvede.

U gornjem delu sl, 1 slova L i brojevi
od 1--12 pokazuju Semu masine sa tro-
faznom naiztheni¢hom strujom, koja mo-
ze dati vise shdga, ovde fla pr. Sest snaga,
ako se njeni razni fazni namotaji razlidi-
to kombintu. Uredaj za aufommatsko -
kijutivanje se sastoji iz sistema relea D,
Koji bivaju upravljani promenom intenzi-
teta struje koja se absorbuje pri raznim
snagama. U nizu (seriji) sa tri kola struje
piiadine, ukljufenf su primarni hamotaf
triju transformatota koji reditkifju stfuju,
iji sekiindarni flamotaji ndpajaju odgova:
rajtiéa kold struje friji relea DII=VI,
DII—V, DI—IV, pri &emu i ovde svaki
relg slu?j za dve shage, Rele DI=IV, koji
biva hadfaZen pomnoéu transforiatora €,
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siuzi za prelaz na snage II, Ill i V, drugi
rele DII—-V, Kkoji biva nadraZzen pomoéu
transformatcra b osluzj za prelaz na sna-
gelilll, odn. IV i VI, treéi rele DIII—VI,
koji biva nadraZen transformatorom a,
sluZi za prefaz ng snage I, IV i V,

Relei mogu imati oblik, koji je pokazan
u osnovnom patentu i podesno bivaju
snabdeveni magnetnim kompenzovanjem,
da bi se sprelilo kretanje u skokovima.

Obiik izvodenja, koji je pokazan u 4.
1, jednog elektromagnetnog ukjuénog u-
redaja sa dvostranim ankerom g, g, po-
kazuje samo tri elektromagneta E za Sest
snava, ovi elektromagneti [—IV, 1I—V
i VI madusobno su postavljeni u uga-
onim razmacima od 60°. Tri elektromag-
neta dobijajn svoju struju preko kontakta
¢, p iz sekundarncg kcia struje transfor-
matcra t, koji redukuju struju, podesno
wz  meduukljuéenje kondenzatora t' za
smanjenje obrazovanja varnica. Tri relea
DIII—VI, DII—V i DIV postavijeni su
oko csovine e kontrolera na natin koji se
vidi iz §l. 3, sa medusobno jednakim uga-
onim razmacima od 60° odgovarajudi
rasporedu elektromagneta E. Pomeranje
njihovih poluga i je, prema ugaonom po-
lozaju prstenastog upravljajuéeg ispada §',
koji se nalazi koncentri¢no na kontroero-
voj csovini e, ii siobodno ili zapre&eno,
kao to je ve¢ opisano u osnovnon pa-
tentu.

U svakom od Sest kontrolerovih polo-
Zaja anker pokriva ili jednim ili drugim
od svojih sveZnjeva g, g, jezgra, ne samo
elektromagnet E, na koji je upravo pode
Zen, nego i delove susednih elektromagne-
ta, na koje ¢ moZda zatim biti upucen.
Osovina kontrolera je u nacrtu pokazana
radi primera u poloZaju za treéu snagu,
poSto je sveZanj g jezgra upravljen na e-
lektromagnete II—VI, pri &emu ipak po-
kriva i jedan deo srednjeg elektromagne-
ta EII-V i stoga moZe lako da prede u
polczaj za drugu snagu, ako se intenzitet
struje, koja je absorbovang masinom,
trajno nalazi ispod cdredene granice ta-
ko, da ovim kontakt p relea DIII—VI biva
zatvoren. S druge strane ipak sveZanj g,
jezgra prekriva jedan deo efektromagne-
ta EI—IV, koji je spreman da prede u po-
lozaj IV snage, ako intenzitet struje traj-
no prelazi odredenu [graniénu vrednost,
poSto je u ovom slutaju kontakt o relea
DIII—VI zatvoren,

Da bi se izbeglo da viSe elektromagne-
ta radi jednovremeno, u sl. 3 je predvide-
na mehanitka zaprena naprava, koja od-
govara uredaju, opisanom u osnovnom
patentu (sl. 6), ali radi samo za tri relea.

PcdeSavanje osetljivesti uredaja se vr-
§i trkode kao kod onog cblika izvodenija,
pomoéu tri ctpornika u, u’, u”, sa kliz-
nin kracima v, v', v”, koji se mogu po-
deSavati, na Zeljene maksimalne i mini-
maine vrednosti struje za svaku snagu,
pri ¢emu vrednosti za svaki stupanj mogu
bili podeSene bez obzira na vrednosti,
koje su ustanovijene za susedne stupnje.

Kao 8to je ve¢ u osnovnom patentu o-
pisano, svakj rele d sluzi za dve snage,
pri ¢emu kontaktni krak w (sl. 2), koji se
nalazi na osovini e kontrolera, za niZe
stupnje snage, koji su ukljuceni u zvezdu,
kratko zatvara jedan deo otpornika u, o’,
u” i sa jednim od kontakta x, X', x” od
tri niZa stupnja snage, obrazuje kontakt.
Kiizni krakovi z, ', z” na otpornicima
sluze za podeSavanje veliine odeljaka ko-
ji se kratko zatvaraju. Kontaktnom kraku
w struja biva dovodena pomocéu Cetkice
", koja se nalazi na sprovodnom prste-
nu f”, koji je kroz izoliuéi nosat ' dr-
7afa f vezan sa ovim i stoga se obrée sa
ankerom g,

Da bi se izbegio, da kontrofer nepo-
sredno prelazi od najveée snage ka naj-
manjoj snazi ili obratno, predviden je
uredaj, koji je pretstavijen u ovom
obliku izvodenja u slici 4. Isti se sa-
stoji iz prstena y, koji je posredstvom
izolacije nalazi na drzatu f ankera g i
koji se ne sasteji iz sprovedliivog mater.r
jala po celom njegovom obimu, nego je
prekinut pomoéu izolujuéeg dela y,. Stru-
ja, koja dolazi iz transformatora t dospe-
va kroz ovaj prsten y i Cetkicu y” ka e-
ektromagnetima EII—VI i EI-IV. Pr-
sten y je u sl. 4 ucrtan u poloZaju, u Ko-
me kontroler daje najniZu, prvu, snagu a
ne u polozaju koii v s'. 1 odzovara za
tre¢u snacin. Struja, kota dotite elektro-
magnetu EIll—VI prekinuta je transfor-
matorom t, jer Cetkica y™, koja dovodi
struju cvem eektromagnetu, leZi na izo-
lujuéem deln prstenag y. Dalje sinanjenje

‘struje, koja ie absorbovona maSinom, ne-

ma stogg nikakv~g uticaja na kontroler.

Ako je s druge strane kontroler u polo-
7aju, koji odgovara Sestoj (najvecoj) sna-
zi, izofujuéi deo y° se naiazi u poloZaju,
koji je kod y° pckazan isprekidanim lini-
jama, talno prema jednoj drugoj Cetkici
¥y, koja stoga elektromagnetima EI—IV
ne moze da dovodi nikakvu struju tako,
da dalje poveéanie intenziteta absorbova-
ne struje ne moZe proizvesti nikakvo da-
lie obrtanje kon'‘r-lera preko Seste (nai-
veée) snage.



Patntni zahtevi:

1. Obiik izvodenja automatskog elektro-
magnetnog uredaja za kontroler, prema
osnovnom patentu br. 9828, kod kojeg
dvostrani anker radi u vezi sa neparnim
brojem radialnih elektromagneta, nazna-
fen time, Sto jedna strana ankera sluzi za
podeSavanje manjih snaga, dok druga
strana ankra dalje obrée osovinu kontro-
lera za podeSavanje veéih snaga.

2. Oblik izvodenja ukljuénog uredaja

prema zahtevu 1, naznalen time, $to je-
dan obrtni upravljajuéi organ (s), koji se
nalazi na csovini kontrolera, odreduje ko-
ji od dva elektromagneta odgovarajudéi
po'oZaju ankera treba da bude nadraZen.

3. Oblik izvodenja ukfjuénog uredaja
prema zahtevu 1, naznafen time, $to su
predvidena sretstva (v") da se u oba kraj-
nja poloZaja osovine kontrolera zapredi
dovodenje struje ka elektromagnetima za
svaki suprotni krajnji poloZaj.
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