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Usavrsenja kod dedijih drvenih
II Dopunski patent uz

Prijava od 22 februara 1933.
Najduze vreme trajanja

Predmet prenalaska odnosi se na razna
usavrienja kod decijih drvenih pokretnih
konja i tome slicnoga po osnovnom pa-
tentu br. 9503.

Usavr§enja se sastoje u tome, Sto pot-
puno izostavljamo caure u kojima su se
aksijalno kretala vretena, koja nose po-
mocne tofkove, pri emu su ista stojala
pod uticajem spiralnih opruga ili bilo
kakvih drugih uredaja, istoga dejstva, i
predvidamo jedan okvir n.pr. pravougao-
ni ¢ija jedna strana sluzi kao obrtna oso-
vina istoga, koja moze da se obrée u od-
redenim granicama u odgovarajuéim leZi-
§tima na jednoj pretazi izmedu drvenih
lukova. Na toj strani okvira, koja sluZi
kao obrtna osovina okvira nalaze se na-
vucene jedna oli dve spiralne opruge, ¢iji
su po jedan kraj pritvrdeni za kakav ne-
pomitan deo dok se njihovi drugi Kkra-
jevi produZavaju nanize paralelno sa boc-
nim stranama t. z. pogonskog okvira i
pritiskuju na njih tako, da teze stalno da
ih dovedu u priblizno vertikalni poloZaj,
odn. do odredene i za pogon povoljne
krajnje zadnje granice obrtanja pomenu-
toga okvira. Donja strana pogonskog ok-
vira, koja je paralelna sa gornjom stra-
nom moZze biti produzena desno i levo i
na tim produzetcima nosi po jedan po-
mocni tofak. U izvesnim sluajevima mo-
Ze biti predviden i samo jedan tocak, koji
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bi tada bio u poduZnoj osi konja. Ova-
kav uredaj moze biti predviden i pozadi
konja i to simetri¢no postavljen u odnosu
na popre¢nu osu konja.

Opisani uredaj moZe biti udeSen i ta-
ko, da se ceo okvir koji nosi totkove
mozZe obrtati jo§ i oko vertikalne osovine
u cilju omogudavanja upravljanja prili-
kom voznje odn. jahanja na deijem ko-
nju.

Da bi se omogucilo upravljanje pred-
vida se pomoéni okvir koji je vertikalnim
osovinskim Cepom pomiéno pritvrden na
jednoj pretazi postavljenoj izmedu drve-
nih lukova. Ovaj oko vertikalne osovine
obrtljivi pomoéni okvir pri tome nosi ra-
nije opisani pogonski okvir odn. uredaj,
koji nosi pomoéne tolkove smeStene na
produzenim krajevima donje strane okvi-
ra uredaja, pri femu gornja strana toga
okvira, na kojoj su navulene jedna ili dve
spiralne opruge i koja je takode produZe-
na desno i levo u cilju omoguéavanja na-
leganja ovoga pogonskog okvirnog ure-
daja naleze u pomo¢nom obrtnom okvi-
ru. Dakle pogonski okvirni uredaj mozZe
da se Kklati napred i natrag u odredenim
i za pogon povoljnim granicama, pri Ce-
mu moZe istovremeno da se zajedno sa
pomoénim okvirom obrée oko vertikalne
osovine u cilju davanja pravca za vreme
jahanja odn. voznje.
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Da bi se moglo da izvrSi upravljanje
osovinski delovi pogonskog ckvira, koji
nose pomocne tockove spajaju se metal-
nim Sipkama na pedalima, koji se mogu
da vode po bilo kakvim vodicama pred-
videnim sa strane konja. Ovi pedali mogu
da se pokrecu napred i nazad nogama ja-
haca. Kada se n.p. desiom nogom povuce
u nazad, onda razumijivo je desni pedal
klizi po vodicama u nazad i povlali sa
sobom u nazad i desni kraj pogonskog
okvira sa njegovim tockom, dok istovre-
meno levi pedal ide u napred zajedno sa
levim delom pogonskog okvira, koji nosi
levi pomoéni tocak. Dakle na taj se nacin
vrii upravljanje. Sa zadnje strane konja
predvideni analogi pogonski uredaj nije
potrebno da je obrtljiv i oko vertikalne
osavine.

Na mesto opisznog uredaja moZe se
upotrebiti sasvim jednostavna izvijena lis-
nata opruga, koja na slobodnom Kraju
nosi pomoéni tocak, dok je drugim kra-
jem pritvrdena na prefazi nalazecoj se iz-
medu drvenih lukova. Analoga opruga
moZe se nalaziti i pozadi konja, koja kao
i prednja nosi jedan tocak.

Na mesto jedne lisnate izvijene opruge
mogu biti previdene i po dve lisnate opru-
ge jedna do druge, koje su takode na
slobodnim krajevima snabdevene odgova-
rajuéim pomocénim tockovima. I u ovom
sluéaju je moguce predvideti uredaj za
upravljanje. U tom slucaju obe se cpruge
prityrduju na jednu plocu, koja je pomo-
¢u vertikalnog osovinskog Cepa spojena
sa pretagom nalazecom se izmedu drve-
nih lukova. Osim toga tockovi, koji se
nalaze na slobodnim krajevima ovih lis-
natih opruga mogu u tom slu¢aju biti
spojeni pomocu jedne osovone, da bi se
na taj nacin obrazovac pogonski oKvir,
koji bi se ovde sastojao dakle od osovine,
koja spaja totkove, od dve lisnate opruge
i od gornje plo¢e, koja je obrtljiva oko
vertikalne osovine. Upravljanje bi se vrsi-
lo kao i u prethodnom slutaju, pomocu
metalnih Sipaka spojenih jednim krajem
za ranije opisane pedale, a drugim Kra-
jem za krajeve te spojne osovine.

Najzad kao pogonski elemenat moZe se
predvideti jedan zglavak, koji se sastoji
od dve poluge zglavkasto spojene, pri Ce-
mu su ove dve poluge pod dejstvom spi-
ralne opruge, koja teZi da ih privule jed-
nu drugoj, odn. koja tezi da privule onu
polugu, koja nosi na svom slobodnom
‘kraju pomoéni tofak poluzi, koja je svo-
jim drugim krajem pritvrdena za jednu
pretagu nalaze¢u se izmedu drvenih li=
kova.

Razumljivo je da se i u ovom sluéaju
ovi zglavkast: elementi mogu udvojiti i
postaviti kako spreda tako i pozadi i naj-
zad prednji sistem moze se udesiti da se
obrée oko vertikalnog osovinskog Cepa,
kao i1 kod prvog i drugog slucaja, sto je
bilo opisano, u cilju omogucavania uprav-
ljanja.

Na prilozenom je nacrtu
nekoliko oblika izvodenja
smislu pronalaska i to

sl. 1 pretstavlja vertikalni poduzni pre-
sek po liniji I—I na sl. 2., sl. 2 pretstavlja
horzontalni presek po liniji I—II, na sl
L., sl. 3 je izgled spreda na sl. 1 odn. 2 u
vedoj srazmeri. Na sl. 4 se vide u produz-
nom preseku dva dalja oblika izvodenja
sredmeta pronalaska.

pretstavijeno
usavrienia u

Sa 1 su obelezeni drveni luci, sa 2 pre-
Cage, koje spajaju luke 1, sa 3 precage
koje nose vodice 4, po kojima se vode
pedali 5, sa 6, 7 duZe strane pomocnog
okvira, a sa 8, 9 krace strane pomocnog
okvira, pri ¢emu je strana 6 okvira po-
mocu vertikalnog osovinskog cepa 10
obrtljivo pritvrdena za precagu 2, tako da
se ceo okvir 6, 7, 8, 9 stvarno obrée oko
pomenutog ¢fepa 10. U ovom pomoéncm
okviru naleze pogonski okvir 11, 12, 13 i
14 pomoéu osovonskih produzenja 117,
koja nalezu u stranama 8, 9 pomocnog
oRkvira. Na strani 11 pogonskog okvira
navucens je jedna spiralna opruga ili dve
spiralne cpruge 15, Ciji su jedni krajevi
16 nepomilno pritvrdeni za stranu 6 po-
mocnog okvira, dok se njihovi drugi kra-
jevi 17 produzavaju na nize tako, da pri-
tiskuju pri tome svojim Kkrajevima strane
12, 12. Strana 14 pogonskog vkvira pro-
duZena je desno i levo (sl. 3) u osovinske
delove 14’, koji nose pomoéne totkove
13. Sa 19 su obelezene metaine Sipke,
koje spajaiu krajeve osovinskih delova 14’
sa pedalima 5, a sa 20 odbojnici, Kojima
se ogranicava kretanje strana 12, 13 po-
gonskog okvira u napred, dok se kreta-
nje u nazad tih istih strana, odn. celog
pogonskog okvira ograniava stranom 7
pomoénog okvira (sl. 1, 2, 3).

Na sl. 4 je sa 21 obeleZena izvijena
lisnata opruga koja spreda nosi pomocni
totak 18, dok je drugim krajem pritvrde-
na bilo direktno za prefagu 2 ili za plo-
tu 6, koja moZe da se obrce oko verti-
kalne osovine 10, u kome se slutaju upo-
trebljavaju obi¢no dve losnate opruge 21,
koje sadinjavaju pogonski okvir u zajed-
nici sa plocom. 6 i osovinom 22, koja spa-
ja pomo¢ne tockove 18, predvidene na
prednjim krajevima opruga 21. Upravlja-



nje koed ovoga cblika izvodenja vrsi se
kao i kod prvog slutaja:

Na istoj slici 4 pretstavljen je i treéi
oblik izvodenja predmeta pronalaska gde
se pogonski elemenat sastoji od dve po-
luge 23, 24, koje su medusobno zglavka-
sto spojene kao i oprugom 25. Poluga 23
pritvrdena je ili direktnc za precagu 2 ili
za plocu 6, koja je kao i u prednjem slu-
¢aju obrtno pritvrdena za precagu 2 0so-
vinskim ¢epom 10 u slutaju da Zelimo da
omogucimo upravljanje. Druga poluga 24
snabdevena je na slobodnom Kraju po-
mocnim tockom 18. I u ovom se slutaju
mogu pogonski elementi kombinovati
sve par po par i staviti jedan par spreda,
a druui par pozadi, kKao i u ranijim sluca-
jevima.

Razumljivo je da se mogu vriiti kombi-
nacije pogonskih mehanizama pretstavlje-
nih na slikama, a da se time ni najmanje
ne udaljimo od predmeta pronalaska.

Na mesto predvidenih konstrukcija sa
odgovarajucih delovima za prednje i zad-
nje pomocne tockove, mogu se upotre-
biti 1 druge konstrukcije proizvoljne vrste
i oblika sa spiralnim ili lisnatim opruga-
ma ili pak sa zglavkastim polugama bez
opruga ili kombinovanim sa spiralnim ili
lisnatim oprugama ili drugim delovima,
koji bi omogudavali, da se u odredenim
granicama prednji i zadnji pomocni toc-
kovi naizmeniéno diZzu i spustaju prilikom
kla¢enja konja t.j. kada se prednji tockovi
dizu, zadnji se spustaju, a kada se prednji
spustaju, zadnji se dizu i to u cilju:

a) da bi se u odnosu srednjih tockova
prema prednjim to¢kovima, kada se jahac
zavali unapred dizanjem prednjih pomo¢-
nih to¢kova na gore stvorila komponenta
sile, radi kretanja konja u napred, a spu-
Stanjem prednjih totkova na dole pomo-
¢lo iahatu, da se lak®e vrati odnosno za-
vali u nazad, i

b) da bi se u odnosu srednjih tolkova
prema zadnjim pemodénim to:":kov:ima, ka-
da se jahat zavali unazad dizanjem zad-
njih tcckova na gore postiglo priguSiva-
nje potresa, a spustanjem zadnjih totko-
va na dole pomoglo jahatu, da se lakSe
vrati odnosno zavali unapred.

Patentni zahtjevi:

1) UsavrSenja kod decijih pokretnih
drvenih konja i tome slitnoga po osnov-
nom patentu br. 9503, naznacena time, Sto
se predvidaju spreda i pozadi konja po-

gonski okviri (11, 12, 13, 14), koji mogu .

da se obréu u odredenim granicama oko
horizontalne oscvine n.pr. oko Sipa (11)
pod dejstvom klacenja jahata i spiralne

opruge (15) ili spiralnih opruga (15) na-
vucenih na pomenuti Stap (11), pri ¢emu
su jedni krajevi ovih opruga pritvrdeni za
jedan nepomican deo n.pr. za pretagu
(2) ili za na istu prefagu nepomicno pri-
tvrdenu plo¢u (6), koja nosi lezista u ko-
Jima nalezu produZeni osovinski krajevi
(11’) Stapa (11), dok drugi kraj, odnosno
krajevi (17) opruga (15) pritiskuju na
strane (12, 13) i teZe stalno, da ih vrate
u gotovo vertikalnu ravan ond. u ravan
odredenu naroc€itim odbojnicima, pri ce-
mu se na produZenim Krajevima (14’) Sta-
pa (14) predvidaju pomo¢ni to¢kovi (18).

2) Usavrienja kod decijih pokretnih
drvenih konja i tome slicnoga po zahtevu
1, naznacena time, $to se prednji pogon-
ski okvir moZze oko vertikalnog osovin-
skog Cepa (10) da obrée pri Cemu isti po-
gonski okvir (11, 12, 13, 14) naleZe svo-
jim osovinskim produzenjima (11°) u boc-
nim stranama (8, 9) pomoénog okvira (6,
7, 8, 9) u zato predvidenim leZi¥tima.

3) UsavrSenja po zahtevima 1 i 2, na-

znacena time, Sto su na ploci odn. Stapu
(6) predvideni odbojnici (20), koji sluze
za ograniCenje ispruzanja unapred okvira,
koji nosi prednje pomocne tockove (18),
dok se ogranicavanje kretanja pogonskog
okvira ka sredini delijeg drvenog konja
v1‘§i)§tap0111 (7) pomocnog okvira (6, 7,
8, 9).
4) Usavrienja po zahtevima 1 do 3, na-
znacena time, Sto su sa strane konja pred-
videni pedali (5), koji se vode po vodi-
cama (4), pro ¢emu je svaki od njih spo-
jen pomodéu metalnih Stapova (19) sa od-
govarajuéim krajem osovinskim (14') na
kome se nalaze pomoc¢ni tockovi (18), u
cilju omogucéavanja upravljanja Kkretanja.
drvenog konja, kada jaha¢ svojim noga-
ma kreé¢e pomenute pedale napred ili una-
zad u cilju obrtanja pogonskog okvira,
kao i pomoénog okvora oko vertikalne
osovine (10).

5) Usavrsenja po zahtevima 1 do 4, na-
znacena time, Sto se predvida jedna ili vi-
Se lisnatih opruga, koje se jednim krajem
pritvrduju spreda i pozadi konja na pre-
Cagama (2) jednim krajem, dok na dru-
gin‘; Krajevima nose pomoéne tolkove
(18).

6) Usavrienja po zahtevima 1 do 5, na-
znatena time Sto se opruge (21) jednim
krajevima pritvrduju na plocu (6), koja
moze da se obrée oko vertikalne osovine
(10) prolazeée n.pr. kroz pretagu (2), pri
cemu se pomocni tockovi (18) nalazeéi
se na slobodnim krajevima lisnatih cpru-
ga (21) spajaju osovinom (22), u cilju
obrazovenja pogonskog okvira (24,6, 21, 22,.



7) Usavrienja po zahtevima 1 do 6, na-
znacena time, Sto se pogonski elementi
sastoje od po dve zglavkasto spojene
poluge (23, 24), od kojih je jedna poluga
(23) slobodnim krajem pritvrdena za pre-
tagu (2) ili za na njoj obrtljivo pritvr-
denu plocu (6), koja se obrée oko verti-
kalne osovine (10), pri ¢emu se na slo-
bodnim krajevima poluga (24) nalaze po-
moéni to¢kovi (18).

%) Usavrsenja po zahtevima 1 do 7, na-
znacena time, Sto se izmedu Stapova (23,
24), koji su zglavkasto spojeni predvidaju
opruge (25), koje su jednim krajem spo-
jene sa Stapovima (23) dok su drugim
krajevima spojene sa Stapovima (24), pri
Cemu ove opruge (25) deluju u smislu pri-
vladenja odn. prelamanja po zglavku tih
poluga (23, 24).
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