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Pronalazak se odnosi na regulator za ko-
¢enje, naroéito za naprave za ukliucivanje
i iskljuéivanje brojeva kod aulomatskih
prikljuénih telefonskih postrojenia, i to re-
gulator one vrste, hod koga se koéenije
proizvodi cenirifugalnim silama, koje vise
pritisak na koéionu povrdinu uuzduZnom
pravcu prema obrtnoj osi regulatora. Cilj
je pronalazka, dea se smanje uprodéava-
njem konstrukcije troSkovi izrade takvog
koéionog regulatora sa lakom izmenom
poj=dinih delova i brzim reagiranjem re-
gulatora.

Po pronalasku postize se to time, $§to
njegovo koé&jono telo nosi elastican ¢lan,
¢vrsto spojen sa osom regulatora, koji pri-
tiskuje ko€iono telo pod uticajem pokret-
nih zamajnih masa na évrsto postavljen
kotur. Elastiéan élan se najzgodnije sastoji
iz elastiénog lima, koji na krajevima ima
ko¢ione éepove i naleze srednjim delom
na obrtnu osu regulatora.

U jednom primeru izvodjenja blize je
opisan pronalazak.

Sl. 1 je boéni izgled regulatora u sklo-
plienom stanju.

Sl. 2 pokazuje regulator, uklonjen sa
svojih leZista i gledan odozgo bez putanja
sa skinutim nosaéem koéionog tela.

Sl. 3 je izgled odozgo ovog nosada sa
njegovim koéionim telom.

Obrina osovina centrifugalnog koéionog
regulatora oznaéena je na nacrtu sa 1,
ista ima kretne puzeve 2 i oslonjena je
obrtno na svojim krajevima. Na gornjem

leziSnom delu regulatora postavljen je
centriéno prema osovini 1, okrugao naéi-
njen, kotur 3, koji &ini putanjuze koéione telo
regulalora. Koéiono telo sastoji se iz dva
izolujuéa éepa 5, utvrdjena na elastiénom
limu 4. Elastiéan lim 4 ima dva izdublje-
nia i na srednjem delu évrsto je spojen
sa nosaéem 6 pokrelnih delova regulatora,
navucenim na osovinu 1. Isti nosaé je
utvrdjen na osovjni 1 zavitnjem 7. lspod
lima 4 lezisni deo 6 ima na krajevima
kukasto savijeni deo 8. Kuke obrazuju
lezista za zamajne mase 9, postavljene s
obe strane osovine 1. Ove mase imaju u
tom cilju na svom gornjem zarubljenom
delu izbusene nastavke 10, kroz koje pro-
laze u kukastom delu 8 lezidnog dela 6
vodjeni éepovi 11, i tako évrsto drze te-
gove 9. Usled ovog rasporeda é&epovi 11
leze s obe strane osovine 1 tako, da se
lako mogu izvaditi, i svojom gornjom ivi-
com leze prema donjim krajevima izolu-
juéih &epova 5. Cepovi 11 osigurani su u
svojim leZiSlima limom 4. pri éem se ovaj
jednom stranom elastiéno naslanja na kra-
jeve ¢epova 11. Raspored se mozZe itako
nacinili, da se &wpovi pri odgovarajuéoi
duzini drZe unutarnjim uzduZnim ivicama
lima 4 u svojim lezitima.

U polozaju mirovanja regulatora, oba
fega 9 leZze na lezisnom delu 6. Ako se
reculator ob ée, onda se tegovi udaljuju
pod dejstvom centrifugalnih sila, koje na-
slaju pri obrtanju, iz svoga dosadanjeg po-
loZaja i viSe obrtno kretanje oko svojih
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asovina 11 prema spolnjoj strani, Pritome
tegovi .vrSe prilisak na &epove 5 lima 4,
3to prouzrokuje savijanje ovog lima na
~krajevima. Cepovi 5 dodiruju se prema
tome svojim prednjim krajevima sa koéi-
onim koturom 3 i usled toga taru po pred-
njoj povrsini kotura. Prema veligini impul-
sivnog kretanja regulatora pokrecéu se te-
govi vige ili manje prema spoljoj strani, i
stoga se proizvodi veée ili manje trenje
izmedju ¢epova 5 i kotura 3 a time se
adgovarajuce rogulie impulsiviio kretanije.

Patentni zahtevi:

1. Centrifugalni koé&ioni regulator, é&ije
centrifugalne sile proizvode pri koéenju
pritisak u uzduZnom pravcu obrtne oso-
vine, narodito za napravu za iskljucivanje
i ukljuéivanje brojeva kod automatskih
prikljuénih telefonskih postrojenja nazna-
&en time, Sto njegovo pokretno, koéiono
telo (5) nosi jedan sa osom regulatora (1)
évrsto spojen elastiéan &lan (4), koii pod
uficajem pokrenutih zamajnih masa (9)

“tur (3). 0 o

pritiskuje

kodiono tgio (5} na nekretan ko-

2. Centrifugalni koéioni regulalor po za-
htevu 1, naznaéen time, §to je elastiéan
élan (4), koii nosi kociono telo naéinjeno
kao &epovi (5), smesten na regulatoru, pa-
ralelno prema nekretnom koluru.

3. Centrifugalni kocioni regulator, po za-
htevu 1, naznaden time, $to zamajne ma-
se (9) nepusredno deluju na kocione é&e-
pove (5).

4. Centrifugalni koéioni regulator po za-
htevu 2, naznaéen time, 8to se ¢&lan (4)
sastoji iz elastitnog lima, koji na svojim
krajevima nosi koéione &epove (5) i na
svom srednjem delu spojen sa leziSnim
delom (6), koiji je ué&vriéen na obrino} oso-
vini (1) regulatora.

5. Centrifugalni koéioni regulator, po za-
htevu 1, nazna&en time, §to su éepovi (11)
za utvrdjivanje zamajnih masa (9) regula-
tora osigurani na svom leZisnom delu [6)
elastiénim limom (4) protiv ispadanja i po
uklanianju lima lako se mogu izvaditi.
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