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Do sada poznati kontakini prsti pokazu-
ju u svojoj konsirukeiji i svom monliranju
nekoliko nezgoda, koje su uzrok sledecim
nedostalcima rade.

1. Umestanje kontakinih prstiju u elek-
tricne aparate zahleva iskusne i veoma spe-
cijalizirane radnike, ako se pomenulo ume-
Slanje i podeSavanje treba stru¢no izve-
sli.

2. Potrebna je mnogo jaca opruga, nego
&to bi bila potrebna da se osigura konlakt
prsta prema pokretnom delu elekiri¢cnog a-
parata, jer ova opruga ima da savlada me-
hani¢ke olpore kontaktnog prsta.

3. Isto tako, ako je prst (kontakina po-
vriina) bio podeSen od strane specijalnog
radnika prema pokretnom delu elekiri¢nog
aparata, nece prianjanje nikad biti dovolj-
no, jer prilisak koji vr§i opruga na kontakt-
ni prst, uvek ima teZnju, da pomenuti prst
odrzi u isloj ravni sa oprugom; isto tako i
celina poznatih naprava sprecava prst (kon-
taktnu povrsinu), da se polozi i da se o-
drzi u potpunom priljubljivanju vz pome-
nuli pokretni deo elekiricnog aparata, sa
kojim ima da radi.

4. Pokretanje pokretnog dela elektri¢nog
aparata zahteva vrlo veliku snagu usled vr-
lo jakog pritiska opruge, koja pritiskuje
kontaktni prst i usled rdavog prianjanja pr-
sta, jer takav kontakt ima teinju da se is-
fro8i uz pomenuli pokretni deo.

5. Po onome do sada re¢enom, neisprav-
ni kontakli prouzrokuju nepravilnosli u ra-
du masine, koja je zavisna od elekiri¢nih
aparala, koji su snabdeveni kontakinim pr-
stima; i najzad vrlo visoki tro3kovi rada

(troskovi odrzavanja), da bi se kontakini
prsli, i pokreini deo koji s njima radi, odr-
zali u snosljivom stanju za rad.

Cilj ovog pronalaska jeste, da se otkls-
ne opisane nezgode. To se po pronalaskn
postize time, 8to kuglicasti ¢ep kontakinog
prsta zahvata u Zupljinu drzaca i u sred-
njem delu izmedu priliskuju¢e opruge ipr-
sla rasporedeni su podloZni koluri (ploce)
sa konkavnim i konveksnim povriinama,
ko'e omoguéavaju proizvoljno popreéno po-
deSavanje kontakta i lako pokretanje prsta
ka svima radnim pravcima. Na taj nacin se
bez obzira na smanjenje troskova oko iz-
rade i montiranja postizu sledeca preimuc-
stva:

1. Lako umeslanje kontakinocg prsta u
vezi sa njegovim drzacem, u elekiri¢ni a-
parat, pri ¢em je suvidno da se prst pode-
si prema pokretnom delu aparala.

2. Pritisak opruge na kontakini prst od-
govara semo pritisku, koji je polreban za
priljubljivanje prsta uz pokretni deo elek-
tricnog aperala; pomenuta opruga ne treba
stoga da savladuje nikakve druge meha-
nicke otpore; ali je ovaj prilisak tako zna-
tan, da prst, svojom celom konlakinem po-
vréinom prianja uz pomenuti pokretni deo
elektricnog aparata, i odrZava se u dobrom
kontaktaom poloZaju.

3. Podesno regulisanje kontakinog prsta
prema pokretnom delu elektri¢cnog aparata
moZe izvr§iti ma kakav monter; prst leZi a-
utomatski celom svojom kontakinom povr-
$inom uz pomenuti pokretni deo i zadrza-
va polpuno prianjenje i onda kad prst nije
polpuno paralelan sa pomenutim pokretnim
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delom; t.j. konlakini prst se prilagodava
pomenutom delu,

4, Pokrelni deo elexiricnog aparala, koji
je snabdeven kontakinim prstima po ovom
pronalasku, veoma loko reagira; Sto znaci
da radnik, koji rukuje recenim pokretnim
delsm, trebs da savlada samo sasvim mali
olpor.

Prema napred reCenom uvek dobar kon-
takt dopusta pravilnost u radu masina, ko-
je zavise od elektrienih aparata koji su
snabdeveni kontaklnim prslima po ovom
pronal isku; i najzed troskovi rada (trosko
kovi odrZavanja) su veoma sniZeni.

Predmet pronalaska obuhvata trirazlicite
naprave, koje su nize bolje obja3njene s
obzirom na nacrl.

SI. 1 pokazuje Semalicki izgled konlakt
nog prsta u radnom poloZaju pored pripa-
dajué¢ih naprava pokazanih delimi¢no u pre-
seku.

Sl. 2 pokazuje osnovu sl. 1.

Sl. 3 pokazuje u Semalickom preseku po
liniji “A —“A, iz sl. 1 primer jednog od
nacina konstruisanja i funkcionisanja na-
prave (prednji deo) po pronalasku.

Sl. 4 pokazuje u SematiCkom preseku po
liniji “B.—“B. iz sl. 1 jedan primer nacina
konstruisanja i funkcionisanja druge napra-
ve (zadnji deo) po pronalasku.

SI. 5 pokazuje u 3emalickom preseku po
liniji “C.—“C. sl. 1, primer jednog oblika
izvodenja i funkcionisanja tre¢e naprave
(srednji deo po pronalasku.

iWa slikama je 1 drZac, koji nosikontakl-
ni prst; 2 je opasac, koji pomocu zavrinje-
va 3 sluzi za pritvrdivanje drZaca 1 na izo-
lujuéoj Sini 4; 5 su savitljivi kablovi, na o-
bema stranama ulemljeni u papucice ka-
bla, koje tome sluie da struju od drzaca
1 prenesu na kontakini prst 10; pomenuli
kablovi bivaju obrazovani iz tankih Zica i
tako rasporedeni, da se izazivaju nikakve
skodljive mehanitke otpore za radno kre-
tanje kontakinog prsta; 6 je zavrlanj koji
sluZzi tome, da na jednom mestu pritvrdi
kablove 5 i takode da pricvrsti sprovodni
kabl (nije pokazano), koji sprovodi siruju
ka drzacu 1; 7 je konlakl, koji je pomocu
zavrinja 8 pritveden na prst 10, pokazan u
ll'adnom polozaju uz konlakl pokretnog de-
a 9.

11 je kuglicasti ¢ep pritvrden na prsiu
10 pomoéu navrtke 12, koji u kombinaciji
sa odgovarajuéim Zlebom 13 drza¢a 1 o-
brazuje jedan od oblika izvodenja i funkci-
onisanja prednie naprave (slrana kontakia)
po pronalasku, $to je bolje pokazano u sl
3, (presek “A.—“A, iz sl. 1) i to v rad-
nom poloZaju uz nepokazani konlakt (po-
kretnog dela) koji nije paralelan sa kon-
taktom 7 prsta 10; pomenuta prednja na-

prava sluzi da spreci skretanje kontakinog
prsta (10, 7) iz njegovog radnog pravca i
5luzi dalje za to, da poslavi sam kontakini
prst (kad ne radi) u drza¢ 1 pomocu spclj-
njeg kraja kuglicastog Cepa 11, koji se po-
slavlja u dno Zleba 12 pomenulog drzaca
1, tako da on podupire prst u njegovom
prednjem delu; iz ovoga izlazi, dakle, da
se, u pomenutoj prednjoj napravi, koja je
obrazovana od pomenutog kuglicaslog ce:
pa i pomenutog odgovarajuceg zleba, ku-
glicasti ¢ep 11 moiZe vsljati klizec¢i, pomo-
cu kretanja na zglob, s desna na levo i
obratno s leva na desno u zidovima Zleba
13 drzata 1, pri ¢em kontakini prst 10, 7
(u svom radnom krelanju) ne nailazi na
Skodljive mehanicke smetnje. Treba prime-
titi, da pomenuta prednja naprava, po pro-
nalasku, moZe bili rasporedena na razli-
¢ite nacine, na pr. cep 11 moze biti kon-
struisan u cilindricnom obliku, ali u tom
slucaju Zleb 13 drZaca 1 Ircba da ima kon-
veksne zidove; isto tako kuglicasti cep 11
moze biti pritvrden za drZa¢ 1 i odgovara-
juci Zleb moze biti izveden u prstu 10; isto
tako ¢ep 11 moze biti konstruisan u vidu
cilindra i kao takav bili pritvrden za drzac
1 i prst 10 moZe biti konstruisan sa Zlje-
bom sa konveksnim zidovima i td.

14 je kuglitasti ¢ep, koji je pritvrden na
prstu 10 pomoéu navrtke 15 i koji v kom-
binaciji sa odgovaraju¢om $upljinom 16 dr-
Zata 1 obrazuje jedan od oblika izvodenja
i funkcionisanja zadnje naprave (strana su-
prolna kontakiu) po ovom pronalasku, koja
je bolje pokazana u u sl. 4 (presek “B.—“B.
iz sl. 1) u radnom poloZaju uz kontakt (jed-
nog nepokazanog pokretnog dela), koji nij«
paralelan sa kontakiom 7 prsta 10; pome-
nuta naprava (14, 15, 158) sluzi za podupi-
ranje spolinjeg zadnjeg kraja prsta 10,7 u
drzatu 1, pomocéu kuglicastog Cepa 14,
koji leZi u 3upljini 16 drzaca 1. Iz ovega
izlazi dakle, da u zadnjoj napravi, koja je
obrazovana od kuglicaslog ¢epa i odgova-
rajuc¢e Supljine, kuglicasti ¢ep 14, koji mo-
7e da se valja klize¢i po odgovarajucojsu-
pljini 16 drZaca 1, dopusla konlakinom pr-
stu 10, 7 u njegovom radnom krelanju da
izvede slobodno krelanje kugli¢astog zglo-
ba, a da se ne naide na 3lelne mehanicke
otpore. Treba primelili, da se pomenula
zadnja naprava po ovom pronalasku, moZe
rasporediti na razliCile nacine, na pr. mo-
ie se kuglicasti ¢ep 14 pritvrdili na driac
1 i odgovarajué¢a Supljina moZe biti izve-
dena u prstu 10; kuglicasti Cep moze biti
isto tako pritvrden kao zavrni deona kon-
laktnom prstu ili moZe bili konstruisen za-
jedno sa kontakinim prstom, a odgovaraju-
¢a Supljina mozZe biti izvedena u drZacu
prema zadnjem delu prsta. Isto tako kugli



-Caslti ¢ep moize biti pritvrden na drZacu ili
biti konstruisan zajedno sa samim drzacem,
a odgovarajuca Supljina moze bili izvedena
u zadnjem delu kontakinog prsta.

Navrtka 15, koja pritvrduje kugliaslti Cep
14 u prstu 10, sluzi islo tako da pritvrdi
papulu kablova 5, koji struju prenose od
drzaca 1 ka prstu 10.

17 je &ep, koji je jednim krajem pritvr-
den za drzac 1 i koji sluzi za noSenje o-
pruge 20 (koja pritiskuje kontakini prst 10);
nirocito matrica 21 sluzi za regulisanje
pritiska opruge 20 i za njeno oslobadanije;
i najzad pomenuli ¢ep 17 nosi izmedu o-
pruge 20 i prsta 10, konveksno telo 18 i
konkavno telo 19 koja sacCinjavaju jedan
od nacina konstruisenja i funkcionisanja
srednje naprave (izmedu prednje naprave i
zadnje naprave) po pronalasku.

Pomenula tela 18 i 19 su bolje pokaza-
na u sl 5 (presek “C.—“C. iz sl.1) u rad-
ncm poloZaju, u kome prst 10 nije parale-
lan sa drzac¢em 1, jer kontakt 7 (sl. 1) na-
leie uz nepokazani pokrelni deo, koji nije
paralelan sa pomenutim drzacem 1; kon-
veksno telo 18, koje je priljubljeno uz prst
10, prali uvek sam prst u svakom njego-
vom radnom kretanju; da bi se prstu 10
dozvolila izvesna sloboda kretanja (igre) u
odnosu na Cep 17, izvedena je u prstu 10
i u telu 18 odgovarajuca rupa, koja je ve-
¢éa od preénika ¢epa 17; konkavno telo 19
se kre¢e po cepu 17, zajedno sa oprugom
20, pomoéu dizanja i spustanja prsta 10,
kao da je on pokretan Supalj cilindar, koji
se krece po nepomiénom klipu; iz toga
izlazi, da konveksna povrSina tela 18 mo-
7e kliziti kretanjem kuglicastog zgloba po
konveksnoj povrdini tela 19 tako, da (vidi
sl. 1) kontakini prst 10, 7 u svom rad-
nom krelanju ne nailazi ni na kakve Stetne
mehani¢ke ofpore i automatski, pritiskom
ili sa zalezanjem koje vrdi opruga (celom
povr§inom svog konfakta 7) naleze uz po-
kretni deo 9, i onda, ako poslednji nije
potpuno paralelan sa drzacem 1. U nacrlu
(sl. 1 i sl. 5) konveksno telo 18 je poka-
zano kao zasebno telo, ali se razume, da

se moze ono islo fako konsfruisali zaje-
dno sa konltakinim prstom 10. Treba prime-
titi, da pomenula srednja naprava po pro-
nalasku moze bili rasporedena na razlicite
nacine, na pr. konkavno telo 19 moze bili
priliubljeno uz prst 10, a konveksno telo
18 uz oprugu 20, ali u ovom slucaju ce-
povi 11 i 14, (sl. 1, 3 i 4) treba da budn
pricvriceni u drzacu 1, t. j. obrnutim re-
dom. Isto tako, ako se na mesto opruge
na zalezanje upolrebi opruga na prilisak,
moze se ¢ep 17 tako konstruisati, da se
on slobodno kre¢e u ¢auri, koja je prilvr-
dena na drza¢ 1, i da se na jednom spolj-
njem kraju pritvrdi konkavno telo 19, & na
drugom kraju navrtka 21, sa tom razlikom
$lo se za oprugu upotrebljava opruga na
zalezanje umeslo opruga na prilisak. U o-
vom slucaju izmedu opruge i kontakinog
prsta, osim tela 19 i tela 18, biva umeltnut
jsCeptaT,

U sl. 5 je pokazan samo kao Sematicki
primer jedan od nacina izrade naprave po-
kazan po jednom delu pronalaska, po ko-
me se moie konstruisati vise tipova kon-
taktnih prstiju pod pretpostavkom, da se
izmedu naprave koja pritiskuje ili zateze
kontakine prste i kontakinog prsta umeine
jedno telo sa konveksnom povriinom koja
su u slanju da klize jedno u drugom sa
zglobnim kugli¢astim kretanjem.

Patentni zahtevi:

1. Kontakini prst sa zglobno smeStenim
zadnjim krajem, naznacen time, 35to kugli-
Casti Cep (14) prsta zahvata u rupu (16)
drzaca i u srednjem delu izmedu pritisku-
ju¢e opruge i prsta rasporedene su pod-
loine plotice sa konkavnim (18) i konvek-
snim (19) povrSinama, de bi se omoguéilo
proizvolino podeSavanje kontakta ilako po-
kretanje prsta ka svima radnim pravcima.

2. Kontakini prst po zahtevu 1 naznacen
time, 5fo su radi daljeg vodenja prsta na
njegovom prednjem delu postavljeni dru-
gi kuglicasti Cep (11) i u drzatu odgova-
rajuéi Zljeb (13).
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