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Brodska sprava za automatsko signalisanje pli¢ine.

Prijava od 22 aprila 1957,

Na opasnim mestima (pliéinama) re-
¢nih korita merena je sa broda stalno du-
bina vode, pomoc¢u naroditih motki, ali
ipak se je deSavalo da brodovi nasednu na
onim mestima gde u brodskim kartama
nije bila zabeleZzena plicina i to iz razloga
Sto je dno reke izloZeno stalnim promena-
ma usled toka reke, Pored toga i rutno
merenje dubine dosta je zametno i skop-
cano sa nezgodama, narocito kad se plo-
vidba vrsi i nocéu.

Pronalasku je cilj da ukloni napred
navedene nedostatke pomocu jedne auto-
matske sprave, koja bi davala signal ili u
kabini Komandanta broda ili u krmilarskoj
sobi ili i na drugom pogodnom mestu bro-
da, ¢im udaljenost dna broda od dna re-
¢(nog korita postigne mania od na pr. 5
met. Cim se ova granica prekoradi, sprava
stupa u dejstvo automatski dajuci signal i
to ili opti¢ki ili akusti¢ki, koji se mozZe
izazvati poznatim sredstvima i to ili me-
hanickim ili elektri¢nim putem. Na taj na-
¢in, plovidba je potpuno osigurana, kaka
po danu tako i po nodi, jer sprava daje si-
gnal automatski ¢im brod pocne da nai-
lazi na pli¢e mesto, tako da krmilar ima jo$
uvek dovolino vremena da to plitko mesto
zaobide.

Pronalazak je samo radi priniera po-
kazan na prilozenom nacrtu u jednom ob-
liku izvodenja, gde fig. 1 pokazuje deli-
mic¢ni poduzni presek prednjeg kraja bro-
da, sa spravom prema pronalasku u rad-
nom polozaju, fig. 2 pokazuie delimiéni
izgled prednjeg Kraja broda sa montira-
nom spravom, u momentu kad ova dodi-
ruje dno reke, fig. 3 pokazuie popreéni
presek prema liniji I—I iz fig. 1, fig, 4 po-

Vazi od 1 avgusta 1937,

kazuje &eoni izgled pomoéne ploce, koja
prima pritisak vode, fig. 5 je jedan detalj
iz fig. 1 u povecanoj srazmeri, a fig. 6 po-
kazuje poprecni presek vodice prema liniji
H—II iz fig. 1.

Na prednjem Kkraju broda | ugraden
je cilinder 2, koji zaptiveno spaja gornju
povrsinu broda sa njegovim dnom. U o-
vom cilindru 2 smesten je cilinder 3, koiji
je pritvrden za postolje dizalice 4, Kkoije
pociva na kuglastom lezaju 5, tako da je
omoguéeno obrtanje cilindra 3 oko nje-
gove poduZzne ose, zajedno sa dizalicom 4.
U cilindru 3 klatljivo je ulezaiena dvo-
kraka poluga 6, koja je na donjem Kkraju
snabdevena nosacem 7 motke 8 Motka &
izradena je iz drveta, pa je na gornjem
Kraju, pomocu ¢epa 9 (fig. 1 i 5) priévrs-
¢ena u nosacu 7, tako da se ¢ep 9 mozZe
poduzno pomerati u utoru 10 nosaca 7.
Da bi se drvena motka 8 odrzala pod od-
redenini uglom prema dnu broda, tako da
njen donji kraj bude od dna broda udaljen
za odredenu meru, koja predstavlja do-
zvoljenu granicu dubine vode, to je ona
opterecena tegom 10, na ¢&ijem donjem
kraju je slobodno vodena izmedu Cepova
114 12. Teg 10 voden je u narocditom ci-
lindru 13 koji je uCvrséen za cilinder 3, a
gornji Kraj tega 10, koji je snabdeven o-
zublenjem, prolazi kroz postolie dizalice
4 i stoji u zahvatu sa zubtanikom 14. Na
motki 8 predviden je Zljeb 15, u kome se
vodi &ep poluge 16, koja je zglobno u-
Evricéena za plocu 17, koja je takode svo-
jim drugim krajem zglobno ucvricena za
motku 8. Zubéanik 14 snabdeven je ska-
zaljkom 18, koja se krece pored oznake
19 za dubinu vode, pri ¢emu ona moze biti
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izvedena 1 kao elektri¢na kontakna poluga,
koja na svom putu dodiruje elektriéne kon-
takte rasporedene kod odgovaraijuc¢ih o-
znaka 19 za dubinu vode. U cilindru 3 ra-
sporedena je vodica 20 (fig. 1 i 6) za vo-
denje gornjeg kraja poluge 16, kad se mo-
tka 8, izdizanjem tega 10 dovede u polo-
Zaj paralelan sa poduznom osi broda.
Sprava prema pronalasku funkcioniSe
na slededi nacin: Motka 8 stoji u kosom
pelozaju prema hrptenici broda optere-
¢ena slobodno visecim tegom 10, vodenim
u cilindru 13, koji svojim gornjim kra-
jem stoji u zahvatu sa zupcanikom 14,
dok je njegov donji kraj, komocu Cce-
pova 11 i 12 u vezi sa motkem 8. Kad
s¢ brod kreée tada voda pritiskuje

na ploc¢u 17 (fig. 11 4) a ova preko poluge -

16 potiskuje svojim &epom, vodenim u
zljebu 15 motke §, ovu motku na dole,
tako da se ova usled strujanja vode ne iz-
digne iz svog prethodnog odredenog polo-
zaja. Ako kraj motike 8 naide na dno reke
(fig. 2) tada se ugao motke 8, koii ova za-
tvara sa hrptenicom broda smanjuje i u-
sled toga se izdize teg 10 u svojoi vodici 13,
pa svojim gernjim krajem, koii zahvata u
zup&anik 14 pokrece ovaj, a njegov se po-
iozaj pokazuje skazaljkom 18 na odgo-
varajucoj skali. Na toj skali mogu biti ra-
sporedeni kontakti 19 koji pomocu po-
znate elektri¢ne Seme, a u vezi sa elektrni-
¢nim izvorom (akumulatorom) daju sig-
nal preko kliznog kontakta 27, sprovod-
nika 28 1 razvodnika 29, na proizvolino
mesto broda. Noseéi ¢ep 9 motke 8 nalazi
se, prilikom Kkretanja broda, u utoru 10°
nosaca 7 u polozaju pokazanom na fig. b.
FoSto je dat signal da brod nailazi na pli-
¢inu, krmilar menja pravac broda trazedi
dublju vodu. Ako pak, pri tom manevrisa-
nju brod Krene natrag a motka 3 se zabo-
de u dno reke, tada Cep 9 klizi po utoru
10" nosaca 7 dok ne stigne na drugi kraj
utora i u tom momentu polinie da dej-
stvuje dvokraka poluga 6, koja savladu-
juéi pritisak opruge 21 spaia kontakte 22
i daje signal zvonom 23, Sto je znak za
brodove da dizalicom 4 podigne teg 10 a
time 1 motku 8 u polozaj paralelan sa po-
duznom osi broda. Prilikom tog izdizanja
vrh ploce 17 ulazi u zlieb vodice 20 (fig.
11 6) tako da se ploca 7 preklapa u prav-
cu suprotnom od pravca kretania skazaljke
na satu i naleze na motku 8, a samim tim
se uz motku 8 prislanja i poluga 16, &ji je
kraj voden u Zljebu 15 motke 8. Kraj mot-
ke 8, u poloZaju Kad je ova privutena uz
hrptenicu naleze u vodici 13 (fig. 2) a kod
novih brodova koji se imaju snabdeti o-
vom spravom, predvida se veé prilikom
gradnje broda jedan zlieb, na hrptenici

broda, u koju se moZe uvuéi motka 8. Ake
pak motka 8, prilikom kretania broda una-
trag, ne leZi u ravni hrptenice, a nien Kkraj
se zabode u dno reke, tada se ceo cilinder
3 zajedno sa motkom 8 i dizalicom 4 okre-
¢e na lezajima 5, oko poduzne ose cilindra
2, tako, da ne postoji opasnost lomljenja
motke 8. Dizalica 4, zajedno sa cilindrom
3, tegom 10 i motkom 8, moZe se izvaditi
iz cilindra 2 pomocu obi¢ne brodske diza-
lice, koja se zakaci za uSicu 25 dizalice 4.
Tom prilikom se i gornji kraj tega 10 ve-
zuje preko vodice 26 za vreteno dizalice
4 (na taj nacin moze se kontrolisati is-
pravnost sprave, a da nije potrebno brod
izvladiti na suvo). Rucicom 24, a pomocu
poznatih Kkonstruktivnih elemenata, (zub-
canika, spojnica i sl.) moguce je ili samo
kretanje zubcanika 14 u cilju pogona ska-
zaljke 18 ili pak, iskljuc¢ivanjem skazaljke
18, okretanje zubcanika 14 zajedno sa vre-
tenom dizalice 4.

Razume se da pronalazak nije ograni-
¢en na pokazani oblik izvodenja, koji je
naveden samo radi primera. Tako se na pr.
motka 8 moze izvesti iz Zeleza, u kom slu-
caju se teg 10 izvedi u obliku plovka. Ili
se cilinder 13 snabdeva na svom donjem
kraju jednim krakom, u kom se vodi cep
9 motke 8, da bi se ustedilo u prostoru,
koji zauzima cilinder 2 a mogao bi se i
sam teg 10 izvesti u vidu plovka pa produ-
ziti na dole i snabdeti tocki¢em sli€nim

tockiéu na klavirskim nogama, da bi se
izbegla upotreba motke 8. Sprava ne mora
biti rasporedena u ravni hrptenice broda,
vec i bo¢no od ove. Kao Sto se vidi. prime-
nom razlicitih tehni¢kih mera mogude su
razne modifikacije predmeta pronalaska, a
da se primenom tih mera ne izade van o-
kvira ovog pronalaska.

Patentni zahtevi:

1.) Brodska sprava za automatsko
signalisanje pli¢ine, koja mozZe biti raspo-
redena u ravni hrptenice broda ili bo¢no
od ove i koja je snabdevena opti¢kim ili
akusti¢tnim, mehanickim ili elektri¢nim si-
gnalima, naznacCena time, $to sa dna bro-
da stréi motka (8), ¢ija duzina odn. ugao
postavljanja prema hrptenici broda odre-
duje granicu dozvoljene dubine vode za
plovidbu broda, pri emu se promenom
njenog polozaja, pri nailazeniu na dno
reke (pcsredovanjem ozubcdenja tega 10 i
zubfanika 14) izaziva pokretanie skazalj-
ke, kojom se signalizuje nailazak plidine.

2.) Brodska sprava prema zahtevu 1,
naznaCena time, $to je u cilindru (2) koiji
zaptiveno spaja gornju povrsinu broda sa
njegovim dnom rasporeden cilinder (3),
koii nosi vodicu (13) tega (10) i motku (8)



i koji je uCvricen na postolju obrtljive di-
zalice (4).

3.) Brodska sprava prema zahtevu 1 1
2, naznacena time, $to je motka (8) zglob-
no ulezajena na jednom kraku dvokrake
poluge (6), ¢iji je drugi krak odvojen od
kontakta (22) posredovanjem opruge (21).

4.) Brodska sprava prema zahtevu 1
--3, naznaCena time, $to je na motki (8)
zglobno olvrSéena pritiskujuca ploca (17),

koja je u zglobnoj vezi i sa polugom (16)
kojom ona pritiskuje motku (8) u ¢ijem
zljebu (15) je voden drugi kraj te poluge
(16).

5.) Brodska sprava prema zahtevu 4,
naznacena time, §to je u cilindru (3) pred-
videna vodica (20) za vodenje vrha plo&e
(17), kad se motka (8) dovodi u polozaj
paralelan sa poduznom osi broda.
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