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Poznat je viSseredni mehanizam za upra-
vljanje signalima i skretnicama, kod koga
su kolosecni klizadi,. koji su potrebni za
mehanicke zavisnosti, rasporedeni da leze
vertikalno jedan iznad drugog i ispred ili
iza njih u po jednom redu u uzduZnom
pravcu mehanizma za upravljanje raspore-
deni su vertikaino stoje¢i poprecni elemen-
ti za stavljanje u dejstvo razlic¢itih zatvara-
Juc¢ih u ukljuénih uredaja.

Kod ovog rasporeda moraju slobodno
nose¢i kliza¢i, bez znatnog ugibanja pri-
mati sile koje usled radno nepredvidenih
pokuSaja prebacivanja deluju na zatvore-
ne poluge, zbog Cega je morala biti pred-
videna jedna narodita naprava za rastere-
¢enje, koja u svakom slucaju poskupljuje
izradu i otezava radno odrZavanje, na pre-
nosnim delovima izmedu poluge i poprec-
nog elementa. PoSto osim toga i sopstvena
tezina ne sme prouzrokovati nikakvo ugi-
banje kolose¢nih klizaca, to mora u hori-
zontalnom i vertikalnom pravcu napreza-
nja presek klizata biti vrlo otporan. Stet-
no uti¢u ovde dobivene velike dimenzije
preseka i velike tezine za kolosetne Kli-
zacle. e

Po ovom pronalasku mogu se izbeci
ovi nedostaci, ako se popretni elementi,
izvedeni kao ,zatvarajuca vratila, raspore-
de tako, da se kliza¢i vode izmedu njih, ta-
ko da se sile, koje se javljaju u slutaju na-
prezanja, prenose na popretne elemente
jednog ili drugog niza i dalje radi izbega-
vanja ugibanja usled sopstvene teZine

predvideno je prema gore upravljeno me-
njanje oblika klizaca.

Predmet pronalaska objasnjen je na sl
1 do 3.

Sl. 11 2 pokazuju u vertikalnom pravcu
ploste jedan iznad drugog rasporedene ko-
lose¢ne klizace 31 do 36, koji su vodeni
izmedu popreénih elemenata 11 do 14 i 21
do 24 postavljenih u dva reda. Na sl. 2 vi-
di se, kako se poprecnim elementom 11
pokrece kolosecni kliza¢ 31, pri Cem su
istovremeno zatvarajucéi delovi 41, 42 za-
tvorili poprecne elemente 23, 24. Ako u
ovom stanju, na primer poprecni element
23, usled pokusaja prebacivanja na pripa-
daju¢oj napravi za upravljanje signalima i
skretnicama, dobija naprezanje u smeru
obrtanja 51, onda se pri tom kliza¢ 31, na
koji se preko zahvatajuceg zatvaractkog
dela 41 prenose javljajuce se sile, naslanja
na poprecne elemente 11 do 14. U smeru
obrtanja 52 se naprotiv kliza¢ 31 podupire
se poprecnim elementima 21 do 24. Iz ovo-
ga se vidi, da sve sile, koje se javljaju u
horizontalnom pravcu naprezanja, primaju
popretni elementi i ne moZe se prouzroko-
vati nikakvo ugibanje kolose¢nih klizaca
31 do 36.

Sl. 3 pokazuje slobodno noseéi raspo-
redeni koloseéni kliza¢ 31, koji je na svo-
jim krajevima drZan od nosatima 61, 62.
U crtastom predstavljanju naznaleno je
prema gore upravljeno menjanje oblika
guraca 31 (za polozaj | bez napona), koje
iznosi toliko, koliko prouzrokuje sopstve-
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na tezina u sredini u savijanju prema dole.
Kao elasti¢na linija dobija se stoga prava
linija u gotovo ugradenom stanju za uzdu-
Zznu osu kolosetnog klizaca 31 usled ugi-
banja prouzrokovanog dejstvom sopstve-
ne tezine, PredloZenim sredstvima mogu se
dakle poprecni presek i teZina kolosecnog
klizaca ograniCiti na minimum, koji je is-
kljucivo odredzn nac¢inom utvrdivanja obi-
¢nih zatvarajucih delova koji se namesStaju
na klizace. Istovremeno se pri tome sma-

njuje na najmanju meru potreba u prosto-

ru za smeStanje uredaja za zatvaranje.
Osim toga uproscuje se unutrasnji uredaj
mehanizma za upravljanje signalima i
skretnicama time, Sto se moZe izostaviti
narocita naprava za rasterecenje.

Patentni zahtevi:

1. ViSeredni mehanizam za upi‘avljanje
-signalima i skretnicama, kod koga su za

mehanicku zavisnost potrebni kliza¢i ras-
poredeni vertikalno jedan iznad drugog i
ispred i iza njih su u po jednom redu u uz-
duznom pravcu mehanizma za upravljanje
rasporedeni vertikalno stoje¢i poprecni
elemo>nti za pokretanje razlicitih zatvaraju-
¢ih i uklju¢nih uredaja, naznacen time, Sto
se poprec¢ni elementi (11 do 14, 21 do 24)
iskoriScavaju za vodenje i noSenje (podupi-
ranje) kolose¢nih kliza¢a (31 do 36) u ho-
rizontalnoj ravni.

2. ViSeredni mehanizam za upravljanje
po zahtevu 1, naznacen time, $to slobodno
nosece rasporedeni kolose¢ni klizadi (31 do
36) menjaju oblik za toliko prema gore u-
pravljeno, za koliko se sopstvenom tezi-
nom prouzrokuje ugibanje prema dole.
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