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Ovaj se pronalazak odnosi na maSine za
racunanje, i fo naroCito na one maSine,
koje se stavljaju u pogon pomocu motora.
Vrsta ovih ma3ina za raCunanje, na koje se
ovaj pronalazak najbolje daje primenili, jesu
one, koje mogu da vrse sve celiri racunske
radnje, naime, mnoZenje, delenje, sabiranje
i oduzimanje. U tome cilju te su ma3ine
snabdevene sa dva brojeca mehanizma,
odnosno, dva totalizatora, koji pokazuju dva
faktora izvrSena radnjom masine. Pri izvo-
denju radnje mnoZenja, jedan od tih tofali-
zatora pokazuje mnozitelj, a drugi dobijeni
rezultat. Na zavrielku racunske radnje, to-
talizatori se vracaju na nulu, i do sada se
to vrsilo rukom, obrcuéi jednu rucicu, koja
je bila u vezi sa totalizatorom, dakle po
jedna za svaki. Prema mome pronalasku
ja sam predvideo narocilo postrojenje, koje
iskoris¢uje rad pogonskog motora da izvrsi
ovo vrac¢anje na nulu oba folalizatora. Ovo
posirojenje za povracaj tofalizatora na nulu
stoji pod upravljanjem odredenih dirki (la-
stera), tako da se prostim priliskom na fe
dirke izvr§i povraéaj na nulu jednog ili oba
totalizatora.

Prema tome, cilj je ovom pronalasku da
stvori takvu masinu za racunanje, koju ce
terati motor, i &iji ée se totalizatori vracali
na nulu iskori$cujuci taj isti motor, pomocu
odredenih naprava za svaki od tih totaliza-
tora. Dalji je cilj ovog pronalaska da stvori
pofrebne konirolne, odnosno. upravljajuce
organe, kao Sto su dirke, pomocu kojih se

mogu fe naprave staviti u rad jednim po-
kretom ruke.

Masina prema mome pronalasku snab-
devena je i sa dirkama, koje upravljaju ra-
dom pogonskog mehanizma, tako da se jed-
nim pokretom ruke moZe odrediti duzina
Irajanja rada pogonskog postrojenja a tako
isto i smisao obrlanja. Ove su dirke pode-
Sene da se jednim jedinim pokretom ruke
mozZe regulisati, odnosno, odredivati duzina
Irajanja rada ili smisao kretanja ili oboje
ujedno,

Zbog dobrog rada maSine potrebno je da
se mehanizam za stavljanje na nulu ne moze
slaviti u rad za vreme rada pogoskog po-
slrojenja, a tako isto ni pogonsko posiro-
jenje ne sme raditi, za vreme dok radi na-
prava za povracaj tolalizatora na nulu.
Prema tome, dalji cilj moga pronalaska
jeste da postavi medusobnu vezn izmedu
upravljajucih dirki za pogon, i dirki naprave
za povracaj na nulu, koja ¢e veza spreca-
vati da se oba mehanizma, pogonski i za
povracanje na nulu, ne mogu staviti u rad
istovremeno.

Masina koja je prikazana u priloZenim
criezima jeste onog tipa, gde ima vise dirki
pomocu kojih se u masinu unose Zeljene
vrednosli prostim pritiskom jedn-: od tih,
odnosno, odgovarajucih dirki. Priliskom ma
koje od tih dirki, unosi se u maginu, i dalje
prenosi na obrini pogonski radni mehani-
zam ona vrednost, koja je na foj dirci ozna-
¢ena. Obrlanjem tog radnog mehanizma
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vi8i se potirebna racunska radnja. Unete
vrednosti na ovaj radni mehanizam, pre-
nose se za vreme njegovog obrtanja na
brojne prstenove totalizatora, koji je po-
stavijen, u cilju omoguéavanja direktnog
dejstva odabranih brojeva na prstenove to-
{alizatora, ¢ak i onih najveéih; potpuno pa-
ralelno sa osovinom radnog mehanizma.

Ovaj paralelno postavljeni tolalizalor, koji
pri mnozenju pokazuje rezultat radnje, snab-
deven je sa napravom za povracaj na nuluy,
i jedan od ciljeva moga pronalaska jeste
da stvori moguc¢nost da se ova naprava
spoji sa pogonskim motorom na takav na-
&in, da se povracanje na nulu moZe izvr-
&iti i pri najdaljem pomeranju totalizatoro-
vih prstenova, i samog totalizalora.

Drugi jedan cilj moga pronalaska jeste
da prikupi sve upravljajuc¢e dirke ove ma-
&ine u jednu grupu, da se mogu stavljati u
dejstvo jednom rukom operatora, uz mini-
malni napor i pokret, ¢ime se lice, koje
masinu upolrebljava, oslobada napora i
umora.

Dalji cilj moga pronalaska jeste da stvori
madinu za racunanje sa mofornim pogo-
nom, Cije ¢e naprave za povracaj na nulu
i radni mehanizam stajali pod dejstvom
dirki, na koje se ima pritisnuli, i da jedan
jedini pokrel rukom moze staviti odgovara-
juée mehanizme u rad.

Ovaj pronalazak ima i drugih dobrih od-
lika, koje ¢e biti, zajedno sa veé napome-
nutim, iznete delaljnije u sledecem opisu
u kome ¢u ja potpuno objasniti onaj oblik
moga pronalaska, koji sam izabrao radi
prikazivanja u priloZenim srtezima uz ovaj
opis. U tim sam criezima prikazao jedno
osltvaranje ovog mog pronalaska, ali se ima
razumeli da se ja ne ograniCavam samo na
ovaj prikazni oblik, po3to se pronalazak,
kao Sto je i u zahlevimaizloZeno, moze da
primeni na mnoge vrste masina. Ovaj sa-
danii pronalazak primenjen je i prikazan u
masini za racunanje, koja je ve¢ ranije pri-
kazana u mome ranijem jugoslovenskom
patentu Br. 4197, od 1. marta 1926, i na
koji se moze obralili za opis cele masine.

Narocito se ovde nagladuje da se ovaj
pronalazak moz¢ primenili skoro na svaki
tip maSine za racunanje. U priloZenim crte-
Zima ja sam prikazao moj pronalazak pri-
menjen na masinu koja je snabdevena sa
obrtnim radnim mehanizmom, koji se moze
obrtati u oba pravca i u koji se unose
vrednosti pomocu dirki, ali se ima razu-
meli da se ovaj pronalazak ne moze ogra-
nicili samo na ovu vrstu masine, ili samo
na masine koje imaju radni mehanizam ude-
Sen da se obrce u oba smisla. Dalje, u
masini prikazanoj u ovim crtezima vrednosti
se unose u masinu pomocu dirki, ali se

ima razumeti da se mogu u tom cilju upo-
trebljavati i druga poznata sredstva i na-
¢ini za unosSenje vrednosti u radni meha-
nizam. Ali, ponajzgodniji naéin primene ovog
pronalaska jeste na maSine sa dirkama. Pri-
kazana masina za raCunanje jeste Cislog
obrinog lipa, i ima jedan obrini radni me-
hanizam, koji radi u oba smisla pocevsi od
nule pa dalje kroz ceo ciklus, Radni me-
hanizam obrée se od nultog polozaja kroz
jedan ili vise ciklusa od 360 i uvek se
zaustavlja u nultom ili normalnom poloZaju.
Racunski mehanizam totalizatora namesten
je na kolicima, koja obitno stoje nepo-
kretna, ali se moZe uzduino pomerali da
omoguci direkino dejslvo radnog mehanizma
na brojne prstenove lotalizatora. Radni me-
hanizam tera se elekiricnim moftorom i od-
govarajuca su sredstva ustrojena da se radni
mehanizam moze zaustavili uvek u nultom
polozaju, a tako isto postavljeno je i po-
strojenje za promenu smisla obrtanja izmedu
motora i radnog mehanizma, kojim se omo-
gucava ovom poslednjem abrtanje u ovom
ili onom smislu.

Obracajuci se na prilozene crleze moze
se zapaziti da su predstavljeni samo oni
delovi masine, koji su radno vezani sa mo-
jim pronalaskom,

Figura 1 prikazuje plan, delimicno u pre-
seku, desnog dela maSine, sa koje je po-
klopac skinul kako bi se unutra$nji meha-
nizam mogao videti. Neki su delovi u ma-
Sini odlomljeni u cilju da se smanji veli-
¢ina figure.

Figura 2 jeste vertikalan presek po lini-
ji 2—2 u figuri 1. prikazujuéi pogonski
spoj na razvlacenje, koji tera napravu za
povracaj na nulu totalizatora, namestenog
na kolicima, koja se uzduZno pomeraju.

Figura 3 prikazuje bo¢ni izgled masine,
sa odlomljenim zaklopcem, da se pojedini
delovi mehanizma mogu videti u njihovom
noermalnom poloZaju.

Figura 4 pokazuje boc¢ni izgled mnoze-
nikovog totalizatora.

Figura 5 prikazuje vertikalan presek kroz
mnoZenikov totalizator, samo S&to je izgled
sa suprotne strane, od one koja je pred-
stavljena u figuri 4. Presek je uzet po li-
niji 5—>5 u figuri 1.

Figura 6 predstavlja uzduzni vertikalan
presek kroz ovu masSinu, prikazujuéi po-
sirojenje za upravljanje obrtanjem i smi-
slom obrtanja radnog mehanizma.

Figura 7 jeste bo¢ni izgled kolica.

Figura 8 predstavlja vertikalan poprecni
presek kroz kolica uzet po liniji 8—8 u
figuri 1, ali u suprotnom pravcu od onog,
u kome je predstavljen bo¢ni izgled u fi-
guri 7. Ovde se prikazuje lolalizalor za



proizvod i posirojenje za povracaj fotali-
zalora na nulu..

Figura 9 predstavlja vertikalan uzduZni
presek kroz masinu prikazujuéi dirke, koje
odreduju broj punih ciklusa, koje radni me-
hanizam ima da ispuni, a tako isto i vezu
izmedu ovih dirki i mehanizma za upravlja-
nje obrtanjem radnog mehanizma.

Figura 10 predstaylja presek kroz kva-
¢ilo na radnom mehanizmu.

Mas&inu za racunanje, koja je ovde pri-
kazana i na kojoj je ovaj pronalazak pri-
menjen, sastoji se od jedne pogodne osno-
vice 22, sa bokovima 23 i 24, izmedu kojih
su postavljene razne naprave, kao selek-
torna, brojuéa i za konfrolu; medu ovim
napravama dolazi i tofalizalor, postavljen
na jednim kolicima, koja se uzduZno mogu
pomerali, dalje, odgovarajuéi radni meha-
nizam ili ,prenosnik“ (nazvan lako jer se
pomoc¢u njega brojevi prenose na prste-
nove u totalizatoru), dirke za unoSenje o-
dredenih brojeva ili vrednosti na preno-
snik, dirke za odredivanje frajanja i pravca
obrtanja ovog prenosnika, jedan totalizator
za pokazivanje unetih brojeva (vrednosti)
na prenosnik, jedan tofalizator za poka-
zivanje izvrSene radnje, naprava za povra-
¢anje totalizatora na nulu, napravu za sla-
vljanje u dejstvo mehanizma za povraéaj
na nulu i napravu koja vezuje mehanizam
za povracaj na nulu i postrojenja za u-
pravljanje kretanjem prenosnika (radnog
mehanizma). Prema lome, ova masira ima
u sebi sva postrojenja koja omogucavaju
brzo i facno obavljanje svih racunskih radniji
kao sabiranje, oduzimanje, mnoZenje i de-
lenje uz najmanji frud lica kaje se njome
sluzi. Sama je maSina dalje snabdevena sa
poklopcem, koji lezi na bocCnim zidovima
masine. Po ovom poklopcu, i fo vise na
levu stranu, poredani su redovi dirki, koje
sluze za unoSenje vrednosti u maSinu, U
figuri 1 pokazana su samo c¢etiri reda ovih
dirki oznacenih sa 25, ali se ima razumeti
da se maSina mozZe sagradili sa ma kojim
brojem redova ovih dirki, koji obi¢no ne
prelaze vec¢i broj od 9 redova, od kojih
svaki sadrzi po 10 dirki numerisanih od 1
do 9, a deseta sluzi za brisanje unetih
vrednosti u tome redu, jer pritiskajuéi tu
dirku, ma koja od prilisnutih dirki u fome
redu, povraéa se u svoj miran polozaj,
brisu¢i na taj nacin unetu vrednost. Kako
su ove dirke postavljene, i kakva je nji-
hova veza preko odgovarajuéih naprava sa
prenosnikom, jasno je opisano u mojem
ranijem jugoslovenskom patenlu, pomenu-
tom malo pre, i poSio ova posirojenja ne
spadaju u ovaj pronalazak, to se nece ni
opisivali ovde.

Izmedu bocnog zida 23 i srednjeg zida
26 namesten je obrini prenosnik 27, koji
se moZe obrtati u oba smisla, i u koji se
moze obrlali u oba smisla, i u koji se
unose izabrane vrednosli pritiskivanjem od-
govarajuéih dirki. U radnom spoju sa ovim
prenosnikom sfoji totalizator 28, koji sluzi
za pokazivanje proizvoda i koji je smesten
na jednim pomerljivim kolicima 29, koja
klizaju duz $ina 31 popre¢no preko masine.

Totalizator proizvoda 28 sastoji se od
izvesnog broja prstenova 32, na kojima su
oznaCeni brojevi, i koje ¢emo zvati brojni
prstenovi; oni su poredani jedan pored dru-
gog na zajedni¢koj osovini a razmak izmedu
svakog od lih prstenova taman je toliki isti,
koliki je i razmak izmedu Zupcanika na
prenosniku. U vezi sa svakim od brojnih
prstenova 32 postavljen je po jedan zup-
¢anik 23, koji zahvala i zupce jednog dru-
gog posrednog zupcanika 31, na koji dej-
slvuju zupcanici prenosnikovi. Kolica 29
mogu se uzduzno pomerali u cilju da se
razli¢ite vrednosti mogu upisati dovodeéi
brojne prstenove 32 u vezu sa zuplanicima
prenosnika. Zupcanici 33 ulvrdeni su za
odgovarajuce brojne prstenove 32, i cela
se skupina moZe obrtati oko osovine 35.
Slobodno obrtanje njihovo spreceno je ku-
kom 36, koju opruga 37 pritiskuje o zup-
¢anik 33. Kada se Zeli da se totalizator po-
vrati na nulu, onda se osovina 38 obrne da
oslobodi kuku 36 od pritiska opruge 37,
kada kuka moZe slobodno da izade iz zuba
zupcanika 33, i obrtanjem osovine 35 svi
se brojni prsltenovi povrata na nulli polozaj.
U samoj osovini 35 namestene su kuglice
39, koje poliskuju napolje odredene opruge.
Za svaki brojni prsien namestena je po
jedna od ovih kuglica; ove kuglice vire
nesto malo iz osovine 35. Svaki brojni pr-
sten 32 ima u svojoj unufrasnjosti po jedan
mali zubac 11, koji, pri obrlanju osovine
35 zahvata o kuglicu 39, prenoseci obrlanje
ove poslednje, i na brojni prsten. Ovaj brojni
prsten obi¢no se drzi u svome nultom po-
lozaju pomocu kvacila 42, koje zahvata u
u 7ljeb nacinjen u kolutu 43 ulvrdenom za
osovinu 35. Ovo kvacilo 42 upada u zljeb
pod dejstvom opruge 41, a ulvrdeno je za
osovinu 38, tako da se okretanjem osovine
35, pomeri i osovina 38, usled cega se i
opruge 37 oslabe i dopuste obrtanje broj-
nih prstenova pomoc¢u kuglica 39 u oso-
vini 35. Svaki brojni prsien snabdeven je
sa strane suprolne onoj, na kojoj se nalazi
zupcanik 33, sa jednim klinom, koji dolazi
u dodir sa jednom prenosnom polugom 45,
te kad prsten dode u svoj nulti poloZaj ova
poluga sprecava dalje obrlanje usled iner-
cije.

Upolreba ove prenosne poluge za zau-




stavljanje obrtanja brojnog prstena vrlo je
dobro poznata, te se ovde nece detaljno ni
opisivati.

Postrojenje za povracaj na nulu sfavlja se
u rad pomoéu obrtanja osovine 35, i za to
je uslrojeno drugo postrojenje, koje sloji
pod upravom odgovarajucih dirki, za ostva-
renje ovog obrtanja, kao Sto ce to vec ovde
biti opisano. Masina je snabdevena sa jo3
jednim totalizalorom 51, koji sam ja ozna-
¢io kao mnozZenikov folalizator, jer sluzi da
pokaze stvarni broj obrta prenosnika, od-
nosno, njegovih pojedinih brojniz redova.
Ovaj se totalizator nalazi izmedu bocnog
zida 24 i srednjeg zida 26 i polpuno je
slican u svome saslavu sa tolalizalorom
za proizvode, oznaCenim sa 28. Ovaj tota-
lizalor 51 sasloji se od izvesnog broja broj-
nih prstenova 42, poredanih jedno pored
drugog na osovini 13, i snabdeven je sa
napravom za vracanje na nulu, koje se sa-
stoji od kuglica 54 potiskivanih iz osovine
53 pomocéu odgovarajuc¢ih opruga, i zuba
55, po jedan za svaki prsten. Svaki od broj-
nih prslenova snabdeven je sa jedne strane
sa zupcanikom 56, koji zahvata u jedan
drugi posredni zupcanik 57, a sa druge
strane je snabdeven sa malim klinom, koji
zahvata o unulradnji kraj prenosne poluge
58 kako bi se prsten zauslavio u nultom
poloZaju. Zupcanik 56 primoran je da se
kre¢e zub po zub usled pritiska kuke 59,
a postavljen je i mehanisam koji ¢e oslo-
boditi zupcanik dejstva ove kuke u cilju
njegovog slobodnog obrtanja, kada se zeli
brojni prsten vratiti na nulu. Za osovinu 53
utvrden je jedan kolut 61, koji je snabde-
ven sa jednim zljebom, u koji upada jedan
kraj poluge 62. Ova poluga 62 utvrdena je
za osovinu 63, koja je kruZnog preseka i
koja je snabdevena sa mnogim Zljebovima,
u koje upadaju zadnji krajevi kuka 59. U
normalnom polozaju ova osovina 63 sloji u
polozaju oznacenom u figuri 4, i kad se
osovina 33 obrne, osovina 63 krene se ta-
kode, podizuci kuke 59 iz zuba na zupca-
nicima 56. Kad osovina 53 dostigne nulti
polozaj, poluga 62 pada nalrag u svoj od-
govarajuci zljeb u kolutu 61, vracajucu oso-
vinu 63 natrag u poloZaj prikazan u figuri
5. Naprava za povracaj na nulu, koja sloji
u vezi sa ovim tfotalizatorom, stavlja se u
dejstvo obrlanjem osovine 533, pa prema
lome, postavljeno je i postrojenje, koje stoji
pod upravom jedne dirke, koje omogucava
obrtanje ove osovine u odgovarajuce pravcu
radi vradanja brojnih prstenova na nulu.

Prenosnik 27 obi¢no stoji na nultom po-
loZaju, kako je to veé opisano u mome ra-
nijem jugoslovenskom patenlu Br. 4197, i
upoirebljava se jedan elekiricni motor 65
kao pogonska snaga za obrtanje prenosnika

u odredenom smeru. Ovaj elektriéni motor
spojen je sa pogonskom osovinom 65 na
ma koji podesan nacin za smanjenje broja
obrlanja, recimo, preko zupé&anika 67, 68,
69 i 71, budu¢i da je ovaj poslednji utvr-
den za pogonsku osovinu 66. Frikciono kva-
¢ilo 72 postavljeno je izmedu zupcanika 68
i 69, da bi se time izbeglo prekomerno
opterecenje elekiriénog motora, koji bi u
fom slucaju mogao izgoreli. Jedno drugo
kvacilo 73, koje ée docnije biti opisano,
postavljeno je izmedu osovine 74 i po-
gonske osavine 66. Osovina 74 spojena je
sa prenosnikom. Na ovoj osovini 74 navu-
cen je i zupcCanik 75, koji se moZe duz nje
kretati pod ulicajem pomerne viljuske 76.
U jednom od polozaja, u koje se moze
slavili, ovaj zuptanik 75 zahvata svojim zu-
bima u zupcanik 77, a u drugom svom po-
lozaju zahvata u zube zupcanika 78. Zup-
canici 77 i 78 zahvataju se medusobno svo-
jim zubima, a zupcanik 77" zahvala zubima
u zupcanik 79, koji dalje zahvata svojim
zubima u zupcanik 81, koji je utvrden za
prenosnik 27. Zupcanik 75 na taj nacin lera
prenosnik 27 ili preko zupcanika 75, 78, 77,
77, 79 i 81, ili samo preko 75, 77, 77°, 79
i 81. Pomerajuc¢i zupcanik 75 duZ osovine
74, napred pomenuti prenosnik bi¢e u sta-
nju da dobija obrltanje bilo u jednom bilo
u suprolnom smeru. Pomerajua viljuska 76
utvrdena je za pomoc¢nu pokretnu Sipku 83,
koja je zgodno monlirana negde u masini
i na cijem se kraju nalazi jedan Zljeb, u
koji ulazi izvijeni sektor 84. Ovaj sektor
&ini sastavni deo prekreine poluge 65. Po-
merajuci ovu polugu 85, Sipka 83 pomeri
se du% svoje ose, preokrecuci i pravac obr-
tanja prenosnika 27. Smer obrtanja prenos-
nika sloji pod upravom plus i minus dirki
86 i 87, postavljenim sa desne slrane osla-
lih numerisanih dirki. Priliskanjem dirke 86
prenosnik se naleruje u obrfanje u jednom
odredenom smeru, a priliskanjem dirke 87
prenosnik se naleruje na obrtanje u su-
protnom smeru. Ispod vralova dirki 86 i 87
nalazi se jedna T-poluga 88, koja je spo-
jena sa pokrelnom polugom 85 pomocu
spojke 89. Ovi se delovi odrzavaju u nor-
malnom poloZaju pod uticajem opruge 91,
koja je ulvrdena za T-polugu 88 kao 5to je
to predstavljeno u figuri 6. Kada su ovi
delovi u poloZaju pokazanom u figuri 6,
onda elekiri¢ni motor lera prenosnik u po-
zitivnom pravcu. Kada se pritisne minus
dirka 87 onda njen vrat dode ,u dodir sa
kracima T-poluge, koju obrne oko njenog
stoZera, e se na taj nacin i pokretna po-
luga pokrene, promenjujuéi i pravac kre-
tanja zupcanika 75, tako da sada molor
fera prenosunik u negalivhom pravcu.

Ove dirke 86 i 87 istovremeno sluze i



‘kao upravljaju¢e ili kontrolne dirke za tra-
janje rada eleklricnog motora, je sve dolle,
dok je ma koja od fih dirki pretisnula, mo-
tor ¢e lerali prenosnik u jednom islom
pravcu. Ispod ovih dirki 86 i 87 postavljena
je i jedna pregibna ploc¢a 93, koja je ta-
kvog oblika, da pritiskanjem ma koje od
tih dirki, ova ¢e se ploca pomeriti na desno.
Za ovu plotu vezana je jedna Sipka 94,
koja sluzi kao konlrolna Sipka za kvacilo
73. Ovu &ipku drZi obi¢no u povucenom
poloZaju opruga 95. U vezi sa ovom S&ip-
kom 94 sloji jedna poluga 96, koja direktno
dejstvuje na kvacilo 73, otvarajuci ga ili
zalvarajuéi ga. Na prednjem kraju Sipke 94
nacinjen je jedan Zljeb 97 koji zahvata je-
dan mali klin 98 ulvrden na poluzi 96. Po-
lugu 96 drZi u povucenom poloZaju opruga
99, Priliskivanjem ma koje od dirki 86 ili
87 Sipka 94 pomera se u napred, polisku-
juéi polugu 96 protivu dejstva opruge 99,
i ona ¢e tamo oslali za svo vreme dok je
prilisnuta dirka.

Kvacilo 73 sasloji se od jednog zupca-
slog totka 101 utvrdenog za pogonsku oso-
vinu 66, i jednog obmolavajuceg ¢lana 102,
utvrdenog za teranu osovinu 74. Na ovom
lanjirastom obmotacu ili doboSu 102 utvr-
den je jedan pomerljivi zubac 103, koji
moze da zahvala u zube tocka 101, te se
na laj nalin omogucava jednovremeno obr-
tanje i zupcastog toc¢ka i dobo8a. Na kraju
zubca 103 nalazi se jedan ispusi 104, koji
viri iz jednog olvora nacinjenog u dobosu
102. Kada se na ovaj ispust 104 pritisne,
onda se zubac ili kuka 103 izvuce iz zuba
na totku 101. Poluga 96 na jednom svom
kraju snabdevena je sa jednim previjenim
ispustom 105, koji je udeSen da moZe uci
u ofvor nadinjen na dobo3u 102, i da tom
prilikom pomeri kuku 103 iz zahvata sa zu-
bima to¢ka 101. Dakle, kada se ma koja
od dirki 86 i 87 prilisne, ispust 105 na po-
luzi 96 izvlaci se iz otvora na doboS3u, do-
puslajuéi da opruga 106 natera kuku 103
da zahvati zube tocka 101, ostvarujuéi time
kvacenje. Oslobodenjem dirke 86 ili 87 od
priliska, ili kad se kukasli deo 98 razdvoji
od ispusta 97, onda i ispust 105 ulazi u
otvor na dobosu, kada ovaj u svome obr-
tanju na njega naide, ¢ime se i zupcanik
101 oslobodi zahvala sa kukom 103. Zup-
&anicki prenos izmedu prenosnika i kvaci-
onog dobosa 102 lako je podeSen, da kad
se obrianje dobo3a zaustavi pod dejstvom
poluge 96, onda i prenosnik stane u svome
nultom polozaju, nezavisno od pravca u
kome je se obrtao. Pored toga, ustrojeno
je i poslrojenje, koje omogucava da se
jednim jedinim pokretom ruke, bilo na dirku
86 ili na dirku 87 ostvari obrtanje prenos-
nika, odreduju¢i mu pri tom i pravac kre-

tanja i duzinu Irajanja obrtanja, a i da se
moze uvek zaustavili u njegovom nultom
poloZaju.

Pomenuta poluga 96 stoji i pod upravom
mnogih multiplikacionih dirki, koje kad se
prifisnu, leraju prenosnik da se obrne ono-
liko pula, kolika je vrednost oznacena na
toj dirki. Sa desne sfrane masine nalazi se
jedan red od 10 dirki 112, od kojih je prva
za brisanje, a drugih devel su numerisane
od 1 do 9. Kada se prilisne ma koja od
ti dirki, recimo, dirka numerisana sa brojem
5, onda ¢e molor obrnuli prenosnik pet
pula, zaustavljajuéi ga tacno na nullom
poloZaju. Mechanizam za izvodenje ove au-
tomalske radnje defaljno je opisan u mome
ranijem jugoslovenskom patentu, koji je
ve¢ bio pomenul ovde, i na lo se ja ovde
pozivam, ali poSlo ovaj mehanizam ne sa-
¢injava biten deo ovog pronalaska, to ga
ja ovde ne opisujem u defaljima, U vezi
sa vratovima dirki 112 stoji i jedna kliza-
juca ploca 113, koja se pomera u napred
¢im se koja od dirki pritisne, posto su vra-
iovi diraka snabdeveni sa bregovima 114,
Prednji kraj ove klizajuée plote 113 za-
hvacen je polugom 115, ¢iji je donji kraj
u dodiru sa klinom 116 utvrdenim za Sipku
94, Pritiskujuéi ma koju od dirki 112, sem
dirke za brisanje, poluga 115 se pomera,
vukuéi sobom i Bipku 94, a preko nje i
polugu 96, prouzrokujuci fime i razdvajanje
kvacionog dobosa i zadrzavajuce kuke 103
od zupcanika 101. Prema tome, moze se
videti da se masSina moze slavili u pokret
pritiskujuci ma koju od dirki 86, 87 ili 112.
Kada se ma koja dirka 112 prilisne, kva-
cilo se zahvali i prenosnik se okrene ono-
liko puta, koliko je oznaceno na pritisnutoj
dirki, i tada automalski mehanizam, koji je
opisan u mome ranijem jugoslovenskom
patentnom malopre pomenutom, podiZe Sip-
ku 94, oslobadajué¢i je od poluge 96 i daje
priliku opruzi 99 da povrati ispust 105 u
olvor na doboSu 102, ¢ime se isli zauslav-
lja i kvacilo olvara.

Ova masina za racunanje sadrzi dva to-
talizatora, od kojih je jedan totalizator pro-
izvoda a sasloji se od izvesnog broja pr-
stenova 32. Ovaj je tofalizator postavljen
na jednim kolicima 29, koja se mogu po-
merali popreko masine. Drugi totalizator
se takoder sastoji od brojnih prsienova 52,
i postavljen je izmedu c¢vrslih zidova ma-
Sine. Za vreme rada ove masine, ovi tota-
lizalori primaju izvesne vrednosli, koje na
svojim brojnim prstenovima pokazuje, i
posle zavrSetka rada, moraju se povraliti
na nulu, Ovaj pronalazak ima za cilj da
omoguéi da se ovo povratanje na nulu
moze izvrsili jednim pokrefom ruke, bilo
samo jednog bilo oba totalizatora, U tom



cilju postavljena su dva kvacila, 1201 121,
koji saraduju sa pogonskom osovinom 66.
Oba ova kvacila istog su sastava i jedan
od njih prestavljen je u figuri 3. Ta kvacila
sastoje se od zuplastog toc¢ka 122 ulvrde-
nog za pogonsku osovinu 66, i od jednog
dobo%a 123. U ovom dobosSu na jednom
stozeru prilvrdena je jedna kuka 124, Cciji
zub 125 zahvata o zube tocka 122. Ova
se kuka potiskuje prema zubima tocka 122
pomoéu opruge 126, ali u obi¢nom neak-
tivnom stanju kvacila, ta je kuka van za-
hvata sa zubima, jer stoji pod dejstvom
poluge 127. Ova je poluga 127 snabdeve-
na na svome kraju sa ispustom 128, koji
ulazi kroz jedan ofvor nacinjen na doboSu
123 i pritiskuje o slican ispust nacinjen na
korenu kuke 124, usled c¢ega kukin zub
125 stoji van zahvata sa zubima toCka 122.
Istovremeno ovaj ispust 128 sluzi da odr-
zava dobo3 123 na nultom poloZaju.

Za dobos 123 ulvrden je jedan zup&anik
131, prcko kojeg prelazi beskrajan lanac
132, koji istlovremeno prelazi i preko zup-
canika 133, ulvrdenog za osowinu 53 na
mnoziteljevom fotalizatoru 51. Za dobo3
123 na kvacilu 120 utvrden je drugi zup-
canik 134, koji je isto tako spojen beskraj-
nim lancem 135 sa zupcanikom 136 ulvr-
denom na osovini 137, koja se obrée u
leziStu nacinjenom u boénom zidu 24. Ova
je osovina Suplja, i u nju je uvucena dru-
ga jedna Suplja osovina 138, koja je dalje
navuCena na vireéi deo osovine 35 u to-
lalizaloru 27. Sve su ove osovine slobodne
na klizaju jedna u drugu, ali im je medu-
sobno relativino obrtanje spreéeno odgova-
raju¢im kanalima i klinovima. Tako osovina
35 ulazi u Supljinu osovine 138, tako da
kolica 99 mogu iéi tamo i amo, a da se
pri tom ne prekine pogonska veza izmedu
osovine 35 i zuplanika 136, Kada se ma
koje od kvacila 120 ili 121 stavi u dejstvo,
onda se osovine u totalizatoru obréu radi
povracaja na nulu, i ova se kvadila mogu
stavljati u dejstvo bilo pojedina¢no ili oba
jednovremeno u cilju da se oba totalizatora
povrate u nulli polozaj.

Svaki od kvacgila 120 i 121 snabdeven
je sa sopsivenim konirolnim polugama.
Kvacilo 120 stoji pod dejstvom poluge
127" a kvacilo 127 pod dejstvom poluge
127. Ove poluge zadrZavaju kvacione dobo-
ge pod priliskom opruga 141, kada su u
mirnom stanju, i svaka od tih poluga ima
odgovarajucu dirku ili tome sli¢nu napravu,
kojom se ova poluga moze izvuéi iz kva-
¢ionog bobo%a. U vezi sa tim polugama
stoje dirke 142 i 143, ¢iji vralovi prolaze
kroz zaklopac 144, koji obuhvata i poluge
i kvac¢ila. Obe ove dirke postavljene su
jedna pored druge a u blizini dirki 112 i

86 i 87, tako da se ma koja od njih moie:
lako slavili u dejstvo jednom jedinom ru-
kom lica, koje maS3inu upotrebljava, bez
velikog protezanja. Na taj se nacin jako
smanjuje napor, kome je lo lice izloZeno.
sluzeéi se ma$inama za racunanje. Vratovi
dirki 142 i 143 oslanjaju se o stoZere
145 utvrdene za boéne nosale 24,1 spoje-
ne su svojim unufra$njim krajevima putem
proreza i klina sa kvacionim polugama 127
i 127°. Pritiskuju¢i ma koju od dirki 142
ili 143 oslobada se odgovarajuci kvacioni
dobos$, kvacilo se zalvara i osovina za po-
vracaj lotalizatora na nulu pocinje da se:
obrée. U trenutku kada se dirka otpusti,.
ispust 128 napravljane na kvacionim polu-
gama zauslavice kvacCioni dobo$, ostavlja-
ju¢i totalizator na nultom poloZaju. Kada
se lo zeli, obe se dirke, i 142 i 143, mogu
jednovremeno pritisnuti, tako da se oba
tolalizatora mogu povraliti na nulu jedno-
yremeno.

Ustrojeno je narocito postrojenje kojim.
se sprecdva stavljanje u dejstvo ma kojeg
od kvacila 120 ili 121 za vreme dejstvo-
vanja kvacila 73, a tako isto i da se spreci
dejstvovanje kvadila 73, kada je ma koje
od pomenutih kvacila, 142 ili 143, u dej-
stvovanju. To se poslize ovako. Kvacione
poluge 127 i 127" obréu se oko osovine
146, koja lezi u lezistu nacinjenom u boé¢-
nom zidu 24. Svaka je kvadiona poluga
snadevena i sa jednim rukavcem, navuce-
nim na fu osovinu, a svaki je rukavac
snabdeven sa popreénim periferijskim pro-
rezom 147, kroz koji prolazi klin 148 i
évrslo ulazi u osposinu 146.

Ovaj je prorez nacinjen mnogo veéi od
debljine ovog klina, tako da se kvacione
poluge 127 i 1277 mogu normalno kretati
a da ne povuku sobom i klin 148 i time
pomere u osovinu 146, U bocnom zidu
masine utvrdena je jedna popretna 0so-
vina 151, na ¢ijem jednom kraju ima na-
mesten jedan podugacak prst 152, koji se
nalazi ba$ na pulu kvaCione poluge 96.
Na drugom kraju iste ove osovine 151 na-
mesten je jedan drugi isti takav prst 153,
koji lezi direklno ispod i u dodiru je sa
prstom 154, utvrdenim na kraju osovine
146. Kada se kvaciona poluga 96 pomeri
da bi oslobodila kvagioni dobo3 kvadila
73, kraj poluge sa 96 dolazi u dodir sa
prstom 152, terajuéi na pokret osovinu 151,
koja dalje pomera prsie 153 i 154 i ovi
pomere i osovinu 146. Kada su kvacione
poluge 127 i 127" u zahvatu sa odgovara-
ju¢im kvacionim dobosima, onda klin 148,
koji je utvrden za osovinu 146, nalazi se
u takvom poloZaju, da omogucava pokre-
tanje osovine 146. Ali, ako bi ma koja od
poluga 127 ili 127° bila van zahvata sa:



svojim kvacionim dobo%em, onda ¢ée pro-
rez na rukavcu biti pomeren i doci ¢e u
dodir sa klinom 148 i na taj nacin spre-
¢ice pokrelanje osovine 146. Prema tome,
prst 152 prilisnul je Cvrslo i ne moze se
kretati, pa sloga ni kvaciona poluga 96 ne
moZe se izvadili iz doboSa na kvacilu 73.
Isto .tako i slicno ovom, de3ava se kada
se kvaciona poluga 96 izvuce iz odgova-
rajuceg kvacionog doboSa kvacila 73, jer
je opet klin 148 pritisnut o zavrietak pro-
reza 147, lako da se ni jedna od poluga
127 ili 127" ne moZe se pomeriti i oslo-
boditi se svoga dobo3a u kvacilima 120 i
121. Prema lome, prenosnik se ne moze
staviti u obrtanje ako je ma koja od na-
prava za povracaj na nulli poloZaj u dej-
stvu, nili se moZe ma koja od ovih naprava
staviti u dejslvo za vreme dok se prenosnik
obrée. Ovim se izbegava svaka moguca
greska, koja bi se unela u ma3inu, ako bi se
prevremeno ili islovremeno slavili u dejstvo
bilo prenosnik, bilo naprave za povracaj
na nulu.

Patenini zahtevi:

1. Masinu za radunanje, naznacena lime,
$lo medu oslalim ubraja u svoj sastav i
postrojenje jednog lotalizatora, u koji se
unose racunske vrednosli pomocu odgova-
raju¢eg radnog mehanizma, postrojenje za
povracaj lotalizatora na nulu, koje je ne-
zavisno od napred pomenutog radnog me-
hanizma, jedan izvor pogonske snage i po-
strojenje za regulisanje i upravljanje pri-
menom ove spage na posirojenje za po-
vraéaj na nulu,

2. Masina za racunanje, prema zahlevu
41, naznacCena time, §lo je izvor pogonske
snage za feranje posirojenja za povracaj
totalizatora na nulu, udeSen da istovremeno
sluzi i za obrlanje radnog mehanizma pod
dejstvom odvojenih i nezavisnih kontrolnih
organa.

3. MaSina za radunanje, prema zahtevu
1, naznacena time, $lo je snabdevena sa iz-
vesnim c¢lanom, koji se stavlja u dejsivo
rukom, i koji kada se slavi u dejstvo, pro-
uzrokuje obrtanje brojnih prstenova totali-
zatorovih pomocu pogonskog poslirojenja,
a u cilju da se tolalizalor povrati na nulti
polozaj.

4. MaSina za racunanje prema zahtevu 2,
naznacena lime, 3lo je snabdevena sa dva
rukom pomerana clana, i Sto dejstvo jed-
nog og tih ¢lanova sluzi da se natera da
pogonsko postrojenje obrée radni mehani-
zam, odnosno, prenosnik, dok dejstvo onog
drugog ¢lana sluzi da se pogonsko postro-
jenje iskoristi da povrali lolalizator nalrag
na nulli polozaj.

5. MaSina za racunanje prema zahtevu
4, naznacena lime, 5lo je snabdevena sa po-
strojenjem koje ée sprecavali stavljanje u
dejstvo mehanizma za povraéaj totalizalora
na nulu za vreme dok je radni mehanizam
(prenosnik) u radu, i obrnuto.

6. MaSina za racunjanje prema zahlevu
1, a koja je snabevena sa dva tolalizatora
na kojima se pokazuju vrednosli unete u
njih prenosnikom, naznacena time, Slo je
snabdevena sa pogonskim postrojenjem i
dva konlrolna organa, koji se mogu sitav-
ljali u dejstvo bilo pojedinaéno, bilo isto-
vceme u cilju povraéanja lolalizalora na
nulti- polozaj, jednog zasebno ili oba islo-
vremeno.

7. MaSina za racunanje prema zahlevu
1, naznaCena time, Slo je jedan tolalizator
udo3en da se mozZe uzduino pomerali u
odnosu na prenosnik, i $lo se pogonsko
postrojenje upolrebljava za povraéaj tota-
lizatora na nulli polozaj nezavisno od re-
Jlativnog poloZaja totalizalorovog.

8. MaSina za raCunanje prema zahtevu
6 i 7, naznaCena lime, Slo su uslrojena dva
nezavisna kontrolna organa za spajanje na-
prava za povracaj na nulu oba ova tofali-
zatora sa jednim istim izvorom pogonske
snage.

9. Masina za raCunanje prema zahtevu
1, naznacena time, Sto povracanje na nulti
polozaj lolalizalora nezavisno je od duzine
trajanja dejstva odgovarajuc¢ih kontrolnih
organa.

10. MaSina za raCunanje prema zahtevu
9, koja je snabdevena elektricnim motorom
za pogon mehanizma, i sa konltrolnim or-
ganom postavljenim izmedu motora i na-
prave za povracCaj na nulu, naznacena lime,
slo se ovaj organ sasloji u glavnom od
jednog kvacila, jednog poslrojenja koje u
normalnom stanju drzi kvacilo u nullom
poloZaju i razdvojeno, i od posirojenja ude-
Senog da moze da ostvari zatvaranje kvacila.

11. MaSina za raCunanje prema zahlevu
6, naznacena lime, 3lo se pogonsko posiro-
jenje sasloji od jednog elektri¢cnog motora,
jedne pogonske osovine, koju ovaj molor
obrée, dva kvacila koja su u radnoj vezi
sa lom pogonskom osovinom a spojena su
sa ona dva fotalizatora i sa po jednom
kontrolnom polugom za svaki od njih.

12. MaSinu za racunanje prema zahtevu
7, naznacena lime, 3lo se pogonsko pos-
trojenje sasloji od jednog elekiri¢nog mo-
tora smeStenog na ram maSine, koja lakode
nosi i prenosnik i totalizator namesten na
jednim pokretnim kolicimu, koja se duzi-
nom svojom mogu preko rama krefati, i
Slo je poslavljen jo3 jedan tolalizator na-
madinskom ramu, i $lo je usitrojeno posiro-
jenje, kojim se po Zelji moZe upravljati, za



teranje totalizalora pomocu elekiri¢nog mo-
tora i odgovarajué¢i postavljenog prenosa.

13. Masinu za racunanje prema zahtevu
6, naznacena fime, 3to sadrzi jedan elek-
tricni motor, jednu pogonsku osovinu koju
ovaj motor obrce, tri kvacila koja stoje u

radnoj vezi sa ovom osovinom & spojena
su sa prenosnikom, i po jedan za oba pos-
frojenja za povracaj lolalizalora na nulu, i
potpuno nezavisnih konlrolnih organa po-
jedan za svako kvacilo.
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