KRALJEVINA JUGOSLAVIJA

UPRAVA ZA ZASTITU

KLASA 47 (8)

PATENTNI SPIS B

INDUSTRISKE SVOIJINE

IZDAN 1 MARTA 1939.

R. 14740

»Ardeltwerke«, Eberswalde Nemacka.

Stupanjski prenosni mehanizam koji se sastoji iz zupcanika, za motorna vozila.

Prijava od. 24 decembra 1937.

Pronalazak se odnosi na narocito iz-
vodenje stupanskog prenosnog mehani-
zma, koji se sastcji iz zuptanika, za mo-
torna vozila svih vrsta. Pri tome je u pita-
nnju prenosni mehanizam sa trajno u zahva-
tun malazeéim se zupcanicima, kod kojeg se
prenosni odnos izmedu motorove osovine
i pogonske osovine menja upravljanjem
spojnika, koji pojedine zuptanike vezuju
sa odgovarajuéim osovinama. Pri tome tre-
ba da se postigne cilj, da se pri prelazu od
iednog stupnja hoda ka drugome ne vrsi
nikakav prekid prenoSenja snage izmedu
motora i pogonskih osovina vozila.

Kod ovog pronalaska se izvesnim bro-
jem medusobno u wvezi nalazeéih se mera
ostvaruje konstruktivno narodito jednosta-
van, u radu siguran i bez smetnji radeci
prenosni mehanizam pomenute vrste. Mere
se odnose uglavnom na konstruktivno iz-
vodenje upotrebljenih spojnika i na od-
wovarajuce knmilne uredaje, dok ostalo iz-
vodenje prenosnog mehanizma odgovara
poznatim izvodenjima ovih.

Kad u prenosnom mehanizmu ne treba
da se prekine prenoSenje snage, Sto znadi,
da se kod menjanja stupnja hoda mora pr-
Vo izvesti mameravana nova veza zupcani-
ka'i da se tada, ¢im su novo ukljuceni zup-
Cdnici preuzeli prenofenje snage, odmah
mora automatski prekinuti ranija veza.
Dakle postoji u toliko narcéita teskoéa, $to
pri poletku promene stupanjskog hoda
mora biti uklju€en spojnik izmedu dva de-
la, koji medusobno imaju razliku y broju
obrtaja. Ovde postojeée teskoce se po pro-
nalasku otklanjaju time, $to se kao spoj-
nici upotrebljuju spojnici na trenje sa iz-

Vazi od 1 septembra 1938.

vesnim brojem izmedu spajajucih se delo-
va nalazec¢ih se ¢eliénih lamela. Celi¢ne se
lamele kreéu u uljanom kupatilu, tako, da
S¢ izbegava javljanje ribania na taruéim se
povriinama. Osobine trenja taruéih se po-
vriina dakle za vreme pogona ne izlazu
nikakvoj promeni i time se postize potreb-
na radna sigurncst. Kod procesa spajanja
se najpre za izvesno Kratko vreme javlja
klizanje taruc¢ih se povr§ina jedne po dru-
goj, dok oba dela spojnika ne dobiju istu
brzinu obrtanja. Pri tome ukljucivanje
spojnika ne sme da se izvodi naglo, veé
se mora preduzimati postepeno, i u ovom
e cilju izvestan broj celicnih lamela ili sve
lammele izveden sa krivim povriinama i ove
su tako rasporedene, da se pri ubacivanju
spojnika postupno mora savladivati opru-
zna snaga krivih povrSina. Na ovaj je na-
¢in uz obezbedenje radne sigurnosti mogu-
¢e i pri punoj slobodi sufeijavanja, da se
na kakvom motornom vozilu ostvari spoj
izmedu delova koji se kreéu nejednakiom
brzinom. Celi¢ne lamele pri tome leZe iz-
medu dva pritiskujuca tela koja se mogu
medusobno u aksijalnom praveu pomerati;
ako se ova pritiskujuca tela kreéu jedno
prema drugome, to se uspostavlja veza
spojnika, a ako se pritiskujuca teia raz-
micu, tada nastaje prekid spoja. Odgova-
rajuci cilju pronalaska mora spojmik biti
tako udeSen, da se prekid spoja moZe au-
tomatski vr8iti, ¢im je izvrSeno ukljutiva-
nje jednog spojnika u viSem stupnju hoda.
U ovom je cilju kretanje pritiskujucih tela
dovedeno u zavisnost od pravea svagda
prenoSenog obrtnog Kretanja, pri ¢emu je
jedno od pritiskujucih tela vezano sa ka-
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kvom zavrtanjskom lozom, pomocu koje
se vrii prenoSenje snage. Ova zavrtanjska
loza odrzava spojnik dotle zatvorenim, dok
se ne ukljudi visi stupanj hoda i dok ovaj
novi stupanj hoda me preuzme prenosenje
snage. Kad se izvrii prenosenje snage u
novom -stupnju hoda, to se u prethodno
u radu nalazeCem se spojniku pogonjeni
deo brze obrée no do sada; on dakle gubi
osobinu da bude pogonjen i i sam postaje
pogonski dec. Time se menja smer pravac
obrtnog kretanja prenofenog po zawvrtanj-
skoj lozi i zavrtanj se ne mozZe vise starati
za zatvaranje spojnika, veé otvara auto-
matski spojnik u trenutku, kad je spojnik
viseg stupnja hoda preuzeo prenoSenje
snage. Nameravani se cilj adkle potpuno
postize navedenim rasporedom.

Pomeranje oba pritiskujuéa tela ka-
kvog spojnika medusobno mora pri tome
jos da se nalazi pod uticajem kakvog Kr-
mila kojim se upravlja spolja, da bi se spoj-
nici mogli stavijati u dejstvo jedan za dru-
gim. Ovaj krmilni uredaj mora pri tome
biti takc izveden, da se pri promeni stup-
nja hoda najpre dovodi u zatvarajuéi polo-
zaj spojnik koji treba da se ukljuéi, a tek
zatim da se spojnik koji je do tada bio u
dejstvu dovede u iskljueni poloZaj, posto
je vec¢ pre toga automatski dejstvujuéim
uredajem bio osloboden u pravom tre-
nutku.

Predmet pronalaska je pokazan na pri-
lozenom nacrtu na nekclikim oblicima iz-
vodenja, kod kojih su spojnici i odgova-
raju¢i upravljajué¢i uredaji izvedeni na do
sada opisani nacin. Slike sluze dakle za
blize objasnjenje pronalaska i pokazuju
jednovremeno dakle detalje pronalaska i
koristi koje su u vezi sa pronalaskom.

SL 1 pokazuje presek kroz kutiju a
mehanizma sa u njoj postavljenim osovi-
nama i zupcanicima i sa komilnim ureda-
jem koji je potreban za rukovanje spojni-
cima Koji su postavljeni na zupcanicima.
Osovina b je vezana sa motorom, dakle
pogonska osovina prenosnog mehanizma,
a'osovina ¢ je vezana sa pogonskim toc-
kovima vozila, dakle pogonjena csovina
prenosnog mehanizma. Prvi stupanj hoda
s¢ obrazuje pomocéu zupcanika d i e, od
kojih je zupcanik d ¢vrsto vezan sa ©so-
vinom b a zupfanik e se moZe pomodcu
spojnika E vezati sa osovinom c. Drugi
stupanj hoda se obrazuje pomocu zupia-
nika f i g, od kojih se zuplanik f moze
Cvrsto vezati sa osovinom b a zupéanik g
pomoc¢u spojnika G sa osovinom c¢. Tredi
stupanj hoda se obrazuje pomocu zupta-
nika h i i, od kojih se zupfanik h moze ve-
zati sa osovinom b pomodu spojnika.H a
zupanik i je &vrsto vezan sa osovinom C.

Za upravljanje tri spojnika sluzi ruéni to-
cak A, kojim se pogoni upravljajuca oso-
vina B. Na ovoj upravljajucoj se osovini
nalaze obe krivinske vodilje C i D, od ko-
jih vodilja C stavlja u dejstvo spojnik G
preko wupravljajuce poluge F a krivinska
vodilja D stavlja u dejstvo oba spojnika
E i H preko upravljajuce poluge 1. Oba su
spojnika E i G izvedena na isti nac¢in i po
pronalasku su snabdevena wredajima za
automatsko isklju¢ivanje pod wticajem
smera obrtnog kretanja koije se svagda
prencsi u spojniku, dok je spojnik H je-
dino izveden kao jednostavni ukljuéni spoj-
nik. Posto kod spojnika maksimalnog stup-
nja hoda ne moZe mastupiti slucaj, da se
ukljucuje jos vidi stupanj hoda, to naime
nije neminovno potrebno, da se i kod ovog
spojnika predvidi automatski wredaj za
iskljucivanje. U wodnosu na izvodenje la-
mela mora svakako i spojnik najviSeg
stupnja hoda, posto i ovaj spojnik pri u-
kljutivanju vezuje medusobno delove sa
razlidito velikom brzinom obrtanja.
Posto su oba spojnika G i E medusob-
no jednaka, to je za potrebno objaSnjenje
dovoljan opis jednoga spojnika G. Slobod-
no na osovini ¢. obréuc¢i se zupCanik g je
vezan as ¢aurom K, koja na svojoj spoljnoj
strani mosi veoma strmu zavrtanjsku lozu
sa vise hodova. Po ovoj zavrtanjsko] lozi
se krece telo m, koje kao navrtka obuhva-
ta Cauru k. Telo m je pomerljive na zavr-
tanjskoj lozi izmedu dva oslonca, tako, da
se telo m, u odnosu prema fauri k moze
pomerati u aksijalnom praveu uz jedno-
vremeno obrtanje za izvestan odredeni
deo. Telo m nosi ne samo spoljne lamele
spojnika sa lamelama na trenje, nego jed-
novremeno i sluzi kao desnc pritiskujuce
telo za stiskanje sveZnja lamela. Njegovo
je aksijalno kretanje tako odmereno, da je
spojnik potpuno ukljuten, kad se on ma-
lazi u svom levem krajnjem poloZaju, i da
je spojnik petpuno osloboden, kad se on
nalazi u svom desnom krajnjem polozaju,
pod pretpestavkom, da je pritiskujuce telo
n pomocu poluge P uvedeno u ukljucni
polozaj spoinika. Pritiskujuce telo n klizi
slobodno obrtno po cauri 0 i nosi prstena-
sti zijeb, u koji svojim viljuskastim kra-
jem zahvata poluga F koja se moZe klatlji-
vo pomerati oko nepcmicne tacke K. Cau-
ra o je Cvrsto vezana sa OSOVIOM ¢ i nosi
unutrasnje lamele spojnika sa lamelama.
Dejstvo pokazanog mehanizma zavisi ne
samo, od mnadina izvodenja upotrebljenih
spojnika, nego i jos dopunski od nacina iz-
vodenja ukljuénih uredaja za spojnike, da-
kle cd izvodenja obe krivinske vodilje C
i D na upravljajucoj osovini B. Upravlja-
juée krivulje obe ove vodilje su stoga de-



talino pokazane na sl. 2 1 to u vidu izgleda
razvijenih povrSina oba cilindricna te-
FatCRaLy:

Iz oblika obe upravljajuce krivulje se
dobija sledeéi nacin dejstva ukljuénog ure-
daja i spojnika. U nultom polozaju (na do-
njoj ivici sl. 2) su upravljajuce krivulje ta-
ko rasporedene, da su svi spojnici popu-
Ateni; Peluga F dakle drzi pritiskujuce te-
lo n spojnika Q u njegovem krajnjem po-
lozaju tako, da lamele ne mogu biti izlo-
zene nikakvom pritisku, ¢ak i kad bi se
telo m trebalo da nalazi u svom levom gra-
nitnom polozaju; poluga 1 se jednovre-
meno Krece u svoj srednji polozaj, u ko-
iem kake spojnik E tako i spojnik H osta-
je neminovno otvoren. U mehanizmu dakle
najpre ne postoji nikakva veza za preno-
fenje snage izmedu osovina b i ¢. Ako se
zatim upravijajuc¢a osovina obrne za 90°,
tc poluga I ostaje u svom polozaju, a po-
luga | se svojim gornjim krajem pritiskuje
na levo, i pri tome se spojnik E dovodi u
uklju¢ni poloZaj, posto se peluga 1 obrce
cko nepomi¢ne obrtne tatke L. Time je
ukljucen prvi hod, zupcanici d i e prenose

dakle snagu izmedu osovina b i ¢, pri cemu

zavrtanjska loza na zupcaniku e odrzava
spojnik zatvorenim. Opruge p, koje sa ma-
lom snagom deluju u praveu hoda zavr-
tanjske ioze, obezbeduju u svakom slucaju
pravilno dejstvio.

Pri daljem obrtanju glavne upravlja-
juce osovine B se najpre pri obrtanju za
45" poluga F krece u smeru ukljucivanja
spojnika G (drugi hod) dok spojnik E naj-
pre ostaje jos ukljuc¢en. Pri zatvaramju
spojnika G preuzimaju tockovi f i g pre-
nosenje snage, i time se osovina ¢ obrce
brze no zupéanik e. Sa osovinom ¢ obrdéudi
s¢ unutradnji nosilac lamela spojnika E
nasrafljuje stoga navrtku na Cauru tocka
e na desno i time rasterecuje lamele spoj-
nika E od svakog pritiska; spojnik E se da-
kle automatski otvara, ¢im je spojnik G
preuzeo prenosenje snage. Time je prome-
na stupnja hoda izvrSena bez svakog pre-
kida prenoSenja snage. Dakle na prenos-
nom mehanizmu ne postoii nikakav glavni
spojnik, koji bi morao biti iskljucen pri
promeni stupnja hoda. Proces donosi pri
tome sobom to, da se spojnik C ukljucuje,
ako se osovina ¢ koja je pogonjena preko
tokova d i e obrée lakie mo zuplanik g.
Za bez udara, meko ukljudivanje se pri to-
me stara naroGito izvodenje spojnika, kod
kojeg se sile trenja na lamelama postupno
povecavaju ma Zeljenu konadnu vrednost.
Narotito sredstvo za ovaj cilj je upotreba
elestiénih Celitnih lamela kao S$to su ma-
rodito one predstavljene na sl. 3. Sl. 3 po-
kazuje unutradnju lamelu u izgledu i po-

prec¢nom preseku u stanju pri rasterece-
nom, dakle otvorenom spojniku. Pod pri-
tiskom presujucih tela lamela tada pod ela-
stiénim savijanjem zauzimaju ravan oblik.
Nameravani se cilj ve¢ postize, ako samo
jedan deo lamela ima iskrivijene povrsine,
dakle mna primer unutrasnie lamele, dok
spoljne lamele mogu biti izvedene ravnim,
kao $to je pokazano na sl. 1.

Kad je opisani proces automatskog
otvaranja spojnika E izveden, Sto zahteva
samo mekoliko trenutaka, moze ukljuéna
osovina B biti kretana za daljih 45 u mi-
ran polozaj koji je predviden za drugi stu-
panj hoda, u kojem poluga F ostaje u u-
klju¢nom polozaju, dok se poluga I vraca
u srednji polozaj.

Daije ukljucivanje od drugog stupnja
hoda ka trecem se vrsi na taéno odgova- -
raju¢i nacin. Najpre ostaje pri daljem obr-
tanju glavne upravljajuce osovine B spoj-
nik G ukljucen, i dopunski se takode jos
ukljucuje i spojnik H, pri ¢emu se poluga
| na svome gornjem kraju potiskuje u de-
sno. Pri tome se vrsi automatsko iskljuci-
vanje spojnika G kretanjem zavrtanjske
navrtke m po strmoj zavrtanjskoj lozi ¢a-
ure K. Pri obrtanju za daljih 45 ostaje
spojnik H (tre¢i hod, veza pomocu zup-
Canika h, i) ukljucen, i poluga F se vraca
u iskljuéni polozaj. Posto se krivulje mna
krivinskim koturima C i D pruzaju po ce-
lom obimu, to moZe da se od treceg stup-
mja hoda vrsi ili dalje ukljutivanje u iz-
lazni multi polozaj ili povratno ukljuciva-
nje na nizi stupanj hoda.

Pri ukljucivanju unazad je proces sle-
dec¢i. Ako se glavna upravljaju¢a osovina
najpre iz polozaja lll dovede u medupolo-
zaj 1I/Il, to su spojnici G 1 H jednovreme-
no wkljuceni; ali sa time nije vezana ni-
kakva promena hoda, jer pri jednovreme-
nom ukljufivanju oba ova spojnika ostaje
uvek spojnik H koji prenosi snagu. Tek
pri daljem uklju¢ivanju u polozaj I se
spojnik H iskljuc¢uje pomocu poluge I, i ti-
me se spojnik G prinuduje, da preuzme
prenosenje snage. lzmedu ukljudivanja na-
pred i uklju¢ivanja nazad jpostoji dakle u
toliko razlika, Sto se pri uklju¢ivanju na-
pred stupanjska promena vrsi u prvoj po-
lovini kretanja automatskim iskljuéivanjem
dosadasnje veze, a pri uklju¢ivanju unazad
pak promena stupnja u drugoj polovini
kretanja pomocu iskljucenja dosadasnje
veze upravljane ukljuénom osovinom. U
oba slu¢aja ne nastaje nikakvo prekidanje
prenofenja sile.

Na sl. 4 je pokazan izmenijeni oblik iz-
vodenja predmeta prenalaska.  Prenosni
mehanizam se u svima delovima poduda- .
ra sa predstavljanjem prema sl 1, razlika



je jedino u izvodenju glavne upravljajuée
osovine B. Na sl. 4 su ovde pokazani me-
koliki uredaji, koji u svojoj celini mogu
biti oznaceni kao blokirajuéi uredaj. Ure-
daj sluzi naime za izvodenje jake veze iz-
medu osovina b i ¢, kod koje se i od o0so-
vine ¢ mogu sile prenositi na osovinu b.
Ovaj slutaj nastupa tada, kad se kod vo-
zenja nizbrdo motor treba da upotrebi kao
kotnica, Ako je na primer spoinik G uklju-
¢en prema sl. 1, to bi se deo m takode po-
merao u levo i spojnik bi se woslobodio,
ako se pri voZenju nizbrdo vozilo krece
brze, no §to to cdgovara pogonu moto-
rom; kocenje motorom bi dakle bilo ne-
moguce. Ali je bez daljeg moguce, da se
pomocu na sl. 4 pokazanog dopunskog
uredaja izvede kocenje vozila pomocu mo-
tora. U ovom se cilju upravljajuca osovina
B moZe u pravcu svoje ose pomerati za iz-
vestan oadredenim osloncima ograniteni
deo. U normalncm radu se osovina B drzi
pomocu cpruge q u svome desnom Kraj-
njem poloZaju; polozaj upravljajuéih kri-
vulja C i D prema spojnicima odgovara
tada polozaju prema sl. 1 j pogon meha-
nizma se moze izvoditi na ve¢ opisani na-
¢in. Ali se dopunski mcze prenosni meha-
nizam jos uticati pomoéu rucne poluge M.
Poluga se nalazi pod dejstvom kakve jake
opruge O, koja pak pri normalnom radu
ne vrsi nikakvo dejstvo, jer se poluga M
¢vrsto drZi u svome poloZzaju pomoéu ure-
daja N za zapiranje. Ako se uredaj N za
zapiranje oslobodi rukom, to poluga M
pod dejstvem naponske snage opruge O
vr8i pritisak na osovinu B i teZi da ovu
osovinu B pomeri u levo.

Kod na sl. 4 pokazanog oblika izvode-
nja se od izvodenja prema sl. 1 malo razli-
kuje ne samo leZisno postavljanje osovine
B, nego i oblik upravljajucih krivulja C i
D. Na sl. 5 je stoga oblik upravljajucih
krivulja za sl. 4 pckazan izgledom razvi-
jene powrsine tela C i D. Jedina razlika u
odnosu prema sl. 2 sastoji se u tome, $to
je svaka od obe upravljajuce Krivulje jos
snabdevena bo¢nim udubljenjem r.

Iz opisanog nacina izvodenja se do-
bija sledeé¢i nacin dejstva. Ako je ukljucen
na primer stupanj I hoda, dakle spojnik E,

to moze zapirac N biti osloboden na poluzi -

M i time se spojniku E oduzima moguc-
nost, da deluje kao spojnik sa praznim ho-
dom. Dokle god je vozilo pogonjeno moto-
rom poloZzaj delova prenosng mehanizma se
pri tome ne menja, ali ako se na primer
na strmom putu vozilo krece brze no mo-
tor, to se deo m u spojniku E pomera u
desno, ali jednovremeno sleduje deo n o-
vog spojnika pod dejstvom opruge O,
spojnik ostaje dakle zatvoren i moZe sile

koje se dobijaju od wvozila prenositi od
osovine ¢ na motorovu visinu b. Motor
moZze dakle biti upotrebljen i kao kcénica.
Pomeranje dela n se pri tome vrsi, time,
$to se cela upravljajuca osovina B pomera
u levo. Ali ovo kretanje deluje jedino na
spejnik E, 1 ostaje bez ikakvog uticaja na
spojnik G, jer se vodiljno telo pri uklju-
cenom hodu [ tako nalazi na poluzi F, da
pri pomeranju ‘osovine B u levo moze udi
u udubljenje r vediljnog Zljeba u telu C.
Time je jednovremeno osovina B spre-
¢ena u cbrtanju rucnim tockom A; da-
lje ukljudivanje uklju¢enog stupnja ho-
da na Kkakav drugi stupanj hoda moze
dakle da se izvede samo tako, kad se
blokirajuca poluga M rukom nasuprot
snazi opruge 0 pritiska u polozaj koji
ie pokazan na slici 4 1 ovde se osi-
gurava pomocu zapiraca N, i kad tome
odgovarajuéi osovina B cpet pod dejstvom
snage opruge q bude vracena nazad u po-
tetni poloZaj. Blokiranje moze biti predu-
zimano ne samo pri prvom hodu {\‘np[}_llllk
E), nego i na potpuno odgovarajuéi nacin
pri daljem stupnju hoda (speinik C). Kod
pomeranja osovine B u levo tada nastupa
naknadno pomeranje dela n u spojnik G,
dok poluga | zadrZava svoj polozaj nepro-
menjen usled udubljenja r u telu D. Kod
pokazanog primera nije predviden bloki-
raju¢i uredaj za maksimalni stupanj hoda,
posto kod odgovarajuceg spojnika H ne
postoji nikakav uredaj, koji bi mogac de-
lovati kao uredaj za prazan hod.

Da bi se prinudno obezbedic pravilan
polozaj upravljaju¢ih poluga F i | u udu-
bljenjima r upravljajucih tela C i D, na
obema ovim polugama su joS postavljene
opruge P.

Mora jos naroc¢ito biti ukazano na to,
da pronalazak nije cgranicen na pokazane
primere izvodenja. Pronalzak moZze naime
bez daljeg biti upotrebljen na proizvoljnim
prenosnim mehanizmima drugog izvodenja
i rasporeda, na primer na prenosnim me-
hanizmima sa vise od tri spojnika hoda.
I za narocito upravljanje spojinika kod opi-
sa primera navedena sredstva mogu, a da
se time ne izmeni O3NOVNA MIisSa0 prona-
lagka, biti zamenjena drugim sredstvima sa
istim dejstvom. Narccito je takode bez da-
ljeg moguce, da se &isto mehanicka sred-
stva za rukovanje spojnicima zamene sred-
stvima, kod kojih za uﬂcljuc’:if\ mie spojni-
ka sluZe narolite pomoéne sile, kao gas
pad pritiskom, tecnost pod pntwl\mn ili
eleltricitet.

Na sl. 6 do 8 je dat jos jedn dalji pri-
mer izvodenja misli pronalaska, ‘kod kojeg
su mehani¢ki pogoni dosadasnjih primera
zamenjeni elektriénim pogonima, da bi se



pokazalo, da se potpuno istc dejstvo moZe
postici ma jednostavan nacin 4 sa ovim
sredstvima, Sl. 6 pokazuje presek preno-
snog mehanizma. Sl. 7 pokazuje jedan de-
talj u uvecanoj razmeri a sl. 8 pokazuje
Semu vezivanja elektri¢nih sprovednika.
Radi jednostavnosti je kod sl. 6 izabran i
pokazan isti raspored osovina, zupcanika
1 spojnika, kao kod dosadasnjih oblika iz-
vodenja prema sl. 1 1 sl 4, i takode su iste
oznake upotrebljene za delove iste vrste.
U pitanju je dakle prenosni mehanizam sa
tri stupnja, kod kojeg se prvi stupanj ho-
da moZe ukljudivati pomoc¢u spojnika E,
drugi stupanj hoda pomocu spojnika G i
tre¢i stupanj hoda pomocu spojnika H. Ovi
su spojnici izvedeni na ve¢ opisani nadin
kao spojnici sa lamelama, samo je uredaj
za stavljanje u dejstvo udeSen za elektri¢ni
pogon. Nosilac unutrasnjih lamela o sva-
kog spojnika je izveden Kkao elektroma-
enet i sadrzi tome odgovarajuéi jedan
magnetni namotaj, koji je spojnik E ozna-
cen sa Q, za spojnik G sa R i za spojnik
H sa S. Pritiskujucc telo n obrazuje kotvu
magneta, tako, da je spojnik zatveren, kad
magnet dobija struju, ali se otvara, kad je
struja za magnet iskljucena. Upravljajuca
osovina B prema sl. 1 i 4 je izostavljena,
ukljutivanje prenosnog mehanizma se sto-
ga vrii pomocu elektri¢nog ukljutnika, &iji
se¢ raspored i naCin dejstva vide iz sl. 8.
Cvde pokazani ukljucnik A sluzi dakle za
elektriéno podesavanje stupnjeva prenos-
nog mehanizma. Kao kod dosadasnjih pri-
mera treba sad stanje oba spojnika E | G
da se moZe uticati ne samo od mesta uklju-
Civanja, nego i automatski pomodéu wure-
daja, koji po svome dejstvu mora odgo-
varati zavrtanjskoj lozi na spoljnjem no-
siocu m lamela prema sl. 1 i 4. Ovo se kod
primera prema sl. 6 postiZze pomoc¢u ukljuc-
rika T. Ovaj je ukljuénik izveden kao dvoj-
ni ukljucnik i postavljen je izmedu glav-
¢ine K zupdanika koji pripada spojniku i
osovine ¢, tako, da relativho kretanje iz-
medu oba ova dela zatvara ili jedno kolo
struje ili drugo kolo struje uvek prema
smeru obrtanja kod relativnog kretanja.
Pri tome glavéina K nije kruto vezana sa
speljnim nosiocem m lamela, vec¢ je pomo-
¢u oslonih komada s tako vezana, da oba
dela mogu uzajamno izvoditi na izvestan
odredeni ugao ogranifeno relativno Kkre-
tanje u pravcu obima; medusobni pogon
moze dakle, pri promeni u smeru obrtanja
da se izvodi tek po savladivaniu slobodnog
meduprostora ili mrtvog hoda izmedu
oslcnca s. 1 za vreme savladivania slobod-
nog meduprostora vrdi se prekljucivanje
u ukljuénicu T.

Pojecinosti ukljutnika su pokazane na

sl. 7 u malo uvecannj razmeri i to je ovde
pokazan jedan presek kroz osovinu c. Sa
osovinom ¢ je vezan kotur t pomocu spoj-
nika na klizanje; na koturu t izvedeni pro-
sek obuhvata polugu za stavljanje u dej-
stve ukljucnika T, koji je postavljen na
telu k i naizmenitno vodove w i u priklju-
tuje na magnetni namotaj, uvek prema to-
me da }i kotur t u odnosu prema glavéini
k prednjaci ili zaostaje.

Nacin dejstva uredaja se dobija iz Se-
me vezivanja iz sl. 8. Ovde je pokazana
ruc¢ica A koja je namenjena za ukljuciva-
nja stupnjeva prenpsncg mehanizma, po-
mocu koje se jednovremeno stavljaju u
dejstvo oba uklju¢énika U i V. Samo stu-
panjsko ukljucivanje se vrii pomocu u-
kijucnoga dela U, ¢&iji se kontaktni prst
iz ucrtanog srednjeg polozaja pri kreta-
nju napred krece u jednom smeru obrta-
nja i pri kretanju nazad u drugom smeru
cbrtanja. Pri napustanju srednjeg poloZaja
dobija pomocu ukljuénika U struju najpre
magnetni kalem Q prvog stupnja hoda.
Pri daljem kretanju dobija struju i kalem
I drugog stupnja heda. Ukljuénik je dakle
tako udeSen, da se povremeno mogu dva
magnetna namotaja jednovremeno staviti
pod struju. Ako je runi ukljuén'k dosti-
gao onaj polozaj, pri kojem su oba namo-
taja Q 1 R jednovremeno prikljucena na
izvor struje, vrii se prelaz od prvog stup-
nja hoda ka drugom stupnju hoda bez pre-
kida prenosenja snage. Drugi stupanj ho-
da pogoni osovinu ¢ najpre joS pri zatvo-
renom spojniku prvog stupnja; pri tome
se osovina ¢ krede brze. no glavéina k
totka e i ovo kretanje pobuduje ukljué-
nik T spcjnika E na prelaz iz na sl. 8
celom linijom ucrtanog poloZaja u pe-
lozaj Koji je pokazan crtastom linijom. Kod
ovog Kkretanja ukljuénika magnetni namo-
taj Q ostaje bez struje. ‘Spojnik ‘prvog
stupnja hoda se dakle stvarnc tek oslo-
bada, kad je spojnik drugog stupnja hoda
preuzeo prenoSenje snage. Narodito izvo-
denje pokazanog primera lezi uwostalom u
tome, sto se automatsko oslobadanje stup-
:‘._ja hoda vrsi pri ukljucivanju visih stup-
njeva hcda pri svakom smeru obrtaja po-
gonjene osovine, posto su unekoliko iz-
vodenjem ukljucnika T kao dvojnog uklju-
Cnika predvidena dva uklju¢na uredaja, od
kojih svaki dospeva do dejstva samo pri
njeva hoda pri svakom smeru obrtanja po-
gonske osovine b. Pri ukljudivaniu drugog
stupnja hoda na tre¢i stupanj hoda ponav-
lja se odgovarajudi proces, pni temu kod
prelaza ukljutnika A za izvesno odredeno
vreme oba magnetna namotaja R i S jed-
novremeno dobijaju struju, posle ¢ega ma-
motajem S ukljuceni stupanj prouzrokuje



promenu poloZaja namotaja R podredenog
ukljucnika T.

Kod ukljutivanja pomocu elektri¢ne
struje moze razume se i Kod sl. 4 biti ra-
sporeden objasnjeni uredaj za naknadno
spajanje. Naknadno spajanje se ovde vrSi
pomocu elektri¢nog ukljucnika M, Koji mo-
ze ukljucni deo V prikljuditi na izvor stru-
je. Ako se uklju¢nik M zatvori, to oba ma-
gnetna namotaja Q i R dobijaju struju po-
mocu sprovednika v uz obilazenje auto-
matskog ukljuénika T. Posto se ukljucnik
V rudicom A jednovremeno kreée sa uklju-
¢nim delom U, to se svaki put samo na u-
kljucniku A podeSeni stupanj hoda bloki-
ra, a u ostalom je iskljuceno, da usled uza-
nog izvodenja kontakta na ukljucniku V
mogu biti blokirani eventualno 2 spojnika
jednovremenc. UKljuénik je dakle tako iz-
veden, da se kod kretanja rucice A od
stupnja I ka stupnju II i pri uklju¢enom
blokiranju M se mnajpre uklanja blokiranje
prvog stupnja hoda, jer kratko vreme po
pocetku kretanja kontaktni prst u ukljuc-
nom delu V veé napusta cdgovarajuci kon-
takt. Tek tada sleduje u ukljutnom delu
U jednovremeno ukljudivanje namotaja R
i Q i u automatskoj zavisnosti od toga
iskljucenje namotaja Q pomocu odgova-
rajuceg ukljuénika T. Kod daljeg kretanja
napusta i kontakini prst u ukljuénom delu
U kontakt prvog stupnja hoda i zatim tek
koataktni prst ukljuénog dela V dostiZe
kontakt, koji vezuje magnetni namotaj R
neposredno sa izvorom struje. Ukljucni je
uredaj dakle tako izveden, da se pogresna
vezivanja u svakom slucaju iskljucena, i
$ta vise je moguce, da se pri ukliutenom
blokiranju od jedncg stupnja hcda ma pro-
izvoljan drugi stupanj heda dalie ukljucu-
ie, a da pri tome ne meze da nastupi Steta.

Na s 8 je najzad postavljen {o$ jedan
dalji glavni ukljucnik, pomoca kojeg se
moze celckupno elektri¢no postrojenje
iskljuditi sa izvora W straje. Stavlianje u
dejstve ukljunika X izvedi dakle, da se
ponistava svaka veza izmedu che osovine
b i c i to bez obzira na svagdasnji poloZaj
stupanjskcg ukljuénika A. Ako se wkljuc-
nik X ponove zatvori, dakle ako se dovede
u svoj normalni poloZaj, to se ponove u-
spostavlja stanje koje odgovara poloZaju
krivaje A. Nad'n dejstva uklju¢nika X je
dakle potpunc isti kao i nacin dejstva glav-
nog spojnika kod obi¢nih automaebilskih
pogena, samo seé kod opisanog primera
ovo dejstvo postize sa znatno prostijim
sredstvima i manjom potrebom u prostoru
i tezini.

Kod elektriénih uklju¢ivanja date mo-
gucénosti ukljulivanja su na isti nalin date
i kod pomocnih sila koje se mogu uklju-

Civati, dakle ked upotrebe gasa pod priti-
skom ili teénosti pod pritiskom, Slike 6—38
bez daljeg pokazuju, da je se nova vrsta
prenosnog mehanizma 'moze izvoditi i uz
upotrebu upravljanja gasom pod pritiskem
ili tednoSc¢u pod pritiskom, tako, da je iz-
lisno, da se za jedno takvo wupravljanje
opisuje jos jedan narocit primer.

Patentni zahtevi:

1) Stupanjski prenosni mehanizam za
motorna vezila sa trajno u zahvatu nala-
zed¢im se zupcanicima, kod kojih se prome-
na hoda vrsi upravljanjem spojnika za ve-
zu pojedinih zuplanika sa cdgovarajuéim
osovinama bez prekida, u prenoSenju sile,
naznacen time, Sto su upotrebljeni spojni-
ci (G, E, H) na trenje sa izvesnim brojem
izmedu delova (m, o), koji treba da se spa-
jaju u kakvom uljanom kupatilu nalazecih
se Celi¢nith Jamela (m’, 0’), od kojih poje-
dine ili sve imaju krive povrsine za ostva-
renje elasticnosti, i koed kojih se uzajam-
no pritiskivanje za spajanje i prekid spoja
izvodi pomocu pritiskujucih tela (m, n),
koja se mogu pomerati u pravcu ose jedno
prema drugom, i ¢ije se pomeranje s jed-
ne strane autcmatski izvodi pomocu uklju-
tnog uredaja koji se nalazi pod uticajem
pravca prenosenog cbrtnog Kretanja (na
primer uz upotrebu kakve zavrtaniske lo-
ze k) i osim toga pomocu uredaja za u-
pravljanje (A, B, C, D), keji se po volji
stavlja u dejstvo sa vodiljncg mesta i koji
je tako izveden, da se pri promeni hoda
najpre novozatvaraujéi se spojnik dovodi
u zatvarajuci polczaj i tek zatim se Kasnije
do sada u dejstvu nalazedi se spojinik do-
vodi u iskljuteni polozaj.

2) Mehanizam po zahtevu | sa uprav-
ljajuéim uredajem, Koji je naznacen time,
Sto su (prema slici 4, 6 1 8) predvidena dva
nezavisnc jedan od drugog rukom uprav-
ljana ukijudna uredaja (A, M), od kcjih je-
den (A) ukljacuje i iskljucuje spojnike (G,
E, H) u pelrebnem redu, na pr. (po sl. 4)
obrtanjem glavne upravljajuce osovine (B)
sa pogonskim uredajima (C, D) za poluge
(F, ) spojnika, dok drugi (M) pri svom
stavljanju u dejstve utie na ukljucne ure-
daje sa spojnicama (G, E) snabdevene sa
auntomatsk’m anovima za fiskljudivanje
takc, da ne moZe nastati automatsko is-
kljutivanje (prazan hod), pri Cemu se na
pr. (po sl. 4) dovodi do dejstva opruga
(0) ma pomerljivo rasporedenim pogon-
skim uredajima (C, D) za poluge (F, I)
speinika take, da se od ovih peluga uti-
cano spojno telo (n) uvek ukljucenog
spojnika (G ili E) povlati pod pritiskom



opruge (0), ako se suprotno lezece spojno
telo (m) pokrece u smislu iskljucivanja,
tako da se rutnom polugom (M) moze blo-
kirati prazan hod uvek uklju¢enog spojnog
stupnja.

3) Mehanizam po zahtevu 2, naznaden
time, Sto su delovi (odgovarajuci sl. 8),
koji se pokre¢u pomoéu oba rukom uprav-
ljena ukljucna uredaja (A, M), tako medu-
sobno dovedeni u vezu, da se pri pokre-
tanju glavnog uklju¢nika (A) od jednog
stupnja hoda ka drugom pri ukljucenom
blokiraju¢em ukljuéniku (M) najpre oslo-
bada blokiranje u dosadasnjem stupnju, za-
tim se izvodi promena stupnja hoda i po-
tom sc izvodi blokiranje novo ukljucenog
spojnika, pri ¢em je sa ruénim ukljucni-
kom (A) spojena naprava (V), koja izvodi
pomenute tokove u vodu za prenos sile
izmedu blokirajuceg ukljucnika (M) i spoj-
nika.

4) Mehanizam po zahtevu 1, sa uprav-
ljaju¢im uredajem, Koji je time naznacen,
Sto ima (odgovarajuéi sl. 8), drugi meza-
visno od ostalih ukljuénih uredaja rukom
upravljajué¢i ukljucnik (X), koii tako de-
luje na vodove za prenos sile koiji vode
do spojnika bez obzira na stvarni polozaj
drugih ukljucnika, da se svi spojnici me-
hanizma potpuno oslobadaju.

5) Mehanizam po zahtevu 1, nazna-
¢en time, Sto su upotrebljeni spojnici sa
lamelama (odgovarajuce sl. 1), ¢ije lamele
(m’, o) leZe izmedu dva pritiskujuéa tela

(m, n), kKoja se oba pokre¢u u aksialnom
pravcu, 1 od kojih se jedno (n) pokrece
spolja po volji ruénim upravljanjem (A, B,
C, F odnosno A, B, D, I), dok se drugo
(m) automatski pokre¢e pod uticajem
pravca prenosenog obrtnog Kretanja, pri
cem je njegovo Kretanje u aksialnom prav-
cu podesne ograniteno u oba pravca po-
mocu oslonaca (k’, k), tako da se njegovo
kretanje moZe izvoditi samo u izvesnom
meduprostoru.

6) Mehanizam po zahtevu 1, naznacen
time, §to ima dva sutomatska ukljuéna ure-
daja (u, w), koja stoje pod uticajem prav-
ca prenosenog obrtnog Kretanja, za svaki
spojnik, od Kkojih se naizmenitno samo
jedan moze staviti u dejstvo odgovarajuce
stvarnom jpravcu obrtanja motorne o0so-
vine (b), na pr. ako se (po sl. 8) uklju¢nik
(U) za naizmenitno stavljanie u rad oba
uklju¢na uredaja (w, u) svakog spojnika
spoji sa prekljuénim uredajem za motor.

7) Mehanizam po zahtevu 1, naznacen
time, $to ima upravljajuci uredaj, kod ko-
ga se rucnim ukljuénikom (A, M, X po sli-
ci 8) iskljuCivo ukljuuje pomocna sila,
koja se moze ukljuciti (elektricitet, gas
pod pritiskom ili tetnost pod pritiskom),
koja se upotrebljuje za pomeranje spojni-
ka, pri cemu podesno i pod uticajem prav-
ca prenoSenog obrtnog Kkretanja nalazeci
se automatski uklju¢ni uredaj (T) jedino
ukljucuje pemocne sile, koje sluze za stav-
ljanje u dejstvo spojnika.
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