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.Gornji pronalazak odnosi se na pojaca-
vate, a naroCito na takve, koji se upotreblja-
vaju u signalnim sistemima, koji rade sa
modulisanim nose¢im strujama, u kojima se
granica pojacanog intenziteta drzi automatski
na ve¢ unapred odredenom nivou.

Pronalazak je delimice produzenje a-
merikanskih patentnih prijava Ser. br. 203,879
od 7 jula 1927 i Ser. br. 526,857 od 1 apj-
la 1931.

U amerikanskim prijavama Ser. br.
203879 od 7 jula 1927 i Ser. br. 495386 od
13 novembra 1930 opisani su oblici izvode-
nja sistema automatskog regulisanja jacine
zvuka i postavljeni su prema tome zahtevi,
u kojima se regulisanje jaCine zvuka na taj
nacin postizava, §to se sa izlaznog kruga
detektora uzeti napon dovodi kontrolnom e-
lementu (za uvpravljanje) jedne ili viSe cevi,
koje se nalaze pred detektorom. Ovi uredaji
pokazali su se vrlo dobrim za regulisanje
izlazne jaCine zvuka prijemnika; ali se pri
tom pokazalo, da i pored tako dobrih ure-
daja nastupaju promene u jacini zvuka, ako je
podrucje primanog signalnog intenziteta vrlo
veliko. Promene u jacini zvuka, koje se na-
kon toga pojavljuju, relativno su male; tako
na pr. moze prouzrokovati odnos od 1000:1
signalnog prijemnog intenziteta izlaznu pro-
menu od 3:1.

Svrha ovog pronalaska je, da se jos
vise poboljsa dejstvo automatskog regulisa-
nja jacine zvuka, tako da se redukuje jos
vise odnos izmedu maksimalnih i minimalnih
izlaznih energija. To dalje poboljSanje dej-
stva postizava s¢ prema .ovom pronalasku

time, $to se kontrolnim eclementima (za u-
pravljanje) jedne ili viSe iza dedektora po-
redanih cevi, daje prednaponski potencijal,

‘koji se menja u saglasju sa promenom signal-

ne ja¢ine na detektoru. Takvo uredenje sa-
drzi -amerikanska .prijava Ser. br. 520857,
¢iji je delomican nastavak ova prijava. Usa-
visenje postignuto ;pomoéu dodate forme iz-
vodenja zavisi od promene pojacanja, koja
se izaziva 1 jednoj ili vise na detektor pove-
zanih cevi, a koje mogu biti pojacavaci au-
dio-ferkventni ili pojacavaci nosece frekven-
cjije. U poslednjem slu¢aju sluzi pomenuti
detektor samo za to, da proizvodi predna-
pon za automatsko regulisanje jacine zvuka,
a ne neke audio-frekventne izlazne energije.

Teskoce, na koje se ranije nailazilo
pri upotrebi automatskog regulisanja jacine
zvuka, nastaju u najviSe slucajeva iskrivlji-
vanjem karakteristike anodne struje u zavi-
snosti od reSetkinog prednapona u obiénim
pojacavackim cevima, kod malih negativnih
regetkinih prednapona. Kod najviSe upotreb-
ljavanih regulatora za jacinu zvuka posti-
zava se regulisanje na 'taj nacin, §to se
reSetkin prednapon jedne cevi automatski me-
nja u protivnom smislu prema signalnoj jacini.
Usled toga nastupa unakaZenje, ako je si-
onalna jacina toliko velika, da potencijal
prednapona dode do tatke ili ‘blizu tacke
pregiba karakteristike cevi.

Pokazalo se, da je moguce posti¢i mno-
go jae dejstvo regulisanja jacine zvuka, ako
se upotrebi cev, kod koje proizvod promene
prednaponskog potencijala na elektrodi za
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apravljanje i strmosti cevi ostaje bitno isti
na vetem delu podruéja promene strmosti.
i Prema pronalasku dovode se u istismer

upravljene izlazne energije nekog detekto-
ra elektrodi za upravljanje neke audio-fre-
kventne cevi, koja ima po moguéstvu gore-
pomenutu karakteristiku. Dejstvo regulisanja
jatine zvuka, poveéava se, ako je karakteri-
stika detektora takva da je komponenta je-
dnosmislene struje istosmerno upravljenog si-
gnala direktno proporcionalna signalnom na-
ponu. Takva karakteristika detektora dobija
se upotrebom jedne dvoelektrodne cevi (di-
oda) u krugu detektora, kao §to je on opisan
u prijavi Ser. br. 526857, koja je veé po-
menuta, i koja je u vezi sa ovom prijavom.

Kako audio-frekventna cev pri reguli-
sanju jacine zvuka ima dejstvo ograniceno
na manje ili veée podrucje signalne jacine,
to e se obitno pokazati poZeljnim, da se
upotrebi automatski raspored vezivanja za
regulisanje jacine -zvuka na audio-frekven-
tnom pojacavacu, ako se u isto vreme upo-
trebi pogodan automatski raspored vezivanja
za regulisanje jatine zvuka za cev pojalava-
ju¢e noseée frekvencije. ‘

Pronalazak ¢ée biti razumljiviji pomocu
sledeceg opisa pojedinosti u vezi sa prilo-
zenim crtezima.

SI. 1 predstavlja radioprijemnik, kojiima
automatski regulator jaéine zvuka na radio-
frekventnom pojacavadu i na audio-frekven-
tnom pojacavactu:

Sl. 2 pokazuje karakteristike vakuumcevi,
koje su naroéito pogodne, da rade kao audio-
frekventni pojacavaci u vezi sa automatskim
sistemom za regulisanje jaCine zvuka; sl. 3 i
4 pokazuju primenu pronalaska na prijem-
nik superheterodyne tipa, u kom je prime-
ajeno automatsko regulisanje jatine zvuka
na radiofrekventnom pojacavacu, ‘medufre-
liventnom i audiofrekventnom pojacavacu.

SL. 1 je raspored vezivanja radioprijem-
nika sa antenom, radiofrekventnim pojacava-
¢em, detektorem i audiofrekventnim pojaca-
vatem. Prva cev signalnog ili radiofrekven-
tnog pojatavata 10 je <cetvoroelektrodna
cev; ona je spregnuta sa antenom 11
pomocu radiofrekventnog spreznog siste-
ma 13, koji sadrzi transformator 14 sa
primarnim navojima 15 i sekundarnim na-
vojima 16 i promenljivi kondenzator = 17,
koji sluzi za podeSavanje. Transformator je
tako konstruisan, da postoji izmedu kraja
niskog notencijala primarnih navoja i kraja
visokog potencijala sekundarnih navoja dej-
stvujuéi kapacitet 18, kao §to je naznaceno
tackastim linijama. Otpor 10 lezi paralelno
prema primarnim navojima. Otpor 19 i
dejstvujuéi  kapacitet 18 rade tako, da
sprezni sistem ima bitno ravnomerno pojaca-
vanje na Citavom podrucju frekvencije po-

desnom za podeSavanje. Izmedu katode cevi
10 i zemlje ukopcana je kombinacija induk-
tivnog otpora (resistive inductance) 20 i je-
dan prema njoj oto¢an kondenzator 21, ko-
ja ima svrhu da proizvodi povratnu spregu
radi poviSavanja osetljivosti pojacavaca.

Druga radiofrekventna i signalna cev
22, isto tako cev sa zastitnom reSetkom,
spregnuta je iza cevi 10 sa istom preko
spreznog transformatora, podesnog za pode-
Savanje 23. Izmedu katode cevi 22 i zemlje
ukopcan je otpor 24 sa prema njemu otocnim
kapacitetom 25, da bi se na taj nacin na u-
pravljackoj reSetki cevi proizveo stalan pred-
naponski potencijal, da struja, koja puni pro-
stor (space path current), tece kroz taj otpor.

Detektorska cev 26 dvoelektrodnog il
diodnog tipa spregnuta je dvostruko sa po-
jacavatem 22 noseée frekvencije pomoéu po-
desljivog spreznog transformatora 27. Taj
detektor i njemu pripadajuéi krug su tako
izvedeni, kao §to je to opisano’ i zahtevano
kod t.zv. ,detektora sa vrhovima (peak)” u
gorepomenutoj amerikanskoj prijavi Ser. br.
526857; njena zadada je signalnu frekven-
ciju staviti u isti smer, da bi se proizvela
ispravljena komponenta jednosmislene struje
jedna modulaciona ili audiofrekventna kom-
ponenta, koja odgovara frekvencijama, sa ko-
jima biva modulisana signalna ili radiofre-
kvencija.

Cev detektora moze biti, ako to svrsi
odgovara, troelektrodna cev, kod koje su
anoda 28 i katoda 30 zajedno spojene kao
na crtezu, da bi ¢inile jednu jedinu kato-
du, pri ¢emu anoda deluje kao elektrostaticka
reSetka. Elektroda 30 predstavlja u takvom
detektoru izlaznu elektrodu. Transformator 27
obuhvata tri vrste navoja, primarne navoje
58, koji leze u izlaznom Xkrugu cevi poja-
¢avata 22, sekundarne navoje 59 podesljive
pomocu kondenzatora 60, a koji su spregnuti
sa primarnim a takode i terciarmim navojima
31, a ovi poslednji leze paralelno prema e-
lektrodama cevi detektora. Kao 3$to je spo
smenuto u  amerikanskoj prijavi Ser. br.
520857, ima spoj terciarnih navoja mesto
sekundarnih sa elektrodama izvesne predno-
sti, koji taj uredaj ¢&ini poZeljnim. Izlazni
krug detektora obuhvata navoje 31 trans-
formatora 27 i otpore 32 i 33 u seriji pre-
ma zemlji. Prema otporu 33 mozZe lezati jedan
kondenzator paralelno, ili on moZe imati sop-
stveni kapacitet, kao §to je tackastim linija-
ma naznalen kapacitet 34. Kapacitet 63 spaja
donji deo navoja 31 sa katodom 20.

Kao $to je tanije u prijavi Ser. brl
526857 objasnjeno, rade zajedno kapacitet
63 i otpori 32 i 33, da bi se postiglo isto-
smerno upravljanje. Modulaciono-frekventna
komponenta signalnog napona nastaje pa-
ralelno prema kapacitetu 63 i komponenta je-
dnosmislene struje istosmerno  upravljenog



napona, nastaje paralelno prema otporima
32 i 33. Kod te vrste detektorskog sistema
postizava se linearni odnos, tj. vrlo tesan
proporcionalitet izmedu modulaciono-frekven-
tnog napona, uni-direkcionalnog napona i
radiofrekventnog signlanog napona.

Izlazni krug detektora ili jedan deo nje-
gov spregnut je otofno sa prvom audiofre-
kventnom cevi pojacavata 35 pomocu kon-
denzatora 36, a koji je spojen sa jednom
ratvom otpora 33 i sa upravljatkom elek-
trodom 37 cevi za pojatavanje 35. Usled
toga dovodi se modulaciona komponenta i
stosmerno upravljenog napona reSetki 37. Po-
merljivi kontakt izmedu kondenzatora 30 i
otpora 33 pretstavlja rucni regulator jacine
zvuka. Pojacavacka cev 35 je t.zv. tipa ,.va-
riable-mu” ili ,remote cut-off” i ima Cetiri
elektrode i to: reSetku za upravljanje 37,
zastitnu reSetku 38, katodu 39 i anodu 40.

Cev pojatavata 35 spregnuta je ototno
pomocu  audiofrekventnog transformatora 41
sa petoelektrodnom cevi 42, ¢iji je izlazni
krug spregnut pomocu transformatora 43 sa
kalemom za signalni prijem nekog zvucnika.
Kalem 60 za redokuvanje brujanja lezi, kao
§to je poznato, na red sa kalemom 44 'za
signalni prijem.

Izmedu izlaznog kruga detektora 20 i
elektrode za upravljanje prvog radiofrekvent-
nog pojacavata 10 predviden je vod 61 za
automatsko regulisanje jafine zvuka na na-
¢in, kao &to se nalazi u amerikanskim prija-
vama, koje stoje sa ovom u vezi, Ser. br.
203879 i Ser. br. 495386. Taj spoj sadrzi
otpor 45, koji lezi izmedu kraja niskog po-
tencijala navoja 31 i kraja niskog potencijala
sekundarnih navoja 16 radiofrekventnog trans
formatora 14. lzmedu kraja niskog potenci-
jala sekundarnih navoja 16 i zemlje vukoptan
je kondenzator 46, da bi detektorev predna-
pon udaljio od zemlje i da bi omogucio, da
podesljivi krug 16, 17 bude zatvoren. Nacin
rada ovog automatskog spoja za regulisanje
jac¢ine zvuka objasnjava se blize u gore po-
menutim prijavama Ser. br. 203 879 i 495
386. Svi spojevi za automatsko regulisanje
jacine zvuka u svima crtezima ove prijave
istaknuti su debelim linijama. Ukratko, po-

vecanje jatine sionalnog napona u anteni
ima za posledicu poveéanje jednosmislene
komponente istosmerno upravljene struje

preko otpora 32 i 33 u izlaznom krugu de-
tektora. Takvo povecanje struje povecava ne-
gativni potencijal tatke 47 s obzirom na
zemlju, pri cemu se povecava negativni pred-
napon reSetke za upravljanje radiofrekvent-
nog pojacavac¢a 10. Povecanje negativnog pred-
napona resetke smanjuje sa svoje strane po-
jacanje pojatavaca, tako da se istosmerno
upravljeni napon na izlaznom krugu detek-
tora mnogo ravnomernije drzi nego signal-

na jatina u anteni za vreme procesa pode-
Savanja.

Drugi oblik izvodenja takvog sistema za
automatsko regulisanje jatine zvuka, koje je
opisano u gorepomenutim amerikanskim pri-
javama Ser. br. 203 879 i 495 386, to je
vidljivi rezonans-induktor 48 u  anodnom
krugu cevi 10, koji je u ovoj prijavi pret-
stavljen kao neonlampa. Ta neonlampa vrsi
istu funkciju kao i mera¢ rezonantnog indi-
katora, koji je pokazan u gorepomenutim
prijavama. Ako je sistem podeSen na rezo-
nanciju, to se onda po tome, poznaje, §to
svetlosni intenzitet lampe ima -onda svoj
minimum.

Prema pronalasku snabdeven je audij-
ofrekventni pojacaval 35 sa automatskim re-
gulatorom jadine zvuka. U sl. 1 prima taj si-
stem oblik spoja izlaza detektora prema re-
setki za upravljanje 37 pojacavaca 35. Taj
sistem sadrZi spoj od tatke 49 preko visokog
otpora 50 prema elektrodi za upravljanje
37. Visok otpor 51 ukoplan je izmedu elek-
trode za upravljanje 37 i zemlje, da bi odrza-
vao podesan negativan prednapon na elek-
trodi za upravljanje. Ne sme se smetnuti s u-
ma, da je naéin rada audiofrekventnog kru-
ga za regulisanje jatine zvuka slican onom
radiofrekventnog kruga za regulisanje jacine
zvika i ima kao posledicu, da jo§ u de-
tektoru postojeée oslabljene oscilacije  si-
onalnog intenriteta budu i nadalje smanjene.
Makakvo poveéanie jednosmislene struje u
detektoru izaziva odgovarajuce povedanje ne-
gativnog prednapona na elektrodi 37 ce-
vi 35.

Sistemi za automatsko regulisanje jacine
zvuka u vezi sa audiofrekventnim pojatava-
¢ima nisu do sada uop$te upotrebljavani zbog
toga, S§to pokusaj, da se jako smanji
pojatavanje audiopojatavaca  jakim pove-
canjem negativnog prednapona na  re-
Setki, imao je za posledicu do sada unaka-

zenje audiofrekventnih signala usled trep-
tenja reSetkinog napona iznad relativno o-

§trog donjeg pregiba krivulje zavisnosti ano-
dne struje od resetkinog napona pojacavaceve
karakteristike, koje se nalazilo skoro kod
svih do sada upotrebljivanih audio-pojaca-
vackih cevi. Medutim ispostavilo se, da, ako
se upotrebi cev, koja se karakterise pomodu
polaganog odsecanja (cut-off), u nekom stup-
nju audiofrekventnog pojacavaca, onda Ce
cev raditi na priliécnom podruéju resetkinog
prednapona bez primetnog unakazenja, pret-
postavljajuci, da amplituda signala nije su-
viSe velika. Aplituda signala moze se u tu
svrhu drzati u pogodnim granicama upotre-
bom ru¢nih regulatora jatine zvuka kao na
pr. $to je pomerat¢ na otporu 33, na ulazu
audiostupnja ili potpunim automatskim re-
gulisanjem na radiofrekventom pojatavadu u



isto vreme sa relativno visokim pojacava-

njem audiofrekvencije.

Pokazalo se, da se t. zv. . variable-
mu”’-cev sa zadovoljavajuéim rezultatom da
upotrebiti kao pojacava¢ audiofrekvencije u
vezi sa automatskim regulisanjemn jacine zvu-
ka. Ako nepotpuno automatsko regulisanje
jatine zvuka pred detektorem 26 jos dozvolja-
va, da detektoru dovedeni signalni napon u
maloj meri raste, to se onda dovodi povecan
audiofrekventni signalni napon reSetki 37 ce-
vi 35, ali u isto .vreme se cini prednapon
resetke negativnijim, Cime se smanjuje po-
jacavanje cevi. Te dve promene, mogu se
tako udesiti, da jedna drugu potiru. kad
§to je pokazano na primeruusl. 1i2. Usl 1
upotrebljava se lincarni dvoelektrodni de-
tektor, da bi reSetki 37 dovodio kako signalni
napon tako i pred-napon i da bi obojo
tako u istoj meri menjao. Isto tako je unu,
tradnji otpor izmedu anode 49 i katode 39
tako velik, da je pojalavanje te cevi pro-
porcionalno njenoj strmosti. Zbog toga je
pojacani signalni napon proporcionalan pro-
izvodu iz dodatnog resetkinog prednapona i
strmosti. Taj proizvod je funkcija ncke na-
rotite cevi kod odredenih radnih napona. U
sl. 2 Ec je porastaj ili naknadni prednapon
reSetke u voltima i Gm je strmost u mi-
kromho-ima.

Krivulje A i B pokazuju karakteristike
dveju u trgovini uobifajenih |, variable-mu’’-
cevi sa slitnim uslovima kao i sl. 1. Sasvim
je jasno, da je proizvod E:Gm relativno
konstantna \za citav niz vrednosti, koje od-
govaraju prednaponu reSetke, koji se .menja.
Proizvod Ec G, menja se samo u odnosu
2:1, dok se Gm, menja u odnosu od vise
nego 10:1. Drugim re¢ima nepotpunost auto-
matskog regulisanja jacine zvuka, koje ide
ispred detektora, daje se tako kompenzovati,
da se smanji promena od 10:1 u detektore-
vom naponu na manje od 2:1 promenc
u aundiofrekventnom naponu.

Mora se primetiti, da je krivulja A, koja
predstavlja karakteristiku jedne cevi, pode-
snija za automatsko regulisanje jacine zvuka
nego ona druge cevi, koja je sa B predstav-
ljena. lzgled tih krivulja zavisi .od poCetnog
resetkinog prednapona, i da li se prednapon
dobija sa pomeraca otpora koji sluzi kao
naponski izvor ili pomoéu katodnog otpora i,
ako je poslednje slutaj, da li je otpor snab-
deven 'sa kondenzatorem za premoscavanje
za audiofrekvenciju ili ne.

U prijemnom modelu, koji sadrzi krug
prema sl. 1, kao S§to je stvarno .graden,
pokazale su se¢ ove vrednosti za otpore kao
najbolje za upotrebu u automatskim krugo-
vima za regulisanje jacCine zvuka:

Qtpor 32 = 1/; megohm
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Devoljna vrednost za kondenzator 63, da
bi se osiguralo dovoljno dejstvo detektora,
iznosi 25 mikrofarad.

Ako se upotrebe gorepomenute vred-
nosti otpora, dovodi se 4/5 celokupnog dosti-
Zivog negativnog prednaponskog potencija-
la od detektora radiofrekventnom pojacavacu
10 i 1/5 audiofrekventnom pojacavacu 35.

Sistem za snabdevanje snagom prijem-
nika prema sl. 1 obi¢ne je vrste, sa transfor-
matorem snage 52, dvostrukim ispravljatem
53, filtrom 54, otporima 53 1 56, preko Kojih
se uzima, potencijal za anode i zaStitnu reSet-
ku cevi. Nadrazajni kalem zvuénika 57 zvuc-
nika 62 ukopcan je na obifan nadin u krug

filtra. Katode cevi se greju -indirektno po-

moéu katodnih navoja za grejanje.

Kapaciteti i otpori upotrebljavaju se kao
obi¢no u svima delovima prijemnika, svugde.
gde njihovo prisustvo zahteva oblik izvo-
denja.

SI. 3 pokazuje primenu pronalaska na
superheterodyne-prijemnik. Supe:heterodyne-
prijemnik gbuhvata radiofrekventinu pojacavac-
ki cev 70, oscilator-modulatorsku cev 71,
medufrekventnu pojacavacku cev 72, radi po-
jaCavanja na izlazu modulatora medufrekven-
cije koja je razlika izmedu signalne frekvencije
u radiofrekventnom pojacavacu i oscilatorske
frekvencije, dvoelektrodni detektor 73, au-
diofrekventni pojacavac¢ 74 i audiofrekventnu
snaznu cev 75 tipa pentode. 'Sistem snab-
devanja energijom 83 je obican i snabdeven
jesa uredajem za deljenje napona sa ot
porima 84, 85, 86 i 87, da bi pripreémio
podesne potencijale za razlicite elektrode .ce-
vi. Dvoelektrodni detektor 73 ureden je u
jednom krugu, koji je prilicno slican onom
iz sl. 1 dvoelektrodne cevi 26 sa izuzetkom,
$to ulazni transformator 76 za .dvoelektrodnu
cev ima samo dva navoja, -od kojih se 'da
podesiti kao primarni tako i sekundarni na-
vOj.

Sistem za automatsko regulisanje jadi-
gine izvuka crtan je debelim linijama i obu-
hvata otpore 32 i 33 u seriji izmedu kraja
niskog potencijala sekundarnog navoja trans-
formatora 76 i zemlje, na isti nacin kao
isto oznaceni otpori u sl. 1. Krugovi za au-
tomatsko regulisanje zvuka od detektorskog
kruga ka razlicitim kontrolnim cevima (za
upravljanje) prikljuceni su na tacku 77.
Krug za automatsko regulisanje zvuka 61
za radiofrekventni pojacavac sadrzi otpor 79
i jednak je radiofrekventnom krugu za re-
gulisanje jacine zvuka u sl. 1. Krugovi za
regulisanje zvuka 80 za medufrekventni po-



jacavat i 81 za audiofrekventni pojatavad
spojeni su preko otpora 82 sa tackom T7.
Sa kraja otpora 82 udaljenog od tatke 77
voden je spoj 80 ka kraju niskog poten:
cijala sekundarnog navoja ulaznog transfor-
matora cevi 72, tako da se resetki cevi do-
vodi automatski prednaponski potencijal. Na
isti nacin stvara se spoj preko voda 81 iz-

medu otpora 82 i elektrode za upravlja-
nje cevi 74 preko otpora 50, izmedu
clektrode za upravljanje i zemlje ukop-
¢an je jedan otpor. Taj audiofrekventni

raspored vezivanja za regulisanje jadine zvu-
ka jednak je onom pokazanom u sl. 1.1 '

Ovo su vrednosti otpora za automatskd
regulisanje ja¢ine zvuka u krugovima, koje
su se pokazale kao najbolje u primeni zd
ovie vrstu prijeiinika:

olpor 32 = 0,4 megohm
B3 sy )
it 79 = 2 2
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Sa tim vrednostima otpora dovodi se pun
negativni prednapon, zahvaljujuéi jednosmisle-
nom potencijalu preko otpora 33, radiofrek-
ventnom pojacavatu; 3/5 punog potencija-
la dobija medufrekventni pojacavac i 1/5
audiofrekventni pojacavac.

SI. 4 pokazuje malu izmenu sistema za
automatsko regulisanje jaine zvuka za ra+
diofrekventne, medufrekventne i audiofrek-
ventne pojacavace u superheterodyne-prijem-
nicima. Medufrekventni pojacavac 94 i dvo-
elektrodni detektor 95 kopcani su slicno o-
nima iz sl. 3. -

Sistem automatskog regulisanja jacine
zvuka jednak je onom iz sl. 3; odgovarajuci
otpori oznateni su na isti nacin. Podesne
vrednosti za te otpore su sledece:

oflpor 32 = 0,4 megchm
1 33 = 1‘ ”
” 795 =2 ”
7] 82 a- 2 7y
7] 50 — 4 9
y 51 = 1 )

Ako se upotrebe gornje vrednosti ot-
pora, dolazi pun negativni prednapon (sa ob-
zirom na jednosmisleni napon prek_o otpora
33) na resetku radiofrekventne cevi, sa 70%
na resetku medufrekventne cevi i ca 159
na refetku radiofrekventne cevi.

. | I
Patentni zahtevi:

1.) Postupak za regulaciju jaline zvu-
ka u rasporedu vezivanja za modulisane no-
seée frekvencije sa istosmernim upravljatem,
koji daje modulisan jednosmisleni napon i sa
pojatavaéem za modulacionu frekvenciju, na-
znaen time ,$to se modulaciona komponenta
istosmernog upravljata u pojacavalu poja-

¢ava i istovremeno komponenta jednosmisfe-
ne struje istosmernog upravljaca, potpuno i-
li delimi¢no dovedena na upravljacki element
pojacavaca, sluzi za regulisanje njegovog po-
jacavanja.

2.) Raspored vezivanja za modulisane
nosece frekvencije sa istosmernim upravlja-
cem, koji daje modulisan jednosmisleni na-
pon, i sa pojacavatem za modulacione frek-
vencije, naznacen time, $to su sprezna sred-
stva izmedu istosmernog upravljaa i poja-
Cavata tako izabrana, da ona u stvarnosti
prenose samo modulacionu komponentu na-
pona davanog istosmernim upravljaéem, dok
spoj za jednosmislenu struju izmedu ulaz-
nog kruga pojatavata i izlaznog kruga i-
stosmernog upravljata dovodi upravljackom
clementu pojacavaca potpuno ili delimi¢no
komponentu jednosmislene struje istosmer-
nog upravljata tako, da se pojaavanje po-
jacavata menja sa signalnom energijom, do-
vedenom istosmernom upravljaéu.

3.) Raspored vezivanja prema zahtevu 2,
naznaten time, $to je kao istosmerni uprav-
lja¢ ukopcan takav, koji daje jednosmisleni
napon upravo proporcionalan dovedenom na-
izmeni¢nom naponu, n. pr. istosmerni uprav-
lja¢ dvoelektrodnog ili diodnog tipa, tako da
se spojem za jednosmislenu struju izmedu i-
stosmernog upravljaéa i modulaciono-frek-
ventnog pojatavaca njegovo pojatavanje auto-
matski reguliSe.

4.) Raspored vezivanja prema zahtevu 2
ili 3, naznaCen time, §to je izlazna elektroda
istosmerno upravljacke cevi, koja (elektroda)
normalno poseduje negativan potencijal pre-
ma najmanje jednom delu katode pojacavacke
vakum-cevi i Ciji negativan potencijal do-
laskom signalne energije raste, spojena je sa
katodom pojacavaca preko visokog otpora,
tako da se rafvanjem od tog otpora pre-
nosi najmanje jedan deo negativnog' po-
tencijala izlazne elektrode na upravljacku e-
lektrodu pojacavacke vakuum-cevi i tako se
pojacavanje samo od sebe regulige.

5.) Raspored vezivanja prema jednom
od zahteva 2 do 4, naznaen time, $to je kao
modulaciono-frekventni pojagavad ukopcan ta-
kav, kod koga je proizvod iz strmine i {pora-
Staja reSetkinog prednapona na velikom de-
lu podru¢ja vrednosti strmine konstantan ili
skoro konstantan.

0.) Raspored vezivanja prema jednom
od zahteva 2 do 5, naznacen time, $to je kao
istosmerni upravljaé ukopéan takav, koji daje
modulaciono frekventni napon i jednosmi-
sleni napon, koji su proporcionalni moduli-
sanom naponu nosece frekvencije dovede-
nom istosmernom upravljacu.

7.) Raspored vezivanja prema jednom
od zahteva 2 do 6, naznaten time, $to se
modulaciono frekventni napon i jednosmi-



sleni napon dovodi upravljackoj elektrodi po-
jatavata preko zato podesnih sredstava-ot-
pora, kondenzatora i drugih — i to pomocu
posebnih vodova.

8.) Raspored vezivanja prema jednom od
zahteva 2do 7, naznacen time, $toje u spojni
vod ukopéan kondenzator za dovodenje mo-
dulaciono-frekvetnog napona od izlazne elek-
trode istosmernog upravljaca ka upravljac-
kom elementu pojacavaca.

0.) Raspored vezivanja prema jednom
od zakteva 2 do 8, naznalen time, $to je isto-
smernom upravljacu predkopcan - pojacavac
nosece frekvencije, koji je na ma koji nacin
za automatsko regulisanje energije spejen sa
istosmernim upravljacem i $to budu i7ravnate
od strane modulaciono-frekventnog pojaca-
vaca oscilacije signalne energije, koje se
budu jo$ nesto pojavile na istosmernom u-
pravljau i pored regulisanja energije au-
tomatski dejstvujuceg u odnosu na nosecu
frekvenciju.

10.) Raspored vezivanja prema jednom
od zahteva 2 do 8, naznacen time, $to je isto-
smernom upravlja¢u predkopcan jedan super-
heterodinski prijemni sistem sa medufrekvent-
nim pojacavackim delom ili sa pojacavackim
delovima za noseéu frekvenciju i za medu-
frekvenciju, ¢iji je medurfekventni pojatavac

ili pojacava¢ nosee frekvencije i medufrek-
vencije na ma koji nacin spojen sa istosmer-
nim upravljatem radi automatskog regulisa-
nja energije i $to se budu izravnate od mo-
dulaciono frekventnog pojacavaca oscilacije
signalne energije, koje se budu jo§ nesto
pojavile i pored regulisanja automatski dej-
stvuju¢eg u odnosu na medufrekvenciju odno-

'sno na nosecu frekvenciju i medufrekvenciju.

11.) Raspored vezivanja prema zahtevu
9 ili 10, naznacen time, $to se predkoptanom
pojacavaéu nosece frekvencije ili meduirek-
vencije, ili pojacava¢ima i jedne i drugle
frekvencije dovodi radi automatskog reguli-
sanja energija tih pojacavaca njihovim uprav-
ljackim elementima komponenta jednosmislene
struje dobijena od istosmernog upravljaca.

12.) Raspored vezivanja prema zahtevu
9, 10 ili 11, naznacen time, Sto se upravljac-
kim elementima pojacavaca nosece frekven-
cije, medufrekvencije i modulacione frekven-
cije dovode razli¢iti iznosi jednosmislenog
napona istosmernog upravljaca.

13.) Raspored vezivanja prema zahte-
v 9, 10, 11 ili 12, naznacen time, sto je iz-
medu izlazne elektrode istosmernog upravlja-
¢a i zemlje ukopfan otpor, od koga se ra-
¢vaju zeljeni naponi za pojedine upravljacke
elemente pojedinih pojacavaca.
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Ispravka patentnog spisa br. 11186,
Klasa 21 (1).

Na str. 2 u prvom stupcu u 15 redu odozdo treba iza redi ,cev” dodatli: ,sa
zastilnom reSetkom®. e : =
Uprava za zastitu industriske svojine
(Jugoslavija).



