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Postavljanje gibnjeva.

Prijava od 11. juna 1926.

Pronalazak se odnosi na raspored gib-
njeva, narolito kod Zeleznickih vagona, mo-
tornih kola i tome sli¢no. Sistem gibnjeva
se sasloji iz elasli¢nih elemenata odnosno
resetkastih nosata, Cije su sve precage e-
lasti¢ne. Novina leZi u tome, Slo vise opru-
ga sloje u medusobnoj vezi tako, da se
pri oplereéenju prvo naprefe samo jedna
opruga, dok pri jatem naprezanju odnos-
no udarima zajednicki dejstvuju obe opruge.
Prema jednom naroitom obliku izvodenja,
vrdi se pri naizmeni¢énom opterecenju opru-
ga aulomatska promena duZine pojedinih
ili svih precaga ili i delova, koji regulisu
odstojanje opruga, koje jedna za drugom
dejstvuju. Ovde se gibnjevi automatski pri-
lagoduju naizmeniénom teretu kola. Prona-
lazak zajem&ava $to manje vibriranje opruga.

Na nacrtu pokazuju:

Slike 1 i 2 poznate rasporede opruga, ko-
je se upotrebljuju kod novog sistema po-
slavljanja opruga.

Slika 3 pokazuje oblik izvodenja, kao
primer novog rasporeda opruga.

Slike 4, 3 i 6 pokazuju elastitne diagra-
me, koji pripadaju slici 1.

Slike 7 i 8 pokazuju dalji oblik izvode-
nja novog sistema opruga u izgledu sa
sirane i poprecnom.

Slika 1 pokazuje poznali elasti¢ni sistem
opruga, koji se sasloji iz dve poprecne
pretage 1 i jedne srednje 2, koja ih vezu-
je. lli se sve pretage.mogu saslojali iz e-
lasti¢tnog materijala ili su pak saslavljene
opruge 3, koje omogucavaju elasti¢no po-
meranje ¢vorova 4, 5 je nekretan oslonac i

Vaii od 1. oktobra 1926.

oplereéenje dejstvuje u ucrtanom pravcu
strelice na delove 4.

Slika 2 pokazuje obrnuti raspored gornjeg
sistema gibnjeva, gde su kose precage 6
sa nekretne tacke 7 upravljene na dole a
gde je uturena jedna opruga 8 izmedu
&vorova 9 na precagi 10. Pravac oplerece-
nja je isti kao i u slici 1.

Slika 3 pokazuje spoj oba sistema iz sli-
ka 1 i dva u jedan novi sistem po prona-
lasku. Oznake 1—10_poklapaju se sa oni-
ma iz slika 1 i 2. Cvorovi 4, 9 su feles-
kopskim polugama 11, 12 &lankasto spoje-
ni, tako da se tek po federiranju gornje
opruge preko razmaka x opterecuje donja
opruga.

Slika 4—6 pokazuju diagrame rasporeda
opruga po slikama 1—3, gde sirelica 13
oznacava silu, a sirelica 14 gibanje. Kao
Sto diagram po slici 6 pokazuje, on se pe-
nje do tatke 15 koso, zalim ide ravno do
tatke 16, da bi se potom opet peo sirmo.
Interval izmedu 15 i 16, je zbog svoje ma-
le tendencije penjanja, narotito dragocen
za postavljanje gibnjeva na kola i sistem
opruga mora u svom delovanju bili pode-
%en tako, da sila opruga, koja odgovara
teretu, lezi izmedu 15 i 16. Prema odsto-
janju u slici 3 pomeraju se jedni prema
drugim pojedinacni dijagrami, cijim se sa-
biranjem moze dobiti u zeljenom obliku di-
jagram po slici 6.

Kako su pak sva kola uredena da nose
teret, tako se i opruge (gibnjevi) optere-
¢uju shodno teretu. Sistem po slici 3 daje
jednu jedinu krivu federiranja, koja odgo-

Din. 15.

-



vara samo jednom potpunom odredenom
optereéenju. Medutim upotrebljivost siste-
ma gibnjeva iziskuje da se isti automatski
moze pode$avali promenljivom opterecenju.
Ovo se kod opisanog sistema dobija na
taj nacin, 3to se automatskim ili ruénim
pomeranjem, duZi nesvih odnosno pojedinih
pre¢aga menja mo¢ no3enja sistema. Kako
se pak ovim eventualno menja i diagram,
fo je potrebno, da se istovremeno pode3a-
va aulomalski i odstojanje x na potrebnu
meru. Oblik izvodenja ovog tipa pokazan
je u slikama 7 i 8. Gornja srednja preca-
ga sastoli se ovde iz dva dela 17, 18, na
Cije se suproine krajeve oslanjaju opruge
19, 20 o jednu zaravan 21 odnosno 22. O-
stali oslonci opruga leze u jednoj cevi 23,
koja obuhvata opruge, i koja je postavljena
pomerljivo na polugama 17, 18 ali ne i o-
brtno, tako da poluge 17, 18 i cev obra-
zuju jednu celinu. Poluge 17, 18 nose na
krajevima zavrtanjske loze i to poluga 17
levohodnu a 18 desnohodnu. Na tim loza-
ma su navriene navrike 24, 25, za koje su
vezane kose pretage 26, 27. Na cevi 23
lezi kocliono kolo 28, na koje naleZi zup-
casla poluga 29, prekinuta odnosno zuba-
ca na jednom mestu, i koja lezi u omotu
30 lezista 43 i koja je oprugom 31 gura-
na prema tolku 28. Delovi 29, 30, 31 kao
i osovina ne federiraju. Levo i desno od
poluga 17, 18 nalaze se desna i leva na-
vrtka 33, 34, za koje su vezane poluge 23,
26, koje c¢lankasto drie teleskopske polu-
ge 37, 38. Sa ovima su vezane prelage

39, 40 a na srednju precagu 41 leZi donja
opruga 42. Ako se sistem sa tockom 28
giba na viSe ili na dole prema tackama
15, 16 iz diagrama u slici 6, onda ili gor-
nji ili donji zupci poluge 29 ulaze u tocak
28 i isti obréu u jednom ili drugom prav-
cu. Ovde se navrtke 24, 25 pomeraju i
mo¢ nodenja sistema povecava ili smanju-
je. Obrtanjem poluga 17, 18 udaljuju se
odnosno priblizuju se i navrtke 33, 34, pri
¢em se poluge 37 pomeraju na gore ili
na dole te time odstojanje x pomeraju po
zelji.

Naravno isto dejstvo moze se poslici i
kakvim drugim proizvoljnim konstruklivnim
sredvstima, bitno je samo automatsko me-
njanje duZina raznih preaga odnosno isto-
vremeno pode3avanje diagramskog pome-
ranja.

Patentni zahtevi:

1. Raspored opruga, narocilo na Zelez-
nickim kolima i motornim kolima, koji se
sastoji iz elasti¢nih elemenata odnosno re-
Setkastih nosala, Cije su preage sve ili
delom elasti¢ne, naznacen time, §to opru-
ge stoje u takvoj medusobnoj vezi, da na
odstojanju (x) moZe dejstvovali samo jed-
na i onda obe opruge.

2. Raspored opruga po zahtevu 1, naz-
nacen time, 3to se pri promenljivom ople-
recenju opruga, automatski regulise prome-
na duzina pojedinih ili svih pretaga kao i
veli¢ina odstojanja (x) pomeranjem delova.
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