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Trazeno pravo prveustva od

Predmet ovog pronalaska je cev praz-
njenja, koja sluzi za pojacanje, usmerava-
nje odnosno proizvodenje elekiromagnetnih
oscilisanja ili moZe naéi primenu i kao
usmerava¢ za mas$insku naizmeniénu struju.
Cev prainjenja prema pronalasku predstav-
lia naroéitu konstrukciju tfakvih cevi, kod
kojih se upravlja tokom (izvodenjem) praz-
njenja izmedu katode i anode pomoéu
elekirode namestene izvan cevi praZnjenja.
Veé je nekoliko puta predlagano, da se
grade cevi praZnjenja sa spoljnim uprav-
ljanjem za navedene svrhe. Ali se primena
takvih cevi praznjenja nije u praksi odrzala,
posto je poslignuto dejstvo bilo suvide
malo. Nedovoljno dejstvo ima uvzrok veli-
kim delom u tome, $to je odnos kapacite-
ta izmedu spoljnje elektrode i usijane niti
s jedne strane i usijane nili i anode s
druge sitrane bio nepovoljan.

Odnos ovih kapaciteta je od znatnog uti-
caja za dejsivo upravljanja pomoéu spolj-
ne elektrode i to sli€éno, kao 3to je pro-
pustljivost kod cevi sa tri elekirode me-
rilo za dejsivo pojatanja. Polazeci od ovog
saznanja predlaze se ovim pronalaskom tak-
va konstrukcija cevi, kod koje je odstoja-
nje katode ili pojedinih delova njenih od
staklenog zida, uz koji lezi spoljna elek-
tfroda, manji no odstojanje usijane katode
odnosno dofi¢nih delova od anode. Usi-
jana katoda treba prema tome, da se do-
vede 3to je moguée blize staklenom zidu

Vazii od 1. jula 1930.
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cevi, a anoda $fo je moguce dalje da se
postavi od usijane nili i njena povriina
da se ucini relativno malom. Narocito zgo-
dan oblik izvodenja cevi koja odgovara
pomenutim uslovima, sastoji se u tome,
da se cevi praZnjenja — odstupajuéi od
do sada uobiajenog — da popreéni pre-
sek, koji nije kruZne simetri¢an, tako da
cev prainjenja u poprec¢nom preseku bude
na pr. izvucena ili trouglasta oblika ili ma-
kako drukéije izvedena, samo ni u kom
slu¢aju da ne bude kruznog oblika. Usled
takvog davanja oblika postaje moguce, da
se za elekircdu upravljanja izvede vrlo ufi-
cajan poloZaj u odnosu na obe druge
elekirode.

Dalje narot¢ito korisno izvodenje sasloji
se u fome, da se viSe sistema praZnjenje,
koji se sasloji iz kalode i anode, stavi u
jednu cev praZnjenja, pri ¢emu prirodno,
katode moraju biti tako rasporedene, da
bude postignut uticajni prema njima polo-
zaj pridodatih spojnih elekiroda.

Dalji oblici izvodenja pronalaska odnose
se na ukljucivanje nove cevi prainjenja
kao i naroCito korisne rasporede cevi
praznjenja za proizvodnju oscilisanja.

Na prilozenom nacrlu je predstavljen niz
raznovrsnih oblika izvodenja pronalaska
u izgledu i u preseku, koji se u daljem
opisu bliZze objasnjavaju.

U obliku izvodenja pronalaska predstav-
ljenom u sl.1 oznacava E cev praZnjenja,

Din. 30.



u kojoj je rasporedena katoda K izvedena
kao usijana nit. A je anodna povrSina.

Katoda moze bifi grejana direkino ili in-
direkino. Ona se takoizvodiiraspereduje, da
u sustini ide pravo i paralelno sa anodom.
Preénik cevi moze biii kruinog oblika, kao
5to pokazuje sl. 2. Kako se vidi, odstojanje
katode od susednog zida cevi je znatno ma-
nja od odstojanja katode od anode. G ozna-
Cava spoljnu elekirodu, kojea se direkino pri-
ljubljuje na staklenu cev.

Za postizanje jo$ povoljnijeg dejsiva
upravljanja je korisno, da se ne pravi pre-
sek cevi kruinog oblika, nego izvucen, kao
3to je u sl. 2b. Pri takvom obliku preseka
je dejstvo polja elekirode upravljanja G
na put praZnjenja izmedu katode i anode
znalno vece, posto elekiroda upravijanja
tesno priljubljena uz ravne delove cevi,
lezi blize putu prainjenja nego li kod cevi
kruznog oblika. Elekiroda upravijanja moze
biti pntvrdena na samoj cevi praznjenja,
ili da nezavisno od cevi prainjenja Cini
sastavni deo aparata, u kome se cev praz-
njenja upotrebljuje. Eleklroda upravljanja
moze biti postavljena sa strane unaokolo
cevi, ili biti rasporedena samo na mestima
cevi praznjenja, sa kojih je dejstvo uprav:
ljanja na struju elekirona najvece.

U slici 5 je elektronska cev izvedena
sa spoljnom elekirodom upravijanja G za-
jedno. Za cevi grejanja naizmeni¢nom slru
jom je dobro, da se elekiroda upravljanja
tako rasporedi odnosno udesi, da ona
okruZuje zid cevi samo prema jednom de
lu usijane katode. Time se smanjuju do-
sadna Suslenja naizmenicne struje, koja su
prouzrokovana usled grejanja naizmeni¢nom

- strujom izazvanom nesftalno$¢u napona kra-
jeva niti prema eleklrodi upravljanja. Jer
usled skracivan,a elekirode upravljanja leze
sada krajevi niti, gde postoje najvece ne-
stalnosti potencijala izvan uticaja elekirode
upravljanja. U <ilju smanjivanja nezgodnog
Sustanja naizmenicne struje je uobilajeno
da se spoji sa zemljom sredina usijane
katode odnosno sredina jednog potencio-
metra ili transformatora, koji lezi paralelno
sa usijanom kalodom. Da bi se izbeglo
ugradivanje potenciomelra, kod kojeg moie
biti uneSena prava tatka odvodenja za do-
ticnu cev, preporucuje se, da se spoljna
eleklroda upravljanja napravi pokretno duZ
usijane niti, tako da spoljna elekroda uprav-
ljana moZe biti lako dovedena u najpovo-
ljniji polozaj prema usijanoj katodi

U sl. 4 je Sematicki predstavljena elek-
troda upravljanja za jednu cev grejanu na
izmeni¢nom sirujom, koja je elekiroda kra-
€a od usijane nili kojoj se dovodi naiz-
menicni napon preko trasformatora T. Elek-
troda je priklju¢ena u sredini transforma-

fora i moZe se pomerali duz cevi. Druga
mogucnosf, da se SuStanja naizmenicne
siruje odstrane, sastoji se u tome, da se
usijana katoda samo na jednom delu svoje
duZine ucini emisiono aktivna, da, dakle,
praznjenje poiice poglavito od malog dela
koji je okruZen elekirodem upravijanja.

Drugi oblik izvodenja cevi prema pro-
nalasku je predstavljen u slici 5. Katoda
se sastoji ovde iz usijane niti K u vidu
zamke (petlje) anoda iz metalne spirale A,
Anodna spirala lezi neposredno uz unu-
tarnji stakieni zid. Peprecni presek je du-
galjasto izvucen, kako se moZe videti iz
sl. 5a. I kod ovog rasporeda je ispunjen
oznacCeni uslov za konstrukciju, jer je na
mnogim mestima cevi praZnjenja odstoja-
nje jedne tacke katode od stakienog zida
manje od odstojanja iste tatke katode od
anode, posmatrano u ravan preseka cevi.
Prefpostavka za ovo je naravno, da visina
hoda snodne spirale ne bude suviie mala.
U ovom slucaju bila bi cev nepovoljna za
upravljanje spolja posto tada anode deluje
zaklanjajuc¢i. Umesto spirale moZe naravno
i drugo reSetkasto telo biii upoirebljeno
kao anoda, kome bi bio dat izgled cilin-
dra (cevi).

Tok upravljanja kod cevi upravljanja
spoljnom elekirodom biva kako direkinim
uticajem elektrona, koji izlazi iz kalode,
tako i lime, 8lo se na zidu cevi obrazuju
zidna punjenja, na koju uti¢e napon uprav-
ljanja, i koja sa svoje strane obratno uti-
cu na tok praznjenja. Kod raznovrsnih ciljeva
upofrebe novih cevi praznjenja igra ovaj efe-
kat zidnog punjenja znatnu ulogu. Pod ulica-
jem pozilivnog napona skuplju’ u se naunutras
njem zidu cevi negalivna punjenja, koja
se samo, ne drie dugo i koja odlaze na
anodu, koja je u dodiru sa stakletom,odnosro
se gube pod uticajem oslataka gasova.

Ali gubljenje zidnih punjenja potrebu
je izvesno vreme u zavisnosti od vakuuma
cevi i konstrukcije iste. Usled nastupanja
zidnog punjenja i njegovog postupnog gub-
ljenja nastupa smanjivanje srednje anodne
struje, teko da upravljanje naizmeni¢nim
naponom zamenjuje efekat jednosmisiene
struje. Tok je sasvim sli¢zn kao kod au-
dion ukljutivanja, gde punjenje mreinog
kondenzalora i oficanje punjenja preko
mreznog otpormka tako uli¢e na srednju
mreZnu struju, da nastaje efekal. Akn se hoée
da iskoristi ovaj efekal izravnavanja kod
cevi, sa visokim vekuumom, to je povoljno,
da se anoda dovede u tesan dodir sa stak-
lenim zidom, da bi put, koji potrebuju zid-
na punjenja za ohcan]e bio skracen. U
posmalranom sluaju je ovo ispunjene,
gde je anoda izvedena kao spirala, Cije
vijuge leZe na unulraSnjem zidu stakla.



Ansda moZe naravno kod sli¢nog oblika
izvodenja biti izvedena i iz izbuSenoeg ble-
ha ili mreze ili tome sli¢no. Sprovodni do-
dir. sa vecom povrsinom staklenog zida
moze biti postignut i na drugi nacin, kao
na pr. delimi¢nim metalnim prevlacenjem
unutradnjeg zida cevi, pri Cemu anoda stoji
u sprovodnoj vezi sa ovim metalnim ogle-
dalom.

Prema cilju upolrebe cevi, da li za po-
jacavanje ili za proizvodnju visoko ili nis-
ko frekveninih oscilisanja, ili i za usmera-
vanja bice cev odgovarajuéi raznovrsno
gradena i njeni delovi raznovrsno odme-
reni, fako da se u jednom sluc¢aju zidna
punjenja slabije obrazuju ili krace vreme
drZe no u drugom slucaju, gde se Zeli jak
efekat zidnog punjenja. Prema tome ¢&e,
dakle, biti raznovrsno biran stepen vaku-
uma cevi, ili ¢e pak biti odgovarajuce bi-
rana udaljenost elekiroda i velicina spro-
sprovodnih dodirnih povrsina izmedu an: -
de i zida cevi. Dalje sredstvo za ulicanje
na efekat zidnog punjenja sasloji se u
upotrebi prednapona na mreZi spoljneg
upravljanja. Stavljanjem prednapona na cev
moZe se radna tacka preneli na karakteristi-
ku cevi. Kan jedan takav prednapon do-
lazi u obzir ovaj jednosmisleni napon, ili
naizmeni¢ni napon, ili jednosmisleni na-
pon sa nagomilanim naizmeniénim napo-
nom. Prednapon mozZe biti stavljen na istu
spoljnu elekirodu, na koju je stavljen ina-
pon upravljanja ili na narocitu drugu spolj-
nu elekirodu. Takve spoljne elektrode mogu
izolisano biti nameslene jedna preko dru-
ge odnosno jedna pored druge, a da bi
se dejstvo upravljanja pojedinih elekiroda
ucinilo razli€nim, mogu se razli¢no dimen-
zionisali. Kod izolisanje jedne nad drugom
namestenih elelekiroda napravljanja daje
se dejstvo upravljanja pojedinih elekiroda
time menjati, $lo se ove elekirode izbuse
na pr. se izrade mreZasto i imaju razlican
razmak pletiva.

to se tice anode, to je narocito dobro,
da se ove izrada kao cilindar sa zatvore-
nom linijom vodiljom, podto se mefal u
ovom obliku narocito lako daje pretvarati
u gas.

Osim toga moZe se, Sto se narotito
preporuduje kod cevi grejanih sa naizme-
nicnom strujom, povratni sprovod grejne
struje staviti u unutradnjost anodnog cilin-
dera. Ovom merom je izbegnuto elektro-
stati¢no uficanje puta elektronskih praznje-
nja pomocu punjenja jednog povralnog
sprovodnika grejne struje, bududi da je
Sprovodnik pomoéu metala od anodnog
cilindera elekiri¢no zaklonjen.

L sl. 6 je predstavljen oblik izvodenja
€evi praznjenja E, kod koje je katoda po-

deljena tako, da se ima Cetiri paralelno le-
Zeca emisiona dela K, K, K, i K,. Od
oba dovoda grejne struje N, i H, leii je-
dan u zatvorenom anodnom cilinderu A,

U predstavljenim primerima izvodenja su
anoda i kaloda rasporedene simelri¢no
jedna prema drugoj u poduZnom pravcu cevi-

Dalje poboljSanje cevi praZnjanja na
osnovu novog principa daje se time po-
sti¢i, Sto u istoj cevi praznjenja nalaze pri-
menu ne samo jedan takav sistem, nego
viSe njih, dakle vise katoda, koje sloje
prema jednoj ili vise anoda. I kod ovih
viSesirukih sistema moze dalje povecanje
dejstva upravljanja bili proizvedeno time,
8lo poprecni presek cevi nije kruzan, nego
je snabeven udubljenjima, pri ¢emu u sva-
kom udubljenju leZi jedna katoda i ova
udubljenja se okruzuju elektrodom uprav-
ljanja, kao $to se vidi iz sl. 7, gde su K|,
K., K; i K, katode rasporedene u naroci-
tim udubljenjima, A zajednl¢ke anode i
G; G, G; i G, elekirode upravljanja sa-
stavljene oko udubljenja.

Slika 8 daje cetiri polpuno odvojena
elekirodna sistema, u kojima pojedine ka-
toge K,, K;, K; i K, sloje prema ogova-
rajacim anodama A,, A,, A; i A,.

Slika 9 predstavlja Semati¢ki ukljuéiva-
nje, u kome se viSestruka cev sa zajed-
nickom anodom moZe upotrebili. Anoda A
leZi na pozitivnom polu baterije B, &iji je
— pol (minus pol) preko otpornika R,
odnosno R,, odnosno R; spojen sa paje-
dinim katodama K, K, K; i preko fele-
fona T sa katodom K;. Nastala oscilisanja
se preko kalema L koji lezi izmedu elek-
tfrode upravljanja G, i negativnog pola ba-
terije A. dovode prvom elefrodnom siste-
mu. Katoda ovog prvog elekirodnog siste-
ma je spojena sa eleklrodom upravljanja
G. drugog elekirodnog sistema, ¢ija je ka-
toda opet spojena sa elekirodom upravlja-
nja 0, treceg sistema i katoda K; sa elek-
trodom upravljanja G, Celvrtog sisfema.
Ovaj se slucaj, kao $to se vidi, odnosi na
siepenasto ukljuCivanje celiri eletrodna s -
stema, koji imaju zajednicku anodu. Do-
vodenje oscilisanja ne mora kako je pred-
stavljeno, da se izvodi izmedu elekirode
upravljanja i negativnog pola anodne ba-
terije, nego kalem L moZe isto tako lezati
izmedu elekirode upravljanja i anode.

Kod ukljuc¢ivanja, u kojima se cevi upo-
trebljuju prema pronalasku, dobro je da se
elekirodi upravljanja dade pozitivan pred-
napon. Znacaj jednog takvog prednapona
se vidi, ako se posmatra uklju¢ivanje u
seriji, kako je predstavljeno u sl. 10. Cevi
G, i E, sa spojnoim elektrodama G, i G.
leze na zajednickoj balerijii B, Anode su
preko oipornika R, i R, prikliu¢ane na ba-



teriji B. Anoda prve cevi stoji preko kon-
denzatora C u vezi sa elekirodom uprav-
ljanja druge cevi, koja preko oipornika R,
ima vezu sa pozitivnim polom baterije B i time
ima pozitivan prednapon. Kad ovaj poziti-
vni prednapon ne bi bio priklju¢en na elek-
frodu G, i kad bi bila umesto kapacitivne
veze elekirode upravljanja direkina veza,
to bi u radu moglo nastupiti sledece: us-
led visokog naizmeniénog napona na eiek-
frodi G, nastaje za vreme pozilivnog po-
lutalasa jako zidno punjenje cevi E,. Cev
se zaltvara tako, da kroz nju siruja ne pro-
lazi. Na elektrodi upravljanja G, lezi tada
ukupan pozilivni napon baterije B. Ova iza-
ziva zidna punjenja u cevi E,, Cije nega-
tivno polje dotile ne smeta prainjenje cevi,
dck je konpenzovano pozitvnim spoljnim
poljiem. Ali u ftrenutku, kad je u cevi E,
prestalo zidno punjenje, nastaje opadanje
na otporniku R;,. Smanjuje se prema tome
za ovo opadanje napona prednapona na
elektrodi G, jedan deo zidnog punjenja
se oslcbada i zatvara sada cev R. Ovo
moze pod okolnostima izazvali izvan-
redno smetanje rada. Ako je pak veza ta-
ko smisljena, kako je prestavljeno u slici,
to postoji na elekirodi upravljanja G, jed-
nosmisleni prednapon nezavisno od radnih
prilika prve cevi. Otpor R; moze biti om-
sii ili induktivni. On sluZi za izbegavanje
kratke veze za visoku frekvencu preko ba-
terije B. Ovaj prednapon na elekirodi
upravljanja druge cevi moZe biti postignut
i postavijanjem jedne narocite baterije.

I za prvu cev, kojoj se neposredno do-
vode oscilisanja upravljanja, primena po-
zitivnog prednapona odgovara cilju, ako
treba da se izbegnu pojave zatvaranja us-
led zidnog punjenja. Preporucuje se stoga
da se kolo upravljanja, kako je u sl. 11
predsltavljeno, sa strane anode prikljudi.
Oticanje negativnog zidnog punjenja izvr-
Suje se na ime brZe pri visokom pozilivnom
prednaponu, t. j. oscilisanje olicanja je za
isiu koli¢inu elektriciteta manje pri veéem
naponu. Prema upotrebi cevi kao cev koja
pojacava ili kao cev koja uzmerava, za vi-
soku frekvencu ili za nisku frekvencu, ée
se | ukljucivanje razno birati i razno ée
bili odmereni elementi istog.

Za mnoge ciljeve biée povoljno, u istoj
cevi praznjenja osim jednog ili vise toka
praznjenja, na koji se uti¢e spoljnim uprav-
ljanjem, da se upotrebi jo$ jedno praznje-
nje sa unulrasnjim upravlijanjem. Takav ra-
spored preporucuje se na pr. tada, kad se
zahteva visoko dejstvo od poslednjeg stup-
nja, i za ovaj poslednji stupanj upotreblja-
va se tada unutradnji sislem upravljanja.
Cev ove vrsie je predstavljena u sl. 12.
Ovde su dva elekirodna sistema sa spo-

linim upravljanjem, koji se sastoje iz ka-
tode K, i anode A,, odnosno katode K, i
anode A,, koje se upravljaju spoljnim e-
lekirodama G, odnosno G,. Osim toga
nalazi se u cevi troelekirodni sistem, koji
se sasloji iz usijane katode K;, mréie
upravljanja G; i anode A;. Da bi se iz-
beglo medusobno uticanje pojedinih elek-
trodnih sistema, mogu ovi pojedini sistemi
biti odvojeni jedan od drugog sprovod-
nim zaklonima, oznaéenim u slici sa S.

Konstruktivno jo§ povoljniji oblik je u
slikama 13 i 13a predstavljen u poduZnom
i popreénom preseku. Cev praZnjenja ima
u donjem dela posuvraceni deo E; tako da
postaje unutrasnji prostor kruZnog oblika,
u kome su spolja rasporedeni sistemi za
upravljanje pomocu elekiroda upravljanja
St, kao 3to se to vidi iz slike poprecnog
preseka. K, A, iK,, i A, su oba dvoelek-
trodna sistema, koji leze medu zidovima
cevi E i Ei. Deo E, je kraci i gore zatvo-
ren, fako da postaje nad istim veci cevni
prostor, u kome je namesten troelektrodni
sistem sa unutrasnjim upravljanjem za vece
dejstvo. Ovaj froelekirodni sistem sastoji
se iz katode K;, mreie upravljanja G, i
anode A;. Elekirode upravljanja za sisteme
spoljnog upravljanja su pri lome tako ras-
poredena, da one donji deo cevi praZnje-
nja iznuira i spolja potpuno ili delimi¢no
okruzuje.

Za proizvodenje oscilisanja moZe ceyv,
prema pronalasku, biti tako upotrebljena,
da u anodnom kolu struje bude uklju¢en
sistem sposoban za oscilisanje, koji je sa
elektrodom spoljnog upravljanja vezan spre-
zanjem unatrag. Da bi se stepen sprezanja
unairag ucinio promenljivim, preporucuje
se, da se tako pedesi raspored elekirode
upravijanja, da se ona moZe cevi praZnje-
nja priblizavati odnosno udaljivali.

Dalji cilj upotrebe cevi prema pronala-
sku sastoji se u tome, da mogu bili upo-
irebljene za pretvaranje mehanickih ili aku-
sti¢nih oscilisanja u elekiri¢na oscilisanja.
Prema pronalasku se elektroda upravljanja
izvodi pokretno i tako rasporeduje, da ona
moze mehani¢kim ili akustiénim oscilisa-
njima na pr. govorom, biti tako pokretana,
da se menja rastojanje izmedu elekirode
upravljanja i cevi praznjenja. Ako se dodeli
elekirodi upravljanja prednapon, o se us-
led toga menja napon upravljanja u zavi-
snosti od udaljenosti pioce upravljanja,
koja deluje na razmak prainjenja. Raspo-
red ove vrste je Sematicki predstavljen u
sl. 14, gde je E poprecni presek kroz cev
praZnjenja, koja ima dve unutradnje elek
trode, katodu K i anodu A. St je elektroda
upravljanja, koja se moZe kako je oznace-



-no isprekidanom linijom, upravno 'prema
. svojoj povrsini pomeratli,

Kolo praznjenja struje sadrii u po sebi
-poznatom nacinu bateriju B i jedan potro-
Sacev aparat R. koji je izraden prema ci-
lju primene rasporeda. Na elekirodi uprav-
ljanja leZi prednapon, koji je dat baleri-
jom G. Prema pomeranjima elekirode u-
pravljanja St menja se posledi¢no napon,
koji deluje na razmak prainjenja, pri emu
je dejstvo upravljanja proporcionalno jed-
nosmislenom naponu. Za ravnovrsne cilje-
ve moZe naizmeni¢ni napon bili stavljen
na elekirodu upravljanja, kako je to u sl
15 predstavljeno, gde je spojen izvor na-
izmenicénu struje N preko fransformatora
sa katodom - elektrodom upravljanja. Ovaj
opisani raspored je veoma osetlljiv i moze
se na mesto mikrofona primenili. Za elek-
frode upravljanja upotrebljuje se prema ci-
lju tanak metalni list, na pr. list stanjola,
ili metalna mreza ili odgovarajuca izolidu-
¢a malerija, koja je provucena sa sprovod-
nim slojem.

U sl. 16 je predstavljen raspored, kod
kojeg je spregnut izvor visoke frekvence H
sa elekirodom upravijanje. Ovo ukljudiva-
nje daje da se vidi, da oscilisanja elekirode
upravljanja mogu biti upoirebljena i za
modelaciju visoke frekvence.

Osim pokretne elekirode upravijanja mo-
ze pod okolnostima biti polrebno, da se
upolrebe druge elekirode spolinog uprav-
ljanja, na koje se stavljziu prednaponi.
Ovaj aparat moZe naravno i za druge ci-
ljeve osim telefonskih naéi primenu, kao
na pr. za regisirovanje udara, nestalnosti
priliska i tome sli¢no, t. j. u svima onim
slutajevima, gde se upravija pomeranjem
elekirode upravljanja. Ova oblast primene
cevi sa spoljnim uprevljanjem elekirona
sa pomerljivom spoljnom elekirodom tako-
de nije zavisna od narodilog oblika cevi
spoljnog upravljanja, koji je ranije opisan.
Mogu se upolrebiti i do sada poznate cevi
sa spoljnim upravljanjem, buduéi da se
spoljna elekiroda odgovarajué¢i pomerljivo
obrazuje. U svakom slutaju je stepen dejstva
cevi, koja ne nosi konsiruklivna obeleZja
gore navedenih cevi manji no kod posma-
tranih oblika izvodenja.

Patentni zahtevi:

1. Cev praZnjenja sa usijanom katodom
i anodom za ciljeve usmeravanja, pojaca-
nja i proizvodenje oscilisanja, pri ¢emu se
upravljanje procesom prazZnjenja vrii po-
moéu spoljnje elekirode, naznaCen lime,
$to su elekirode u sudu lako postavljene,
da se pravac elekironskog praZnjenja vrsi
u glavnom popre¢no na poduZnu osu cevi
i odstojanje usijane katode odu. pojedinih

delova usijene katode od najbliZeg dela
zida od suda manje je, nego li odslojanje
usijane katode odn. njenih pomenulih de-
lova od anode.

2. Cev praznjenja po zahievu 1 nazna-
cena time, Sto cev praZnjenja u svom po-
pre¢nom preseku ima oblik koji odstupa
od kruznog oblika na pr. spljosten ili raz-
vucen.

3. Cev prainjenja po zahtevu 1 nazna-
¢ena time, $to je usijana katoda u podui-
nom pravcu suda tako postavljena, da se
prema njoj n¢posredno nalazi Slo je mo-
guce veci deo slaklenog zida i Sto je a-
noda poslavljena u suproino leie¢em delu
suda.

4, Cev prainjenja po zahlevu 2 nazna-
¢ena lime, $to ima veoma razvucen oblik
popreCnog preseka, pri Cemu su usijana
katoda i anoda postavijene 3io je moguce
vise paralelno jedna prema drugoj u naj-
daljim suprotnim delovima cevi.

5. Cev prainjenja po zahtevu 1 nazna-
¢ena time, 5to anoda potpuno ili delimi¢no
neposredno lezi uz unutrasnji zid od cevi
praZnjenja.

6. Cev praZnjenja po zahtevu 5 nazna-
¢ena time, $to se anoda sastoji iz re3etka-
stog tela (ziCane spirale, resetke ili tome
sl.) koje leZi neposredno uz unutradnji zid
od cevi praZnjenja.

7. Cev praZnjenja po zahtevu 1, nazné-
¢ena lime, Sto cev zajedno dejstvuje sa
jednom odn. vise elekiroda za upravijanje
koje su postavljene na spoljnom staklenom
zidu od cevi praZnjenja, a paralelno sa
unutrasnjom elektrodom.

8. Cev prainjenja po zahlevu 7 nazna-
¢ena time, Slo je spoljna elekiroda pri-
¢vri¢ena neposredno na cev odn. na nje-
no postolje.

9. Cev prazinjenja po zahtevu 8 nazna-
¢ena time, $to je elekiroda upravljanja tako
postavljena na spoljnom zidu cevi praz-
njenja, da pre svega obuhvata katodu od
cevi i utice na emisicno polje

10. Cev prainjenja po zahtevu 1—6 na-
znacCena time, $to se anoda sastoji iz re-
Selkastog tela koje okruzuje katodu u vidu
cilindera (reSetka, spirala ili 1. sl), pri ce-
mu su olvori anode od. meduprostori spi-
ralnih hodova tako veliki, da kapacitet iz-
medu spoljne elekirode koja je priljub-~
ljena uz stakleni zid i katode bude veéi
od kapaciteta izmedu anode i katode.

11. Cev praZnjenja po zahtevu 1 nazna-
¢ena lime, $to je dovodni sprovodnik za
grejnu struju ka jednoj ili vise usijanih
kaloda postavljen u ancdnom cilinderu.

12. Cev praznjenja po zahtevu 7 nazna-
cena time, 3io zajedno dejsivuje sa vise
medusobno izolisanih, na pr. izolisano po-



stavljenih jedna preko druge, elekiroda
upravljanja.

13. Cev prainjenja po zshievu 8 nazna-
Cena time, Sto elekiroda upravljanja okru-
Zuje zid od cevi samo duZ jednog dela
duZine na usijane katode.

14. Cev prainjenja po zahtevu 13 nazna-
cena time, 5to je spoljna elekiroda kraca
od emitujuceg dela katode.

15. Cev prainjenja po zahtevu 13 na-
znacena time, 3Sto je spoljna elekiroda
upravljanja postavljena paralelno pomerlji-
vo prema kalodi tako, da moZe pokriti ili
sredinu ili goinjiili donji deo katode.

16. Cev preznjenja po zahtevu 1 nazna-
cena time, $to je usijena katoda samo na
jednom delu emisiono-aktivna,

17. Cev praznjenja po zahlevu 1 nazna-
¢ena time, 3to su osim jednog odn. viSe
elekirodnih sistema, koji se sastoje iz usi-
jane katode i anode, izmedu kojih se pro-
ces praznjenja utice pomocu spoljnog upav-
ljanja, postavljeni v istom sudu jedan odn.
vise elekirodnih sistema sa unutrasnjim
upravljajucim elektrodama.

18. Cev praZnjenja po zaht¢va 17 naro
¢ito sa viSe sistema sa spoinim upravlja-
njem naznacena time, Sto su sisltemi, ko-
jima se upravlja spolja, postavljeni u me-

duprostoru, koji biva obrazovan pomocu’
dva jedno u drugo, prvensiveno koaksial-
no, postavljena cilindera.

19. Cev praznjenja po zahtevua 1 pri
upoirebi vise elektrodnih sislema u istom
sudu, naznacena fime, $to su po edini elek- -
frodni sistemi medusobno odvojeni pomo-
¢u sprovodl.ivih zaklona.

20. Cev prainjenja po zshtevu 1 sa vise
eleklrodnih sistema, naznatena time, §to -
je svaka katoda postavljena u narocitom
udubljenju od vakuum-cevi.

21. Cev praZnjenja za proizvodenje os-
cilisenja po zahtevu 1 i 7 nazna¢ana lime,
Sto je elekiroda upravljanja tako izvedena
i postavljena da moze izvodili mehanicka
oscilisanja.

22, Cev prainjenja po zahtevu 1 i 7
naznacena time, 3Sto se spolina elek-
froda sastoji iz tankog mel:lnog lisla i
nietalne resetke.

23. Cev prainjenja po zshtevu 1 i 7 na-
znaCena time, 8to se spolina elekiroda sa-
stoji iz izolujuée materije koja ;e pokrive-
na sa sprovodljivim slojem.

24. Cev praznjenja po zahtevu 1 nazna-
cena lime, $lo se udaljenost spolinje elek--
trode moZe menjali.
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