KRALJEVINA B]LIGOSLAVHA
o

UPRAVA ZA ZASTITU

Klasa 1 (1).

PATENTNI

INDUSTRISKE SVOJINE

lzdan ) septembra 1935.

,Petrosani’ Societate Anonima Romana pentru expleoatarea minelor
de Carbuni, Bucarest, Rumunija.

Horizonlalni prenosni uredjaj sa lopalama i sa jednim ili vise uzadi.

Prijava od 16 aprila 1934,

Vaii od 1 januara 1935,

Trazeno pravo prvenslva od 9 marta 1934 (Rumunija).

Postoje razli¢iti tipovi prenosnih uredja-
ja (transportera) koji se odlikuju nagnutim
ili vertikalnim konstrukcijama, $to neizbez-
no ima za posledicu trenje uzadi po doboSu.
Poznate horizontalne konstrukeije transpor-
tera sa Galovim lancem, sa mrezama., sa tra-
kama i t. d., imaju tu nezgodu, Sto usled
konstrukeije zahvatnih organa postoje mno-
gobrojne opasnosti prekida pa prema to-
me i nesigurnost u eksploatisanju.

Povecanje sigurnosti koje bi se sastojalo
u ja¢em dimenzionisanju lanca nije podesno,
jer bi se nepovoljno uvecéala teZina lanca,
koji bi osim toga postao i mnogo skuplji.

Predmet ovog pronalaska jeste transpor-
ter koji se sastoji iz transportnog korita u
kojem se krec¢e red lopata koje su utvrdjene
na jednom ili vise uzadi, pri ¢emu su uzad
sa lopatama wvudena pogonskim dobosem.
Pune (optere¢ene) lopate su vudene po ili
iznad pogonskog dobofa, dok su prazne lo-
pate vodjene pomocéu kakvog narocitog ure-
djaja prema kakvom drugom doboSu koji je
nazvan povratnim doboSem. Razmak 1zmedju
pogonskog doboSa i povratnog doboSa odre-
djuje daljinu transporta.

redmet ovog pronalaska moZze biti izve-
den na dva nacina i to: 1.) kad se uredjaj za
vodjenje praznih lopata nalazi pod koritom
transportera i 2.) kad se ureddjaj za vodjenje
¥'mmnih lopata nalazi iznad korita transpor-
era.

U oba slucaja, izvodjenje transporta je
reversiono.

Na priloZenim nacrtima pokazan je radi
primera pedmet ovog pronalaska, i to: Sl 1
pokazuje jedan izgled transportera po ovom
pronalasku. Sl. 2 pokazuje poprecan presek
po liniji A—B iz sl. 1 i omogucuje da se vidi
uredjaj za vodjenje praznih lopata u slucaju
kad se ovaj uredjaj nalazi pod koritom tran-
sportera. Sl. 3 pokazuje zahvatni dobo$. SI. 4
pokazuje jedan presek po liniji A—B iz sl
3. SL. 5 i 6 pokazuju uredjaj za vezivanje de-
lova uzeta, u preseku, odnosno u izgledu odo-
zgo. Sl 7 pokazuje u preseku jednu reversi-
onu lopatu koja je pritvrdjena na uZetu. Sl. 8
pokazuje izgled spreda lopate iz sl. 7. Sl 9 i
10 pokazuju jednu prostu lopatu u izgledu
sa strane, odnosno u izgledu spreda. Sl 11
pokazuje uredjaj za vodjenje praznih lopata,
koji se nalazi iznad korita transportera. Sl
12 pokazuje uredjaj za zatezanje uzadi.

svima slikama oznaka 1 obelezava po-
gonski dobo§ ili zahvatni dobo§; 2 obelezava
povratni dobo§; 3 uze; 4 lopate; 5 koritasti
transporter; 6 uredjaj za vodjenje praznih
lopata; sa 7, 7' su na primer obeleZeni ugao-
nici za pritvedjivanje izupéenih venaca: sa
8, 8', 9, 9" obeleZeni su frikcioni delovi, na
primer iz drveta, za uzad; sa 10, 10’ su obe-
lezene popre¢nice koje su snabdevene éelija-
ma za prolaz uZadi (nisu pokazana na nacr-
tu); sa 11, 11°, 11" obeleZeni su zavrtnji koji
sluze za medjusobnu vezu popre¢nica; sa 12,
12’ obeleZene su navlake u kojima se utvr-
djuju krajevi uzadi 3, 3’, 8”; sa 13, 13" obe-
leZeni su prsteni za popravku malih izduZe-
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nja uzadi; sa 14, 14’ obelezena su dva ugao-
nika, koji obrazuju lopatu 4; sa 15, 15" obe-
lezeni su zavrtnji koji sluze za pritvrdjivanje
ugaonika 14, 14°; sa 16 obeleZena ie navlaka
iz mekog metala, iz bakra na primer, za za-
Stitu uzadi; sa 17, 17" obelezeni su otvori u
ugaonicima lepata gde se provlace uzad i
njihove navlake 16, 16’; sa 18, 18’ obelezeni
su zakiver za utvrdjivanje zavrtnjeva; sa 19,
19" obelezene su celije za zaStitu uzadi, koje
su utvrdjene u lopati; sa 20, 20" obeleZeni su
zavrtnjevi za pritvrdjivanje uZeta na lopati;
sa 21, 21" obelezeni su otvori za ulaz zavrt-
njeva 20 u lopatu; sa 22 je obelezen otvor na
dnu korita transportera za izbacivanie mate-
rijala; sa 23, 23 obeleZeni su valjci za vo-
djenje uzadi od pogonskog doboSa 1 ka ure-
djaju 6 za vodjenje praznih lopata i odatle
ka povratnom dobosu 2; sa 24 je obelezena
veza kojom se vezuje uredjaj za zatezanje sa
povratnim domoSem 2; sa 25, 25’ su obele-
zena dva zupcanika sa zapiracima; sa 26, 26’
je obeleZena rucica za rukovanje to¢kovima
25 1 26"; =a 27, 27" su obeleZena uzad za vezu
izmedju zupanika 25 i1 25’ za zapiranje i
uredjaja 24 za vezu; sa 28 je obeleZena jedna
opruga; sa 29 je obeleZena kutija za oprugu
25; sa 30, 30" 1 307 obelezeni su zupci kutije
koji dejstvuju u vezi sa zapira¢ima 31, 31 i
317; sa 32, 32" obelezen je upravlja¢ pomocu
kojega su uticani zapira¢i 31, 31" u trenutku
zatezanja uzeta,

Funkeionisanje uredjaja
jeste sledece:

Ovde ¢emo opisati radi primera jednu
varijantu koja se primenjuje kad se zeli iz-
beéi rucni rad lopatama i ¢ije je dejstvo pre-
ma slededem:

Lopate 4 i 4" uvode materijal u korito 5 i
transportuju ga do otvora 22 gde ovaj pada
u levkove, a rasterecene lopate prelaze preko
dobosa 1, u smeru strele, ka uredjaju 6 za
vodjenje praznih lopata, gde bivaju vodjene
preko odgovarajuceg valjka 23" koji se nalazi
iznad povratnog dobosa 2, i odavde se pono-
vo vracaju ka koristastom transporteru 5.

U ovom sluéaju, t. j. kad se uredjaj nala-
zi na samom mestu rada koji se ima izvesti,
uredjaj za vodjenje praznih lopata treba da
se nalazi na dovoljnoj visini, da ne bi ometao
lako dovodjenje materijala na korito, ¢ak ni
onda kad se radi ru¢no lopatama. Ipak, po-
8to ova visina zahteva izvestan minimum, a
nikako maksimum, ima se za posledicu to,
da se pre¢nik pogonskog doboda moze odre-
diti proizvoljno, pri ¢emu je isti u zavisnosti
samo od prostora koji se ima na raspolozenju
u rudniku i od brzine kojom treba da se iz-
vodi transport materijala.

Prema tome se izborom velikog preénika
pogonskog dobofa dobija kao posledica: a)
‘veoma povecano trajanje uzadi, b) mogué-
nost da se nabavi uzad sa debljiim Zicama

po pronalasku

i prema tome jeftinija, ¢) mogucénost da se
uzme uZze velikog preénika sto omogucuje
veoma veliku duzinu transporta, d) vece
trenje na doboSu uvecanjem zatezanja uZe-
ta, ) u tehnitkom pogledu, mogucénost da
se uprosti zahvatni uredjaj i prema tome spo-
rije abanje lopata i zaStitnih plota za uzad.

U slucaju kad visina to ne nalaze, koris-
tice se isti uredjaj sa predvidjenim uredja-
jem za vodjenje praznih lopata, postavljenim
pod koritom transportera.

Kad visina za uvodjenje materijala igra
vaznu ulogu, uslovljujuéi smanjeni precnik
pogonskog dobosa, ovaj peslednji biva snaby-
devan uredjajem za zahvatanje koji je poka-
zan na sl. 3 1 4.

Ovaj zahvatni mehanizam
glavne delove:

Ugaonici 7 i 7" ¢vrsto su vezani sa dobo-
Sem, izupceni venci 8 i 8" vezani su za ugao-
nike 7 i 7" 1 za zaStitne plode 9 i 9 za zaStitu
uzadi. Ovaj mehanizam funkcionise prema
sledecem:

Uze prolazi ispod ploca 9 i 9° na koje se
cbi¢no naslanja. U slucaju kad zatezanje ne
odgovara viSe punjenju korita, uze bi kliza-
lo, ako lopata ili strugalica ne bi zahvatala
izmedju zubaca na izupdenom vencu 8, 8'
pogonskog dobosa 1.

Oblik lopata veoma doprinosi da se dobi-
Je ispravno funkcionisanje transportera. Ova
lopata treba da odgevori slede¢im zahtevima:
a) da moze da se lako dovede u vezu sa uze-
tom, b) da §to viSe Stedi uZe, ¢) da potpuno
zahvata sloj materijala, ¢ak i onda kad je
ovaj nepodesan za transport, kao na primer
mokra zemlja i to bez obzira na profil korita,
d) da uredjaj za pritrvdjivanje lopata bude
takav, da spredava trenje uZeta o korito, e)
da se sa istom montazom omogudi transport
materijala u oba pravca.

Lopate po ovom pronalasku potpuno od-
govaraju svima ovim zahtevima, posto se
lako dovode u vezu sa uzetom. bez klizanja,
zatim §to pomocu bakarnih obloga zati¢uju
do maksimuma uZe, zatim $to usled svojega
oblika potpuno prazne (Giste) korito, zatim
&to poSto je uze utvrdjeno na nekoliko santi-
metara od korita. isto ne moze dodirivati
niti imati trenje o korito, i §to je najzad obez-
bedjena mogucnost reversionog rada samim
njihovim oblikom.

Opisana celina uzadi i lopata krede se u
koritu koje je obrazovano iz koritastih ele-
menata, koji su montirani ¢elo u delo na Ze-
ljenu duZzinu i koje je ispunjeno materijalom
za transportovanje. Uredjaj je izveden tako,
da pruza dovoljno otpora i krutosti da bi se,
poSto su uZad jako zategnuta, dobilo njiho-
vo prianjanje na dobo§ — prianjanje koje je
neophodno potrebno za dobro funkcionisanje
— usled ¢ega se korito ne ugiba i prema to-
me uZe se ne odiZe.
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U toku rada i prema tome usled potreba
rada, kao $to su produzavanja, skraéivanja,
zamenjivanja uzadi, uredjaj treba da moze
biti podeSavan. Ovo se moze izvoditi zahva-
ljujuéi mehanizmima za vezu izmediu uzadi,
mehanizmi koji su pokazani u sl. 6 i 6, i to:

Krajevi uzadi koji su uvedeni u navlake
12 gde su utvrdjeni pomocu naprave na ste-
zanje zavrtanjem, utvrdjeni su prema sl. 6
na poprefnicama 10, 10°. Eventualna mala
izduzenja uzadi koriguju se umetanjem pr-
stenova 13 koji se umecéu izmedju navlaka
12 i poprecnica.

Uredjaj za upravljanje obrazovan je iz
jednog para poluga iz ugaonog gvozdja, koje
su montirane paralelno i na razmaku Koji
cdgovara Sirini lopata u cilju da se obrazuju
klizna putanja na razmaku raznih lopata.

Velika produzenja uzadi kao i regulisa-
nje zatezanja uzadi bivaju korigovani pomo-
¢éu kakvog poznatog uredjaja za zatezanje
(nije pokazan na nacrtu) kao, na primer, oni
koji su primenjeni za zatezanje lanca na bi-
ciklety, 1 koji deluje na povratni dobas 2.

Za korekciju velikih izduzenja moZe se
takodje upotrebiti mehanizam iz sl. 12, koji
se sastoji iz dva zapiradka tofka 25 i 25,
koji su vezani pomocéu dva uZeta za poprec-
nice 24 povratnog doboSa 2, zatim iz jednog
izuptenog venca i jedne unutrasnie opruge.
Ovaj uredjaj dejstvuje prema slede¢em:

Kad se zeli posti¢i skracenje wuZeta, up-
ravlja se polugama 26, u kojem se slucaju
uzad 27. 27' namotavaju na doboSu sa zapi-
ra¢ima toliko, da zupci 31 zahvate u zupee
30 kutije. U ovom trenutku zatezanie je os-
tvareno i zapiracki to¢kovi se zatim osloba-
djaju.

U ovom cilju, ili kad uzad dostignu za-
tegnutost, koja nije dozvoljena, Sto se moze
utvrditi po povecanju optereéenja motora,
uzad mogu biti automatski popuStena pomo-
¢u uredjaja 32 koji nije blize pokazan na
nacrtu.

Po sebi je jasno, da u okviru pronalaska
detalji izvodjenja mogu menjati svoj oblik,
a da se time ne izadje iz okvira ovog prona-
laska.

Patentni zahtevi:

1) Prenosni uredjaj sa lopatama za pre-
nos materijala, koji se sastoji iz transportnog
korita u kome se pomocéu dva dobofa od ko-
jih je jedan pogonski, a drugi povratni do-
bo8, kreée red uzadi ma kojima su pri¢vr-

Séene zahvatne lopate, naznacen time, Sto
transportno korito moze direktno biti postav-
ljeno na tle, pri ¢emu se uredjaj za uprav-
ljanje praznih lopata nalazi iznad ovoga, omo
guéujuci tako uvodjenje materijala pri mi-
nimalnoj visini.

2) Prenosni uredjaj sa lopatama prema
zahtevu 1, naznacen time, $to moze biti mon-
tiran sa uredjajem za vodjenje praznih lopa-
ta ispod transportnog korita.

3) Prenosni uredjaj sa lopatama prema
zahtevu 1 1 2, naznacen time, Sto lopate koje
su priévriéene na uZetu, imaju oblik pluz-
nog gvozdja i §to su snabdevene jednom pot-
pornom plodom pri¢vriéenom na zadnjem
delu istog, da bi lopata pri njenom prelazu
preko zupcastog doboSa, zadrzala optimalni
polozayj.

4) Prenosni uredjaj sa lopatama prema

. zahtevu 1, 2 1 3, naznacen time, Sto su lo-

pate izvedene iz dva dela koji su utvrdjeni
jedan s drugim pomocu zavrtnjeva (sl. 7 i 8)
sto omogudcuje reverzionost lopata, tj. njihov
prolaz u oba smera iznad pogonskog dobosa.

5) Prenosni uredjaj sa lopatama prema
zahtevu 1—4, naznacen time, $to su u lopa-
tama predvidjeni Suplji prostori, koji sluze
tome da prime uzad, ¢ime se izbegava trenje
izmedju uzadi i transportnog korita.

6) Prenosni uredjaj sa lopatama prema
zahtevu 1—>5, naznacen time, $to su uzad na
kojoj su pri¢vri¢ene lopate obrazovana iz
elemenata uzadi, u cilju da se omoguéi pro-
duzenje ili skradivanje transporta, ali njiho-
vo delimifno zamenjivanje, pri ¢emu su ele-
menti na svojim krajevima snabdeveni na-
vlakama za drZanje (sl. 5 i 6) koje su utvr-
djene na dvoguboj popre¢nici.

7) Prenosni uredjaj sa lopatama prema
zahteva 1—5 1 6, naznaden time, 3to su
radi popravke malih izduZenja predvidjeni
prstenovi za korekturu, koji se umedén izme-
dju dvogube poprec¢nice i navlaka od izduZe-
ne uzadi.

8) Prenosni uredjaj sa lopatama, prema
zahteva 1—7, naznacen time, $to ima jedan
zaStitni mehanizam u napravi za zatezanja
radi zastite uzadi od nedozvoljenog zateza-
nja, n, pr. pri zaglavljivanju lopata.

9) Prenosni uredjaj sa lopatama prema
zahtevu od 1—8, sa jednim pogonskim bub-
njem malih razmera naznaden time. Sto su
u svthu pokretanja lopata preko pogonskog
bubnja predvidjena dva zupéanika, koji se
nalaze izmedju jastuci¢a n. pr. od drveta i
u koje se ukvacuju lopate.
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