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KLASA 72 (6).

Dalekozor 2a niSanjenje sa uredajem za namjeStanje ugla gadanja prema povecanju slike
cilja, koje je ovisno o udaljenosti cilja, odn. za ocjenjivanje udaljenosti nekog cilja, Cija je
veliina pribliZzno poznata.

Prijava od 16 aprila 1934.

Pronalazak se odnosi na takvu izvedbu
dalekozora za niSanjenje, kod koje se po-
moéu odgovarajuceg povecavanja slike cilja,
koje je ovisno o udaljenosti cilja, naravnava
automatski ugao gadanja, koji odgovara toj
udaljenosti cilja, pri ¢em se istovremeno mo-
#e na jednoj skali ocitati udaljenost tog cilja,
Cija je veli¢ina pribliZno poznata.

To se postizava prema pronalasku ti-
me, $to je u vidnom polju okulara smjesteno
toliko telemetri¢kih maraka za mijerenje ve-
li¢éine (krugova, kvadrata ili drugih figura),
koliko dolazi u obzir kao veli¢ina cilja. Pri
tome je izmedu vidnog polja okulara i ob-
jektiva ukljucen jedan sistem, koji pomocu
aksialnog pomaka dvaju sistema le€a mije-
nja povecavanje, dakle pankratski sistem, €iji
se pogon za pomicanje upotrebljava za tako-
vo popreéno pomicanje telematarske ploce,
da linija cilja zatvara sa osi cijevi ugao ga-
danja, koji odgovara udaljenosti cilja, ako
rubovi slike cilja koncidiraju sa mjeratom
markom, koja odgovara veli¢ini cilja, pri em
se veli¢ina pankratskog pomaka moZe ofi-
tati na jednoj skali, koja je razdijeljena pre-
ma udaljenostima cilja.

Na nacriu je prikazan jedan primjer
oblika izvedbe, pa SI. 1 pokazuje uzduZni
presjek, a Sl. 2 poprecni presjek.

U ovojnoj cevi 1 smjeten je objektiv
2, u ¢&jem je polju slike F, predviden ko-
lektiv 3, Kao terestricki sistem za preokre-
tanje slike sluZi pankratski sistem leca 4—5,
giji se elementi moraju, kako je poznato, ta-

VaZi od 1 aprila 1935.

ko aksialno pomicati, da mjesto slike iz F,
pada tatno u nepomiéno polje F, okulara.
Ovo pravilno pomicanje le¢a izvodi se na
poznati nadin zaokretanjem Caure 6, koja je
providena vijéanim rasporima 6a,6b, pri em
u ove raspore zahvaca po jedan zatik 7, koji
je priévri¢en na obuhvatalu 8 leCe, te pro-
lazi kroz jedan sa osi paralelni raspor 1a na
ovojnoj cijevi 1.

Pomiéno gibanje pankratskog sistema
ovde se istovremeno upotrebljava za nagi-
banje optitke o:i prema geometri¢koj osi o-
vojne cijevi za kut gadanja, koji odgovara
udaljenosti cilja, te se u tu svrhu mozZe fe-
lemetarska plo¢a, koja je smjestena u polju
slike okulara, pomicati na poznati nacin o-
komito na os ovojne cijevi. Radialno po-
mi¢ni obuhvaini prsten 9 telemetarske plote
ima zatik 9a, okomit na smjer pomicanja,
koji zahva€a u spiralni Zlijeb 10a prstena 10,
koji se moZe zakrelati, ali je osiguran pro-
tiv pomicanja. Na svojoj vanjskoj strani nosi
ovaj prsten prema udaljenostima cilja razdi-
jeljenu kruZnu skalu 10b, te je na obodu
¢vrsto spojen sa produZenjem 6a Caure 6.

Zakretanjem ovoga prstena 10 izvodi
se dakle istovremeno kako popreéno pomi-
canje telemetarske ploce, koje odgovara ne-
kom o udaljenosti cilja ovisnom uglu gada-
nja, tako i pankratsko povetanje slike cilja,
koje je ovisno o udaljenosti cilja. Mjerenjem
toga povecanja pomoc€u krugova, kvadrata
ili drugih telemetrickih figura dade se uz
poznatu velifinu cilja odrediti udaljenost ci-
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lja ili obratno kod poznate udaljenosti cilja
njegova veli¢ina. Ako je naime Z veli¢ina
nekog cilja u udaljenosti e, a f fokalna uda-

ljenost objektiva, tada je z=Z.—i— veli¢ina

slike objektiva, Pomoéu pankratskog sistema
projicira se ova u polje slike okulara F, u
pove€anju v, koje je zavisno o svakom na-
mjestaju skale 10b, pa se koincidencijom sa
telemetrikim kruZnim markama promjera d iz-

mjeri slika: d=vz=vz?. Ako je prema to-
me poznata velitena cilja Z, tada je udalje
nost cilja e=vZ.Tf, te se moZe ocitati na

kruZnoj skali 10b pomocu kazaljke 11a, koja
je predvidena na potporki 11 okulara, koja
je Cvrsto spojena sa ovojoom cijevi 1.

Patentni zahtevi:

1,) Dalekozor za niSanjenje sa uredajem
za namjeStanje ugla gadanja prema poveca-
vanju slike cilja, koje je ovisno o udaljeno-
sti cija, odn. za ocjenjivanje udaljenosti ne-

kog cilja, Cija je veli¢ina pribliZno poznata,
naznalen time, $to u vidnom polju okulara
nalazeéa se telemetarska plodica ima toliko
telemetrickih mjerackih maraka (krugova,
kvadrata ili drugih figura posve odredene ve-
li¢ine) koliko dolazi u obzir kao veli¢ine ci-
lja, pri ¢em je izmedu polja slike okulara i
objektiva ukljucen jedan sistem, koji aksial-
nim pomicanjem dvaju sistema leéa mijenja
poveCavanje, dakle pankratski sistem, &ijim
se udeSavanje mijenja povecanje slike cilja
dotle, dok njezin rub ne koincidira sa mje-
ratkom markom, koja odgovara poznatoj ve-
licini cilja.

2.) Dalekozor za niSanjenje sa ureda-
jem po zahtjevu 1, naznacen time, $to se
pogon za udeSavanje pankraiskog sistema le-
¢a upotrebljava takvo popreéno pomicanje
telemetarske ploce, da linija cilja zatvara sa
osi cijevi vatrenog oruZja ugao gadanja,
koji odgovara naravnatoj udaljenosti.

3.) Dalekozor za niSanjenje po zahtje-
vu 1, naznacen time, $to se veli¢ina pomac-
nog gibanja pankratskog sistema moZe o i=
tati na jednoj skali, koja je razdijeljena pre-
ma udaljenosti cilja.
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