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Cilj ovog pronalaska jeste da se meha-
nizma vitla, dakle poznati pogon za poljo-
privredne i malog zanatstra radne masine
pomocu tegleée stoke, tako znatno poboljsa,
da se stvori prilika za nove i raznovrsne
moguénosti rada pomocéu ovog uredaja.

Poboljsanje biva po pronalasku postig-
nuto pomoéu mera, koje, prvo, povecavaju
stepen dejstva, drugo, ukupni uredaj ine
lako transportnim i, trede, pruZaju uredaj
koji u radu ne potrebuje tehnicko nadgle-
danje, dakle da njime mogu rukovatii pot-
puno neobucena lica.

Po pronalasku obrtna snaga, Roja se vrsi
na glavi rude, biva prenosena na horizon-
talnu osovinu, iznad koje se nalazi tle za
kretanje tegleée stoke, a kroz kutiju sa me-
hanizmom u kojoj su svi delovi mehanizma
zatvoreni poipuno zaptiveno za prasinu i
za vodu. Osovine zupc¢anika mehanizma
su sve smestene u valjcanim lezistima koja,
kao &to je poznato, samo u duzim \remen-
skim razmacima, najvise jedanput godisnije,
potrebuju dopunjavanje mazivnog sretstva.
LeZista nisu vezana pomocu narocitih no-
sivnih  konstrukeija, nego samo pomodu
kutije koja je izvedena iz tankog celi¢nog
lima velike ctpornosti. Na ovaj naéin kon-
struisani mehanizam vitla postize gore na-
vedene Roristi, jer je omoguéena upotreba
taéno obradenih zupcanika sa velikim ste-
penom dejstva, trenje leZista je smanjeno
na najmanju meru, uprkos tome kutija me-
hanizma usled upotrete prilicno tanke ku-
tije iz Celicnog lima nije vrlo velike teZine,
tako, da moze lako biti transportovana sa
jednog radnog mesta na drugo. Horizon-

talna osovina koja se pruza ispod tla za
kretanje tegleéih Zivotinja, i, u datom slu-
¢aju, i ruda, je izvedena tako da se moze
lako skidati sa mehanizmove kutije, tako,
da ova mehanizmova kutija obrazuje jednu
celinu za sebe. Nadgledanje ili mazanje le-
Zista za vreme rada nije potrebno. Dok ked
dosadasnjih vitala veliko abanje bokiva
zubaca i lezista nije moglo da se spredi,
posto vitlovi mora da rade uvek u naro-
¢ilo prasSnjavom vazduhu i nisu mogle biti
postavljane nikakve naprave koje bi spre-
¢ile prodiranje praSine u mehanizem, vitao,
po ovom pronalasku, ima preimudstvo du-
gog trajanja i jednovremeno tu korist, da
njegov Roeticijenat korisncg rada ostaje
nepromenjen skoro za celo vreme njegce-
vou rada.

Nadin rada vitla moZe dalje biti znatno
pobolifFan upoltrebom takvih valjcanih le-
#ista koji sa redom lopli ili valjaka jedno-
vremeno mogu primiti radijalne i aksijalne
sile, dalje time, 5to sve osovine mehanizma
bivaju smestene u sve po dva leZidta na
obe strane zupcanika. Ovim je postignuta
narocito laka i uprkos tome c&vrsta i tra-
jasna konstrukcija.

Za slu¢aj da freba da budu pogonjene
radne masine sa visokim brojem obrtaja,
na primer Rruzne testere, uspostavilo se kao
podesno, da se mehanizam podeli, dakle
da se upotrebe dve potpuno zasebne ku-
tije sa mehanizmima, od kojih je svaka kon-
struisana prema gore navedenim pravilima.
Obe kutije sa mehanizmima obrazuju, sva-
ka, lako transportni gradivni deo za sebe,
i bivaju podesno postavljene na oba kraja
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osovine koja se pruza ispod tla za kretanje
teglecih zivotinja. Na ovaj nacin bive obra-
zovan vitao, Roji se lako moze transporto-
vati s jednog radnog mesta na drugo, Ro-
rist koju nisu mogli pruziti dosadasnji vi-
tlovi koji su pretezno gradeni iz teskih
konstrukcionih delova iz livenog gvozda.

Pronalazak je u prilozenom nacrtu pret-
stavljen jednim narodito podesnim prime-
merom izvodenia. U sl. 1 je u preseku po-
kazana hkutija sa mehanizmom u sredini
fla za kretanje teglede stoke. Sa 1 je ozna-
¢ena glava, koja nosi rudu 2, koja, pomocu
konja ili drugih teglecih Zivotinja, biva RruZno
obrtana oko osovine 3. Ova osoviia 3 je
smeitena u dva valjcana lezista 4, koja su
izvedena kao konusna valjcana leZista, da-
kle koia jednovremeno mogu primati radi-
jalne i ahsijalne sile. Izmedu oba lezisna
mesta je na osovini 3 utvrden zupcanik 5,
koji zahvata u zupcanik 6. Sa zupcanikom 6
je u krutoj vezi zupcanik 7, Roji od glave
1 za rudu ¢ prenoSenu obrinu snagu, po-
modcu manjeg konusnog zupéanika 9, pre-
nosi na horizontalnu osovinu 8. Vertikalna
osovina od oba zupcanika 6 i 7 je sme-
dtena u dra konusno valicana lezitta 10,
koja potpuno mogu da prime ahsijalne
smicuée sile kRoje nastaju na konusnim zup-
¢anicima tako, da je i:zlisno postavljanje
inace poznatog valjka za pritisak. Horizon-
talna osovina 8 je smeitena u dva valj¢ana
leZista 11. Sva leZista su medusobno ve-
zana, pomodcu kutije 12, koja je izvedera
iz presovanog celicnog lima visoke oipor-
nosti i koja obrazuje zaptivenu, za yodu i
za prasinu, kuliju za sve delove mehanizma.
Takode su i, hodesno pomocu zavarivanja
sa kutijom spojena, lezista, pomodu odgo-
varajuéih poklopaca, odnosno pomocu na-
rocitih zaptivaca polpuno zasticena protiv
pradine i vode. Kufija 12 mehanizma je
pritvrdena za grede 13 tako da se moze
lako skinuti, pri ¢emu se ove grede 13
utvrduju u =zemlji, i mehanizmu dodeljuju
potrebnu otpornost. Nacin utvrdivanja gre-
da nije narocito pretstavlien na nacrtu.
Spojnik 14 za horizontalnu osovinu, koja
se pruza ispod tla za kretanja tegleéih zi-

votinja, i glava 1 za rudu se mogu skidati
sa kutiie sa mehanizmom tako, da ova
kutija obrazuje potpuno celinu za sebe koja
se moZe lako transportovati.

U sl. 2 je u manjem razmeru pretstavljen
izgled celokupnog uredaja. Na kraju hori-
zontalne osovine je, izvan putanje za kre-
tanje teglece stoke, postavljena dalja kutija
15 koja dobiveni broj obrtaja povedava na
broj cbrlaja Roji je potreban za rad dotic-
ne madine, koja se pogoni. :

Ova druga hkutija sa mehanizmom je
konstruisana prema istim principima kao i
prva, cna se dakle sastoji iz potpuno za-
tvorene Rutije iz tankog celicnog lima, i
sluzi za smestanje pojedinih osovina meha-
nizma. Sve osovine mehanizma su smeéle-
ne u valji¢anim leZistima, i sama leZista su
pri radu nepristupna spolja. Dakle i ova
druga kutija sa mehanizmom obrazuje i-
sto tako celinu za s:be, koja prema teZini
i veli¢ini nije teSka za prenosenje.

Patentni zahtevi:

1) Vitao koji se moze rastavljati i tran-
sportovati, kod Rojeg obrtna sila, koja je
proizvedena na glavi za rudu, biva pomo-
¢u zupcanika prenoiena na horizontalnu
osovinu, naznacen time, sto su svi delovi
mehanizma udruZeni u, za vodu i prasinu,
zaplivenoj hkutiji iz tankog celicnog li-
ma visoke otpornosti, kojaje izvedena kao
nosiva i vezna konstrukcija za, spolja ne-
pristupacna, valicana lezigta mehanizmovih
osoving, i 8o obrazuje celinu za sebe, na
koju su drugi delovi prikljuéeni tako da se
mogu skinuti. _

2. Vitao po zahtevu 1, naznacen time,
sto je na spoljnjem kraju hotizontalne oso-
vine, koja se pruza ispod tla za kretanje
teglece stoke, prikljuc¢ena, tako, da se moze
lako skidati, druga kutija sa mehanizmom,
koja je zaptivena za prainu i za vodu, i
koja prvo dobiveni broj obrtaja horizon-
talne osovine povecdava na broj obrtaja
koji je potreban za pogon radne masine,
i Cije su sve osovine mehanizama smesitene
u valjcanim leZistima.
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