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Poznati su uredaji, keji omogucéujune-
posredno Citanje ve¢ korigovanog radio-
goniometrisanja. Ovi uredaji upotrebljuju
uglavnom mehanicki prenos ili meduélano-
ve, kioji upravljaju obrtnim kretanjem iz-
vesne skale ili skazaljke u odredenoyj zavis-
nosti od ugaonog poloZaja organa za od-
redivanje pravca.

Ovi uredaji mogu samo nepotpuno u-
dovoljiti potrebu da se automatska korek-
cija podesi prema promenljivim prilikama
odredivanja pravca, kao §to na primer ove
postoje kod brodova usled razlicitog gaZze-
nja broda u dubinu ili uopste kod razli¢itih
upotrebljenih talasnih duZina, posto za ovo
potrebno zamenjivanje mehanic¢kih upnav-
ljajucih €lanova, n .pr. krivinskih koturo-
va, nije moguce bez gubitaka u vremenu.
Takode se ove metode ne mogu upotrebiti
za direktno pokazivanje.

U sledec¢em u odnosu na radi primera
date oblike izvodenja opisani pronalazak
ima za cilj, da tome nasuprot da izvesnu
automatsku proizvoljnu korekturu &tanja
smera elektri¢nim putem bez mehani¢kih
uredaja, pri Cemu se pomocu jednostavnih
prikljutivatkih procesa prekljucivanje po-
kazivanja na razliCite uslove za odrediva-
nja pravca kao i jednovremeno otitavanje
nekorigovanog podatka za odredivanje
pravca pored korigovanog bez povecanog
truda. Metod po pronalasku je primenljiv
kako za do sada poglavito upotrebljavane
uredaje za odredivanje pravca sa Cujnim
pokazivanjem, tako i za takve sa direktnim
optickim pokazivanjem. On se odlikuje ti-
me, $to se u posrednoj ili neposrednoj za-

visnosti od u rezultat odredivanja pravca
uvodenih korekturnih vrednosti, n. pr. ra-
dio goniometrijske korekcije, proizvodi
kakva elektri¢na veli¢ina, koja sa svoje
strane automatski utife na podatak za oci-
tovianje.

Po bitnosti pronalaska je svejedno na
koji se nac¢in proizvodi ova elektri¢na veli-
¢ina i na koji nac¢in ona uti¢e na podatak
za oCitovanje, ali ¢e ipak u slede¢em radi
boljeg razumevanja predmeta pronalaska
biti narocito pomenuti nekoliki moguéi
metodi po sustini ovog pronalaska.

Ovim metodama treba da se postigne,
da obrtni organ za odredivanje pravca u
svakom odredenom poloZaju proizvodi iz-
vesnu odredenu elektri¢nu velicinu, koja je
proporcionalna onoj velitini, koja pri iz-
vesnom odredenom poloZaju organa za od-
redivanje pravca treba da se uvede kao ko-
rektura u podatak za citanje. Za ovo se
mogu upotrebiti rzli¢iti omski, kapacitivni
ili nduktvni otpori, koji se sastoje iz dva
zajedno dejstvujuca dela, od kojih se jedan
obrée sa organom za wodredivanje pravca,
dok se drugi nalazi nepomicno, tako, da
se dobija izvesna odredena vrednost otpo-
ra za svaki odredeni poloZaj organa za od-
redivanje pravca. Korisno ¢e se ipak upo-
trebiti uredaji za svetlosno uprnavljanje,
koji omoguduju, da se svetlosna wvrednost
koja pada na kakvu fotoceliju menja pro-
izvoljno u zavisnosti od ugaonog poloZa-
ja obrtnog organa za odredivanje pravca.
Izlazni napon fotocelije ili odgovarajuéeg
pojalivata se zatim upotrebljuju za utica-
nje na podatak za citanje.
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Za uticanje na pcdatak za Citanje pro-
izvedene elektrine veli¢ine ¢e biti pome-
nut po jedan radi primera uredaj, kako se
on moZe upotrebiti prvenstveno u vezi sa
kakvim ¢ujnim pckazivanjem rezultata od-
redivanjapravcai sakakvim direktnim op-
tickim pokazivanjem. Prvi uredaj se cdli-
kuje time, Sto se na mormalnu skalu za o-
¢itovanje pomodcu kakvog sistema ogleds-
la koji se obrée sa ruénim ckreta-
tem wokvira za odredivanje pravca, iz-
vorom svetlosti baca svetlosna belega, ¢vr-
sto postavljena ispred izvora svetlesti, n.
pr. senka kakve nepomiéne skazaljke, kao
§to se to na slican po sebi poznat nacin
vr$i kod pokazivanja svetlosnom belegom
kod instrumenata za merenje. Elektri¢na
veli¢ina izvodi skretanja ogledala i time i
pomeranje svetlosne belege na skali za
odredivanje. Posto se celokupan cgledalni
sistem obrée sa  ruénim okretatem
okvira, to se velitini korekture pro-
porcionalno pcmeranje svetlosne belege
automatski sabira sa nekorigovanim po-
datkom za odredivanje pravca. Ovaj mo-
Ze, kao do sada, biti pokazan pomocu po-
kazne belege koja je postavljena na rué-
nom okretadu okvira.

Napred okarakterisani uredaj moze i
za Cisto mehani¢ki nacin dejstva biti tako
izmenjen, da se skrelanje pomenutog og-
ledala ne vrsi elektri¢no pogonjenim siste-
mom za skretanje, veé¢ mehani¢ki pomocu
jedne oslcne poluge; oslona peluga moze
sa svoje strane biti stavljena u dejstvo kak-
vim vediljnim ¢lanom, koji se obrce sa or-
ganom za odredivanje smera i koji oslonu
polugu skreée iz normalnog poloZaja oaq-
govarajuéi vredncstima radio goniometrij-
ske korekcije. Za ovo potrebni vodiljni
Clarovi, n. pr. krivinski koturi, mogu kod
jednog takvog uredaja biti izvedeni znat-
no. jednostavnije no kad se vrsi prednjace-
nje ili zaostajanje skazaljke za korigovana
Cilanja bez sistema sa svetlesnom belegom
Cisto mehani¢kim putem.

U vezi sa direktno pokazujuéim wure-
dajima za odredivanje pravca Kkoji upo-
trebljuju trajnc obrtni organ za odrediva-
nje pravca u vezi sa kakvim sistemom osci-
lografa, podesno se elektri¢na velifina ta-
ko direktno dovodi do dejstva na pokazu-
juéi svetlosni ili katcdni zrak, da pcloZaj
zraka preko vremenske ose, koja pred-
stavlja skalu za odredivanje pravea, s jedne
strane zavisi od svagdasnjeg ugaonog po-
lozaja obntnog crgana za wodredivanje
pravca, a s druge strane dopunski od elek-
tricne wvelifine koja izvodi korekturu.

Kod upotrebe wredaja za svetlosno
upravljanje za precizvodenje elektritne ve-
licine moze istrazujuéi svetlosni zrak biti

prekljucivan na razlicite upravljajuée pro-
file veceg broja putanja za svetlosno u-
pravljanje. Profil svake putanje za svetlo-
sno upravljanje je pri tome podreden iz-
vesnem odredenom uslovu pri odredivanju
pravca 'n. pr. odredenoj dubini gaZenja
broda ili kakvo] odredenoj talasnoj du-
Zini.

Prednja karakteristika pronalaska je
pokazana radi primena na nekolikim obli-
cima izvodenja.

Sl 1 mozZe da posluZi za objainjenje
istovetnih oznaka na sl. 2 i 3 u vezi sa jed-
1im uredajem za odredivanje pravca stari-
jeg izvodenja.

Sa H je oznaten rucni tocak za pode-
Savanje okvira za odredivanje pravca, sa
S uze ka ckviru koje se stavlja u dejstvo
pomocu ruénog tocka H, sa Zt je oznacen
prsten nose¢i skazaljke za olitavanie koji
je vezan sa ruénim totkom H, sa Z1 su oz-
natene skazaljke za ocitavanje, sa Ps ne-
pcmiéna skala za smeranje koja je kod vo-
zila orientisana po poduZnoj osi.

Sl. 2 pokazuje skalu Ps za smeranje
i nosa¢ Zt skazaljke u preseku. Na nose-
¢em prstenu Zt se nalazi pokazni uredaj sa
svetlosnom belegom keji se sastoiji iz svet-
losnog izvora L:, sabirnog soliva K: za
postizanje paralelnog snopa zrakova, ne-
pemiéne pokazne belege Z», dalje iz ogle-
dala Sp za skretanje, koje se krece botno
pomocu pogonskog sistema M. Senka po-
kazne belege Z: se ocrtava na skali Ps za
smeranje u tacci B. S druge strane se no-
salem Zt skazaljke zahvata kotur St za
svetlosno upravljanje, koji se sastoji iz
viSe koncentri¢nih, razli¢ito izvedenih pu-
tanja 1, 2, 3 i 4 za svetlosno wpravljanje.
One upravljaju svetlosnu vrednost koja od
svetlosnog izvora Li kroz sabirno sclivo
Ki pada na foto celiju P odgovarajuci Ze-
ljenim kcrekturnim vrednostima, m. pr. ra-
dicgoniometrijskoj korekciji, pri ¢em sva-
ka putanja za svetlcsno upravljanje mozZe
biti podredena izvesnoj odredenoj talasnoj
duzini ili izvesnoj cdredenoj dubini gaZe-
nja broda. L1, K1 i P obrazuju agregat za
svetlesno istnazivanje pomerljivi radijalno
prema putanjama za svetlosno upravljanie.
Izlazni napon fotocelije P se u datom slu-
¢aju po pojatanju dovodi sistemu M za po-
gon cgledala.

Sl 2 pokazuje nacin dejstva uredaja.
Neka je pretpostavljenoc, da je pri izvesnoj
radiogoniometrijskioj korekeiji f = 0slika.
svetlosne pokazne belege Zs vidljiva na-
suprot peznatoj belezi Z1 za ocitavanje, da-
kle da pokazuje istu vrednost, kao i neko-
rigovano odredivanje pravca. Kod izvesne
vrednosti f koja odstupa cd nule ce se us-
led skretanja ogledala Sp (sl. 2) pcmoéu



pogonskog sistema M sika svetlosiae bele-
ge Zs krelati ispred ili iza skazaljke Z1 za
ocitevanje, tako, da svagda jewacvreme-
no Zi1 pokazuje nekorigovano, a Zs kori-
govano cdredivanje prigvca. Ako pckazi-
vanje pravca treba da se preudesi za kakvu
drugu talasnu duZinu ili kakvu drugu du-
binu gaZenja, to se agregat za svetlosno
istrazivanje na sl. 2. odgovarajuci prek-
ljutuje na jednu drugu putanju 1, 2, 3 ili
4 za svetlosno upravljanje.

Sl. 4 pokazuje kotur St za = svetlosno
upravljanje koji se obrée sa jednim traj-
no obrtnim organom za odredivanje prav-
ca. Ovde neka R znaé&i projekciju okvira
na ravan nacria, L poduZnu osu kakvog
broda. Bitnost kod ovog rasporeda jeste
u tome, da svetlosna vrednost koja dospe-
va kroz upravljajuéi kotur na kakvua fotc-
¢eliju proizvodi skretanje pokaznog zraka
kakvog oscilografa preko vremenske ose
koja sluzi kao skala za odredivanje prav-
¢a. Graniéna linija Pi dela koji zatvara
svetlost upravljajuéeg kotura bi oscilo-
grafski zrak pri svakom poluobrtu organa
za odredivanje pravca tako vodila preko
skale za odredivanje pravca ma zaklon za
oditavanje, da se moZe ocitati kakav neko-
rigovani podatak odredivanje pravca. Za
automatsko uvedenje goniometrijske ko-
rekcije treba samo profil putanja za svet-
losno upravljanje da se tako promeni, da
se grani¢na linija P1 zameni sa Pz2. Time se
dobija pri istom polozaju organa za od-
redivanje pravca pomenanje poloZaja zra-
ka preko skale za smeranje, koje se moZe
odmeriti prema Zeljenom korigovanju. A-
ko jedan polukrug putanje za svetlosno
upravljanje ima profil P, a drugi profil Pz,
to se naizmenitno korigovano i nekorigo-
vano odredivanje pravca tako predstavlja,
da se oba mogu pojaviti kizo stojece svet-
losne krivulje. Za razlikovanje ovih moZe
jasnost zraka biti za vreme istraZivanja
jednog polukruga biti priguSivana.

SL. 5 se odnosi na slucaj, da je j pri di-
rektno i oscilografski pokazujuéim siste-
mima za odredivanje pravca moguca brza
promena izmedu razliGitih uslova za odre-
divanje pravca. U ovom se slutaju podes-
no upotrebljuje kakav naroliti agregat za
svetlosno upravljanje sa naroitim uprav-
ljaju¢im koturom, koji opet moZe sadrza-
vati razli¢ite putanje za svetlosno uprav-
ljanje. Vremensko skretanje kakvog osci-
lografia, n. pr. kakvog zapisivata koordi-
nata ili kakve Braunove cevi se izvodi po-
mocu kakvog obrtnim vretenom okvira za
odredivanje pravca zahvaéenog kotura Sti
za svetlosno upravljanje preko fotoéelije
P1 i pojacivata V. Jednovremeno moZe sad
kakav drugi upravljajuéi kotur Stz sa pu-

tanjama 1, 2, 3, i 4 za sveticsio upravlja-
nje biti istrazivan kakvim narcéitim agre-
gatcm Lz, K2, P2 7z svetlosno istrazivanje
i proizvedeni izlazni napon sistema moZze
biti upotrebljen za dopunsko upravljanje
vremenskog skretanja prema vrednostima
radio goniometrijske korekcije.
Pronalazak nije niukoliko ogranicen
na posirojenja za odredivanje pravca sa
ckvirom, ve¢ moze odgovarajuéi biti pri-
meijen za sve vrste sistema za iznalazenje

_pravca i za proizvoljne uvodene korekture.

Pomenuti organi za svetlosno uprav-
ljanje su ovde pokazani samo radi primera
kao koturi za svetlosno upravljanje. Oni se
mogu izvoditi na svaki drugi proizvoljan
nacin, n. pr. kao cilindri sa prorezima ili
kao dobosi; na koje treba da se nategnu
pripremljene matrice,

Patentni zahtevi:

1.) Postupak za automatsko korigo-
vanje &itanja radiogoniometrijskih vredno-
sti, naznacen time, $to se proizvodi izvesna
elektriCna velitina, koja je zavisna od
svagdadnje radivgoniometrijske fkorekci-
ie, 1 koja automatski utice na podatak &i-
tanja.

2)) Uredaj za izvodenje postupka po
zahtevu 1, za prvenstvenu upotrebu u po-
strojenjima za odredivanje pravca sa Cuj-
nim pokazivanjem, naznafen {ime, 3to
elektricna veli¢ina tako utiCe na pogonski
mehanizam kakvog sa organom za odre-
divanje pravca spregnuto obréudeg se po-

" kaznog sistema sa svetlosnom belegom, da

na skalu za odredivanje pravca bhacana
svetlosna belega prednjali ili zaostaje iza
skazaljke za oCitovanje nekorigovanog po-
datka u smislu radio goniometrijske ko-
rekcije.

3.) Varijanta uredaja po zahtevu 2,
naznacena time, Sto se ogledalo za skre-
tanje sistema svetlosne belege ne utice kak-
vom elektri¢nom veli¢inom, nego kakvoin
oslonom polugom, koja se iz svoga nor-
malnog polozaja skrece kakvim vodiljnim
tlanom Kkoji se obrée spregnuto sa orga-
nom za odredivanje pravca, odgovarajuci
vrednostima radio goniometrijske korek-
cije. .
4.) Uredaj za izvodenje postupka po
zahtevu 1, naznaten time, $to se proizvo-
denje elektricne veli¢ine vrsi pomoéu ure-
daja za svetlosno upravijanie i fotodelija.

5.) Uredaj za izvodenje postupka po
zahtevu 1, naro¢ito za direktno i oscilo-
grafski pokazujuce uredaje za odredivanje
pravca sa trajno obrtnim organom za od-
redivanje pravea, naznacen time, $to se po-
kazni svetlosni ili katodni zrak jednovre-



meno posredno ili neposredno uti¢e od tri
faktcra, naime izlaznom energijom prima-
¢a za odredivanje pravca, svagdasnjim po-
loZzajem organa osetljivog za pravac i ra-
dio goniometrijskom korekcijom koja va-
71 za ovaj svagdaSnji poloZaj.

6.) Uredaj po zahtevu 5, naznacen ti-
me, §to se na kakvu fotodeliju dospevaju-
¢a koli¢ina svetlosti jednovremeno reguli-
fe pomocu dva organa za svetlosno uprav-
ljanje, od kojih svaki uti¢e na poloZaj po-
kaznog zraka preko vremenske ose koja
sluZi kao skala za odredivanje pravca, | to
na taj nacin, $to jedan organ za svetlosno
upravijanje izvodi vremensko skretanje
koje je ugaono verno poloZaju organa za
odredivanje pravea, a drugi izvodi korek-
turu ovog vremenskog skretanja prema
radio goniometrijskoj korekciji.

7.) Uredaj po zahtevu 5, naznaden ti-
me, Sto se profil kakvog organa za svetlo-
sno upravljanje, koji bi obi¢no izveo ugao-

no verno vremensko skretanje pokaznog
zraka, tako menja, da se za svaki poloZaj
organa za odredivanje pravca izvodi po-
meranje zraka koje odgovara radio gomni-
ometrijskoj korekciji preko kao skala za
smeranje sluZece vremenske ose.

8.) Uredaj po zahtevu 5, naznacen ti-
me, §to se za automatsko uvodenie radio
goniometrijske korekcije upotrebljuje na-
roCiti agregat za svetlosno upravljanje
koji sesastoji iz svetlosnog izvora, uredaja
za svetlosno upravljanje i fotocelije, i to
na taj nadin, sto se izvestan uredaj za svet-
losno upnavljanje obrtnog organa za od-
redivanje pravca menja na njegovu foto-
¢eliju dospevajucéu koliinu svetlosti odgo-
varajuéi radiogonimetrijskoj korekciji ko-
ja treba da se uvodi za svaki ugaoni pclo-
zaj i izlazni napon ovoga sistema se do-
punski dovodi ka ploéama oscilografskog
sistema za vremensko skretanje.
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