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Konstrukcija kinematografa, koja je pred­
met pronalaska, osniva se na novom po­
stupku optičkog izravnanja skretanja slika. 
Postupak i uređenje može se primeniti kod 
aparata kod snimanja i za puštanje slika. 
Postupak ima opšli karakter; isti može biti 
osnova za različite vrste naprava.

Kinematografska naprava, koja je izvede­
na po novom postupku optičkog izravnanja, 
rešava zadatak kontinualnog kretanja trake 
pri trajnom mirovanju slike na platnu po­
moću malog broja optičkih tela i isključi­
vog cirkulacionog kretanja naprava za iz­
ravnanje. U sravnjenju sa poznatim napra­
vama za istu svrhu, ova naprava nema pre­
komeren broj optičkih tela i ne zavisi od 
tačnosti kretanja naprave, čije je popuštanje 
već unapred utvrđeno.

Postupak optičkog izravnanja skretanja 
slika po pronalasku osniva se na optičkom 
spajanju tačaka pokretane trake (ili njene 
površine) sa nekretnim tačkama optičkog 
sistema. Ovo spajanje vrši se zajedničkim 
dejstvom pokretnog i nekretnog optičkog 
sistema. Za površinu pokretne slike javlja­
ju se spojene linije na mesto spomenutih 
spojenih tačaka. Nekretna tačka kao i ne- 
kretne linije optičkog sklopa pripadaju op­
tičkom središtu nekretnog i pokretnog op­
tičkog sistema. Geometrijsko podudaranje 
ovih tačaka ili linija osniva se na koordi­
niranju pokretnog sa nepokretnim sistemom. 
Oba ova sistema obrazuju optički aparat, 
koji izvodi pomenuto optičko spajanje.

Pojam postupka optičkog izravnanja skre­
tanja slika omogućava određivanje vrsle 
optičkih tela, koja obrazuje te optičke si­
steme. Nekretni optički sistem mora biti 
obrazovan od optičkih tela nesimetričnih 
prema osi, koja imaju zajedničko optičko 
središte, ili od takvih optičkih tela simetrič­
nih prema osi, kod kojih se može pretpo­
staviti, da njihova optička središta predstav­
ljaju tačku ili liniju. Pokretan optički sistem 
može u glavnom biti iz makakvih optičkih 
tela sa izborom onih, čije se optičko sre­
dište nalazi na osi obrtanja pokretnog 
sistema.

Postupak koordiniranja oba pomenuta na­
čina optičkog aparata, koji se sastoji iz 
oba spojena optička sistema, imaju pojam 
postupka, kao što je gore bio naveden; 
ovaj postupak vodi do optičkih spajanja, 
čiji je rezultat mirna virtuelna slika pokre­
tane slike ili jedan deo od toga. Ova vir­
tuelna slika predstavlja samo osnovu za 
dovođenje stvarne slike na proizvoljnu raz­
daljinu pomoću naprave za izravnanje. U 
toj svrsi potrebno je nekretnu virtuelnu sli­
ku, pomoću objektiva ili druge optičke na­
prave, projekiovati na platno. Pri izvođenju 
nekretne slike pokretanog predmeta na pro­
izvoljnom mestu prostora dolazi u obzir 
isključivo virluelna slika.

Značenje opisanog postupka za izravnanje 
ostvaraju se u konstrukciji aparata za pro- 
jeciranje, koji je kao primer šematički pred­
stavljen na nacrtu, kao i način delovanja.
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Glavni deo naprave sačinjava stabilizator 
1 (sl. 1) Ovaj se sastoji iz dva kotura 2 i 
3, koji imaju zupce 4, koji sa koturima 18 
vode traku 10 slike. Doboš se obrće u 
pravcu strele r oko ose o. U stabilizator 
pripadaju sočiva 7, 8 i 9. Sočiva 7 obrazu­
ju cirkulisući deo optičke naprave i moraju 
ispunjavati ove uslove: Njihove žice su jed­
nake i negativve, t. j. sočiva su konkavna. 
Broj sočiva je paran, tako da optičke glav­
ne ose svakog para suprotno ležečih sočiva 
leže u jednoj pravoj. Isto tako optičke ose 
sviju parova suprotno ležečih sočiva leže 
u ravni, vertikalnoj na osu obrtanja doboša 
i seku se u tačci o koja leži no osi obr­
tanja. Uglovi susednih optičkih osa su me­
đusobno jednaki.

Od sočiva 8 i 9 prvo ima pozitivnu žižu, 
dakle je konveksno, drugo negativnu žižu, 
dakle je konkavno. Ova su utvrđena i ne­
simetrična prema optičkom središtu, koje 
leži na osi obrtanja i koje se poklapa sa 
tačkom o, u kojoj se seku optičke ose 
sočiva 7.

Optički sistemi, koji se sastoje od po 
jednog para sočiva 7 i sočiva 8 i 9, optič­
ki spajaju presečnu tačku osa jeonog para 
sočiva 7 i trake 10 sa tačkom o. Odgova­
rajuće optički se spajaju sve tačke pokret­
ne trake, koja se nalazi u polju osvetljava- 
nja, sa nekretnim tačkama, položenim u 
blizini tačke o.

Pregrade 6 se nalaze u odstajonju po- 
deonih linija pojedinih slika trake. Traka 10 
položena je na doboš 2—3 tako, da jedna 
podeona linija i jedna pregrada uvek leže 
na istom poluprečniku. Svakoj slici trake 
odgovara uvek jedan par suprotno ležečih 
sočiva. Pošto zupci 4 vezuju trake sa do­
bošem, to uvek ostaje međusoban položaj 
podeonih linija trake i pregrada 6.

Prozor 11 između diafragmi 12 sužava 
polje, koje se osvetljava snopom 17 zrako- 
va iz lampe, na veličinu slike trake. Diafrag­
me 12 mogu se podešavati, da bi se mo­
gla udesiti tačna dužina jedne slike.

Prema opisanom rasporedu izlazi iz na­
crta, koji predstavlja kretanje stabilizatora 
1, sledeče: Tačka a i b slika eg i cd tra­
ke, dakle tačke preseka optičkih osa / i / 
para sočiva 7 sa trakom, spojene su sa 
nekretnom tačkom o pomoću optičkog si­
stema stabilizatora. Istovremeno predstav­
ljanje tačaka o i 6 u tačci o prouzrokova­
lo bi ponavljanje slike a i b' ovih tačaka 
i pripadajućih linija, vertikalnih na ravan 
priloženog nacrta, u liniji, koja je u tačci 
o vertikalna na nacrt. Tačno podešavanje 
diafragmi 12 potrebno je stoga, da bi se 
sprečilo to pretrpavanje slika, koje bi se 
u pomenutim okolnostima pokretale preko 
celog polja slike.

Oba optička sistema stabilizatora 1 daju 
slike, koje su iste slikama trake i leže isto 
kao i opličke ose / i t. Stoga je d’ o slika 
osvetljenog dela ae slike ge. Slika d’ oe' 
složena je iz delova susednih slika. Ovi 
se delovi menjaju u polju osvetljavanja; 
ako jedan deo slike dc izađe iz svetlosnog 
polja i uđe u senku iza diafragme 12, onda 
na njegovo mesto dolazi njemu sličan deo 
slike ge u svetlosno polje. Iz toga razloga 
ne menja se zbir slika, koji daje sliku c’d’

U blizini tačke o u istoj postaje koniinu- 
alno jedna slika trake u to polovina više, 
a polovina ispod tačke o. Ova siika je vir- 
tuelna i dato predstavljanje menja se na 
taj način, što skrećuća se linija, koja stoji 
vertikalno na ravan nacrta, odvaja izlazeću 
sliku od sledeče slike trake. Usled toga ne 
nastaje preskok u projekciji slike.

Ova virtuelna slika predstavlja izlaznu 
tačku projekcije, koja se dobija pomoću 
objektiva 16 (si. 2). Između slike i objek­
tiva umetnut je u snopu zrakova još jedan 
sistem od dva cilindrična sočiva 14 i 15, 
koja imaju zajedničku uzdužnu osu i povr­
šinu, koja prelama svetlost. Jedno sočivo
14 ima poprečnu osu, koja se poklapa sa 
obrtom osom stabilizatora, a drugo sočivo
15 obrnuto je za otprilike 90°. U ovom sa­
stavu sočiva ne menjaju kupasf oblik snopa 
zrakova, koji kroz njih prolazi; isto se tako 
ne menja ni veličina slike, niti se ista znat­
no menja. Ali njihov oblik utiče, da se iz­
ravnavaju tspupčenja m i /?, na kojima se 
projektuju slike trake. Diafragma 13 spre­
čava, da ispušteni svetlosni zraci padnu na 
bočna sočiva 7.

Optičko izvođenjo stabilizatora čini is­
pravljanje obeju aberacija i drugih opfičkih 
grešaka nezavisnim od objektiva 16 ili sa 
njegovom pomoći. U tom cilju ili u drugim 
ciljevima mogu se sočivima, koja su pome- 
nuta u opisu, dodati i druga sočiva ili dru­
ga optička tela.

Stabilizator 1 daluje pomoću optičkih si­
stema, čije se optičke ose (ose t, 1...) za­
jedno obrću sa stabilizatorom. Ovo pro­
uzrokuje, da stabilizator 1 vrši transforma­
ciju kretanja trake 10 slike u obrtno 
kretanje njegove prividne slike. Prividne 
slike postaju pomoću stabilizatora i pojav­
ljuju se na površinama m i n. Obrtno kre­
tanje prividnih slika stabilizatora, koje o- 
brazuju osnovu projekcije na platno, moglo 
bi se pomoću objektiva 16 preneti na plat­
no i tamo deformisati optički efekt, mada 
isto mora biti bez greške. U gore navede­
nim konsfrukcionim uslovima važnu ulogu 
igra primena na aparat konvergirajućeg 
snopa zrakova (na slici snop 17, koji kon­
vergira u beskonačnost). Snop zrakova ove 
vrste ne dopušta samo sprovođenje najve-



će količine svetlosti kroz stabilizator, već 
dopušta i normaliziranje slike na platno, 
koje se sastoji u tome, da bez obzira na 
brzinu i projekciono kretanje u tom tre­
nutku pojedinih slika trake 10, krajnja slika 
sačuva istu oštrinu i potpunu postojanast.

Patenitni zahtevi:
1. Postupak za optičko izravnanje skre­

tanja slika, naročito kinematografske trake, 
naznačen time, što se njene određene tač­
ke odn. tačke njenih optičkih površina po­
moću sklopa optičkih sistema i to jednog 
nepokretnog i jednog pokretnog optički 
spajaju sa nekretnom tačkom tli nekretnom 
linijom ovog sklopa.

2. Naprava za izvođenje postupka po 
zahfevu 1 sa cirkulacionim prstenom od 
konkavnih, parnih sočiva, u čijem se među­
prostoru nalazi nekretan sistem sočiva, na­
značena time, što je ceo optički sistem 
pokretan i nepokretan tako podešen, da su 
tačke skrećuće se slike optički spojene sa 
nekretnim tačkama.

3. Naprava po zahtevu 2 naznačena time, 
što je optički sistem tako podešen, da se 
virtuelna slika proizvodi na obrtnoj osi, 
odn. blizu obrtne ose cirkulacionog prstena.

4. Naprava po zahtevu 2 naznačena time, 
što optičko središte nekretnog optičkog 
sistema leži na obrtnoj osi pokretnog op­
tičkog sistema.

5. Naprava po zahtevu 4 naznačena time, 
što nekretna optička tela nisu simetrična 
prema osi bar u ravni obrtanja pokretnog 
optičkog sistema.

6. Naprava po zahievu 5 naznačena time, 
što se u unutrušnjosti pokretnog optičkog 
sistema nalazi nekretan optički sistem, ko­
ji je sastavljen iz prostih ili složenih kon­
veksnih sočiva i koji pored konveksnih 
može imati prosta i složena konkavna 
sočiva.

7. Naprava po zahtevu 2 naznačena time, 
što su cirkulaciona sočiva odvojena jedna 
od drugih pregradama.

8. Naprava po zahtevu 2 naznačena time, 
što doboš, koji nosi sočiva, vodi pri okre­
tanju traku.

9. Naprava po zahtevu 2 i 8 naznačeno 
time, što se pomoću stabilizatora proizve­
dena krivina kinematografske trake izrav­
nava u projekcionoj slici optičkim putem, 
na pr. pomoću cilindričnih sočiva ili slič­
nih optičkih tela.

10. Naprava po zaztevu 2 naznačena ti­
me, što je sa istom spojen objektiv, koji u 
blizini obrtne ose proizvedenu virtuelnu sli­
ku baca na platno.

11. Naprava po zahtevu 2 naznačena ti­
me, što se na istu primenjuje snop konver- 
girajućih zrakova, koji potpuno propušta 
svetlost kroz stabilizator i normalizira slike 
na platno, i na taj način harmoniziraju pro- 
jekciona svetlost i elementi optičkog si­
stema.

12. Naprava po zahtevu 2 naznačena ti­
me, što se diafragma, koja ograničava snop 
zrakova projekcionog aparata, može pode­
siti po dužini slike kinematografske trake.
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