KRALJEVINA JUGOSLAVIJA

UPRAVA ZA ZASTITU

i(lasa 49 (2)

INDUSTRISKE SVOJINE

lzdan 1. Jula 1931.

PATENTNI SPIS BR. 8090

»

Sudry Hector, konstrukter, Nantes, Francuska.

Masina za automatsko zadnivanje metalnih kulija proizvoljnog oblika.

Prijava od 1. maja 1930.

. Predmet ovog pronalaska je masina za
zadnivanje kulija svakog oblika, okruglog,
ovalnog,  pravougaonog, izduZenog i t. d.
na, apsoluino aulomalski nacin.

. Prilozeni crtezi pokazuju radi primera
jedan izveden oblik maSine prema ovom
pronalasku.

Skl pokazu;e vertikalnu projekciju ma-
gine delimiéno u preseku.

Sl. 2 pokazuje vertikalni presek i osno-
vu donosne naprave.

Sl. 3 j2 Sema slagalista danca,

Sl. 4 pokazuje verfikalni presek i osno-
vu malo drukcijeg izvedenog oblika donos-
ne naprave.

SI. 5 je osnova naprave za zadnivanje.

Sl. 6 pokazuje delimi¢no verfikalan pre-
sek naprave za zadnivanje.

Sl. 7 pokazuje dve projekcije mehanizma
za zauslavljanje masine kad je njen rad
nepravilan, a sl. 8 pokszuje detalj tog me-
hanizma u drugom polozsju. .

)va se masSina sastoji (sl. 1 i sk 2):
1. iz postolja A koje drzi mehanicke or-
gane.

At pokrelackog kotura B koji zajedno
sa koniénim koturom C saéinjava maSinino
kv Cilo na trenje. ;

3. iz horizonltalne pokretatke osovine D
na kojoj je pricvr8éen koni¢ni zuplanik E
koji pokrece napravu za zadnivanje. Osim
foga na loj osovini D nalazi se zavojnica
F koia zahvata u zupcanik G.

4. iz vertikalne osovine H, na kojoj je
uévriéen zuplenik G, a koja prenosi kre-

Vazi od 1. oktobra 1930.

tanje na donosnu napravu i na mehanizam
za izdizanje kulije.

5. iz poluge I, koju pokreée vijugavi ko-
lut J,1a koja pokrece verlikalnu Sipku K za
pnllskan]e

6. iz zupcanika L, M, N koji pokreéu
organ O a ovaj pokreée organ P koji slav-
lia u pokrel obrinu pljosnicu @ za dovo-
denje i pljosnicu Q_sa otvorima za centri-
ranje.

7. iz komplelne naprave za pra\rocrtno
donoSenje kutija, a koja se pokreée o-
vako :

Lancanik R pri¢vriéen na organu O po-
krece lancanik S: pri¢vricen na verlikalnoj
osovini koja pokreée koniéne zupcanike
T i U, Na. istoj osovini na kojoj se na-
lazi zup€anik U lezi vratilo V oko kog se
okrece kaji§ W koji obrazuje prenaosni frak,
¢ije je kretanje takve da je smisao njego-
vog prenoSenja upravljen ka osovini napra-
ve za zadnivanje,

8. iz kompletne naprave za zadmvanje
koja se pokrece na sledeéi nacin:

Zupcanik b dobija kretanje od kolura B
pomoéu zupcanika £ pa on pokreée dife-
rencijalne zupcanike ¢, d, e, f na Cauri
serije vijugavih kolutova h. Kotur g nosi
sklop polugi za zadnivanje (sl. 1 i 5) od
kojih se svaka sastoji iz poluge i koja ima
na jednom kraju vodiljni koluti¢ j a na
drugom kraju koluti¢ k& za reprodukciju,
koji se okrece oko vijugavog koluta A i u.
Poluga i je izglobljena oslancem m na taj
nacin da se pokreti zgloba n koji spaja

Din, 35.



poluge 7 i ! prenose na koluli¢c o za zad-
nivanje.

Na kraju osovine S pric¢vricen je viju-
gavi kolut u oko kog se okreée koluli¢ &
za reprodukciju.

9. iz naprave za automalsko dodavanje
danaca (sl. 1 i 3) koju sacinjava suport k,
na kom se mogu razmestati prema obliku
danca Sipke L, koje vode danca naslagana
jedna na drugo. Zatim tu napravu sa€injava
ploéa M, za oduzimanje danca, koja ispod
sluba danaca uzima jedno po jedno dance
za zadnivanje kulije koja se nalazi u olvo-
ru pljosnice Q.

10. iz uredenja za obezbedenje (sl. 7 i
8) &ije je dejstvo opisano u nastavku.

Dejstvo ove maSine je sledece:

Masina se ukvacuje pritiskanjem na pa-
lac N, pri tom opruga O, se rastegne i
pritisne kotur C uz kotur B.

Sad se naprava za zadnivanje obrée oko
svoje osovine S, a plosnice za dovodenje
a i Q obréu se oko svoje osovine P,, pre-
nosni trak W kreée se ka olvorima na
pljosnicama @ i Q a pritiskatka Sipka K
pokreée se naizmenitno gore i dole sin-
hrono sa obrlanjem naprave za dovodenje
i naprave za zadnivanje.

Kutija koja se nalazi na kraju prenosnog
traka W nailazi na jedan od otvora na
pijosnici @ pa se obrce zajedno sa plosni-
com. Radi nano$enja kulija dovoljno je da
se one polazu na prenosni trak. Brzina
ovog prenosnog Iraka je veca nego $to bi
bilo polirebno za snabdevanje maSine a to
zato, da bi se kulije naslagale jedna do
druge kako bi se obezbedilo kontinualno
nanoSenje kulija.

Kad jedna kutija ude u prostor pljosnice
onda se oslale kutije za njom, koje sloje
jedna do druge, pomaknu za $irinu jedne
kulije pa ostsju nepokrelne na prenosnom
traku, dok ne naide drugi otvor pljosnice
koji ponese sobom drugu kuliju a sve se
ostale kutije pomaknu napred za duZinu
precnika jedne kutije.

Tako se dobija kontinualno i brzo snab-
devanje maS$ine kutijama bez ikakvog po-
srednog regulisanja prenosnog traka i to
nezavisno od oblika kulije.

Sta vise neredovno polaganje kutija na
prenosnu fraku ne utice na pravilan rad
masine jer su duZina prenosnog iraka i
njegova brzina podeSeni tako da kutije
stoje pred madinom jedno do druge.

Kad se kulija nalazi u ofvoru pljosnice
ona se kreée zajedno sa pljosnicama a i
Q, pa pri svom krelanju nailazi 'na vodicu,
koja je odrZzava na njenom  mestu na dnu
olvora do trenutka zadnivanja.

U trenutku u kom kutija. ulazi u otver

pljosnice napuSlajuci- prenosni Irak, onda

ploéa M, (sl. 3) koja ima takode otvor
¢ije dimenzije zavise od danca, skida jed-
no dance sa sluba pa se ono nalazi ta¢éno
nad kutijom kojoj ono odsad pripada.

Naredna operacija moZe se izvesti u vige
varianti:

a) Za kutije raznog oblika ili kutije iz-
dubljeno okrugle moie se dance nepo-
sredno poloZili na kutiju pa da ta dva dela
melalnog omola idu po istom putu, dakle
uz svaku kutiju raspodeljuje se istovreme-
no po jedno dance.

b) Ako se radi o kutiji ispupceno okrug-
loj onda da bi se izbeglo da velika brzina
obrtanja odbaci kutiju pre nego &lo ona
ude u olvor pljosnice, upolrebi¢ée se ras-
podelna pljosnica i mehanizam predsiavljen
na_sl. 4.

Sipka Q_, pritiska kutije vertikalno na
vise pre rotacije na taj nacin da gornji
deo kutije ude u izdubinu U, u kojoj se
ve¢ nalazi dance koje je uzeto iz niza. U
ovom je slucaju prenosni lrak obrazovan
iz izvesnog broja tankih kajiSa p da bi se
mogao popusliti kalup g za pritiskanje ku-
tije na vise.

Dakle dance i kulija odlaze zajedno ka
napravi za zadnivanje u koju odlaze kad
naidu taéno nad Sipku K. Ova se Sipka
izdigne pa navuée kutiju na kelup r.

U ovom frenutku poéne delanje naprave
za zadnivanje. Do potrebnog trenutka po-
rubljivacki koluli¢i su udaljeni od kalupa
da bi popustili dno kutije za zadnivanje.
Kad dno kulije dode na svoje odredeno
mesto na kalupu onda se porubljivacki ko-
lutiéi priblize uz dno na sledeéi nacin (Sl
1R85

Kotur g i vijugavi koluli A pric¢vriceni su
uz dva zupcCanika raznih preénika. Dakle
nithove su brzine razlicite, Koluti¢ j na
jednom kraju poluge i koja je zglobom m
spojena sa koturom g, kofrlja se po jed-
nom od vijugavih koluta A pa se krece
prema njegovom obliku.

Koluti¢é & na drugom kraju poluge i kre-
¢e se naproliv po nepokretnom kolutu u
koji se postavija prema obliku danca.

Zglob n koji spaja polugu / i polugu /
pravi pri svojoj rolaciji odreden put koji
zavisi samo od vijugavog koluta h i od
vijugavog koluta w.

Isto kretanje pravi i koluti¢ o za zadni-
vanje, koji se nalazi na kraju poluge /.

Dakle dovoljno je da se kolutima 4 i u
da podesan profil pa da se koluti¢ za zad-
nivanje podesi za Zeljeni rad.

Broj. vijugavih koluta h ravan je broju
polugi, i. j. ravan je broju kolutiéa upo-
trebljenih za zadnivanje a koji broj moZe
da bude proizvoljan. #3



Vijugavi kolut u za reprodukciju (kopi-
ranje) uvek je predviden, jedan ali njegov
-oblik se menja prema dimenzijama i obli-
ku kutije koja se zadniva.

Kako su ova kretanja potpuno automat-
ska, poznato je, da bi porubljivacki koluti-
i kad nema kutije vrsili pritisak na kalup,
Sto ‘bi izazvalo brzo froSenje kalupa. Da
.bi se izbegla ta nezgoda sl. 6 pokazuje da
je predvideno pomeranje neke cevi R,
.koja ima tu celj da u Zeljenom trenutku
zauslavi vijugave kolute A na koturu g na
taj nadin da potrebna brzina za zadnivanje
ne posloji izmedu ta dva organa gi h pa
-onda kolutici o nemaju kretanje pribliza-
“vanja.

Posto je kulija zadnivena Sipka K je po-
novo spusti pa je otvor aulomaiski izba-
-cuje puslajuéi je da klizi po ravnoj vodici
tangencijalnoj na pljosnicu.

Kod svih automalskih masina polrebno
je predvideti siucaj hrdavog funcionisanja
i da se obezbedi mehanizmom za zauslav-
ljanje maSine kad se ne poslize ftraZeni
rezullat,

Slu¢ajna nezgoda koja moze naslali kod
'madine za zadnivanje je ova: zbog hrda-
vog podesavanja ili zbog pogresnih dana-
-ca ili kutija i t. d. deSava se da se zad-
nivena kutija ne skida nikako jli nepotpu-
no sa kalupa r za zadnivanje. Sla vise kad
se masina snabdeva aulomatski dancima
ifreba spreciti da maSina radi kad nema
danca.

U prvom redu normalno zaustavljanje
postize se pritiskom na podnoznik Y koji
dejstvuje na viljusku ¢ koja iskvaluje ko-
nican kotur C i jo$ ga koci.

Sledeéi ‘'mehanizam (sl. 7) vr3i isti po-
-sao automalski. Jedan tanjir © u unuiras-
njosti kalupa i ogrlice w izvan kalupa pri-
-&vriéeni su na kraju Sipke x. Ova je Sipka
uzglobljena na kraju poluge (y) koja se
‘klati oko ostanca z. Na drugom kraju te
poluge uzglobljena je druga vertikalna 3ip-
ka A, koja pokreée viljuskastu polugu B,
koja ima dva kolutica 3lo se nalaze u pr-
slenastom 3ljebu vijugavog koluta C, koji
-se pomera po osovini H i okreée se s
njom zajedno. Gornji deo tog vijugavog
‘koluta C, ima male ispade E, i F,.

Kolutié G, obrée se po gornjem delu
vijugavog koluta C,, a pricvriéen je uz
bati¢ N, koji se pomera horizontalno pa
pokreée viljuskastu polugu f za iskvagi-
‘vanje.

Pri normalnom radu tanjir » spusti se
do danca pa ga drZi cenfriranog. Za vre-
ime zadnivanja on ulazi u kalup a posle
-zadnivanja spusta se sa kulijom.

Dakle mogu nastati dva sluéaja.

1. Zadnivena kulija se ne skida sa ka-
lupa, a to moZe nastali na dva nadina:

a) Kulija oslaje naglavljena na kalupu u
poloZaju zadnivanja. Onda se tanjirié v ne
moze spustili pa prenosom preko opisanih
organa vijugavi kolut C, ostaje u svom
izdignutom poloZaju na osovini H pa ispad
F, naide na koluli¢ G, koji se pomakne i
iskvaci maSinu.

b) Kulija ostaje zaglavljena na jednom
delu kalupa (sl. 8). U ovom slucaju nije
dovoljan tanjiri¢ v jer on se moZe spusliti
i da propusti koiuti¢c G, da prode iznad
ispada F,.

Ali ogrlica w koja se spu$ta zajedno sa
lanjiricem nailazi na gornji deo kutije pa
posredstvom istih organa pomakne viljus-
kaslu polugu f za iskvacivanje. Novina se
sastoji u tome 3to se bezbednost rada po-
stize samim rubom zadnivanja & ne zavisi
od nagiba kutije, pa da se zaustavljanje
masline izazove aulomalski (sl. 8).

2. Kutija dode u kalup bez danca za
zadnivanje. U ovom slucaju tanjiric v ne
nailazi na dance pa produZuje svoj hod.

Vijugavi kolut C, spusia se lakode tako
da se ispad E, pojavi pred kolutié G, pa
izazove zausfavljanje maSine. Ovaj se me-
hanizam za bezbednost rada moze po vo-
lji isklju¢iti ubacivsi rucicu J, u izdubinu
S, na poluzi y ¢ime se poluga y u&vriéu-
je. Ovim se omoguéuje prazan hod ma-
Sine.

Ako se zaboravi ponovno ukljucivanje
mehanizma za obezbedenje onda se veé
kod prve kutije izdignu organi v i w pa
pomaknu polugu y a rucica J, se odmak-
ne pod dejstvom protiviega T, i zauzme
svoj normalni pciozaj za rad maSine
(sl. 7).

Patentni zahtevi:

1. Masina za automalsko zadnivanje me-
talnih kutija proizvoljnog oblika na pr. ku-
tija za konzerve, naznacena time, S$to je
snabdevena donosnom napravom koja se
sastoji iz prenosnog traka koji se okreée
brie nego Sto se kutije skidaju sa traka a
to u fu celj da pred masSinom ima uvek
dovoljna rezerva kutija nezavisno od brzi-
ne i polaganje kutija na trak.

2. MaSina prema zahtevu 1, naznacCena
time, Sto se donosna naprava sastoji iz
viSe uzanih prenosnih trakova da bi se kroz
prenosne frakcve mogao proéi kalup za
drzanje kutija.

3. MasSina za automatsko zadnivanje kutija
prema zahtevu 1, naznacena time, $to je
snabdevena napravom za aulomaisko uzi-
manje kulija sa prenosne naprave a koja



se sasloji iz dveju rotacionih pljosnica sa
otvorima za primanje kutija.

4, MaSina prema zahtevima 1 i 3 nazna-
&ena time, 3to je snabdevena plocom M,
koja skida danca iz slagalista danca, pa
ih u poirebnom trenutku polaze na kulije.
- 5. Ma3ina prema zahtevima 3 i 4 nazna-
¢ena: time, 3lo je gornja rotaciona pljosni-
ca obrazovana kao plota za skidanje da-
naca pri cemu ona prvo uzme po jedno
dance pa tek onda prima gorniji deo kufije
koja .je uévri¢ena u rotacionim pljosnica-
ma .pomoéu kalupa (Q,) do trenutka izdi-
zanja za zadnivanje.

6. Masina prema zahievima '1 do 5 na-
znaCena time, $lo je snabdevena slagalis-
fem za danca koje se sastoji iz vodilinih
Sipki (L;) koje se mogu razmeslali prema
obliku i dimenzijama danca.

7. MaSina prema zahlevima 1—6, nazna-
¢ena time; Slo je snabdevena podizackom
Sipkom (K) koja se krece sinhrono sa na-
pravom za zadnivanje i sinhrono sa pre-
nosnim pljosnicama pa kad kulija na pljo-
snicama naide pod kalup za zadnivanje iz-
digne je u laj kalup.

- 8, Ma3ina prema zahtevima 1—7, nazna-
Zena, time, §to je snabdevena napravom-
za zadnivanje kod koje se kolutiéi za
porubljivanje mogu udaljiti radi ulaZenja-
kulije i danca na mesto zadnivanja.

9. Masina prema. zahtevu 8, naznalena
time, 5to kolutiéi za porubljivanje dobijaju
svoje. krelanje pomocu dva koncentri¢na
vijugava koluta (h i u) &iji oblici zavise:
od oblika i dimenzije kulija.

10. Masina préema zahtevima 8 i 9, na-
znacena time, Sto je snabdevena uredenjem
koje utice na vodiljne kolute (h) pa preki-
da dejstvo kolutica za porubljivanje posto
je kulija zadnivena radi zaslite kalupa.

11. MaSina prema zahtevima 1—10, na-
znacena fime, S$to je snabdevena kvacilom-
za brzo iskvacivanje koje je u vezi sa pod-
noznikom (y). :

12. Mas$ina prema zahtevima 1—11, na-
znacena lime, $to je snabdevena mehaniz-
mom za obezbeﬂenje, koji izaziva zaustav-
lianje masine kad se kutija uglavi potpuno-
ili delimi€no na kalupu ili kad kulija naide-
bez danca u kalup za zadnivanje.
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