KRALJEVINA JUGOSLAVIJA

UPRAVA ZA ZASTITU

Klasa 76 (3)

INDUSTRISKE SVOJINE

Izdan | januara 1933.

PATENTNI SPIS BR. 9404

Parcofil A.G., Ziirich, Svajcarska.

Masina za namotavanje sa automatskom napravem za zaustavljanje.

Prijava od 9 decembra 1930.

Vazi od 1 januara 1932.

Trazeno pravo prvenstva od 10 decembra 1929 (Svajcarska).

Predmet pronalaska jeste maSina za na-
motavanje t. j. maSina za paralelno namo-
tavanje kalema, koja dopunjujuéi dopusta
podeSencst razlicitih duzina hoda, odn.
motanja, pri ¢emu hed vodilje konca u
svojoj zeljencj peduznoj podeSenosti osta-
je jednakim ze vreme procesa namotava-
nja.

Da bi se na takvim masinama postigla
iednolika brzina nailaska koneca pri rastu-
¢em preéniku kalema, kod nove maSine je
autcmsatsko usporenje obrtanja Kkalema
dovedeno u vezu s2 masSinom za namota-
vanje kalema,

Kod pcznatih maSina za namotavanije
katema (kalemnih maSing) mogu se istina
pedesiti i razlitite duZzine namotaja, no
ipak se kod njih za vreme procesa namo-
tavanjo smanju je duZina namotavanja. Sa
cvim kalemnim masinama bivaju izradiva-
ni kalemi sa zakoSenim krajevima namo-
taja, ili pak da bi se pomocu iste kalemne
masine postigle razlicite duZine namotaja,
mogu da se menjaju ekscentri za hod.

Na ncvoj masini za namotavanje mogu
pri tome razltite duzine namotaja, pomo-
¢u proste naprave, da se brzo, tatno i si-
gurno podese, buduéi da vodilja konca
biva odgcvarajuéi pomerana po koso leZe-

¢em Koturu za hod, usled ¢ega biva po-
deSena Zeljena namotajna duZina.
Poznate su jednolike brzine nailaska

konca pri rastuem prefniku kalema. One
bivaju postignute ili pomoéu pogona va-
ljaka na samom kalemu ili pak time, §to
se na kalemu nalazi pipajuéi valjak na ko-

me pri rastu¢em precniku kalema nastaje
Kretanje, Koje pomoéu izvesne naprave
biva prencSeno na mehanizam taruéih toc-
kova radi usporenja obrtanja vretena. U
oba ova slu€aja veoma trpi materijal koji
se namotava i biva valjcima strugan
oStecen.

Isto su tako poznati ukljiuéni mchaniz-
mi z& postizanje jednolikih brzina namo-
tavanja konca pri sve veéem preiniku ka-
lema, da bi se postiglo pogonsko pome-
ranje na mehanizmu taruéih to&keva, ali
od kojih ukljuéno kretanje, koje je za ovo
potrebne, cpet biva pomoéu valika izuzeto
sa cbrtanja kalema, <¢ime isto tako biva
povreden materijal koji se namoteva. K to-
me mcraju takvi ukljuéni mehanizmi da
se jo§ rukom pcdeSavaju.

Najzad je poznato, da se ukljutni meha-
nizmi nalaze u vezi sa vodiljama konca,
koje se mogu spustati, pri  femu usled
spustanja nastaje kretanje, koje biva upo-
trebljenc za pemeranje pogona, da bi se

time postigla jednolika brzina nailaska
Konca.
Postizanje jednolike brzine nailaska

koneca pri rastuéem preéniku kalema biva
na predmetu pronalaska postignuto pomo-
¢u ukljutnog mehanizma, koji svoje auto-
matsko ukljuéno kretanje dobija zavisno$-
¢u csovine koja nosi koture za hod (ho-
devne keture), i koiji je pomoéu direktnih
spojnih Stapova, radi postizanja usporenja,
vezan za mehanizam taruéih tockova. Ali
je osim jednclike brzine nailaZenja konca
potrebno jednoliko zatezanie konca, da
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bi se redili zadaci po pronalasku. U tom
cilju dejstvuje, sa ukljuénim mehanizmom
u vezi, naprava za zatezanje, koja je jed-
NCVICMENno vezana sa napravom Za Za-~
ustavljanje izvan dejstva.

U nacrtu je pretstavljen predmet pro-
nalaska u jednom cbliku izvodenja samo
radi primera. SL 1 je izgled odozgo, sl. 2
je izgled sa strane, sk 3 je presek po I—1
iz sl. 1, sl. 4 je presek po II—II iz sl 1,
sl. 5 je velimi¢ni izgled ukljutnog meha-
nizma; sl. 6 je izgled naprave za preude-
Savanje; sl. 7 je ukupni izgled maSine sa
napravom zz2 zaustavljanje; sl. 8 je deli-
micni izgled naprave za ukljucivanje i is-
kljucivanje.

Glavni delovi masine Koji dejstvuju za-
jednicki:

A pogon maSina i pogon kalema,

B glavna osovina meaSine,

C organ za vodenje konca sa preude-
Savanjem,

D ukljuéni mehanizam,

E naprava za zaustavljanje.

Prvo ¢emo cbjasniti sastav ovih delova
a zatim nadin dejstva masine.

A. Pcgon maSine i kalema sastoji se,
kao Sto pokazuju sl. 11 2, iz motorom po-
gonjene osovine 1, na kojoj je na pr. sme-
Sten taruéi totak 2, koji se po jednom
klinu moze poduzno pomerati, i Koji po-
goni taruéi tocak. Tarudi tocak 2 nosi Zljeb
47, u koji zahvata Cep 46. Ovaj Cep 46 je
kod 45 slcbodno postavljen na obrtnoj o-
sovini 44, koja je sa svoje strane obostra-
no smestena u Kutijinom zidu 23. Tarudi
totak 3 se nalazi na pogonskoi csovini 4
za jedan od kalemova S, &iji protivdrzal
48 lezi pomerljivo na krzku 49 koji je
smesten u zidu kutije 23. Sa zupcanika 5
preko prenosa 6, 8 na Cepu 7 i {ecnog
zupcanika 9 na osovini 10 pogon biva
prenoSen na zupéanik 11 i time na drugu
kalemovu osovinu 12.

B. Glavna osovina 10 biva pogonjena
pomccu istog prenosa, ona nosi krivinski
kotur 13.

C. Ka organu vodilje konca sa pomera-
njem pripada prvo deo 14 za vodenje kon-
ca, koji se sa koturom 13 nalazi u zahva-
tu; on je tako smeSten da se moze pome-
rati po osovini 18 i dalje biva voden po iz-
vesnoj poluzi. Na osovini 18 su obostrano
nepomi¢no smestena dva spojna dela 19
i 20. Oni nose osovinu 18. Na osovini 15
se nalaze dve torzione opruge 21 i 22, ko-
je sluze kao drZadi spojnih delova 19 i 20,
koje dakle ove stavljaju pod opterecenje
oprugom. Na osovini 18 nalazi se krak 24
za preudeSavanje, koji nosi zavrtanj 26 za
podeSavanje. Na Kutijinom zidu 23, pre-
ma kraku 24 za podeSavanje, postavljena

je skala 25 (sl. 6G). 16 su obe vcdilje koneca,
koje se nalaze na kraju osovine 15 i koje
su peduzno pomerljive,

D, Ukljuéni mehenizam biva stavljan u
dejstvo keturom 43; koji je na pr. izveden
kac ekscentar, i koji je Cvrsto postavljen
na csovini 44, Ekscentar 43 je vezan sa
gvoezdenom ili Celicnom trakom 42, Kkoja
je dalje vedena preko kotura 41 na oso-
vini 40. Na cvoj csovini 40 nalazi se puz
39, u ostalom je osovina obrtno smestena
u kutijinom zidu 23 (sl. 1, 2, 3 i 4). Oso-
vina 40 (sl. 5) je pomerljivo smestena i
mcze biti izvedena izvan kutije kao rucica.
PuZ 39 se nalazi n zahvatu sa puzem 38
(sl. 21 3) na csovini 37. Na drugom kraju
se nalazi puz 6, koji je u zuptanom zahva-
tu sa puzem 35. Na osovini 32, koja nosi
puz 35, nalazi se izvan Kutije zapirac 34.
On dejstvuje u vezi sa zepiratem 33 na
krivajnoj poluzi 30 (sl. 3 i 5). Ova krivaj-
na pcluga lezi na Cepu 29 na totku 27
glavne csovine 10. Cep 29 je s jedne stra-
ne pomerliivo smesten u poduznoj rupi
31 krivajne poluge 30, s druge strane u
diagonalnom Zlebu 28 tocka 27. Kao §to
sl. 2 i 3 najzad pokazuju, osovina 40, koja
je s jedne strane smeStena u kutiji, smeste-
na je s druge strane u malim vratima u
kutijinom zidu.

E. Naprava za ukljudivanje i za iskljudi-
vanje nalazi se na Kutijinom zidu 23; ona
je radi izbegavanja nejasnosti predstavlje-
na samo u sl 7 i 8. Tamo se vidi, da 0so-
vina kalema S nosi prsten 80 za podesava-
nje i leziSte 81 na pritisak. Izmedu oba o-
va dela nzlazi se opruga. Na leZiste 81 na
pritisak dejstvuje poluga 83 u vidu viljus-
ke, koja je ked 84 smestena tzko, da se
moze obrtno pomerati i nosi dalju polu-
gu 85. Na polugu 85 je zglobno oslonjen
stap 86, Stap 86 je na drugom kraju po-
kretno smesten na polugu 87, koja je s
jedne strane ¢vrsto vezana sa osovinon
88. Na 88 je preko osovine 92 prikljucen
iskljudiva¢ 89, Ostra ivica 90 iskljucivaca
89 lezi prema odgovarajuéoj ivici protiv-
poluge 87, SI. 8 pokazuje drugi oblik izvo-
denja iskljucivada i protiviskljuivaca u is-
klju¢enom stanju. Na osovini 92 je obrtno
smesten iskljuciva¢ 93, koiji na svom kra-
ju nosi oStar ispad 94 za dejstvo na pro-
tivisklju¢ivaé. Sa iskljufivatem 93 vezana
je opruga 95, koja dejstvuje na osovinu
28. Na isklju¢ivacu 93 nalazi se dalje Stap
60, koji nosi drugi Stap 62, koji predstav-
lja pipak koji se nalazi prema Kkalemu.
Stap 60 je na gornjem Kkraju previjen u
popreénom pravcu. Tu su na Stap 60
zglobno prislonjena dva pipka 59. Ovi su
pipci 59 smesteni u 96 pokretno i nose
dzlji Stap 97. Pipci 59 se dalje nalaze pod



uticajem opruge 98. Stap 97 nosi' dva o-
slenca 56 1 57. lzmedu cvih oslonaca visi
Stap 53 koji je slobodno pokretan u 54.
Ovaj Stap 53 je delje pod pritiskom opru-
ge smesten na nosacu 58, 51 motovila i na
svem kraju nosi pekretni kotur 52 za ko-
nac koji je sa motovila 51 veden ka kale-
mu S, Pogon l, 2, 31 12 tarucdih koturova
i kalema § ve¢ je u pojedinostima objas-
njern.

Nova masSina za namotavanje radi pre-
ma sledecem:

Na koturu hoda 13 deo 14 vodilje konca
pomocéu neprave 24, 26 za podeSavanje
biva pcdeSen na Zeljenu duzinu namotaja,
i na skali 25 isti biva fiksiran pomocu za-
vrtnja 26 za pritvrdivanje. Ako se Zeli
druga duzina namotaja, to biva pomeren
krak 24 za podeSavanje. Time biva deo 14
vodilje konca cdgovarajuéi pomeren pre-
ma koturu hoda 13. Ovom moguénoSéu
preudeSavanja predmet pronzlaska dopu-
Sta posve razlidite duZine namotaja sa u-
vek istom duzinom kretanja vodilje kon-
ca. Po ovom udeSavanju mesina moze bi-
ti stavljena u rad.

Pomoecu mctorom pogonjene osovine |
taruéi tocak 2 stavlja taruéi tocak 3 u obr-
tanje, usled Cega pomocu poznatog zup-
¢anog mehanizma kalem i csovina 10, ko-
ja nosi kotur heda bivaju stavljeni u obr-
tanje. Istovremeno konac 50 biva namo-
tavan na kalem S ovaj pocinje usled na-
motavanja da se u svom preéniku uveca-
va, usled Cega bi se povecala brzina naila-
zenja konca. Da bi se brzina nailaZenja
konca, pri sve vecem precniku kalema, o-
drzala u jednakim granicema, stupa u kre-
tanje uklju¢ni mehanizam, koji je pogo-
njen sa glavne osovine 10 i to tako, da se,
pri svakom cbrtu glavne osovine, ekscer-
tricno postavljena ukljuéna poluga 30, sa
zapiratem 33, 34, koji se vule, stupanjski
ukljuéuje. Ovo stupanjsko ukljucivanie,
koje se moze podeSavati prema debljini
konca, biva prenoSeno na puZev mehani-
zam 35-—39, pri cemu cCelitna traka 47 bi-
va postupno namotavana na kotur 41. O-
vim osovina 4 biva pomaknuta u stranu a
time i krak 45, koji je smeSten na osovi-
ni 44. Ovo skretanje biva pomocu kotura
46 preneseno na tarudéi tocak 2 tako, da se
tada na tarucem tccku 3 izvrSuje pomera-
nje, pomocu kojeg obrtanje kalema po-
stupno biva usporeno tako, da iz toga re-
zultuje jednolika brzina konca.

Pomocu poluge 85 kalemno vreteno 12,
koje je lako poduzno pomerljivo biva po-
tiskivano i to tako, da se viljuska 83 stav-
ja uz slobodno postavljeno leziste 81 na
pritisak, pri ¢emu opruga 82 biva pritisnu-
ta uz Cvrsto postavljeni prsten 80 za po-

deSavenje i time tarudi totak 3 pritiskuje
taruéi totak 2. Pomocu ukljutnog kreta-
nja na poluzi 85 jednovremeno pomocu
Stapa 86 biva iskljutiva¢ 87 doveden lako
u zahvat sa protiviskljuéivedem 89. Pomo-
¢u opisanog ukljutivanja nalazi se masina
u dejstvu.

Ako se konac 50, koji se sa motovila 51
namotava na kalem S i koji izmedu moto-
vila 1 kalema biva voden preko pokretnog
kctura 52, usled Cega isti drzi lako napet
gtap 53 koji se nalazi pod pritiskom opru-
ge, prekine, to stap biva osloboden usled
nastalog prekida. Stap 53 brzo prilazi uz
oslonac 56. Pomocéu ovog oslonca kod 56
nastaje na Stapu 97 potisak prema gore,
pri ¢emu pipak 59 izvriuje pregibanje, i
Stap 60, koji je vezan sa protiviskljuciva-
cem 89, dobija isto tako potisak prema
gore i protr\'mlxlluuvac 87 izvodi iz zahva-
ta kod 90. Time iskljuciva¢ 59 biva dove-
den u polozaj, koji pokazuje sl. 8 za nesto
drukéiji oblik izvedenja, Ovo je iskljuceni
stav; jer usled sklizavanja protiviskljuéiva-
¢a 87 pada poluga 86. Pritisak viljuske
prestaie. osovina 12 se pomera nefto u
desno, trenje totkova 2 i 3 prestaje, masi-
na prestaje sa radom.

Ako se konac 50 zamrsi na motoviiu
51, to Stap 53 udara na oslonac 57. Nasta-
je ranije opisano isklju¢ivanje, koje u o-
vom slucaju biva bez iskljucivanja oba is-
kljucivafa, koji se Sta viSe zajedno krecu
na nize i pri tome spustaju polugu 86. Ili
pak, ako je kalem dostizao potrebnu deb-
ljinu, to kalem dodiruje pipak na poluzi
(‘2, koja je vezana sa polugom 60, usled
u.gl isto tako nastaje ovde opisano kre-
tanje, dakle kalemna maSina biva stavljana
izvan rada.

Ako je kalem dostigao Zeljeni prelnik,
to pomereni taruéi tocak 2 biva ponovo
vracen u svoj prvobitni pelozaj, u kome
cilju pomoéu osovine 40 puz 39 biva do-
veden izvan zahvata u puZz 37 i na pr. po-
moéu rufne osovine biva povraden u svoj
prvobitni polozzj. Kad prispe u prvobitni
poloZaj, to puz 39 biva ponovo doveden u
zahvat sa puzevim totkom 37.

Patentni zahtevi:

1. MaSina za namotavanje sa jednoli-
kom brzinom nailaska konca pri rastucem
pre¢niku kalema uz koriséenje pomeranja
mehanizma taruc¢ih tockova, naznaéena ti-
me, &to ima ukljuéni mehanizam, koji po-
mocu obrtenja izvesne osovine dobija svo-
je ukljuéno kretanje, koje pomocu izvesne
naprave biva prencsSeno radi pomeranja
mehanizma tarucih tockova.



2. MaSina za namotavanje po zahtevu
1, na kojoj se vrsi podeSavanje razmih du-
zina motanja, naznacena time, S$to pomo-
¢u naprave za podeSavanje deo (14) vodi-
lje kenca na koturu (13) hada biva cvrsto
podeSen na odredenu, i koja ostaje isla,
duzinu namctavanja odn. duzinu hoda.

3. Naprava za stavijanje masine za na-
motavanje izvan rada, po zahtevu 11 2 na-
znatena time, $to se »ri smetnjama odmo-
tavanja konca vrsi pomeranje Stapa (97),
lkoje pregibnim pipkom (59), preko Stapa
(60), biva prenocsenc na iskljutujucu po-
lugu (87, 89).

4. Naprava za stavljanje masine za na-
motavanje izvan rada, po zahtevu 3 na-
znacena time, Sto prekid konca, mrSenje
konca 1 zavr$no nameciavanje kalema iz-
vode pemodéu clsenea (56) odn. (57) 1 (62)
isklju¢ivanje pecmoéu istog kretanja po-
luga.

5. Naprava po zahievu 3 1 4 naznacCena
time, sto masina pomocu otklanjanja po-
tiska na kalemnu csovinu biva oslobodena
pogona taruéeg toika i time biva zau-
stavljena,
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