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UPRAVA ZA ZASTITU

KLASA 65(2)

PATENTNI

1. JANUARA 1924.

1622.

Société Schneider & Cie, Paris.
Kormilarska sprava za podmorske i druge brodove

Prijava od 25. marta 1921.

Vazi od 1. aprila 1923.

Pravo prvenstva od 31. avgusta 1915 (Francuska).

Kormilarska sprava jednog broda.
kao $to podmorskog. sastoii se. kako se
zna. za svako kormilo iz: jednog ure-
djaja sa mehanickim i jednog sa ru¢nim
pogonom { axiometra. to je jedna spra-
vi. koja pokazuje u svaki ¢as kut inkli:
nacije kermila. Kod obicajnih uredjaja
spojena su ova tri elementa pojedinu sa
kormilom, drukdije rekavsi. uredjaj se
sastoji iz jedne transmisije izmedju
kormila i mehanickog¢ pegonskog ure-
djaja (kao na pr. elektrickog ili hidrau-
lickog) jedne separatne transmisije za
ruéni pogon. napokon iz transmisije iz-
medju kormila i skazaljke kuta inkli-
nacije.

Ovaj poredjaj je zamrsen i pravi sme-
tnju. Medju ostalim. organi. kojim tre-
ba upravljac¢. da manevrise (volan. rucka
za aktiviranje mehani¢kod pogona. ska-
zaljka i kazalo) udaljeni su manje ili vi-
se jedan od drugog. sto opazaca umara
i zahtjeva mnodo vremena, ili bar ure
djaj za prenadanja zapovijedi na daljim
od jednog opazaca do drugog. za pre-
laz mehanickecg manevra na ruéni 1 o
bratno. Napokon jedno kormilo popre:
tano sa spravom mehani¢kog pogona u
odredjenu poziciju. ostaje nepomicéno u
istoj poziciji: i kad je izlozeno udarcima
mora. tako da fransmisija treba biti u
desena.  da moze odoliti katkada vrlo
znatnim silama.

Ovaj izum suzbija sve gore navedenc
nedostatke. On se u principu sastoji u

zdruzenju transmisije. smjestene izme-
dju kormila axicmetza sa pokretacem
razdjeljivaca  mehanickog pogona. s
jedne strane. i sa rucnim pokretacem s
druge strane. ZdruZenje izmedju ska-
zalike axiometra i organa upravljanja
mehanickog pogona ostvaruje medju-
sobno jednu pravu podredjenost sg po:
sredovanjem razdeljivaca fluida od me-
hanickog podona. Ova podredjenost je
takova, da kad skazalika dodje u Zeljenu
poziciju inklinacije. prekine automatski
razdeljivanje u slucaju iskrenuca. to jest
sa poegonom kormila. koji postane pogo-
njacem. da se povrate organi automat
ski u polaznu poziciju. kad nastance uzz
rok iskrenuda.

S druge strane je predvidjeno za ruc
ne manevrisanje jedna spojka izmediju
fransmisije axiometra | obicnog odbija-
¢a kretnja. koji graniéi sa volanom ma-
nevrisanja. koje je postavljeno na mje-
stu mehanickod podona: avo sjedinjenje
je uspostavljeno na taj nacin, da sprava
mehanickog pogona postane neaktivna.

Jedan praktican oblik ovog izuma je
prikazan kao na pr. na prilozenoj slici.
L ovom primjeru je pretpostavljeno. da
je mehanicki pogon kormila dobiven
hidraulickim putem. iako da je razdje
liivac. koji je stavljen izmedju skazalj-
ke axiometra i kontrolnog organa pogo-
na fluida. jedan hidraulicki razdeljivac.
Al isto tako moZe se upotrebiti sve o-
stale vrste enerdgije (pneumaticke. elek-
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tricke i. t. d.). samo da bi se razdeljivac
morao u tom smislu preudesiti.

Fig. 1). je Sema ukupnog uredjaja.

Fig. 2). do 9. prikazuje detalje axios
metra pridruZenog orcanima manevri-
ranja i mehanickog razdjeljivanja i
rutnog pogona. Fig. 2.) je delomicni na-
ris, kKoji supenira ru¢ni volan manevri-
ranja odstranjen.

I'ig. 3). je tloert.

Fig4). je postrani nacrt.

Fig. 5). je delomiéni uzduzni presjek po
0si axiometra.

Fig. 6). je presjek detalja po VI:VI od
L)

Fig. 7. 81 9.) pokazuju u tri razne po-
zicije djelovanja skazaljke axiometra i
volom manevriranja razdijeljivaca udru
Zenog pogona.

Kormilo je vezano sa jednom udeSe-
nom transmisijom sa vretenu A (fig. 3).
koji se okrede u <klopu a. te na kojem ,je
montiran jedan vijak bez kraja B. zah:
tevajuéi u jedan zubcasti sektor ¢ (fig.
3.4 i53) na osi D (fig. 5). koiji nosi ska-
zaliku E od axiometra. Os D moze biti
montirana u nosilac d oblikovan u sklo-
pu a. Isti aosilac moze nositi axiomet:
rovu brojenicu (kadran).

Udruzenje izmedju transmisije A —
B C D. koja ujclmc na skazaljku
axiometra E, i ru¢nog —manevriranja.
ostvareno je na prim. kako pokazuju 3 i
5 pomoéu obi¢nog odbijaca kretnja. ko-
ji se sastoji iz jednog stoznika a'. na
sadjenog na vretenu A. i stoznika f. na-
sadjenog na osi F. koja je paralelna s
osi D, te se okrece u sklopu a, u istoj
vertikalnoj ravnini, kao os D. Na os F
j¢ pripojen jedan od clemenata G od
jedne spojke. ¢iji je elemenat H pri¢vrs:
¢en glavinom i za ru¢ku manevriranja 1.

Neposredno se vidi. da elementi G i
1] mogu biti spojeni i odvojeni od osi F
pomod¢u kretnje rucke manevriranja [ u
zeljenom smislu: spomenuta rucka mas-
nevriranja I je prema tome spojena i
rastavljena od transmisije pogona axi-
ometra.

Ova jedinstvena transmisija zamje:
njuje dva dosadanja odvojena uredjaja.

Udruzenje izmedju skazalike E od
axiometra i manevriranja razdjeljivaca
hidraulickog pogona je u drugu ruku o
stvareno kako slijedi:

U prikazanom primjeru zatvor raz:
djeljivaca R i njegove pozicije otvora.
za rotiranje kormila u pravom i protiv-
nom smjeru. je proizveden uglast i raz-

mjeStanjem poluge J. Ova poluga je ve-
zana sa svojim slobodnim krajem j za
jedan kraj k poluge K. ¢iji drugi kraj
nosi pogonja¢ k! od precke L. Udruze:
nje izmedju skazalike axiometra E i rué-
ke manevriranja razdjeljivaca za ozna
¢enu svrhu. ostvarano je tim. da su ova
dva organa vezana sa jednim i drugim
krajem poluge L. U tu svrhu glavina n
od rukatke N je montirana na produ:
lienje osi D, od skazaljke axiometra, na
dlavinu. koja u ostalom moze biti. kako
¢e se kasnije videti. spojena pomocu la-
loke n' sa odgovarajuéim zupcima. Krak
E' izboéen na glavini skazalike E. vezan
je pomocu poluge o za jedan krak po-
luge ravnovesja L; krak N' izbocen na
glavini rukatke N je vezan pomocu pre-
cke P za drugi kraj nniux_,t, Rukavei N!
i E' su iste duzine: imaju istu i precke
) i P. kao ove. koje sa polugom L sa-
injavaju tri strane zglobljenog parale-
grama.

]’t)luf_{d razdjeljivanja , je U”ll'lbljt,ﬂd
j' sa jednim pcklopcem O. kojeg nosi
:-.klup R od razdjeljivaca. Prema tome,
ako se odredi njihanje poluge J. u pra-
vom ili protivhom smislu oko oz j'. dje-
ltje ona na podupirace r ilj r'. koji priz
maju tecnost pod pritiskom. s jedne ili
druge strane ¢epa od prese S (fig. 1.) ko-
i1 je opet spojen sa kormilom pomodéu
jedne udesene transmisije; ova od strana
¢epa ne prima pogon fluida pod komu:-
niciraju¢im pritiskom sa skrinjom bez
pritiska T. u kojoj se izdvaja udisanj¢
pumpe U.

U semi cd fig. 1 1 oznacuje provod-
ricu- koja vodi razdeljivacu R. teénost
dolazi pod pritiskom iz pumpe U i to
direktno ili posredstvom jednog akumu-
latora V. 2 je provodnica, koja vodi
teénost natrag bez pritiska. spajajudéi raz-
djeljivace sa Skrinjom udisanja f; 3 1 4
su provodnice. koje kemuniciraju s jed-
nom ili drugom stranom cepa. posredos
vanjem razdjeljivaca R. i to naizmjence
sa provednikom 1 ili sa provodnicom 2.

Oblik prikazane izvedbe sadrzaje jed
nu precku spojke W. koja je uglobliena
n icdnu ¢vrstu tocku na pr- u Skrinju R
(fig. 31 4). te koja 1)011]0(.1,1 jedne precke
X i jedne rukatke Y ravna os z. koja se
okreée u sklopu a. Na ovu os z je
montirana jedna precka Z, ¢iji vréei u
laze u drlo glavine i rucke. te vuky ovu
rucku. dok se ona nas<lanja s druge stra-
ne na glavine n od rukatke N.

Pre¢ka W moZe biti potisnuta u dvije
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ekstremne pozicije W i W' (fig. 2) po-
mocu automatskog potiskivanja pruzi-
nc w'. Ovom kretnjom pokrece ona je
dan palac w (fig. 6). koji je pri¢vriéen
na svoju os okretanja. Ovaj palac dje-
luje na dva ventila r*. koji su snabdeven;
jednom pruZinem i smjesteni u jednoj
skrinji R. na provodnicama 3 i 4; vzev-
§i da je precka u poziciji W rutnog ma:
nevriranja. ili u poziciji W' mehanickog
manevriranja. njeni ventili su prema to-
me otvoreni ili zatvoreni. Fig. 6 prikazuz
je ventile r* zatvorene pretpostavljajuz
¢i precku W u poziciji W!

Opisana sprava funkcijonira
slijedi:

Kad se hoce, da manevrira ru¢nim kur:
milom. smjesti se p ecka spojke W
poziciju. kao i fig. 2 i 4. Precka Z nduld
niajuc¢i <e na f_:lmmn n. te pritisnuvsi
pruzinu n spojila je tim rukatku N na
skazaljki axiometra E; u isto vrijeme
rucka | se je spoiila sa osi F. uslijed sje-
dinjenja izmedju elemenata H i G. Ven-
tili = su otvoreni i doslovljavaju teku-
¢ini. da tece s jedne i druge strane Cepa
S od prese. koja je vucena kretnjom
Kormila bez otpora tekudine. S drugim
rijeCima, cep S je premjesten pomocu
kormila. koji se manevrira rukom. te
kucina cirkukbira u zatvorenom okrugu.
koji je uspostavljen sa presom. provod:-
nicama 3. 4 i razdjeljivacem R. Posto su
rukatka N i igla axiometra spojeni. onc
su ovdje pogonjene transmisijom B — C
u jednem i drugom smjeru. odgovarajuci
smjeru, kojim se ravna rucka L.

Ovim kretnjama poluga od [‘d/(l]t..lu

raca J 1 precka N ostaju nepomiéne u
poziciji fig. 2. dok se poluga L okrece
oko svog zoleba od precke K.

Za uklanjanje upravljanja rukom. te
da se rucka manevriranja dovede u Ze:
ljenu poziciju. moze se pridodati jedna
sprava za zatvaranje. kako je prikazano
u fig. 5. U sklop a uveden je jedan stez-
nik za feder I'. koji se moze po \olii
maknuti i postaviti na pu.la?u glavine i

kako je przl\a.a‘tnu ufig. 5 punum ”du,
se ona moZe utisnuti u zareze i', na kojoj
se nalaze na glavini i. Za vrijeme ma-
nevriranja makne se spomenuti steznik
te se okrene preko okrugline I°. koju po-
sjeduje steznik. na donji kraj svog po:-
lozaja.

Za prelaz rutnog manevriranja u mes-
hani¢no. dovolino je pokrenuti pluiku
spojke W i dovesti je iz polozaja W
polozaj W' (fig. 2). Steznici opter f:u,n_m

kako

r* se zatvaraju, rucka I se otvara, a feder
n® osigurava rastavljanje izmedju glavi-
ne n. rucke N i osi D. rucka postaje sad
slobodna na svojoj osi.

Ako se. polazeéi od pozicije o fig. 2 i
5, rucke N na pr. do broja 15 desno od
kazala e, ru¢ka N' okrecuéi se. vuce
precku H (fig. 5) i s njom nolugu L.. ko-
ja se njise oko svog zgloba prema precki
0. postavsi slobodna.

Ravnovjesna poluga podiZze sada precs
ku K i polugu J od razdjelivaca, koji
se okrece oko j', podizudi podloge r. Te-
¢nost pod pritiskom u provodnici 4 dje-
ljuje na cep prese S. koji ze postavlja od
desno na lijevo i razmiesta kormilo u
poy nljnnm smislu. Ovo razmjestanje
Lormila je }‘cno\'l]cx,s ckazaljkom E; te
ista poSavsi se smjestiti prema rucku N,
djeljuje pomeéu rucke E' i precke o na
polugy L. i ovom zadnjom na precku K {
polugu J od razdjeliivaca. Ovaj zadniji
je cada doveden u podetnu poziciju za:
tvaranja podloga r. da bude pocdudara-
rije izmedju rucke N i skazaljke E. Kor
milo cstaje uzdrzano u kutu od 15" po:-
mocu pritiska tecnosti.- koja je u kon-
taktu s obje strane ¢epa prese.

Automatsko zatvararije izmedju ku-
kice s federom N*. koju nosi rucka, i jed-
nog niza zubaca e'. poredjanih na jed:
nom odredjenom sektom kazala ¢ i to u
velikom broju. I\oii odgovara broju stu
pnjeva gradiranja, dopu%ta napustiti ruc-
ku N. ¢im je ona stigla u zelje nu pozi-
ciju. Za vrijeme manevriranja makne
s¢ kukica. naslanjajuci na puce N2 koje
pritiskuje svoj feder.

Ako udarac mora da pocne da deluje
na kormilo. ono bude premijestenc povu-
kavsi skazaljku E. Ako se pretpostavi
da je na pr. ru¢ka N bila na nulu ska-
zaljka E se premjesti (fig. 9) i povuce
pomocu precke O polugu L. koja se o=
kre¢e cko svog zgloba. prema ¢évrstoj
precki. P. Pru,ka K -se " spuSta. o-
krecuéi nolugu J oko svog zsloba prema
oklopu Q i otvara odgovaraju¢e poluge
r' ad razdjeljivaca, jedan od dvaju ven-
tila r*, onaj od provodnice 3 ili od pro-
vodnice 4. otvara s¢ prema svijem kres
tanje cepa i dopuSta da se potiskivana
tekuéina vrati akumulatoru.

Kad nestane uzroka odvodjenja. ven-
tili v koji su bili otvoreni. zatvore se
pod akcijom federa. ¢ija se napetost da
regulirati. i potiskivana tec¢nost. usljed
toga 5to su podloge razdjeljivaca otvo:
rene, djeluje na ¢ep prese sa provodni



cama 3, te automatski razmjesta kormilo
u protivhom smjeru. dok se ne podudara
skazaljika sa ruckom N. koja se nije
makla.

[z svog ovog vidi se jasno. da opisani
uiredjaj donosi prema dosadanjim ure:
djajima. slijedeée prednosti.

1.) Podrudjenost jzmedju mehanickog
manevrirenja i skazaljke axiometra. ko
ie je jeana od glavnih karakteristika i:
zuma- pravi mehanicko manevriranje
da se moZe povraéati i dopusta kormilu.
da se moze pokretati i u slucaju udarca
mora, suzbijajuci ovim umarajuce napre-
zanje. koje se upire mehaniénoj encrdiji
premjeSteno kormilo se zatim automais
ski dovede u poziciju. iz koje da je ne
pravovremeni pogon premjestio.

2) Spojka runog manevriranja na
transmisiji vezudéi kormilo s axiomet:
rom ukida jednu transmsiju.

3.3 Upravljanje ove spojke s uprav
lja¢om preckom. u isto vrijeme i €poj
ka izmedju rucke mehanickog manevri-
ranja i skazaljke axiometra. dcpusta
djeljujuéi na jedistveni organ brzo pre-
lazenje mehanickog yparvljanja u rucnu
i obratno. koja je velike vaznosti, na pr.
u slucaju osteéenja cijevi i drugih ele
metata mehanickog manevra, ili u slu:
¢aju zaustavka pumpe ili iserplienja aku-

mulatora. ako je upravljanje hidrau-
licko.
1) Udruzenje izmedju mehanickog

manevriranja. axiometra i ru¢nog ma-
nevriranja ima svrhu. da skupi organe
na istom mijestu u neposrednom domn.a-
Saju ruke i oka upravljaca.

Medju ostalim treba spomenuti. da je
brzina manevriranja kormila, od poseb-
nog oblika opisane izvedbe. proporcios
nalna stupnja otvora podloga od razdije
ljivaca, a zatim duzini gibanja poluge L.
Odstupanje poluge L se povecava s ob:-
zirom na kretanje rucke manevriranja N
na skazaljki axiometra E. Moze se dak-
le prema brzini. Kojom se zeli manev:
rirati. bilo.

1.) Dovesti progresivno rutku do ze-
lienog kuta. odrZavajuéi pri tom reduci=
rano kretanje rucke prema skazaljki.

2) dovesti brzo s jednim potezom.
rucku u zeljenu poziciju.

3.) proizvesti dizanje podlega na naj-
vise u citavom putu rucke, to poveca:
va odjednom brzinu. zatim prema kon
cu manevriranja dovesti rucku u zeljenu
poziciju.

U svemu se vidi, da opisana sprava

priskrbljuje jedan vrlo opSirni niz Lid ¢ k

zina manevriranja- te da ugodno mant
vriranje s ruckom na skazaljki dozvc
ljava reducirati ovaj brzine. i to narc
¢ito za vrijeme inklinacije. kad je kr
milo pokrenuto. to jest kad ima namje
nu. da se razmijesti pod akcijom vode
koja je prouzroéena uslijed napredova
nja broda.

Ukupni uredjaj moze. kako pokazuijc
fig. 1, da sadrzava jedno mjesto za po:
mocno manevriranje. sa Kojeg moze je:
dan drugi upravlja¢ da manevrira iz da-
ljine na pelugu L od glavnog miesta. kao
i na precku od spojke W. U tom slucaju
ova zadnja je spojena jednom transmis
sijom 5 (fig. 1) sa preckom od manevri
ranja 6 od pomoénog mijesta. a obje rus
katke poluge L ili rucka N i skazaljka E
su isto vezani transmisijama 7 i 8 5 jed-
nim organom upravljanja 9 i skazalj-
kom 10.

Razumije se. da je lako, na uredjaju
vezdjeljivanja mehaniéne energije. raz
granati provodnice. koje se sabiraju u
jednom sabiracu (ped pritiskom) 11, ko-
ii je postavljen na provedniei 1: kao isto
Sto se sabiraju { u jednom sabiracu bez
pritiska 12. koji je pestavljen na pro-
vodnici 2; ove provodnice su vezane
svaka sa jednim razdjeljivatem' za do-
lazenie i odlazenje tecnosti pod pritis
Kom, te su odredjene jednoj seriji mijes:
ta odgovarajudeg broja.

PATENTNI ZAHTIJEVI :

1.) Uredjaj manevriranja kormila
podmorskih i drugih brodova. sadrZa
vajudi jedno ruéno manevriranje, jedno
mehaniéno manevriranje. te Jjedan axio-
metar. naznacen time. da skazaljka, ko-
ju je na obi¢ajni nac¢in vezana s kormi:
lom pomocu jedne transmisije. spojena
je s jedne strane s obicnim odbijanjem
kretnja. pomocu jedne osi. na kojoj je
montiran. te moze biti spojen pomodu
jedne spojke sa ruckom manevriranja;
spomenuta skazalika od aksiometra je
spojena s druge strane s organom mas
nevriranja od razdjeliivaca mehanicéne
energije. pomocéu organa manevriranja,
pravo receno. razdjeljivanja meganicne

energije. na kojm skazaljka i axiometar

naizmjeni¢no rade.

2) Jedan primjer izvedbe naznacen
energije, na kejem skazaljka i axiometar
rucka mehani¢kog manevriranja monti=
rane na istu os. te spojenc krakovima
jednake duzine i jednakim pretkama.
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sa krajevima jedne poluge manevrira-
nja. i svojom osi za kontrolnj organ.
pravo rekavsi razdjeljivac mehanicne
e¢nergije.

3.) Jedan primjer izvedbe od uredjaja
po zahtjevu 1. i 2.. naznacden je meha-
nizmom manevriranja sy jedinstvenom
motlom. i to s jedne strane ujedinje-
njem spojke ili razdvajanjem izmediju

.

ru¢ke rucnog manevriranja i transmiz
sije. te spajajuéi skazaliku axiometra
sa kormilom; s druge strane ujedinje
njem sastavljanja i rastavljanja izme:
dju skazalike od axiometra i ru¢ke me-
hani¢nog manevriranja. te napokon or:
ganima, koji drze razdjeljivanje encr:
dije neaktivnim. za vrijeme manevriraz
nja s rukom.
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