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Uredaj za pronalazenje polozaja nevidljivih zracnih vozila, koja se giblju, i za pre~

noSenje podataka o tome poloZaju na druge aparate (retlektore, aparate za

komandu itd.).

Prijava od 29 marta 1934.

Da se sigurno obranimo od noc¢nih na-
padaja nevidljivih zra¢nih vozila, nuZno je,
da ih osvijethmo reflektorima, da tako o-
mogucimo uspjeSnu paljbu protiv njih. Pri
tome je od najvece vaznosti brzo i sigurno
upravljanje reflektorova cCunja svjetla na
cilj, jer ¢e, Cim =zasja Cunj svjetla, zracno
vozilo, koje se do tada gibalo horizontalno
u praveu, vjerojatno promjeniti odmah smjer
i visinu leta, da izbjegne ¢unju svjetla, koji
ga trazi. Radi toga je potrebno prije nego
zasja reflektor, da se akustiCki ustanovi taj
prostorni polozaj cilja, u koju se svrhu u-
potrebljavaju poznati aparati za odredivanje
smjera po zvuku sa prikladnim oznacivacem
polozaja, koji svojim pomi¢nim sistemom
vodi ratuna o gibanju cilja.

~Medutim odredivanje prostornog po-
lozaja zvucnih izvora u gibanju nije tako
tacno da bi jedan reflektor, koji dobije na
brzu ruku podatke stalno promjenjivih aku-
sticki utvrdenih prostornih koordinata (vi-
sinski i postrani Kut) izvora zvuka, mogao
kad zasja, da odmah obasja cilj. Radi toga
je pozeljno da se akusticki ustanovljene ko-
ordinate opticki korigiraju prije prenasanja
na reflektor odn. na njegovu poslugu.

U tom cilju umece se izmedu aparata
za odredivanje smjera po zvuku i postran-
ce od njega postavljenog reflektora uredaj
sa qlalekuzorom, koji je prema pronalasku
Spojen sa dva kutna prijemnika, kojima u-
pravlja aparat za odredivanje smjera, i sa

Vazi od 1 aprila 1935.

dvije kutne stanice za odasSiljanje, koje u-
pravljaju jednim reflektorom, a od kojih po
jedan sluzi za postavljanje azimuta 1 visin-
skog kuta zracnog cilja, dakle jedan za a-
zimut a drugi za visinski kut.

Pronalazak je prikazan na nacrtu u
dva oblika izvedbe, pa tu prikazuje:

SI. 1 pogled sa strane na aparat sa
azimutalno pokretnim prijemnicima.

Sl 2 isti u vertikalnom presjeku kroz
sredinu, u pogledu straga.

SI. 3 vertikalni presjek kroz sredinu
aparata sa ¢vrstim prijemnicima.

Sl. 4 glavu dalekozora, presjek po
sredini gledan sprijeda.

SIl. 5 presjek kroz prijemnik za visin-
ski i postrani kut.

U glavi stativa 1 SI. 1 i 2 pricvrScen
je jedan vertikalni Cep 2 na Cijem je gor-
njem kraju pokretno smjeStena leZajna vi-
ljuska 3. U ovoj je pokretno polozena ho-
rizontalna osovina 4, na ¢ijoj je sredini u-
¢vri¢en nosilac dalekozora 5, u kojemu je
pricvri¢en dalekozor 6. Oba viljuskasta le-
Zaja 3a, 3b provideni su svaki jednim nas-
tavkom u obliku bubnja 3¢, 3d, od kojih
poslednji sluzi za jedan elektri¢ni odn. ele-
kiromagneiski uredaj prijemnika za visinske
kuteve, koji je elektricno spojen sa stanicom
za odasSiljanje visinskih kuteva, koja se na-
lazi na akustickom odredivacu smijera, te
se upravlja tako zvanim unaprijed pomac-
nim sistemom. Pomoc¢u toga se prenose svi
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visinski kutevi izvora zvuka na kazaljku 7
ili koji drugi uredaj za naznalivanje. O-
davde zatim slijedi daljnje prenaSanje na
dalekozor, koji sluzi za opticko sjijedenje
cilja i time za upravljanje reflektora. To se
prenosi pomicanjem jedne kazaljke slijeda
ili kojeg drugog pomacnog organa 8, Koji
je ucvrséen na rucnom tocku 9, Sto lezi u
lezaju 3b.

U nastavak u obliku bubnja 3c dru-
cog viljuskastog lezaja 3a ugradena je ele-
ktricna kontaktna naprava uredaja poznate
vrste za odaSiljanje kuta, koja Salje reflek-
toru opticki kotigirane visinske kuteve cilja.
Njezin pokretni dio ucvricen je na rucnom
tocku 10, koji C¢vrsto lezi na osovini 4, a
nalazi se kraj leziSta 3a. Pokraj ovog lezaja
nalazi se nataknut na kraju osovine nosac
11 za kutni dalekozor 12 s jednim u smjeru
osi osovine namijestenim okvirom za okular,
pri ¢em je linija cilja ovoga kutnog dale-
kozora usmjerena paralelno s linijom dale-
kozora 6. Lezajna viljuSka 3 opremljena je
jednim rucnim ftockom, koji se sastoji od
jednog radialnog sistema Zbica 3s i cilin-
dri¢nog prstena 3r. Ispod glavine viljuSke
lezaja ucvrScen je na Cepu 2 jedan metalni
omotac¢ 13, na kojemu se nalazi po jedan
izolacioni pojas 13a i 13b, od kojih jedan
ima potrebni broj kliznih kontaktnih prste-
nova za elektri¢ni odn. elektromagnetski pri-
jem, a drugi za elektricno odaSiljanje visin-
skih kuteva, dok se klizna pera, koja sluze
za oduzimanje struje, nalaze na nosacima
Cetkica 3t, 3u, koji imaju oblik stapa i u-
¢vriceni su na viljuSki lezaja

Oduzimaci struje na nosacu 3t spojeni
su kabelom 3k, sa prijemnikom, a oduzi-
maci na nosacu 3u spojeni su kabelom 3k,
sa odasSiljacem visinskih kuteva, koji su pre-
nesSeni sa aparata za odredivanje smjera po
zvuku. Elektri¢ni odn. elektromagnetski pri-
jemnik za postrane kuteve, koji su poslani
iz aparata za odredivanje smjera, ugraden
je u prstenastom prostoru la Zlijebnog pro-
Sirenja 1b glave stativa 1, dok je clektricni
uredaj za odaSiljanje optiCki Kkorigiranih po-
stranih kuteva smjesten u prstenastom pro-
storu 1c, koji se nalazi izmedu oboda ruc-
nog tocka 3r i vanjskog vijenca prostora
prijemnika. Kabelski nastavei k,, 1k., koji
su potrebni za ovaj uredaj za slanje i pri-
manje postranih kuteva, ucvrs¢eni su direk-
tno na glavu stativa. Potpuno analogno kao
kod prijemnika za visinske kuteve tako i
kod ovoga prijemnika za postrane kuteve
namjeStena je kazaljka 14, sistem za poka-
zivanje ili kakav drugi uredaj za pokazi-
vanje, pri ¢em se rucni toak 3r mora od-
mah zaokrenuti dok se ne pokrije s njim
uévrd¢ena kazaljka slijeda 15 ili koji drugi
organ za udeSavanje sa kazaljkom 14.

Prema tome je rukovanje s ovim apa-
ratom jasno samo po sebi.

Horizontalni 1 vertikalni kutevi, koje
stalni odasilje aparat za odredivanje smjera
zvukom, pokazuju se kazaljkama 14 i 7, a
jedan covjek od posluge dovede ih da se
pokriju sa kazaljkama slijeda 15 odnosno 8.
Promatra¢ cilja, koji je kraj jednog od da-
lekozora, brine se da pomicanjem rucnog
tocka 10 oko osovine 3 kao i oko osovine
4 dovede u ta¢nu vizuru cilj, koji se uka-
zao na rubu vidnog polja, dok ljudi koji
su kraj obaju prijemnika odstupaju i pre-
puStaju daljnje upravljanje dalekozorom o-
nome, koji vizira. Kod opisanog nacina iz-
vedbe mora posluga slijediti promjenu ho-
rizontalnog kuta smjera cilja, dakle mora
obilaziti u krugu oko sprave.

PoZeljno je medutim, da posluga obaju
uredaja za prijem kuteva zauzme nepromje-
njivo stajaliSte, u kojem sluéaju mora biti
centralno smjesteni dalekozor za cilj udesen
kao t.zv. dalekozor za prostorno gledanje
sa nepromjenjivim uredajem za gledanje u
okular.

Ovaj se dalekozor sastoji prema Sl 3
do 5 iz Supljeg stalka 20, koji je pokretno
namjeSten na Cepu stativa 1 i taj se stalak
moZe pomocu jedne kazaljke na podnoznoj
plo¢i 20b i jedne na Cepu stativa pricvrs-
¢ene horizontalne skale l1a orijentirati prema
jednom horizontalnom nul-smjeru. Ovaj
Suplji valjak providen okularnom cijevi 20a
sadrzi optitki uredaj izuzevsi prizme kod
ulaska zraka svijetla, koje su neovisno od
Supljeg valjka 20 ugradene u horizontalno
pokretnu glavu dalekozora 21. Ova posled-
nia lezi na jednoj prirubnici 22a ovojne ci-
jevi 22, koja je pokretna oko Suplieg sta-
tiva 20. Donji dio ove ovojne cijevi ima
puzno nazubljenje 22b u koje zahvaca puz-
nik 23, koji je spojen sa pogonskom 0so-
vinom 23a prijemnika za postrane kuteve
23b, na kojega djeluje uredaj za odrediva-
nje smjera, i taj je puZnik smjesten u ku-
¢ici 24, koja je pokretna oko stativa 20.

U glavi dalekozora 21 nalazi se ulazni
reflektor 25, koji je na horizontalnoj osovini
paralelnoj sa ravninom refleksije obrtljivo
namjesten pomocu cilindri¢nog nosaca pri-
zme 26, koji ima s unutraSnje Strane na-
zubljenje 26a, u koje zahvaca zuplanik 27.
Nosa¢ 25 lezi ¢vrsto na osovini 28, koja je
postavljena u glavi dalekozora paralelno k
osovini okretanje o, fe joj je dio luka za
polovicu manji od unutraSnjeg nazubljenja
26a. Na jednom Kkraju ove osovine 28 pri-
¢vrScen je jedan kutni dalekozor tako, da
je njegova linija cilja usmjerena paralelno
sa linijjom cilja Z dalekozora za prostorno
gledanje. Neposredno iza kutnog dalekozora
lezi s njim évrsto povezani rucni tocak 30 a



iza njega u prosirenju lezajnog zida 31 u
obliku bubnja elektriéni kontakini uredaj
odasiljaca visinskih kuteva, koji je elektri¢no
spojen sa prijemnikom visinskih kuteva po-
strance postavljenog reflektora. Podnozni
prsten glave dalekozora spojen je sa gor-
njom prirubnicom 22a ovojne cijevi 22 po-
mocu jednog radialnog zatika za spajanje
32, koji je na poznati nacin, koji nije na
slici naznacen, zahvaca elastiéno u radialnu
izvrtinu prirubnice tako da izvlacenjem za-
tika iz izvrtine prirubnice i kasnijim njego-
vim aretiranjem u podnoZnom prstenu moze
se glava dalekozora neovisno o ovojnoj ci-
jevi azimutalno pokretati.

Na osovinu 28, koja prolazi kroz gla-
vu dalekozora, nastavljen je segment zup-
canika 33, u koji zahvata odozgo nazublje-
na motka, 35 koju vodi vertikalno to¢ak za vo-
denje 34. Donji dio ove tacno udeSene mot-
ke 35, koja se pomice vertikalno, nalazi se
izmedu unutarnje azimutalno pokretne o-
vojne cijevi 22 i cvste oklopne cijevi 24,
koja prvu okruzuje. On je ¢vrsto spojen sa
jednim cijevnim nastavkom 36, koji klize
na unutrasnjoj ovojnoj cijevi. Ovaj posled-
nji pokazuje na vanjskoj povrSini popre¢ne
zlijebove zupcastog profila, u koje zahvaca
nazubljeni segment 37, koji je ucvricen na
horizontalnoj osovini 38, smjeStenoj u ku-
tiji 24 tako da se mozZe okretati, Na ovoj
lezi pokraj zupcanika 37 slobodno postav-
lieni segment puznog kola 39, koji se moze
sa cvrstim zupcCanikom 37 spojiti tako, da
se izvlacenjem u aksialnoj provrtini osovine
pokretno smjeStenog svornika 40 gure u
diametralni raspor glavine puznog kola za-
hvatni zatik 41, koji u njemu leZi i prolazi
kroz diametralni raspor na osovini U puzno
nazubljenje zahvada puznik 43, koji leZi na
osovini 42, a koji se¢ pokrece ruc¢nim toc-
kom 44, Iza ovoga nalazi se u bubnjastom
proSirenju 45 lezaja puZnika elektricni ure-
daj prijemnika visinskih kuteva, kojim up-
ravlja sprava za odredivanje smjera po
zvuku,

_ Rukovanje ovog drugog oblika izvedbe
vrsi se ovako:

Od elekiricnog odaSiljaca visinskih i
postranih kuteva preneseni visinski i postra-
ni kut postavi se istovremeno na prijemniku
visinskih kuteva 45 kao i na prijemniku po-
stranih kuteva 23b, uslijed cega se vizirna
linija dalekozora za prostorno gledanje upra-
vi na polozaj zratnog cilja kao izvora
zvuka, tako da promatra¢ kod dalekozorova
okulara 20a dode u mogucnost da otkrije u
vidnom polju cilj u zraku. Ako je to slucaj,
onda nakon oslobodenja spoja zatika 32 i

41 promatrac¢, koji stoji kod kutnog daleko-
zora 29 i koji istodobno vidi cilj u vidnom
polju, preuzima tanim viziranjem daljnje
slijedenje cilja okretanjem ruénog tocka 30,
¢ijom vrtnjom oko horizontalne osovine oda-
Siljaca visinskih kuteva 31 on omogucuje
prenosenje opticki udedenih visinskih kuteva
cilja na postrance smjeStenu reflektorsku
stanicu, dok okretanjem glave dalekozora 21
pomocu istog ruénog tofka oko vertikalne
osi stativne cijevi oplicki udeSeni postrani
kut bude prenesen na reflektorsku stani u
pomocu odaSiljaca postranih kuteva 46, koji
je ukraden izmedu oklopne ciljevi 24 i bub-
njastog prosirenja podnozja glave daleko-
zora.

Patentni zahtjevi;

1.) Uredaj za pronalaZenje ploZaja ne-
vidljivih zraénih vozila, koja se giblju, i za
prenosenje podataka o tome poloZaju na
druge aparate (reflektore, aparate za koman-
du i sl.), naznaten time, Sto je naprava da-
lekozora, kojom upravlja sprava za odredi-
vanje smjera po zvuku, spojena na dva kut-
na prijemnika i dva odasiljaca kuteva, koji
upravljaju jednim reflektorom, a od kojih
jedan sluzi za udeSavanje postranog kuta,
a drugi visinskog kuta cilja u zraku.

2.) Uredaj po zahtjevu 1, naznacen
time, Sto se veza izmedu dalekozora (29) i
kutnih prijemnika (45, 230) sastoji iz raz-
rjesive spojke (32, 40), ¢ijim razrieSenjem
moze dalekozor posluziti za upravljanje oda-
Siljaca kuteva, dok sada prijemnici kuteva
stoje na raspolaganje za primanje novih po-
dataka drugog jednog zracnog vozila, koje
je odredila sprava za odredivanje smjera
po zvuku.

3.) Uredaj po zahtjevima 1 i 2, nazna-
cen time, Sto je isti opremljen sa dva me-
dusobno mehanicki spojena dalekozora, od
kojih je jedan izveden kao dalekozor za
gledanje naokolo sa nepomiénim okularom
(20a) i u vezi je sa kutnim prijemnicima (45,
23b), a drugi (29) je v spoju sa odasilj¢ima
kuteva (31, 46).

4.) Uredaj po zahtjevn 1, naznacen
poretkom dvaju paralelno usmjerenih, raz-
rjeSivom spojkom prisilno medusobno spo-
jenih dalekozora cilja, ed kojih je linija ci-
lja jednoga prisilno spojena sa dijelovima
za udeSavanje obaju prijemnika kuteva, a
linija cilja drugoga prisilno je spojena sa
dijelovima za udeSavanje obaju odasiljaca
kuteva.
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