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Renduli¢ Slavo, Novi Sad, Jugoslavija.

Decija kolica snabdevena uredajem za voZnju preko stepenica.

Prijava od 6 jula 1939.

Vazi od 1 decembra 1939.

Predmet pronalaska se odnosi na decija
kolica snabdevena uredajem za voZnju pre-
ko stepenica.

Poznato je da najvecu smetnju i teSko-
¢u kod voznje decijih kolica pretstavlja
skidanje kolica sa spratova kao i iznoSenje
na spratove. Drugim recima dosada su de-
Cija kolica preko stepenica morala biti no-
Sena, jer nije bila moguca voZnja istih po
stepenicama,

Predmetom pronalaska uklonjen je
ovaj nedostatak tako, da je moguce delija
kolica spuStati preko stepenica bez ikak-
vog potresa, kao i penjati ih.

Decija kolica prema pronalasku odliku-
ju se narotito time, sto su snabdevena ure-
dajem za voznju preko stepenica i t. s., ko-
ii se uredaj sastoji od dve Sine snabdevene
sa jedne i sa druge strane sitnim tocki¢ima
rasporedenim na veoma malom medusob-
nom odstojanju, pri ¢emu se ove Sine mogu
poznatim mehanizmom da spuStaju radi
upotrebe i da dizu, odn. da se stavljaju van
upotrebe. Dalja odlika kola sastoji se u
tome, Sto je trup kolica obeSen o dva o-
sovinska Cepa tako, da kolica mogu da za-
uzmu uvek horizontalan poloZaj, ¢ak i kad
se vozi niz stepenice. Pomenuti osovinski
¢epovi nalezu na oprugama postolja, na
kome se nalaze toCkovi. Isto tako kolica
imaju spravu za fiksiranje tela kolica u Ze-
ljenom polozaju.

Na prilozenom je nacrtu primera radi
pretstavljen jedan oblik izvodenja predme-
ta pronalaska i to sl. 1 pokazuje izgled sa
strane, sl. 2 jedan detalj i sl. 3 pokazuje ta-
kode samo jedan deo kolica i to izgled o-
dozgo na driku kolica.

Postolje kolica sastoji se od dva okvi-
ra 1 na kojima se nalaze tockovi 2. Na sva-
kom osviru | nalazi se po jedna opruga 3,
na kojoj se nalazi leZiSte za osovinski cep
4 kotura 5, koji moze slobodno da se obr-
¢e u odgovarajuéem udubljenju drugog je-
dnog kotura 6, koji je utvrden u boénom
zidu tela 7 kolica. Prema tome telo 7 koli-
ca moze u izvesnim granicama da se okre-
¢e oko cepova 4. Da bi se telo 7 kolica dr-
zalo u Zeljenom poloZzaju predvidena je
sprava za kocenje, koja drZi telo 7 u zelje-
nom poloZaju. Sprava za kolenje sastoji se
od poluge 8, &iji je jedan kraj zglavkasto
pritvrden za rub kotura 6 u jednom useku.
Vrh poluge 8 je lutan i odgovara perife-
riji kotura 5 tako, da kada poluga 8 za-
uzima radijalan poloZzaj prema koturu 5,
tada ista ne ometa slobodno obrtanje isto-
ga u Supljini kotura 6. Cim bi se poluga 8
izvela iz polozaja pretstavljenog na sl. 1
(radijalan poloZaj) ona bi jednom od svo-
Jih ivica na vrhu pritisnula periferiju ko-
tura 5 i sprecila bi time svako obrtanje ko-
tura 5, pa time i svako obrtanje tela 7 ko-
lica, odn. telo 7 bi bilo ukoceno. Pomera-
nje poluge vrsi se rukom preko Zzica 10, 11,
koje su jednim krajevima pritvrdene za
slobodne krajeve poluga 8, koje su pred-
videne sa obe strane tela kolica, dok su
drugi krajevi Zica pritvrdeni za jedan okvir
12, koji se vodi u okvirnim vodicama 13
odmah kod drske 14 kolica, Kada se Zzeli
kocCenje tela 7 kolica povuce se okvir 12
prema drSci 14. Okvir povuce Zice 10, 11, a
Zice poluge 8 na suprot delovanja opruga
15, koje teZe da vrate poluge 8 u normalni
otkoCen poloZaj. Kada se otpusti okvir 12,
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opruge 1) vracaju u prvobitan polozaj (sa
sl. 1) poluge 8, Zice 10, 11 i okvir 12.

Kao §to je refeno u polozaju na sl. 1
telo moze slobodno da se obrée u izvesnim
granicama oko Cepova 4 Koturova 9.

Okviri 1, koji nose tockove 2 razmak-
nuti su toliko, da izmedu njih moZe da se
obrce telo 7 kolica. Odmah iza tockova 2
predvidene su sa obe strane kolica poluge
16, koje nose i sa jedne i sa druge strane
niz nablizu postavljenih tockica 17, koji su
obrtljivo smesteni na polugama 16 tako,
da se cela kolica mogu na njima da voze,
kada se poluge spuste pomocu poznatog po-
luznog mehanizma u poloZaj prema sl. 1, u
kome je moguce da se kolica voze niz ste-
penice bez ikakvih potresa. Poluge 16 snab-
devene su vodecim Stapovima 18, koji pro-
laze kroz odgovarajuce otvore na okvirima
1. Oko Stapova 18 a izmedu Stapova okvira
I navulene su spiralne opruge koje priti-
skuju na niZe Stapove 18 pa time i poluge
16 sa koturovima 17.

Kada se dode u blizinu stepenica pozna-
tim poluZnim mehanizmom 20, 21, koji je
u zglavkastoj vezi sa polugama 16 spuSta-
ju se ove poluge u polozaj pretstavljen na
sl. 1, te je moguda vozZnja preko stepenica,
jer je duZina ovih poluga sa tocki¢ima do-
voljna, da bi zahvatila bar dva do tri stepe-
na tako, da se kotrljanje vrsi stalno i bez
prekida. Kada se kolica nalaze pred stepe-
nicama, treba samo ista dobro drzati ruka-
ma tako, da se okvir svojim poloZajem za-
jedno sa polugama i tocCkicima prilagodi
kosini stepenica, dok samo telo 7 kolica
posto slobodno lebdi oko fepova 4 moZe
da zauzme potpuno horizontalan polozaj
koji udeSavamo rukama drzeci za drsku 14
kolica i kad polozaj kolica udesimo, povu-
cemmo za kocnicu t. j. okvir 12 i pritegnemo
¢a Sakama ruke uz drsku 4 tako, da se te-
lo kolica uko¢i u Zeljenom poloZaju u ko-
me ostaje sve dogod ne otpustimo okvir
12.

Podizanje poluga 16 sa tocki¢ima vrsi
se pomeranjem poluznog mehanizma odn.
pomeranjem poluge 20 iz nacrtanog levog
poloZaja u desni poloZaj. Kada se pomenu-
ta poluga dovede u krajnji desni poloZzaj
poluge 16 sa tocki¢ima dovoljno su odig-
nute od zemlje i kolica mogu posle toga da
se voze samo na sopstvenim toCkovima 2
kao i normalna kolica.

Patentni zahtevi:

1. Decija kolica, naznacena time, sto su
snabdevena uredajem za voZnju preko ste-
penica, Koji se sastoji od dve Sine (16)
snabdevene sa obe strane nablizu raspore-
denim tocki¢ima (17), pri ¢emu se ove Si-
ne ili poluge (16) mogu poznatim mehaniz-
mom spustati u poloZaj upotrebe i podiza-
ti radi normalne voZnje kolica pomocu o-
bitnih tockova (2).

2. Dectija kolica po zahtevu 1, naznale-
na time, sto telo (7) kolica moZe da se o-
brée u izvesnim granicama oko osovinskih
cepova (4) koturova (5), koji nalezu slo-
bodno obrtljivo u Supljinama koturova
(6), koji su pritvrdeni u boénim zidovima
tela (7) kolica, pri ¢emu pomenuti osovin-
ski Cipovi (4) nalezu na narotito predvi-
denim oprugama (3) rasporedenim iznad
okvira (1) postolja kolica.

3. Decija kolica po zahtevima 1 i 2,
naznatena time Sto je predvidena kocnica
za fiksiranje tela (7) kolica u Zeijenom po-
loZaju, pri ¢emu se ta kocnica sastoji od
jedne poluge (8), koja se jednim krajem
prilagodava periferiji kotura (5) i sem
toga je zglavkasto pritvrdena u jednom u-
seku na periferiji kotura (6), dok drugi
kraj poluga (8) stoji pod dejstvom Zica
(10, 11), kojima se poluge (8) izvode iz re-
dovnog poloZaja uz posredovanje okvira
(12) u polozaj za kocenje na suprot dejstva
opruga (15), koje teze da ove poluge (8)
vrate u noermalni slobodni otkoceni polo-
Zaj.
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