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[zum se nanasa na merilnik za razdalje,
s katerim se more z visoko leZecega opa-
zovalis¢a obale doloéiti razdalja od cilja,
ki plava po morju, ob uporabi opazovalne
visine nad morsko gladino kot merilne
baze, kakor tudi od poljubnega opazova-
liS¢a ob uporabi ene znane visine na cilju
kot merilna baza.

Te vrsti merilniki za razdalje, ki imajo
za merilno bazo znano morska visino
mesta, kjer se postavijo, in ki uporabljajo
logaritmi¢ne krivuljske plosée za udeSenie
objeklivov daljnogledov, so sicer znani,
vendar pa so veéinome zelo komplicirano
konstruirani. Od teh znanih instrumentov
se razlikuje priprava v smislu predlezecega
izuma po posebni enostavnosti, ki se do-
seze na ta naédin, da zavriljiva krivuliska
plod¢a, katere radius — vektorji so dolo-
éeni kod eksponencijalne funkcije zavrtenj
krivuljske plosée, vpliva pri svojem zavr-
tenju na nagib okrenljivega dalinogleda na
ta naéin, da se pri udesenju vizure na lo-
garitmicno podeljeni skali, ki je zvezana s
krivuljsko plos¢o, more razdalja od cilja s
pomoéjo trdnega kazalca neposredno od-
citati. Razventega se pri tem upostevajo
vplivi zemeljske krivine in srednje refrak-
cije, medtem ko se pri manjsih opazoval-
nih viginah lahko uporablja priprava kot
merilnik za razdalje z ,bazo na cilju”,
torej na podlagi znanih ciljnih visin,

smislu izuma se to doseZe s tem, da
se uporablja za udesenje cilinega kota

(morskovisinska baza) kakor tudi za ude-
Senje kota steklenega klina (pri ciljno-
visinski bazi) krivuljska ploséa, ki podpira
dlinogled. in ki so njegove dolZine radijev
doloéene kot eksponencijalne funkcije za-
vrtenj krivuljske plosée, tako da se raz-
dalje ne odé¢itajo kakor pri znanih merilni-
kih za razdalje te vrste na enakomerni,
temveé na logaritmiéni krozni razdelbi, ki
se istocéasno lahko uporablia ob primerni
izberi razdelbenega razmerja kot visinska
razdelba s svrhi primerno zmanj3ano dol-
zinsko enoto, v stuéaju da ni za visinske
podatke zaZeljena nobena posebna raz-
delba. Da se uposteva vpliv zemeljske
krivine in srednjega Zarkolomljenja, je v
smislu izuma trdno zvezana ta krozna
razdelba z drugo krivulisko ploséo, ki je
z ozirom na prvo zavriljivo udesljiva s
pomodjo kazalca z ozirom na vsakokratno
opazovalno vidino in ki se da v tej legi
fiksirati. Obe krivuljski plo8éi se opirata
s svojim pladéem ob trdni rezni lezaj, tako
da se pokaze pri vsakem zavrtenju kri-
vuljskih plosé, ki se izvrsi v svrho izre-
zanja vodorisa cilje, cilini kot kot funkcija
svote oftpornih radijev obeh krivuljskih
plosé.

Predmet izuma nam kaze slika prime-
roma v izvedeni obliki in sicer sl. 1 po-
gled od strani deloma v preseku, sl. 2
pogled od zgoraj, sl. 3 pogled od zadaj
deloma v preseku, sl. 4 pogled od spredaij
sl. 5 pogled od strani z razdelbo in ka-
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zalei, sl. 6 pogled od strani na pripravo s
predtacenim steklenim klinom in dvojnim
zrcalom v preseku, sl. 7 pogled od zgoraj
na v sliki 6 predoéene dele, deloma v
preseku.

Kakor je iz sl. 1 in 2 razvidno, je ok-
rog navpicnega cepa | stativove glave
vrtljivo vlezajen s krizno libelo 3a opre-
mljeni nosilec ali spodnji del 3, ki poka-
zuje na svojem vilicastem koncu 3b dva
koaksijalna ¢epa 4. Okrog teh cepov 4 je
naprej zakrenljivo vlezajen dvoino vili¢asti
kretnik 5, ki nosi paralelno z vodoravno
osjo cepov 4 lezajni ¢éep 6, ki je zavrtljiv
s pomodjo prijemneza koluta 6a, in na
katerem je priklinjena krivuliska ploséa 7
(sl. 3, 4). Neposredno poleg te krivuljske
plosée 7 je, istotako okoli ¢epa 6 vriljivo
razporejena druga krivuljska plodca 8, ki
je opremljena z ozobéenjem polZzastega
kolesa 9, v katero prijemlje polzasto vre-
teno 11, ki je vrillivo potom prijemnega
koluta 10. To polzasto vreteno je v svrho
naglega razkinjenja zobatega prijema vri-
liivo vlezajeno v locenj 12, ki je po eni
strani zakrenljivo vlezajen na ¢elnem &epu
13. ki je trdno vstavlien v krivuljski plo&éi
7, ter se vo drugi strani obremenjuje s
pomocjo peresa 14, ki je pnlr]eno na tej
krivuliski plo&éi 7, taka da prilemajo pol-
zasta vretena v ozobéenje polzasiega ko-
lesa 9 brez razgiba Krivuljski kolut 8 se
opira s pomocjo svoiega plasca ob lezuajno
rezo 15 nosilca 3. ki je paralelna z osjo
cepa 6. Plasé krivuliske plosce 7 sluZi za
podpiranje lezajne reze 16 vilicastega vz-
voda 17, ki je vriljivo vlezajen okrog para
Zepov 4 in ki nosi cilini daljnogled 18,
katerega oplicna os je tako razporejena,
da reze pravokotno os ¢epa 4 v sredini
nosiléeve vilice 3b. Poleg krivuljske plosde
8 sedi z njo ¢vrsto zvezana krozna ploséa
19, ki nosi na obodu logaritmiéno krozno
razdelbo 19a (sl. 5), kakor bi priblizno od-
govarjala v obliki kroga navili razdelbi
logarilmiénega radunala. Osteviléenje te
krozne razdelbe nam daje pri odéitanju s
pomod¢jo na kretniku 5 ¢évrsto pritrienega
kazalca 20 neposredno razdaljo pokaza-
nega cilja. Ce se parameter — razdelbeno
razmerje te razdelbe za razdalje svrhi pri-
merno izvoli in ¢e se izvede osteviléenje
v primerni merilni enoti, na pr. v hekto-
metrih, tedaj se lahko ista razdelba 19a
vsled svojega logaritmi¢nega karakterja
uporablja tudi kot visinska razdelba za
udesenie opazovalne visine s pomocio
kraka 7a, ki je priévriéen na krivuljski
ploséi 7 in ki nosi kazalec 21. Osteviléenje
daje potem v metrih udeseno opazovalno
visino postavilvenega mesla.

Kakor znano je kot ¢, za katerega je

nagnjena cilina linija proti vodoravni, ako
je iz vi§ine h v razdalji x na morski gla-
dini plavajoéi cilj toéno naciljen, dan s
prakliéno zadostno natanénostjo po formuli:

tg“=lg“0+k-x=i—:—}-- kx

Tu pomeni k konstantno, ki je odvisna
od zemeljske krivine in srednjega Zarko-
lomljenja in @ pomeni ciljni kot brez ozira
na zemeljsko krivino in Zarkolomljenje.

Priprava, ki naj daje za razliécne opa-
zovalne visine pravilne ciline razdalje mora
torej sama dati svoto, katere prvi del je
proporcionalen vsakokratni opazovalni vi-
§ini h direkino tn razdalii x. ki se ima
meriti, obratno, medtem, ko mora biti drugi
del samo tej razdalji x proporcionalen, in
sicer direktno.

Prvi del tg aa———*g ali lgx=lgh—lg«

daje mehaniéna pripravs, pri kateri je
cilini dalinogled po eni strani vrtljiv okoli
évriste vodoravne osi (4) in se po drugi
sirani opira ob krivulisko ploséo (7), ki se
njeni vektorji se ravnajo po zakonu:

h
=00 1.7
X

V tej formuli je oo iz éisto praktiénih
razlogov potreben radij osnovnega kroga
in r konstantna razdalja vrlilne osi dalj-
nggleda (4) od nalezaja krivuliske plosce
16.

Ako naj dobi torej krivuljska ploséa za
poljubne opazovalne visine h isto krozno
razdelbo kot razdelbo za razdalje, tedaj
mora biti zavrtenje plo§ée % za izvestno

: : h
cilijno razdaljo dano z ednaébo @z = :

lgh—lﬂx'

lg a

Pri tem je a konstanta, ki se ima svrhi
primerno voliti tako. da osiane kotno ob-
modje krivuliske ploiée za Zeljene skrajne
vrednosti od h in x nekoliko manie od
2 7, Lahko se torej zdruzita razdelbi za
h in x v eno samo, ako se oddéitato oste-
viléenja kakor je bilo Ze amenjenc. za vi-
Sinske in razdaline vrednosti v razliénih
dolzinskih enotah na pr. visinske vredno-
sti v metrih, razdaljne vrednosti v hekio-
metrih. pri éemur se lahko obseg skale
istotako drzi pod 2 .

Ker kaze razdelba za zavrtenja plosde
v diference lg h—lgx, se lahko uparablja
kol navadno v obliki kroga navito. loga-
ritmiéno raéunalo, t. i. relativni obodni pre-
mik lg h razdelbe napram s krivulisko
plodéo &vrsto zvezanemu kazalcu (21) na
dano opazovalno vidino h daje potom od-
gitanja s pomodcjo trdnega kazalca (20) na
isti razdelbi, cilino razdalino kot lg x. ne

torej T =



da bi se upostevalo zemeljsko krivino in
srednje zarkolomljenje.

Da se pa uposteva ta seveda le nez-
natni, cilini razdalji direktno proporcionalni
voliv, mehaniéno kot izprememba ciljnega
kota, je wvrtilina os omenjene krivuljske
plosée (7) potom vmesnega tagenja druge
krivuljske plosée (8) uprta ob lezajno rezo
ki se drzi v konstantni visinski legi. Sle-
dnja krivuljska ploiéa mora torej odgo-
varjati parametrovi ednaébi s =0y -} k x.
Tudi tu pomeni ¢ radij osnovnega kroga
ki ga je treba voliti po é&isto prakti¢énih vi-
dikih, in k pomeni Ze omenjeno konstanto.

7. ozirom na logaritmiéno podeljeno raz-
diljino skalo mora bili tudaj x=aWl" ali
kot zavrtenja ' = :: 2' tako da je polarna
ednacba te krivuljske plosée dana s for-
mulo: s =0y - kall.

Ker znasa veliéina korekturnega élena
ka¥ pri prakticno nahajajoéih se merje-
nih razdalj samo priblizno 045 mm, se
by oblika te krivuljske plo3ée le zelo malo
razlikovala od krozne oblike.

Ako lezi visina opazovalne tocke pod
od to¢nosti merjenja odvisno mero, tedaj
se lahko merjenje razdalie z ,bazo na
cilju” podvzame s sledece pripravo ob
uporabi te krivuliske plo3ée in razdaljne
razdelbe.

Pri tej metodi merjenja se kakor znano
predtaéi stekleni klin s prestavljim odklon-
skim kotom pred stransko objektivovo po-
lovico, vsled ¢esar postane v zornem polju
vidna dvoina slika, pri kateri pokazujeta
obe delni sliki na cilju visinsko razliko h’
ki je odvisna od velikosti vsakokratnega
kota steklenega klina 7 in od lomnega
koeficienta n stekla, in ki je dana s for-
mule h' =xtg«. Tu je € =(n—1)7. &«
pomeni kot, ki ga medseboj oklepata ne-
lomlieni in vsled steklenega klina lomljeni
cilini Zarek.

Ako je to visinsko premaknj :nje ciljnih
slik jednako znani cilini visini, tedaj je

ciljna razdalja dana z ednac¢bo x= ot
Pri tem se mora z ozirom na uporabljivost
ene same razdelbe za vse praktiéno na-
hajajoce se ciljne visine, veli¢ina klinovega
kota 7 istotako udesiti potom krivuljske
plogée po naédinu krivuljske plodée 7 s
pomodjo logaritmi¢éno podeljene razdelbe,
kajti tudi Iukqj je éisto analogno kakor

porej tge’' = % Potemtakem se lahko brez

nadaljnega uporablja ista krivuljska ploséa,
ki sluZi za udesenje cilinega kota tudi v
to, da se najde kot steklenega kline, isto-
tako tudi razdaljna cziroma viSinska raz-

delba, edinole razporedba kazalca ciljine
visine ali njegova &vrsta kotna razdalja
od kazalca opazovalnih visin bo odvisna
od é&isto gradbenih ukrepov. V svrho ude-

Senja potrebnega odklonskega kota « je,

kakor kazetla sl. 6 in 7, neposredno pred
objektiv priévriéena meridijonalno odre-
zana polovica sferi¢éno plankonkavne lece
22 tako, da prekriva stransko objektivovo
polovico. Sredisée krivine te plankonkavne
predtacene leée lezi natanéno v seéiséu
optiéne osi daljnogleda 18 z osjo abeh
éepov 4. V tej tocki lezi tudi sredidée kri-
vine plankonveksne, istolako meridijonalno
odrezane lede 23, ki je tako priévriéena
na kreiniku 5, da se njena krogljasta po-
vr§ina nataéno dotika krogljasta povrsine
lece 22. lz slike se brez nadaljnega vidi,
da potem odklonski kot «’ steklenega klina,
ki ga tvorita obe ravni ploskvi peloviénih
le¢, zavisi od naklona opti¢ne osi cilinega
dalinogleda 18. Da se pa lahko kljub temu
naklonu more opazovati na horicontu se
nahajajoéi cilj, je pred odklonilni sistem
polovi¢énih leé razviééen z dalinogledom
évrsto spojeni zrealni par 24, 25, pri kate-
rem dobi eno zrcalo 24 napram opti¢ni
osi neizpremenliiv naklon od pribliZne 45°,
mediem ko se naklon drugega zrcala 25
more roéno s pomodéjo prijemnega koluta
26 tako dale¢ premakniti, da na horicontu
lezeéi, (ali pri zracnih ciljih celo nad hori-
contom lebdeéi) cilj postane viden v zor-
nem polju navzdol nagnjenega dalinogleda.

S to napravo je cmogoéeno dologiti ve-
ligino odklonilnega kota steklenega klina,
ki meri cilino razdaljo z naklonom dalino-
gleda s pomoéjo logaritmiéne krozne skale,
torej natanéno tako kot pri merjenju z
morskoviSinsko bazo. Iz analogije enaéb,
ki so bile postavljene kot mera za raz-
daljo, sledi, da se lahko tudi pri tej me-
rilni meltodi uporablja ista razdaljna raz-
delba, vendar pa je kazalec 27, ki se ima
udesiti na ciljno viSino, napram s krivinsko
plodéo 7 &vrsto zvezanemu kazalcu opa-
zovalne visine 21 premaknjen za izvesten
konstantni kot, ki je njegova wvelidina od-
odvisna od lomnega koeficienta steklenega
kota.

Uporabljanje popisane priprave je nea-
slednje: Ako je mogode ovizirati cilj iz
njegove zadostno velike, toéno poznane
vidine opazovaliiéa, tedaj je treba najprej
udesiti opazovalno visino s pomoéjo ka-
zalca 21 na logaritmiéni krozni razdelbi
19a in sicer s pomocjo krizne libele 3s,
ki je razporejena na spodnjem delu 3.
Pri tem daje osteviléenje krozne skale
metriéno visino. Na to se s pomodéjo vritenja
krivuljske plosée 7 potom prijemnega ko-
luta 6a pri odvzetem steklenem kotu 22—23



ovizjra cilj in na krozni razdelbi 19a se
odéita razdalja s pomoéjo kazalca 20, pri
éemur daje osteviléenje razdalbo v hekto-
metrih.

Ako opazovali§ée nima zadostne visine,
da bi se moglo isto uporabiti kot bazo,
tedaj se moramo posluziti v svrtho merjenia
razdalje znane (ali cenjene) visine na cilju.
V tem sluéaju se zopet s pomoéijo polze-
vega pogonskega vretena 11 udesi ta vi-
sina potom cilinovisinskega kazalca 27 na
krozni razdelbi in se nato po prediagenju
steklenega klina 22 — 23 s pomoéjo obeh
predstavnih zrcal 24 —25 potom vrienja
sledniega ovizira cilj. Pri tem se pojavi v
zornem polju v vidini prevmeséena dvoina
slika. Tedaj pa je treba to visinsko prev-
meslitev z istoéasnim vrienjem ¢&epa 6 s
pomoé&jo prijemnega koluta 6a in vslop-
nega zrcala 25 tako izpreminjati, da pade
spodnji rob ene ciljne slike natanéno na
zgornji rob druge ciljne slike, nakar se
lahko s pomodéjo kazaica 20 odéita v hek-
tometrih ciljeva razdalja na krozni raz-
delbi 19a.

Patentni zahtevi.

1. Obalni merilnik za razdalje z morsko-
viséinsko bazo ali z bazo na cilju, ozna-
éen s tem, da vrtliiva krivuljska ploséa,
¢ije radius-vektorji so doloéeni kot eks-
ponencijalne funkcije zavrtenj krivuljske
plos¢e. vpliva pri svojem vrleniu na na-
gib okrenljivega daljnogleda tako, da se
pri udesenju vizure na logaritmi¢éno po-
deljeni skali, ki je zvezana s krivulisko
ploséo more razdalja od cilja s pomodjo
cévrstega kazalca neposredno odéitati.

2. Merilnik za razdalje po zahlevu 1,
oznadena s tem, da je — v svrho upo-
stevanja vpliva zemeljske krivine in Zarko-
lomlienja — na osi krivuljske ploiée (7).
ki podpira nosilec dalinogleda (17), vle-
zajena druga krivuliska ploséa (8), ki se
opira ob lezajno rezo (15), katera je pri-
tg’)ena na stransko okrenljivi spodnji del
(3).

3. Merilnik za razdalje po zahtevih 1.
in 2., oznacen s tem, da je krivuljska
ploséa (7), ki podpira daljnogledov nosi-
lec (17), opremliena s krakom (7a), ki nosi
opazovalnovisinsko marko (21), s pomoéijo
katere je na logaritmi¢éni krozni razdelbi
(19a) udesljiva vidina opazovalnega mesta.

4. Merilnik za razdalje po zahtevih 1.

do 3., oznaden s tem, da je krivuljska
ploséa (7), ki podpira daljnogledov nosilec
(17), zvezana s sosedno krivuljsko ploiéo
(8). ki nosi logaritmiéni razdelbeni krog
(19s), s pomocjo polzevega gonila (11), ki
je svrhi primerno izobliéeno izmakljivo in
s dejstvovanjem katerega je opazovalno-
visinska marka (21) na razdelbenem krogu
(19a) udesljiva.

5. Merileik za razdalje po zahtevih 1.
do 4., oznacen s tem, da je v svrho mer-
jenja razdalj s c11mov13msko bazu, dalj-
nogled, ki je podpiran od krivuljske plosce
(7), opremljen s steklenim klinom (22—23),
ki se ima namestili pred eno stransko po-
lovico objektiva in ki je opremljen z iz-
premenljivim odklonskim kotom, tako da
sta obe delni sliki, ki se pojavliata v zor-
nem polju kot dvojna. slika, premakljivi
navpiéno do dotika gornje meje ene ciline
slike s spodnjo mejo druge, in da se more
mera v to potrebnega premikanja na lo-
garilmi¢ni krozni razdelbi (19a) pri znani
cilini vidini neposredno odditati kot raz-
dalia od cilja.

6. Merilnik za razdalie po zahtevih 1.
in 5., oznacen s tem, da obsloja stekleni
klin (22 —23), ki prekriva eno stransko
abjektivovo polovico, iz po ene meridijo-
naino rezane plankonkavne in plankon-
veksne poloviéne leée, od keterih je ena
poloviéna le¢a (22) trdno zvezasna z ob-
jektivovim okvirom dalinogleda (18) in
druga poloviéna leéa (23) s kretnikom (5),
ki vodi os krivuljske plosée (8), in da lezi
skupno krivinsko sredisée poloviénih leé
(22. 23) v seciséu optiéne osi dalinogleda
(18) z vrlilno osjo (4) daljnogledovega no-
silea (17).

7. Merilnik za razdalie po zahtevih 1.
do 5., oznaden s tem, da je krivuliska
ploséa (7), ki podpira daljnogledov nosi-
lec, opremljena s kazalno marko (27), ki
sluzi za udesenje znane ciljne visine na
logaritmi¢ni razdelbeni krog (19a).

8. Merilnik za razdalie po zshtevih 1.
do 6., oznacen s tem, da je pred stekleni
klin (22, 23). ki je predtacen objeklivu,
razporejeno dvomo zrcalo (24 — 25) tako,
da ije kljub temu. da je pri malih cilinih
razda!_]ah in velikih ciljrih viginah vizirna
os moéno nagnjena navzdol. vsled vrienja
enega na pr. zgornjega zrcala (25) napram
spodnjemu (24) cilina linija vidljiva vodo-
ravno ali pa tudi navzgor.
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