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Ovaj se pronalazak odnosi na kvacila u je-
dnosmislenim pogonskim napravama namje-
njenim raznim ciljevima i moZe se primeniti
na kvag¢ila koja imajn da teraju samo u je-
dnom praveu, ili na kvatila koja teraju u dva
pravea, ili se moze dobiti slobodno kretanje
i zakocen poloZaj, kako se kad bude Zzelelo.

Ovaj se pronalazak moZe primeniti na na-
prave koje teraju samo ujednom praveu, koje
mogu biti ili ne biti preobratljive, kao &to je
slu¢aj kada one trebaju da prenose znatnu
snagu sa Sto je moguée manjim nenrednosti-
ma, a narocito se moze primeniti na naprave
za prenos krefanja sa kakve osovine u ravno-
mernom kretanju, t. j. obrtanju na neku dru-
gn koja se neravnomerno obrée na suprot
kakve protivne promenljive sile.

Pronalazak se sastoji od jednog usavrienog
naizmeniénog kvagila nainjenog od jednog
pokretnog klizajuceg dela smeStenog izmedju
jednog oscilujuéeg i jednog obrinog ¢lana,
tako da se naizmenitna relativna angularna
kretanja izmedju pomenutog klizajuteg dela
i oscilujuéeg ¢lana preobrac¢aju u naizmeniéna
kretanja klizajuéeg ¢lana pod pravim uglom
na pravac obrtanja, ¢ime se i dobija naizme-
nitno spajanje i zaklju¢ivanje i konzekventno
rastavljanje ova tri ¢lana iz cega izlazi da se
oscilujuce kretanje pretvara u isprekidano o-
brtno kretanje.

Pronalazak se sastoji i u tome 3to se kli-
zajuéi ¢lan snabdeva sa poveéim frougaonim
ili trapezojdalnim zubima koji su u saradnji
sa odgovarajuéim zubima utvrdjenim ili na

oscilujuéem ili na obrtnom é&lanu, buduéi da
su oni tako uredjeni da se relativno kretanje
izmedju klizajuceg i oscilujuéeg élana ili o-
brtnog c¢lana pretvara n kretanje klizajnéeg
dela ped pravim uglom na pravac kretanja
obrtanja.

Pronalazak se dalje sastoji u jednom usa-
vrSenijem kvacilu koje se sastoji od jednog
klizajuéeg ¢lana stavljenog izmedju jednog
oscilatornog i jednog ¢lana sa isprekidanim
obrtnim kretanjem, &to je sve udeSeno tako
da se relativno kretanje izmedju klizajuceg i
oscilujuéee glana prefvara u pomerno kreta-
nje izmedjn klizajuceg i osecilujnéeg &lana
pretvara u pomerno kretanje pomenutog kli-
zajuteg &lana, pa prema tome, i naizmenigno
zakativanje 1 ofpuStanje ova fri pomenuta
¢lana.

Pronalazak se takodje sastoji u jednom u-
savréenom kvacilu koje se sastoji od jednog
pokretnog (klizajuéeg) ¢lana nameétenog izme-
dju jednog oscilujnéeg i jednog Clana sa ispre-
kidanim obrtanjem, udeSeno tako da se rela-
tivno obrtno kretanje izmedju klizajuéeg dela
i oscilujuceg ¢lana prefvara u radialno kre-
tanje pomenutog klizajuéeg ¢lana, time se do-
bija naizmeni¢no zakativanje i Df])ll“\t&ﬂJe ovih
triju Clanova.

Ovaj se pronalazak dalje sastoji i u name-
Stanju pogodnih ustavljaca koji se mogu po-
desavati, tako da se kretanje klizajuceg dela,
relativno na oscilujuéi ¢lan ili obrtni ¢lan,
moZ%e po volji pode$avati tako da se sasvim
zaustavi ili pusti u jednom ili drugom praveu,
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Pronalazak se jo¥ sastoji i u tome $fo se
1 jednom usavrienom, kvacdilu kao ovo ovde,
namesti jedan klizajuéi ¢lan izmedju osecilu-
juceg i jednog obrtnog ¢lana, Sto je sve u-
deseno tako da se relativno kretanje izmedju
klizajuteg dela i oscilujuéeg dela pretvara u
kretanje klizajuéeg clana pod pravim uglom
na obrtno kretanje, ¢ime se dobija naizme-
nicno zahvatanje izmedju sva tri ¢lana, bu-
duéi da pomenufi klizajuéi ¢lan ima na svo-
jim dvema stranama zube ili tome sli¢no, koji
zahvataju u odgovarajuce zube na oseilujuéem
¢lanu i na obrtnom ¢lanu.

Pronalazak se dalje sastoji i u jednom u-
savrdenijem kvagilu koje je natinjeno od jed-
nog klizajuéeg tlana sa zubima na njegove
dve strane, koji je smeSten izmedju jednog
drugog oscilujuceg ¢lana i jednog obrtnog
¢lana snabdeveni odgovaraju¢im zubima. Zubi
na jednoj strani klizajuéeg ¢lana veéi su i sa
manjim nagibom nego B3to su zubi sa one
druge strane, usled c¢ega se zahvatanje na
manjim zubima vr8i usled relativnog kretanja
klizajuéeg dela i oscilujuceg ¢lana ili izmedju
klizajuéeg dela i otpornog ¢lana.

Pronalazak se takodje sastoji i n tome $to
se klizajuéi ¢&lan snabdeva na jednoj strani
dok se drugom stranom zahvata u druge tla-
nove jedino trenjem izmedju spremljenih po-
vréina pokrivenih gumom ili kojim drugim
pogodnim materijalom.

Pronalazak se takodje sastoji i u tome, Sto
se povriine izloZene trenju iznose van omo-
ta¢a aparatovog, izbegavajuéi na taj natin,
da izmedju tih povrdina dospe ulje sa drugih
delova iz madine.

Pronalazak se dalje sastoji od jednog kva-
tila kao &to je to napred opisano, koje je
snabdeveno sa vetim zubom na klizaju¢em
¢lanu i to sa one strane, sa kojom se zahva-
ta sa oscilujuéim ¢lanom, time se postizava
da inercija klizajuceg dela pomaZe zahvatanje
i rastavljanje grupe sitnijih zuba.

Pronalazak se dalje sastoji i u dodavanjn
naknadnih masa ili incrcionog ¢lana koji ée
se kretati zajedno sa kljizajué¢im ¢lanom pri
njegovim obrtima, i koji su udedeni tako da
se ostavlja izvesno relativno uzduzZno kratanje
izmedju ova dva glana.

Pronalazak se dalje sastoji i u tome 3to se
dodaje elasti¢na $pojniea u praveu odrtanja
i to izmedju klizajuéeg dela i jednog inerci-
onog &lana.

Ovaj se izumetak dalje sastoji i u tome,
§to se dodaju izvesna postrojenja kojim se
postize da se ispostavi neprekidno otporno
trenje protivu relativnog obrtnog kretanja iz-
medju klizajuéeg dela i onog &lana, koji na
sebi nosi grupu sitnijih zuba, t. j. ili oseilu-
juéi ili obrtni ¢lan, kako bi se dobio dovo-

voljan ofpor obrtanja klizajuéeg dela, kome je
potrebno da dobije kretanje pod pravim uglom,
stvaraju¢i na taj natin spajanje i kvatenje
grupe sitnijih zuba.

Pronalazak se dalje sastoji in tome, 8to se
na oscilatoru namestaju podesni ustavljaci ili
grupe fakvih ustavljata koji dejstvuju ili na
klizaju¢i deo ili na naknadne inercione mase,
sprecavajuéi ith da se kreéu relativno na os-
cilator sa jedne njegove sirane, dak se druga
grupa takvih ustavljata nalazi tako raspore-
djena da se spre¢ava svako relativno kretanje
klizajnéeg dela s druge strane sredidnog po-
lozaja relativno na oscilujuéi ¢lan. Isto tako
moze se postaviti i trefa grupa ustavljata sa
zadatkom da spretava svako relativno kreta-
nje klizajuéeg clana u pogledu na oseilujnéi
tlan sa ma koje strane sredisnog polozaja
njegovog relativno na oscilujuéi ¢lan.

Pronalazak se dalje sastoji u slugajevima
gde se promena kretanja ne traZi, u name=
Stanju vec¢ih zuba sa kosim stranama samo
sa jedne strane, dok druga strana svakog
zuba sluzi kao ustavljaé, spretavajuéi angu-
larno kretanje klizajuceg clana relativno na
oscilator i to samo u jednom praveu, ¢ime se
dobija relativno slobodno kretanje izmedju
rotora i oscilatora kada se ovaj poslednji kre-
¢e u jednosmislenom praveu.

Pronalazak se sastoji i u jednom usavrie-
nom kvatilu ili napravi za teranje samo u
Jednom praven, koji se sastoji od jednog kli-
vajuceg dela u obliku kakvog prstena snab-
devenog sa zubima na dvema svojim strana-
ma i smedtenim izmedju kakvog oscilujuieg
i jednog obrtnog &lana snabdevenim odgova-
raju¢im zubima. Zubi su jedne strane ovog
klizyjudeg é&lana veéi nego na drugoj strani
ali imaju manji nagib neg) oni manji zubi,
te se usled toga zaustavijanje i otpustanje
manjih zuba vrdi relativnim kretanjem kliza-
juceg c¢lana u pogledu na oscilujuti obrtni
¢lan.

Ovaj se pronalazak sastoji i n tome to se
ovako kvatilo ili naprava za teranje samo u
jednom praveu, sastoji od jednog klizajuéeg
¢lana u pogledu prstena snabdevenog zubima
na dvema svojim stranama, od kojih jedna je
grupa manje duboka i udelena da se moze
da zahvata u odgovarajuée zube na obrtnom
¢lanu, dok je druga grupa zuba mnogo krup-
nija i u stalnom zahvatn sa odgovarajuéim
znbima na oscilujucem ¢lanu, ¢ime se posti-
zava da se klizajuéem delu da uzduZno kre-
tanje u onom praveu, u kojem ce se proiz-
vesti zahvatanje i rastavljanje grupe sitnijih
zuba na klizajuéem i obrtnom delu.

Pronalazak se dalje sastoji n postrojenju
kojim se postize stalno otporno trenje protiv
relativnog obrtnog kretanja klizajuéeg dela i



&lana snabdevenog grupom sitnijih zuba bilo
da je to oscilujuéi ili obrini &jan, kako bi se
dobio potreban otpor kretanja t. j. obrtanju
klizajuéeg Clana radi davanja prenosnog kre-
tanja istom postizavajuéi time zahvatanje gru-
pe sitnijih zuba,

Pronalazak se sastoji takodje i u tome &to
se dodaje i kakva podesna opruga, koja pri-
tiskuje klizajuéi deo na takav nalin da se
manji zubi nalaze n dodirn sa malim zubima
na rotorn iti na oscilatorn.

Pronalazak se sastoji i od jedne kombina-
cije izmedju inercione mase u kretanju sa
klizajuéim delom, kao §to je to veé opisano,
i ostalih deloya aparata, pri ¢emu se stalno
trenie dobija izmedju klizajuéeg i inercionog
dela i rotora, pomoc¢u kakve opruge ili sasvim
hez nje.

Pronalazak se takodje SabLDJl u nadinu na
koji se postizava da se manji zubi drze ra-
stavljeni od zuba sa kojima oni saradjuju, za
vreme dok rotor pretréava klizajuéi deo.

Pronalazak se dalje sastoji i u namestanju
jedne p]jusnate kocnice, koja se krece roto-
rom pomoén trenja, i koja je snabdevena sa
zubima ravnim i pljosnatim koji ce saradji-
vati sa takvim istim zaravnjenim zubima na
klizajuéem delu. Ta je kotnica udeSena da
se moze kretati pod uticajem klizajuceg dela
ili njegovih dodatih inercionih masa pomera-
juéi pomenute zube relativno za daljinu od
polovine razmaka tih znba, kada se klizajuéi
deo pocne kretati brie nego rofor u praveu
teranja, i to tako da se zahvatanje manjih
zuba na klizajuéem delu i takvih istih zuba
na retoru pravilno izvi8i za vreme periode
teranja.

Ovaj se pronalazak dalje sastoji i u po-
boljéanoj jednosmislenoj pogonskoj napravi i
postrojenju kojim se pravac obrtanja ili te-
ranja moze promenuti ili se moZe oscilator
potpuno razdvojiti od rotora kao o ¢e se to
ovde opisati.

U vezi sa prilozenim crtezima:

Figura 1 jeste popretni presek jednog od
oblika ovog pronalaska, izlazuéi opsti raspo-
red i postrojenje.

Fignra 2 jeste jedan deo popreénog pre-
seka pod pravim uglom na tiguri 1 uzetom
po liniji 2-2 u figuri 1.

I'igura 3 jeste delimitan presek po liniji
3-3 u figuri 1.

Figura 4 jeste plan sa delimi¢nim prese-
cima, koji izlaZe postroj oscilatora i letece
poluge.

Iigura 5
guri 1,

Figura 6 jeste defaljan izgled koji pokazuje
neke izmene koje se mogu primeniti na opsti
mehanizam izlozen u figuri 1 do 4.

jeste presek po liniji 5-5 u fi-

Figura 7 jeste detaljan izgled jedne druge
izmene.

Figura § jeste diagram koji pokazuje na-
gib zuba na klizajuéem delu.

Figura 10 jeste izgled sa strane sa prese-
cima, pokazujuéi jedan drugi oblik mehani-
zma, i

Figura 14, 15, 16 i 17 pokazuju delove
mehanizma u polozajima u kojima se nalaze
u respektivnim figurama 10, 11, 12 i 13.

Figure 18, 19, 20 i 21 jesu preseci pod
pravim uglom na tignre 12, 15, 14 i 17, po-
kazujuc¢i postrejenje ustavljaga za teranje u
oba pravea, kako se bude htelo, dalje, slobo-
dan polozaj i polozaj za dobijanje d¢vrstog
spoja.

Rigura 22 jeste izgled sa strane pod pra-
yim uglom na figurn 10, 11, 12 i 13, poka-
zujuci postronnje za promenu pravea obrta-
nja ovog mehanizma.

Figura 23 jeste presek po liniji 23-23 u
tiguri 22,

Figura 24 jeste plan u preseku izlagajuéi
wmehanizam sa ligure 22.

Figura 25 jeste izgled sa strane u preseku
izlaZuéi aparat koji se upotrebljava za sma-
njivanje brzine i za promenu pravea obrtanja.

Figura 26 jeste presek po liniji 26-26 u
figuri 25,

Figura 27 pokazuje izgled sa strane u pre-
seku mehanizma koji se primenjuje za sma-
njivanje brzine i promenu pravea obrtanja na
zadnjoj osovini nekog motornog vozila.

Figura 28 jeste plan i presek istog meha-
nizma.

Figura 29 jeste presek po liniji 29-29 u
figuri 27,

Figura 30 jeste presek po liniji 30-30 u
fignri 27.

I'igura 31 jeste prasek Jjedne druge vrste
postrojenja za smanjivanje brzine i pravea
obrtanja.

Figura 32 jeste presek po liniji 32-32 u
figuri 31.

Figura 83 jeste izglod sa strane u preseku
jednog postrojenja za smanjivanje brzine u
vezi sa jednim diferencijalnim postrojenjem
sklopljenim prema ovom pronalasku.

Figura 34 jeste poprecan presek jedne mo-
difikacije u kojoj se pokazuju dodate opruge
za spoj izmedju naknadnih inercionih masa i
klizajuéeg dela.

Figura 35 jeste izgled u preseku po liniji
35-35 u figuri 34.

Kigure 36 i 37 pokazuju jedno drugo po-
strojene u kome se unosi elasticilet izmedju
naknadno dodatih inercionih masa i klizaju-
¢eg tlana,

Iigure 38 do 41 pokazujn razne druge na-
tine kojima se moze udesiti da se razmeste



tistavljadi, koji ée sluziti za preokret kretanja
kada se to bude Zelelo.

Figure 42 do 45 pokazuju jedno drugo o-
stvarenje ovog pronalaska u kome relativno
kretanje izmedju oscilatora i klizajuéeg ¢tlana
prouzrokuje radialno kretanje samog klizaju-
¢eg ¢lana da bi se izvr$ilo zahvatanje ili o-
slobadjanje spoja.

Figura 46 pokazuje jedno drugo preinale-
nje u kome se postrojavaju dva klizajuéa ¢la-
na izmedju oscilatora i rotora.

Figure 47 i 48 jesu diagramatiéna ilustra-
cija’ nobitajenog nac¢ina za seéenje zuba, kako
bi svojim ravnim stranama uvek bili u zahvatu.

Figura 49 jeste presek duZ osovine koji i-
zlaze druga preinacenja.

Figura 50 i 51 pokazuju oblik aparata u
kome se u mesto zuba upofrebljavajn povrsi-
ne za trenje.

U ostvarenju pronalaska izlozenom u figuri
1, do 5, teranje se postize preko teskog za-
majnog to¢ka a namestenog na osovinn b koja
se obr¢e na kotrljatama ¢ smestenim u utvr-
djenom omotadn d na mekom voziln ili ma
kakvom drugom aparatu Osovina & nosi na
svome kraju jedan eckscender ¢ koji je spojen
spojnom polugom f za jedan kraj klatne-pli-
vajuée — poluge y. Ova plivajuéa poluga g
spojena je preko stoZera /i za jednu drugu
klatnu polugu % koja se obrée oko stozera [
i Ciji su krajevi oplereceni teskim masama.
Drugi kraj klatne po]uge q spo_yen je za dva
oscilatorna ¢lana o i p pomocn jednog para
spojenih poluga 7 n i klinova m. Oscilatorni
¢lanovi 0 i p mogu se obrtati oko osovine ¢
i naginjen je od dva suprotno namestena ¢la-
na s i s &iji su radialni zubi trouganog pre-
seka na svojoj unutradnjoj strani 1 koji su n
s'alnom zahvatu sa slinim zubima na kliza-
juéem ¢lanun « i w u ¢iju drogu stranu ure-
zani su sitni zubi » koji mogu da zahvataju
u odgovarajute zube na oscilatornom ¢la-
¢lanu o i p. Klizajuéi ¢lanovi # i « mogu se
kretati u praveu osovine i veliki zubi ¢ na
spoljnoj strani klizajuéeg dela natinjeni su sa
jednom stranom u praveu radialne ravni kroz
osovinu obrtanja, dok suim druge strane pod
nagibom od 30 stepeni sa ravni koja stoji u-
pravno na osu obrtanja, Sitniji zubi » sime-
trigni su i nagnuti su pod uglom do 45 ste-
peni na ravan koja stoji upravno na osn obr-
tanja. Drugi pogodni oblici ovih zuba izloZe-
ni su u figuri 9. Dubina zuba je takva, da
manji zubi stoje izvan zahvata kada su veéi
zubi u punom spoju.

Pljosnate opruge 2z naginjene su tako da
dejstvuju na ispuste w i y na klizajuéem i
obrtnom deln respektivno, ¢ime se postize da
se sitni zubi odrZzavaju u stalnom spoju sa
odgovarajucim zubima na oscilatoru, Lenjivac

1 vezan je za oscilujnéu polugu % sa ili bez
pogonskih opruga kojima bi se odrzavao de-
finitivan sredi$ni polozaj te poluge. U samom
lenjiveu, koji je potpuno potopljen u zejtin,
nalazi se klipna poluga 2 spojena svojim gor-
njim krajem za klatnu polugu %, drugi kraj
klipne poluge nosi na sebi ispust 3 koja sa-
radjuje sa cilinderskim ¢lanom 4 Ciji ispusti
gledaju unutra i mogu da se zakale za ispu-
cte 3. Podesni otvori 5 udefeni su tako na
ovim ispustima da se prostori na krajevima
cilindra stavljaju naizmnni¢.io u vezu sa o-
otvorima 6 kroz koje ulje moZe da fece u
krajeve cilinderove. Sam, pak, cilinder — po-
topljen je n ulje i unutrasnja mu je povrdina
u obliku kupa spojenih svojim osnovieama.
tako da, kada se klip 3 kreée u ma kom praven
izvan svoga sredidnog poloZaja, presek kroz
koji treba da prodje ulje sve se viie smanjuje
usled tega izlazi da, ako se osecilujuci élan %
primora da osciluje izlazeéi iz svog sredisnog
poleZaja, mnogo se veéi pritisak ostvaruje s
Jedne strane klipove, usled ¢ega aparat dej-
stvuje da se centar cscilacije na kraju ipak
dovede u svoj prvobifni sredidni polozaj.

Rad gore opisanog aparata jeste slededi: .

Pogonska osovina pod ravnomernim obrta-
njem dejstvuje da ekscentrik e mora da osci-
luje klatnu polugu g koja sluzi za to da se
raspodeli kretanje izmedju oscilujuée poluge
k1 spojuib poluga n u vezi sa oseilujuéim
Clanovima o i p, koji osciluju u suprotnim
praveima. Osbilacija glana o u jednom praveu
tezi da pokrene klizajuéi ¢lan, pomocn ispu-
stva w iy 1 opruga 2z, kako bi veéi zubi na
njegevom spoljnom boku bili potisnuti uz od-
govaraju¢e zube na rotoru s iz ¢egai.lazi da,
usled kretanja oscilujuéeg ¢lana, klizajuéi deo
w primoran je da se kreée na levo prouzro-
kujuéi zahvatanje izmedju sitnih zuba na kli-
zajicem i oscilujuéem delu, usled Cega se
stvara veliki pritisak izmedju oscilatora, kli-
zajuceg dela i rotora, koji dolazi zbog razli-
¢itih uglova nagiba malib i velikih zuba (vidi
figuru 9). Rezultat je da se celokupan osci-
lujuci sistem, klizajuéi ¢lan i rotor kreéu u
jednom istom praveu. Ako se oscilator o krene
u suprotnom prayeu pravougaone strane na
velikim zubima ¢ na rotoru, povecavaju svako
relativno kretanje izmedju klizajuteg dela i
rotora, i nikakva se druga sila ne manifestuje
sem one, koju ispoljavaju opruge z u teznji
da pokrenu klizajuéi deo kako bise mali zubi
v na klizajuéem delu spojili sa odgovarajuéim
zubima na oscilatoru. Prema tome, kada se
oscilator krene u ovom praveu, ne povladi so-
bom ni rotor ni klizajuéi deo. U tom slu-
Caju sitni zubi preska¢u jedan drugog na su-
prot dejstvu ravnih opruga z. Za vreme ovog
obrnutog kretanja, drugi oscilator p stupa u



rad i tera rotor u praven n kome je ranije
bio teran oscilator o. Time se dobija jedno-
smisleno obrtanje rotora unsled naizmeniénih
impulza dobijenih od oscilujuéeg ¢lana o ip.

U oblikn u kome se prikazuje ovaj prona-
lazak u figuri 6, dodawo je jedno frikeiono
jastuge 31, koje stvara trenje izmedju oscila-
tora 32 i klizajuteg dela 38. 'Trenje se pro-
izvodi izmedju kolutastog jastuceta 31 i ru-
kavea 84 spojenog za klizajuéi deo pomodu
klina i zljeba, kako bi se dozvolilo kretanje
klizajucem delu duz osovine. U ovom slutaju
pryvobitno relativno kretanje izmedju oscilatora
i klizajuceg dela duz osovine dobija se trenjem,
koje ¢ini da veliki zubi na klizajuéem delu
penju se uz nagib na roforovim zubima usled
cega se spajaju manji zubi na oscilatoru i
klizaju¢em delu. Gore opisano postrojenje moze
se sa preimuéstvom preokrenuti, ako se veéi
zubi natine sa oscilatorove a manji sa roto-
rove strane. U tom sluéaju trenje se vrdi iz-
medju rotora i klizajeg dela. U ovom posled-
njem postrojenju zahvitanje se vrlo jako pot-
pomaze i inercijom klizajuceg dela i inerci-
jom jastuéeta 31, naroéito kada je period os-
cilacije vrlo valiki — odnosno — brz.

U oblikn ostyrarenja ovog pronalaska kao
&to je ilustrovano u tiguri 7 veéi zubi 11 sme-
Steni su sa one strane klizajuceg dela 12
koja je bliza oscilatoru 13 & manji zubi 14
smeSteni su sa one strane klizajudeg dela,
koja je bliza rotoru 15. Jedan prsten 16 dej-
stvnje kno inercioni ¢lan, i obuhvata klizaju-
¢i Clan, koji moze da klizi duz osovine rela-
tivno na ovaj prsten dok klinovi 17 spreca-
vaju svako relativno obrtno kretanje izmedju
prstena i klisajuéeg dela.

U ostvarenju ovog pronalaska potre-
ba za oprugama, koje ¢e odrzavati u stalnom
dodiru klizajuéi i obrtni ¢lan, izbegava se u-
sled inercije prstena 16, poSLo Clm ozcilova-
nje odpofne u praven u kome Je potrebno
da se izvr§i zahvatanje, inercija prstenova
dejstvuje na klizaju¢i deo na takav nagin, da
ovaj mora da klizi duz osovine relativno na
oscilator, dovodeéi na taj nacin msle zube
na klizajuéem i obrtnom deln u tesan dodir,

Nadin sastava i sklopa zuba moze se vrlo
lako razumeli iz diagrama u figurama 8 i 9.
Ugao nagiba na ravan upravnu na osu fe-
raju¢ih — pogonskih — strana veéih zuba
na klizajuéem deln . mora biti potpuno jed-
nak uglu nagiba B na pogonskim stranama
malih zuba u pogledu na istu ravan, minus
ugao jednak uglu trenja, t. j. drugim redima
ako ugao « jeste ugao nagiba vecih znba, B
ugao nagiba manjih znba i jeste ugao ne-
Sto malo veli od ugla trenja, onda ¢emo ima-
ti da je — a=B8—¢. Ako se Zeli moZe se
postaviti u mesio vecih zuba, odiéni helikoi-

dalni znpéanici, u kojem sluéaju ugao « na
spirali mora odgovarati istom odnosu. Trenje
se moze iskoristiti, ako se to narotito zeli, u
mesto manjih zuba, U ovom slutaju ugao B
odgovara uglu trenja jzmedju trijajuéih po-
vréina, i ako uago « ne odgovara dovoljno
blizn gornjem odnosu, zubi ili spirala poénu
da se preskac¢u ili se sasvim zakoCe, usled
tegza se ne mogu rastaviti sem pod pritiskom
velikih sila,

U praktici nadjeno je da ngao o mora da
bude uvek veci od ugla t-enja iumedju upo=-
trebljenog suvog materijala. To mora biti da
dolazi usled toga &to se tanak sloj maziva
privremeno sasvim istisne izmedjv znba pod
ogromnim pritiskom prenesenih sila prilikom
zahvatanja. Vrednost za ugao ¢ za koji sam

ja nasao da je najpodesniji, jeste 15 stepeni.

Ako su zubi nacinjeni na takav nacin, dobija
se pozitivno dejstvo kose ravnine vsled ega
klizajuéi deo mora kretati, proizvodecéi pra-
vilno zahvatanje manjih zuba, 1 celokupan
sistem pozitivno se zakvaci, sprecavajuéi sva-
ko klizanje ili rastavljanje za vreme pogon-
skog perioda,

U svima ovim mehanizmima slobodan pro-
stor izmedju oscilatora, klizajuéee i obrtnog
dela mora biti ndesen tako da kad se veci
zubi nalezu u zahvatu, manji zubi su taman
rastavljeni dezyoljavajuéi slobodno obrtanje.

U jednom drugom preinacenju ovog pro-
nalaska ilustrovanog u tiguri 10, 11 i 12, i
dalje sve do figure 24, koja se moZe prime-
niti radi dobijanja obrtana terajuée osovine u
ma kom praveu, imajuéi i slobodan i ukole-
ni poloiaj, kako se to Zeli, oscilator 41 nagi-
njen je sa velikim zubima 42 sa jednakin
nagibom na obema stranama, kao Sto je to
ilustrovano u figuri 8. Mali zubi 43 takodje
imaju jednake nagibe i-odgovaraju istim zn-
bima na rotorn 43. Klinovi 45 nameSteni su
na klisajuéem delu, kao Sto je pokazano n
figuri 7, a prsten 46 moze da klizi slobodno
duz osovine relativno na klizajuci ¢lan sluZe-
¢i se klinovima 45. Zljebovi 47 na prstenu
46 udeseni su da u njih mogu da udju kraei
viljuske 48, koju nosi rukavac 49 na jednoj
poluzi radilici 50, koja moze da se postavi u
Cetiri rasna po{ozaja, gde se odrzava zubom
i oprugom 51 zahvataju¢i u zljebove 52 na
toj poluzi radilici 50.

Radi sastava delova izlozeni su u Eetiri
razna poluzaja u figurama 10, 11,12 i 13 a
odgovarajllﬂ izgledi 1lllqtrmanl su u figurama
14, 15, 16 i 17 i u figurama 1%, 19, 21 i
20. Oscilator nosi na sebi klin 53 koji je ci-
lindri¢an u nekim delovima, a odseten kao
sto je ilustrovano u nekim drugim delovima.
Ovakav klin prolazi kroz jedan kruzni otvor 54
na prstenn 46 name3tenom na klizajuéem delu.



U polozaju ilustrovanom u figurama 10, 14
i 18, kretanje prstena 46 i klizajuceg dela,
relativno na oscilator 41, moze se izvodiii
Jjedino usled iseéenog prostora 55 na suprot
prstena n ovom polozaju. Rezultal ovoga je-
ste da se kretanje u jednom praveu inercija
prstenova ¢ini da  klizajuéi deo nafakne
svoje velike zuba na oscilatorove, drugim re-
C'ma da se rastavi od njih, prouzrokujuci
zahvatanje manjih zuba na roforu.

U polozaju izloZzenom u figurama 11, 15 i
21, otvor u prstenu sprecava se da se krece
relativno na oscilator, nsled toga sto se oko
celokupnog njegovog oboda nalazi cilindriéni
deo klina, unsled ¢ega nikakvo relativno kre-
tunje nije moguce, te se veliki zubi ne mogu
da popune uz odgovarajuce znbe, dozvoljava-
juéi na taj natin slobodno kretanje izmedju
klizajuéeg dela i totora u oba pravea.

U polozaju izloZenom u figurama 12, 16 i
20 suprotna strana ctvora u prstenu 48 na-
lazi se na suprot jednog Zljeba 56 koji se
nalazi na klinu oscilatorovom, tako- da je re-
lativno kretanje izmedjn klizajuéeg dela i os-
cilatora moguge samo u praveu suprotnom na
pravac kretanja i polozaja ilustrovanom u fi-
gurama 10, 14 i 18, sa rezultatom da se za-
hvatanje izmedju klizajuceg dela i rotora vrii
Jedino reletivnim kretanjem u uspinjanjem
velikih zuba, davajuéi obrtanje i suprotnom
pravet.

U polozaju ilustrovanom u figurama 13,
17 i 19 prsten moZe da sc krece relativno
na klizajuéi deo u ma kome praveu, tako da
se relativno kretanje iuspinjanje velikih zuba
moze vrditi u oba pravea, zahvatajuéi oseila-
tor, klizajuéi deo i rotor u oba pravea.

U preinacenju ovog pronalaska ilustrovanom
T figuri 25 i 26, u kome se pronalazak pri-
menjuje na prenose zz promenu pravea obr-
tanja, terajuéa osovina Gl nosi dva sli¢na
eksentrika 62 koji rade u fazi, 1 za koje su
spojene dve spojnice 63 i 64 za pokretanje
oscilujuéih ¢lanova 65 i 66 u suprotnim pray-
cima. Klizajuéi delovi 68 i 67, kao &to je to
ranije opisano smeéteni su izmedjn oscilatora
65 1 66 1 ¢lanova 69 i 75, koji su utvrdjeni
na osovinu rotora 71. Zarubljeni klinovi 721
73 utvrdjeni su na osoilatorima 65 i 66 za-
zahvataju u prstenove 74 1 75 i dejstvuju na
klizajuéi deo da ga uko¢e u jednom ili dru-
gom praveu, kako se to Zeli, ili da ega oslo-
‘bodi sasvim u oba pravea oscilacija. Tnercioni
prstenovi ntvrdjeni su na klizaljkama 67 i 68
i pokreéu se viljuskama 76 i 77 utvrdjenim
‘na_uzduZno ‘popretnej poluzi 78, tako da se
‘oni. mogu postaviti za teranje u ma kome
praveu, ili da im se dade neutralan polozaj
kako se kad bude htelo.

U obliku pronalaska izloZenog u figurama

27, 28, 29 1 30 moze se videli da se izt
moZe primeniti za upotrebu za smanjivanje
brzine okretanja i promenn pravea rotacije, i
mozé se primeniti na zadnje osovine kakvih
motornih kola. Pogonska osovina 81 nosi na
sebi dva ekscendera 82 i 83 koji su u fasi i
spojeni su sa oscilatorima 84 i 85 namedte-
nim tako da mogu da dejstvuju na osovinu
86 pod pravim uglom na pogonsku osovi-
nu 81.

Mahanizam kojim oscilatori teraju osovinu
86 jeste slitan onom koji je napred bio opi-
san, Oscilatori 84 1 85 spabdeveni su sa ve-
likim zubima 42 na svojim spoljnim strana-
ma i ovi su zubi u stalnom zzhvatu sa od-
govarajacim delovima 45 ali se mogu sasta.
viti da bi dozvolila rastavljanje mulih zuba
na rotorovim ¢lanovima 44 utvrdjenim na ro-
torovu osovinu 86. Relativno kretanje inerei-
onih prstenova u pogledn na oseilator zavisi
od klina 53 koji je utvrdjen na oscilatorn i
prolazi kroz jedan kruzni otvor na prstenu
46, Ovi klinovi se mogu pomerati u praveu
vsovine pomotu viljusska 48 koje su pod dej-
strom poluge 87. Klinovi 53 su udeSeni tako
da mogua da dozvole relativno kretanje izme-
dju oscilatora i klizajuéeg dela u praveu obr-
tanja ili mogu da zaustave svako takvo kre-
tanje, kao 8to je to veé bilo opisano: u vezi
sa figurama 10 do 24,

U ostvarenju pronalaska ilustrovanom: u ti-
gurama 31 i 32, prenosno postrojenje za sma-
njivanje brzine obrtanja smesteno je u obmo-
tatu 91 a pogonska osovina 92 nosi na sebi
tri ikscendera 93, 94 i 95 postavljene za 120
stepeni. Tri oscilatora 96, 97 i 98 pod dej-
stvom sn spojnih polugan sa ovih ekscendera
a sami pak dejstvuju preko klizajuéih ¢lano-
va 101, 102 i 103 na rotacione glanove 104,
105 i 106, utvrdjene za osovinu 107.

Oseilatori nose na sebi klinove 108, 109 i
110 koji prolaze kroz otvore na inercionim
prstenovima 111, 112 i 113, sluzeéi kao u-
stavljaéi kao §to je to ranije opisano. Ovi se
prstenovi mogu pokretati bo¢no pomocu vilju-
S8aka 114, 1154 116 utvrdjenim za pomera-
juéu polugu 117, tako da se pravae obrianja
pogonjene, odnosno, terane osovine utvrdjuje
njihovim polozajem kuao Sto je to veé ranije
opisano.

Sasvim je olevidno da se ma koliki broj
faza mogu na isti na¢in primeniti na ove me-
hanizme i narofito se preimucstvo moze o-
datle izvuéi primenom na balansiranje rota-
cionih i oscilatornih masa. Sto je veéi broj
‘faza, mnogo e ravnomernija biti pogonska
sila koja fera rotorova osovinu.

U obliku ostvarenja ovog pronalaska poka-
zanom u tiguri 83 kombinuje se diterencijal-
no postrojenje sa postrojenjem za smanjiva-



nje brzine obrtanja, §to se moZe primeniti na
vec¢a motorna teretna kola. U ovom preina-
¢enjn pogonska osovina 121 spojena je eks-
cenderom 122 za oscilujuéu polugu 123, &iji
su krajevi spojeni za dva para spojnih poluga
124 1 125 utvrdjenim za dva para nezavisno
oscilujuéim c¢lanovima 126 1 127, koji dej-
stvijr na nezavisne osovine 128 i 129 za te-
ranje tockova kolskih. Oscilatori se naizme-
nicno spajaju sa obrtnim osovinama preko
dva para klizajuéih ¢lanova 130 i 181, koji
su samo diagramati¢ki izlozeni u tiguri, ali
rade i dejstvuju na isti nacin na koji i po-
strojenja ranije opisana. Opruge ili tome slic-
ne ustave mogu se postaviti da bi odrzavali
sredisni polozaj oscilujuée poluge i drugih
delova aparata. ]

U nekim slucajevima potrebno je da se
inercioni prstenovi na klizajutim clanovima
nameste na elastitan nagin, kako bi se kliza-
juci deo mogao slobodno kretati duz osovine,
ali se primorava da se obrée oko osovine po-
motu kakve elasticne spone sa prstenom. Ovo
se moze naciniti kao sto je ilustrovano u fi-
gurama 34 i 35. U ovom postrojenju inercioni
prsten 140 snabdeven je sa radialnim ispusti-
ma 141 koji sacinjavaju oslonac za oprugu
142 ili neki drogi sliéni materijal ¢iji drugi
krajevi odupirn o ispuste 143 koji su naci-
njeni na jednom drugom medju-postavljenom
delu 144, utvrdjenom za klizajuéi deo pomo-
¢u nabora 146. Razlog zadto je se namestio
inercioni prsten pomoéu opruga za klizajuéi
deo, kao 3to je to u ovom preinagenju poka-
zano, jeste da se izbegnu prevelika trenutna
opterecenja koja dolaze usled poveéane iner-
<cije brzinom obrtanja,

Postavljanje ovakve clasticne spone ima za
posledicu da se sva optereéenja i napori sma-
njuju kada budu prouzrokovani udarcima usled
zahvatanja malib zuba pri sobodnim periodima
a narocito kada ti zubi medjusobno prolaze.
Ovakva se naprezanja mogu vrlo lako svesti
na vrlo brze impakte malih zuba dejstvojudi
na masu klizajuéeg dela tako da masa iner-
¢ionog prstena ne sme da dejstvuje u smislu
poveéanja jatine impakta. Slicni se rezultati
mogu dobiti ako se inercioni prsten naéiniod
kaucuka izlivenog oko metalne koguljice, koja
sluzi da se celokupna masa prstena moze da
utvrdi na klizajuéi deo.

I'igure 36 i 37 izlazu jedno postrojenje
kojim se elasticitet moZe uvesti izmedju iner-
cione mase 1 klizajuée mase pomocu spoljas-
njih opruga. U ovom preinatenju inercioni
¢lan 147 spojen je oprugama 148 za prsten
149 koji je dalje utvrdjen klinovima 150 za
hlizajuéi deo 151. Ovaj klizajuéi deo snabde-
~ven je sa velikim zubjima 152 na strani osei-
datora 153, na drugoj svojoj strani ima male

zube koji sa brzim prekidima zahvataju u iste
takve zube na rotoru 154.

Da bi se promena piavea okretanja mogla
povoljno izvrditi potrebno je da se inercioni
prsten, ili kakav drugi rukavac koji bi okru-
zavao klizajuéi deo, moze slobodno kretati duz
osovine, kao sto je to ved ranije ovde opisano.

Ovakav nagin dobijanja promene pravea veé
je ilustrovan u figurama 38 do 41. U ovom
obliku pronalaska klin 155 utvrdjen je na
jednoj osovini 156 spojenoj pelugom 157 i
spojnicom 158 za rugien 159 koja se moze
rukom pomerati. Upotrebljavajuéi ovakvo po-
strojenje, klin za promenu pravea moze dej-
stvovati direktno na jedno produzenje samogu
klizajuéeg dela, te se prema tome, moZe upo-
trebiti u promenljivim mehanizmima ilustro-
vanim u tigurama 1 i 6, gde se ne upotreb-
ljavaju nikakvi inercioni prstenovi.

U pelozaju izloZzenom u figurama 38 i 39
inercioni prsten utvrdjen je i ne moze da se
kreée ni u jednom praveu.

U polozaju. pokazanom u tiguri 40 relativno
"kretanje u oba pravea omoguéava se, posto
se ustavljac 155 veé pomerio za dovoljan ugao
kako bi se dobila potrebna sloboda rada. To
se pomeranje vr§i pomoéu poluge 159.

U pojozaju izlozenom n figuri 41 uslavljaé
155 pomeren je u protivnom praveu dozvo-
ljavajuéi da se relativno kretanje moZe vrSiti
u suprotnom praven.

Suivim je odbevidno da se mnogo izmena
1 preinatenja -moze ¢initi kojim bi se kontro-
lisalo relativno kretanje izmedju klizajuéeg
dela i drugog ¢tlana koji na sebi nosi velike
zube u pogledu pravea, i gore opisane vrste
i obliei sluze samo kao primerci radi ilustro-
vanja na&ina na koji se moze to izvoditi.

Videée se dalje da se klizajuéi deo ne mora
ba$ praviti u obliku zatvorenog prstena, veé
se moze naciniti i iz dva ili vise delova, koji
¢e se odrzavati na svome mestn ili inercionim
pyvstenom ili kojim drugim sredstvom.

Kada prostor ne dozvoljava da se iskoristi
kretanje, duZ osovine, segmenti klizajuceg dela
mogu se postaviti tako da se relativno kreta-
nje obrtanja svodi na kretanje klizajuceg dela
u radialnom praven. Jedan primer takvog o-
blika izloZen je u figurama 42 do 45,

U ovom primern, klizajuéi deo 161 udelen
je tako da se kvetanje oscilatora 162 pretvara
u radialno kretanje klizajuéeg dela po cetvr-
tastim radialnim vodjicama 169, $to ima 2a
posledicu zahvatanje oscilatora 162, kllzajuceg
dela 161 i rotora 163 usled zahvatanja ma-
lih zuba 164. Pravac obrtanja koji se dozvo-
ljava utvrdjuje se poloZajem u kome se na-
lazi klin 165, koji se mose lateralno kretati
pomocu rug¢ice 166 na glanu 167 utvrdjenom
na osovinu 168, koja se moZe kretati syojom



duzinom. Klin 165, kojiu ovom primeru pro-
lazi kroz otvor na inercionom prstenu 170
odseten je taman foliko da dozvoli relativno
kretanje izmedju klizajuéeg i oscilujuceg dela,
na natin koji je veé ranije opisan.

Jedno drugo preinagenje ovog postrojenja
Jjeste upotreba dva jedno pored drugog po-
stavljena klizajucéa dela.

Na primer, u obliku pronalaska izloZenog
n figuri 46 oseilator 171 zakaginje u jedan
klizajuci deo 172 preko velikih zuba 173. Kli-
zajuéi deo nosi na sebi iinercioni prsten 174
utyrdjen za njega pomoéu nabora, kao sto je
to ranije opisano, U isto vreme zahvata u je-
dan drngi klizajuéi deo 175 preko malih zuba
176. Citava serija pljosnatib opraga 179 u.
potiebljava se da bi se ova dva klizajuca
dela drzala u medjusobnom dodiru. Ovaj dru-
gi klizajué¢i deo untvrdjen je narotito za rotor
177 pomoén zuba 178 Dubina zuba izmedju
oscilatora 1 prvoga klizajuéeg dea potpuno
je jednaka dubini zuba izmedju «rugog kli-
zajncéeg dela i rotora, a nagib u vogledu na

v hd
ravan uprave na osn rotorovi moze se dote-

rati i do 120 stepeni za znbe izmedju osei-
latora i prvog klizajucéez dels, a 90 stepeni
za male zube izmedju dva klizajuéa dela, a
60 stepeni za zibe izmedjn drogog klizaju-
¢eg dela i rotora. Dovoljnn se prostora mora
ostaviti da kad sa veliki zubi u zahvatu mali
zubi morajn biti slobodni tako da mogu pro-
laziti medjusebno bez dodira,

U obliku pronalaska, koji je ovde opisan,
moze se izvuéi narogito preimucstvo sto su
mali zubi uvek u stalnom zahvatu i ako bi
se desilo da, pri prenosu prvog impulsa za
teranje samo su vrhovi zuba u zahvatu, mo-
guénost popudtanja drugog klizajuceg dela
dozvoljava da se pritiskujnéi opruge 179 isti
pomeri, dozvoljavajuéi u isto vrame da se
zubi izmedju obih klizajuéih delova pretrca-
vaju bez kvarafsve dok se kuplovanje potpu-
no ne dovrdi. ]

Da bi se omoguéila upotreba velikih zuba
sa najmanje promasaja ili klizanja sa strane
klizaju‘eg dela, na kojoj se strani zubi nai-
zmeni¢ne zahvataju i ofpustaju. Kiizajuci deo
moZe bhiti podeljen u veéi broj segmenta, re-
¢imo Sest, i fo tako udeSenim da se mogu
podeliti u dve ili vite faza,

Mora se zapamtiti da ako su zubi rastav-
Jjeni po fazama, mora se voditi ra¢una da se
ostavi dovoljno prostora da se oslobode oni
zubi koji ne treba da su n zahvatu, Rezultat
svega ovoga jeste, da kad se klizajuéi deo
krene duZ svoje ose radi zahvala sa oscila-
torom ili rotorom, samo jedan po jedan od
onih segmenta doé¢i ée u zahvat, tako da se
trajanje rofacije, za koje se vreme vrdi ovo
zahvatanje, smanjuje na vrlo neznatnu koli-

¢inu, usled tega preskakanje ili klizanje, ako
ga i ima biva svedeno na jednu Sestinu one
vrednosti, koju bi imalo da nije bilo podele.
Isto tako, ako se zeli dva ili tri ili vide seg-
menta moZe se dovesti u zeh atanje jedno-
viemeno,

Jedan vrlo prost naéin za isecanje zuba na
kliz jucem delu ilustrovan je u figurama 47
1 48, Iz tih figura vidi se ravnine 221 iseea-
Ju na vrhu svih zuba, fako da je presek s\ih
znhba trougaoni, sa vrhom trouglovim odsece-
nim kao 3to je oznateno sa 223. Linije 221,
u tiguri 48 oznaénju dno Supljina izmedju
zida.

Za velike zube ngao nagiba « moZe se na-
¢initi od 30 stepeni, broj zuba moZe biti 12,
a ugao 1) izmedju tackasiih linija pokazuje
kretanje se¢iva i moze biti do (0 45 Za
male zube broj zuba moZe biti 60, ugao na-
giba 45% a ugao 1 moze biti 39

Malo brizljiviji naéin za isecanje ovih zuha
jeste da se seku na taj nsgin da su njihove
strane delovi helikoidalne povrdine izvuéene
jednom linijom koja prolazi kroz osu uprav-
no na nju, a sleduje profil Zeljenog zuba. Na
ovaj se nacin dobije povrdinski dodir izmedju
zuba za svo vreme vrsenja zahvatanja.

U ostvarenju ovog pronalaska ilustrovanom
u figuri 49, 50 i 51, spojna poluga 231 po=
kreée oscilator 232, koji je u stalnom i ne-
pomitnom zahvatu sa klizajuéim delom 233,
pomocu velikih zuba, kao $to je to veé rani-
je opisano; pomocu pljosnatih naboranih o-
pruga 234, koje stalno pritiskujn klizajuéi deo
ka rotoru 235, odrzava se dodir izmedju ovo
dvoje poslednjih. Oko klizajuéez dela name-
dten je inercioni prsten 236, koji moze da
klizi ‘duZz 8ina utvrdjenim na klizajuéem delun i
upravlja se prema polozaju klina 237 utvr-
djenog na oscilatoru. Ovaj klin je uvZljebljen
tako da se moze upravljati polozajem klizaju-
¢eg dela i inercionog prstena, pomocu otvora
u koji ulazi, kao sto je to veé ranije bilo o-
pisano. Razdaljina izmedju rotora i oscilatora
odrzava se pomoén jednog umetka u obliku
prstena 244. Na rotoru 285 nalazi se jedan
drugi ko¢ioni prsten 238 koji se oslanja o
tvrdo jastue 239 naédinjeno od materijala
koji daje jako trenje, a izmedju prslena 238
i rotora uvek se nalazi jedno jastuge 240 na-
¢Injeno od presovanog zapudaca ili tome slic-
nog materijala za povetanje trenja. Ploda u-
stavljata nosi, na onoj strani koja je okrenu-
ta klizajucem delu, jedan prsten od zaravnje-
nih zuba 241 ¢iji je hod, odnosno razmak,
isti kao Sto je i u malim zubima na klizaju-
¢em delu i stavlja se u pokret pomoéu klina
232 na inercionom prstenu, ulazeéi u otvor
na ispustu 243, Klin je potselen kao &to je-
izloZeno u figuri 50 i 51 usled Eega se rela-



tivno kretanje izmedju klizajuteg dela i ko-
cione plote moZe dopustiti za polovinu nor-
malnog razmaka jzmedju malih zuba, u ma
kome bilo praveu, prema polozaju inercionog
prstena relativno na ispust 243 na kodionoj
plodi,

Rad gore opisanog aparata jeste ovakav:

Usled vrlo jakog trenja izmedju kotione
ploée i rotora, kotiona plo¢a tezi da se po-
krene sa rotorom, ali ¢im klizajuéi deo od-
potne da se kreée brie nego rotor, posto po-
stoji samo jedno slobodno kretanje ravno pe-
lovini malih zuba, to ée se klizajuéi deo
krenuti zajedno sa kogionom plofom za po-
menutu duzinu. Zubi i ustaljadi tako su ude-
Seni da kad se rofor krete brZze nego kliza-
juéi deo, mali se zudi na klizajucem delu i
zubi na kodionnj ploéi taman jedan naspram
drogou, tako da se zahvatanje ne moze izvr-
giri izmedin klizajuéez dela i rotora. Kada se
klizajuéi deo zatréi doveljno da moze preatici
rotor, klin 242 pokrenuée sei uéi ée u otvor
na ispustu 243 usled tega ée vrhovi zuba na
klizajuéem delu doci ispred useka izmedju
zuba na kogionoj plodi, usled ‘egn dée moéi
da klizi duz svoje osovine prouzrokujuéi za-
hvatanje manjih zuba na klizajuéem delu sa
zubima na rotoru. Vidi se da na taj nacin
kogiona plota sprecava zahvatanje za vreme
‘prvog i poslednjeg perioda teraju¢ih impulsa,
zt koje je vreme brzina rotorova veéa od br-
zine klizajuteg dela.

Dalje se moze videfi da koCiona plota. kao
§to je to ovde opisano, moZe upotrebiti u
svima sluCajevima gde je potrebno, da bi se
‘dobio tih prenos zupcanicimaili zbog ma ko-
jih drugih razloga da se svaki dodir prilikom
pritréavanja malih zuba ima da izbegne.

U ostvarenju ovog pronalaska kao 8to je
ilustrovano u figurama 52 i 53, glavna po-
gonska osovina 250 nosi na sebi jedan za-
majni todak 251, koji je kajilem i tockom
spojen sa sporednom pogonskom osovinom
koja takodje nosi zamajni todak 252. Ova je
pogonska osovina spojena pomoén spojnice
253 sa donjim krajevima oscilujuce poluge
254, tiji Je drugi kraj preko stoZera 255 spo-
jen sa oscilatorom 256. Sredidte oscilujuée
poluge 254 spojeno je sa spojnom polugom
257 i 258 za jedan par oscilatora 259 i 260,
koji rade sa suprotnim fazama, Hotorova oso-
vina 261 prolazi sredidno kroz oscilator i nosi
ispuste 262 i 263 &vrsto utvrdjanim za oso-
" vinu.

Oseitatori su snabdeveni sa velikim zubima
kao i u ostalim preinatenjima, koja sn do
sada bila opisana sa odgovarajuéim velikim
zubima na klizajuéem delu 264 koji je snab-
deven sa ispustima 265 izmedjn kojih i ispu-
sta zakovanih za osovinu rotorovn nalaze se

jastuc¢iéi od gume 266. Jedna podesna opruz-
na naprava 267 nacinjenja je da odriava sre-
di§ni polozaj oscilatoroy — 256. Pakung 268
stuvljen je svada oko klizajuéeg dela kako bi
se spretilo da ulje iz obmotaéa dolazi u do-
dir sa gumenim jastuc¢iéima. Delovi u obmo-
ta¢u podmazuju se pomoéu ulja, koje se sa-
drzi u dnu istog.

Rad gore opisanog postrojenja jeste ovakav:

Pri pokretu oscilatora u jednom praveu,
slabo trenje izmedju rotora i klizajuéeg dela
i sama inercija klizajuéeg deln dejstvuju da
se isti krene relativno u pogledu na oscilator
usled ¢ega ée se zubi oscilatorovi i zubi na
klizajuéem delu rastaviti tako, kako bi se kli-
zajuéi deo pritisnuo vrlo jako na guuieno ja-
stuce tesajnel isto jedino trenjem. Oblik zuba
jeste takav da S pri povratnom putn oscila-
torovom relativno kretanje oscilatora i kliza-
juceg dela sprecava kao i u preinagenju, koje
je napred opisano, kako bi se izbeglo zahva-
tanje R}imju(«eg dela u jastutice pri ovom
hodu, isled ¢ega rotor dobija kretanje jedino
u jednbm istom praveu, a teranje se vrai nai-
zmeniéno pomocu jednog idrugog klizajuéeg
dela. Pogodan oblik zuba za ovaj cilj jeste
trongaoni oblik, sa jednom stranom o — 30
stepeni 'sa svojom bazom, dok je druga strana
upravna na bazu, kako bi dejstvovala kao u-
stavlja¢a za klizajuéi deo.

Munoge se izmene mogu ¢initi u ovom cilju
da se povecéa podfetno trenje ili inereiju, ili
oboje, ¢ime bi se poletno relativno kretanje
izmedju klizajuéeg delai oscilatora moglo pro-
izvesti i pojacati. Cak Sta viSe, opruge se mogu
upotrehiti, ako se to samo zeli, a i klizajuéi
i obrtni deo mogu biti namesteni radialno,
ako je to potrebno. U ovom poslednjem slu-
¢aju dodirna povrsina bice cilindri¢na i u ta-
kom skuaju gumeni prsten, koji bi sadinja-
vao trigcionu povrdinu, mogao bi biti jedno-
stavan i izjedna, dok bi klizajuéi dec bio po-
deljen n segmente.

Postrojenje ilustrovano za odriavanje osei-
latora 256 u jednom srediSnom poloZaju sa-
stoji se od jedne opruge 270 smeitene izme-
dju ispusta 271 i 272. Jedan od ovih ispusta
nesi na sebi blok 275 koji se obrée u jednom
obmotadu, dok drugi nosi na sebi pritisak
jednog navrtnja nadrafljenog na polugu 267,
koja je spojena u 274 sa oscilatorom 256,

Moze se videti da se mogu ¢initi mnoge
izmene u ovom pronalasku. Ma koji nacin za
dobijanje promenljivog kretanja kao &to je to
ovde opisano, moZze se uzeti u kombinaciju sa
trenjem, t. j. n kombinaciji sa klizajuéim de-
lovima koji stoje pod dejstvom trenja, u me-
sto &to bi se upotrebljavao inercioni prsten,
U takvim slu¢ajevima zarezani klin, koji shuzi
kao ustavljal moZe se udesiti da se zakadinje



za jedan rukavae oko klizajuéeg dela; ovaj ro-
kavac moze da pusti klizajuéi déo da se kre-
u praven osovine, ali je utvrdjen za isti na
takav nagin da se mora kretati u obrtnom
praven zdjedno sa klizajuéim delom.

Ako se upotrebljava rotacioni promenljivi
klin, t. j. klin za promenn praved rotacija, kdo
&to je to sludaj u ostvarenjima ovog prona-
laska ilustrovanim u figuri 38, klin se moiZe
utiniti da dejstvaoje na jedan ispust évrsto u-
tvrdjen za klizajuei deo.

U primerima ovog pronalaska, kao &to je to
ovde opisano, kvagilo je bilo primljeno da me-
haricki zahvata oscilatore. Ocevidno je da se
druga postrojenja mogu upotrebiti za dobija-
nje oscilacija kao na primer; hidrolickim pu-
tem ili pneumatickim putem pokretani klipo-
vi ili se naizmeni¢no zatezapje moze izvoditi
i pomoéu zica, Isto tako i elektromagnetna
postrojenja mogu se vrlo dobro iskoristiti.

PATENTNI ZAHTEVI:

1. Pogonski mehanizam za jednosmisleno
teranje naznacen time, §to se sastoji od jednog
klizajuéeg clana smeSlenog izmedju jednog
_oscilujuéeg 1 jednog rotacionog ¢lana, kojije
udesen tako ds se relativno angularno kreta-
nje pomenutog klizajuceg ¢lana i pomenutog
oseilujuceg ¢lana pretvara u kretanje klizaju-
¢eg ¢lana pod pravim uglom na kretanje obr-
tanja, usled Gega proizilazi zahvatanje, a po-
tom i zakvalivanje ta tri pomenuta ¢lana, kiko
bi se oseilatorno kretanje pretvorilo u ispre-
kidano jednosmisleno obrtno kretanje,

2, Pogonski mehanizam za jednosmisleno
teranje prema zahtevu 1, naznalen time
sto klisajuci deo ima velike zube koji zahva-
taju u odgovarajuée zube ili na oscilatoru ili
na rotoru udedenim tako da se relativno kre-
tanje izmedju klizajwées dela 1 oscilujuceg
¢lana ili rotora, respektivno, pretvara u kre-
tanje klizajuéeg dela pod pravim uglom na
pravae obrtanja,

8. Kvacilo naznageno time §fo se sastoji od
jednog khzajuceg dela smestenog izinedju jed-
nog oseilujuéeg c¢lana i jednog obrtnog Elana
i udedenom tako da se relativno kretanje pri
obrtanju izmedju pomenvtog klizajuéeg clana
i oscilujuceg Clana pretvara u prenosno kre-
tanje pomenutog klizajuceg glana sa posledi-
com mnaizmeni¢nog zahvatanja i rastavljavlja-
nja gore pomenutih triju ¢lanova.

4, Mehanizam za jednosmisleni pogon na-
znaden time Sto se sastoji od jednog klizaju-
Ceg dela smeStenog izmedju jednog osciluju-
¢eg i jednog obrtnog Cluna i udedenim tako
da se relativno. obrtno kretanje izmedju po-
menutog klizajuéeg dela i oscilatornog ¢lana
pretvara u kretanje klizajuéeg ¢lana u radi-

alnom praveu, sa posledicom zahvatanja ira-
stavljanja tih friju ¢lanova.

5. Pogonski mehanizam za jednosmisleno
teranje prema zahteva 1 naznalen time, &t
su nadinjeni podesni ustavlja&i koji se mogu
podefavati, ¢ime se kretanje klizajuéeg dela
relativno na oscilatorni ¢lan ili rotacioni Elan
moZe sprecavati ili pudfati u ovom ili ohom
praveu, po Zzelji. .

6. Mehanizam za jednosmisleni pogon koji
je naznacen time, $to se sastoji od jednog kli-
zajuéeg dela smestenog izmedju jednog osei-
lujuéeg i jednog obrtnos clana i udeSenom
tako, da se relativno obrtno kretanje izmedju
pomenutog klizajuéeg dela i pomenutog osei-
lujuéeg ¢lana pretvara u kretanje klizajuceg
dela pod pravim uglom na pravae obrtanja,
usled fega proizilazi zahvatanje i zakvacivanje,
a potom rastavljanje napred pomenvtih triju
clanova; bududéi da taj klizajuci ¢lan ima zube
ili tome sli¢no, na obema svojim stranama,
pomuéu kojih moZe pozitivno da se zabvati
ga odgovarajuéim zubima na oscilatornom ¢la-
nu i na powenutom rotacionom ¢lanu,

7. Pogonski mehanizam za jednosmisléno
teranje naznacen time, $to se sastoji od jednog
klizajudeg tlana koji je snabdeven zuhima na
obema svojim stranama. i koji je smeSten iz-
medju jednog oseilujudeg ijednog rotacionog
¢lana snubdevenim odgovaraju¢im zubima, bu-
duéi da su zubi sa jedne strane veéi od zuba
na drugoj strani, i sa manjim nagibom nego
oni drugi zubi, tako da sezahvatanje manjih
zuba vrdi relativnim kretanjem klizajuéeg i
oseilujuéeg &luna ili relativnim kretanjem kli-
zajuéex ¢luna i obrtnog &lana. .

¥. Mehanizam za jednosmisleni pogon na-
znaten time, §to se sastoji od jednou klizaju-
éeg dela smestenog jzmedju oseilatornom i
Jednoyg obrtnog ¢lana, 1 Sto taj klizajuéi deo
ima sa jedne svoje strane zube; a sa druge
trikcione povrsine, po najboljeé elastitne, ude-
%ene tako da se mogu odrzavati sasvim slo-
bodnim od zejtina.

9. Mehanizam za jednosmisleni pogon pre-
ma zahtevu 1, naznacen time, 8to klizujuci deo
ima vece zube sa one strane koja saradjuje
sa oscilatornim ¢lanom, tako da inercija kli-
zajuceg dela tezi da pomaZe zahvatanje i ot-
pustanje manjih zuba,

10. Mehanizam za jednosmisleni pogon pre-
ma zahtevu 1, nazna&én time, 3to se dodaje
jedna naknadna inerciona masa koja se imu
kretati zajedno sa klizajuéim delom pri nje-
govom obrtanju, udeSenoj tako da se relativno
uzduzno kretanje dozvoljava izmedju klizaju-
¢eg dela i naknadnih inercionih masa.

11. Mehaniham zajednosmisleni pogon pre-
ma zahtevu 1, naznalen time, 8to se postavja



-elastitni spoj izmedju klizajuéeg dela i iner-
cione mase u praveu rofacije.

12. Mehanizam za jednosmisleni pogon pre-
ma zahtevu 1, naznaten fime, Sto se postav-
lja trenje protivu relativnog obrtanja izmedju
klizajucex ¢lana i onog ¢lana koji na sebi
nosi male zube, a koji moze biti ili oscilujuéi
ili obrtni ¢lan, da bi se dobio potreban otpor
kretanja klizajuceg dela, radi prouzrokovanja
njegovog kretanja pod pravim uglom na o-
brtno kretanje, ostvarnjuéi, na taj naéin, za-
hvatanje malih zuba.

13. Mehanizam za jednosmisleni pogon,
prema zahtevu 1, naznaéen time Sto su na-
meitene podezne ustave na oscilatoru koje
mogu da zahvate o inercionu masu radi spre-
éavanja velativnog kretanja klizajuceg dela u
pogledn na oscilator su jedne strane glavnog
sredisnog poloZzaja, i postavijaju se druge u-
stave podesno razmestene radi sprefavanja
kretanja klizajuteg dela relativno na oseilu-
juéi ¢lan sa one druge strane sredisnog po-
lozaja, ali se bez trete grupe ustava, odno-
sno, tre¢eg polozaja odakle se sprefava svako
skretanje sa srediSnog poloZaja klizajuéem
¢lanu.

14. Mehanizam za jednosmisleni pogon,
prema zahtevu 1, naznacen time, ako nije
potrebno da se ima promena u obrtanju,
onda se pri gradjenju veéih znba pazi da
samo jedna strana bude kosa, dok druga stra-
na dejsrvuje kao ustava za spretavanje sva-
kog angularnog kretanja klizajuéeg dela re-
lativno na oscilator, dopustajueci, na taj naciu,
relativno kretanje izmedju rotora i oscilatora,
kada se ovaj kreée u istom praveu.

15. Mehanizam za jednosmisleni pogon, na-
znaden time, Sto se sasloji od jednog klizaju-
ceg Clana u obliku jednog prstena i sa zu-
bima na obe svoje strane smedtenim iamedju
jednog oscilujuéeg i jednog obrtnog éiana koji
su spabdeveni €a odgovarajuéim zubima. Zubi
sa Jedune strane klizajuéeg dela vedi su ali sa
manjim nagibom nego zubi na onoj drugoj
strani, tako da se zahvatanje i otpustanje
manjib zuba vrsi relativnim krefanjem kliza-
juéeg dela i oscilatora ili relativnim kretanjem
klizajuéeg dela i rotacionog Ctlana.

16. Mehanizam za jednosmisleni pogon, na-
znaten time, 8to se sastoji od jednog prstena
snabdevenog sa zubima na obema svojim stra-
nama, koji ovde sluZi kao klizajuéi ¢lan; jed-
na grupa zuba manje je dubine i udesena je
da se moZe zahvatiti sa zubima na obrtnom
clanu, dok je ona druga grupa zuba veca i
u stalnom zahvatu i saradnji sa istim zubima
na oscilujuéem é&lanu, radi davanja klizajuéem
delu uzduzno kretanje u praveu u kome ce
Se modi izvrditi zehvatanje malik zuba na kli-

zajulem delu sa istim zubima na obrtnom
¢lanu,

17. Mehanizam za jednosmisleni pogon,
prema zshtevu 1, naznaen time, &to je snab-
deven sa postrojenjem za stalno otporno tre=-
nje protivu relativnog obrtanja izmedju kliza-
juéeg dela i onog Zilana koji nosi grupe sit-
nih zuba, bilo da je to rotacioni jli osciluju-
¢i ¢lan, kako bi se dobio potreban otpor pri
obrtanju klizajuéeg dela, radi proizvodjenja
prenosnog kretanja da bi se izvrsilo zahvata-
nje malih zuba.

18. Mehanizam za jednosmisleni pogon,
prema zahtevu 1, naznagen time, 3to je jed-
na opruga udedena da se odupire o klizajuéi
deo potiskujuéi ga u praven u kome ée odr-
Zavati grupu manjih zuba u dodiru sa sitnim
zubima na rotorn ili oscilatoru.

19. Mehanizam za jednosmislenu struju,
prema zahtevu 1, naznacen time, &to se jed-
na inerciona masa kombinnje sa jednim kli-
zajuéim ¢Elanom sa kojim se moZe kretati,
kao Sto ie to ovde opisano, a stalno trenje
izmedju rotora i inereione mase.

20. Mehanizam za jednosmisleni pogon,
prema zahtevu 1, naznalen time, §to je snab-
deven sa dva klizajuéa ¢lana sa zubima na
obema svojim stranama, buduéi da je jedan
od tih klizajuéih delova stalno utvrdjen sa
oseilator, t. j. u stalnoj vezi sa njime, dok je
drugi kiizajuéi ¢lan u vezi sa rotorom, a gru-
pe sitnih zuba na oba klizajuéa dela leze jed-
na prema drugoj drzeti se u stalnom dodirn
pomocu opruga.

21. Mehanizam za jednosmisleni pogon,
prema zahtevu 1, naznaden time, &to mu je
klizajuti deo podeljen uizvesan broj sezmen-
ta udefenim tako da mali zubi na ra-
znim segmentima rasporedjeni su tako, da je
obrtno kretanje radi ostvarenja zahvatanja
vrlo malo.

22. Mehanizam za jednosmisleno teranje,
prema zahtevu 1, naznalen time, 3to je snab-
deven sa postrojenjem kojim se manji zubi
na klizajuéem delu odrzavaju izvan dodira sa
zubima sa kojima oni saradjuju za svo vre-
me za koje rotor prestize klizajuéi deo.

23. Mehanizam za jednosmisleni pogon,
prema zahtevu 1, naznaéen time, Sto se jed-
na kotiona plo¢a kreée pomoéu trenja sa ro-
tora i nosi na sebi ravno zarubljene zube,
koji odgovaraju ravno zarubljenim zubima na
klizajuéem delu, i $to se ista plo¢a moze kre-
tati zajedno sa klizajuéim delom, kako bi po-
merala te zube za polovinu duzine razmaka
izmedju manjih zuba, kada klizajuéi deo od-
pocne da se krete brZe nego [rotor u pravsu
teranja, i to sve za to da bi seizvelo zahva-
tanje malih zuba na klizajuéem delu sa ma-
lim zubima na rotoru za vreme terajuceg,
odnosno pogonskog periode.
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