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Ceslo je polrebno nadgledati stepen va-
kuuma, koji positoji u izvesnim aparalima
sa vakuumom, bilo za pu$tanje u rad va-
kuum-crpke ili pak upusli gas, prema lome
da li je vakuum nedovoljan ili je teran preko
date granice, ili da se ucine izvesni rado-
vi podesni za rad vakuum-aparafa.

Ve¢ su predlagani razni postupci, koji
omogucavaju automatsko nadgledanje va-
kuuma. Ovi poznali postupci, kao na pr.
oni, kod kojih se upofrebljuju temperatur-
ske promene, i prema tome elekiriéni ol-
por, provodnika postavljenog u sudu, C¢iji
se vakuum nadgleda, koriste samo’ vrlo
malu energiju te su zato delikatni i nesi-
gurni u svom radu.

Predmet ovog pronalaska je nov postu-
pak, kod koga se upotrebljuju jaki organi i
aparali pouzdanog rada. Ovaj se postupak
u glavnom odlikuje lime, 3o se automal-
ska kontrola vakuuma vr3i upofrebom va-
kuum-indikalora tipa Mac Leod ili sli¢nih
aparala, koji se obi¢no upotrebljuju za me-
renje velikih vakuuma i ftraze mehanicki
rad. Po pronalasku, vakuum indikator peri-
odiéno se slavlja u rad pomoéu motora,
kojim se upravlja sahatnim mehanizmom
ili tome slicno, tako da ovi mehanizmi o-
moguéavaju pudtanje motora u rad u odre-
denim momentima i za vreme odredenih
perioda. Pomeranje indikatora upotrebljuju
se za radove, koje iziskuje sltepen vakuu-
ma, koji postoji u nadgledanom sudu u
trenutku kad se svako merenje vri.

Molor, koji periodi¢no stavlja u rad in-
dikalor vakuuma mozZe bili proizvoljnog ti-
pa, hajbolji je eleklricni motor ijli cak i
prosl elekiro-magnet.

Periodi¢na merenja vakuuma, automatski
vriena, treba da se prilagode raznim poire-
bama. Ova uceslanost moze osim toga biti
promenljiva prema fazama rada aparala, &iji
je jedan deo i sud Ciji se vakuum meri.
Na pr. ako je reé o nekom elekiricnom va-
kuum-aparalu, na pr. rektifikator struje po-
mocu Zive &esto ¢e bili potrebno vrditi u-
cestane kontrole u pocetku rada aparata,
dok bi konirole uopste bile mnogo rede,
ako bi unularnji organi aparala oslobodili
veCi deo svojih okludiranih gasova. Ovo

" regulisanje uceslanosli konirole moze se

izvesli lako na taj nacin, ako se rucno ili
aulomalski dejstvuje na aparat, koji ruko-
vodi pustanjem u rad molora, koji pokrece
vakuum-indikator. Pu3tanje u rad ovog motora
moze se ucinili rukom svakog Zeljenog ire-
nutka ili automatski pre ili istovremeno sa
izvesnim operacijama u instalaciji, od koje
zavisi vakuum-sud (na pr. ako je re¢ o elek-
iricnom vakuum-aparatu konfrola vakuuma
moze se izvesli aulomatski pre svakog pu-
gtanja u rad aparata i t. d.)

Kod mernih naprava sistema Mac Leod,
stepen vakuuma pokazan je nivo-om, koji
dostize Zivin slub u kapilarnoj cevi. Da bi
se izveli radovi, koje ireba uéinili eventu-
alno prema slepenu vakuuma, koji je poka-
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zan u svakoj konlrolnoj operaciji, dovoljno
je rasporedili na podesnim mestima u unu-
iraSnjosli kapilarne cevi, kontakte eleklric-
nih kola struje, koja ¢e se zatvarati Zivinim
slubom kad ovaj dospe do doti¢nog nivoa,
pri ¢em ova elekiricna, medusobno na po-
desan nacin povezana kola rukovode apa-
ralima, koji daju Zeljene signale. Ovaj pro-
nalazak ima op3stu primenu u svim onim
slucajevima gde se zeli konlrola slepena
vakuuma u ma kakvom sudu.

Radi boljeg izlaganja pronalaska, dat je
primer za automatsku kontrolu vakuuma
primenjen kod reklifikalora struje sa Zivom.
U toku ovog opisa izneée se razne nove
variante, koje su tako isto sastavni deo pro-
nalaska i koji se mogu iskoristiti i za dru-
ge primene,

Pomenuli reklifikalor, predposlavlja se,
snabdeven je poznalim vakuum-indikatorom
za direktno citanje. Ovaj indikalor je Se-
maticki pokazan sa 1 u sl 1, i vezan je
pieko cevi 2 za sud sa Zivom, Ciji se va-
kuum zeli aulomatski regulisati a koji sud
nije pokazan na nacrtu.

Poznalo je da za merenje vakuuma fire-
ba podiéi rezervoar sa zivom 3 naprave za
merenje sve dok Ziva ne prede iznad re-
zervoara 4, pri ¢em poslignuta visina Zivi-
nim stubom u kapilarnoj cevi 5 pokazuje
stepen vakuuma u sudu vezanom sa cevi 2,

Po pronalasku, naprava 1 za merenje
stavlja se periodi¢no u rad pomoéu elek-
Iri¢nog motora 6, koji se stavlja u pokrel
u zeljenim momentima i uvek za vreme po-
irebne periode. Toga radi se moze uklju-
¢iti u napojnu liniju motora 6 obrini pre-
kida¢ 7, regulisan na pr. sahainim mehaniz-
mom, pri ¢em struja prolazi samo ako se
provadnik 8 dodiruje sa dirkom 9 i drzi
za sve vreme frajanja kontakia. Molor 6 i
njegov regulalor nisu pokazani Sematicki;
oni mogu imali razne rasporede, i za kon-
irolisanje molora moZe se upolrebiti ma
koje poznato sredsivo za pu3tanje u rad
molora sa inlervalima odredenim i za vre-
me odredenih frajanja.

Motor 6, pokreée preko langencialnog
zavrinja 10 vreteno 11 o koje je preko u-
zengija 12 obeSen pokretan rezervoar 3 za
zivu. Ovaj ima uSice 13, koje se pomeraju
duz vodica 14. U svom donjem poloZaju
mira sud 5 lezi na zapiracu 15, gornji kraj
hoda, koji odgovara nekoj meri vakuuma,
ograni¢en je drugim odbojnikom 16.

Za merenje vakuuma, freba diéi rezer-
voar 3 iz poloZaja mira u svoj gornji po-
loZzaj pokazan isprekidanim crlama i osta-
vili ga u ovom polozaju za vreme polreb-
no da Zivin stub postigne svoje ravnoteino
stanje u kapilarnoj cevi 5 i omoguci preko
kontakta duz cevi 5 dejstvo strujama na

aparate, posle cega se suo 3 Ilreba da vrali
u svoj donji poloZaj. Sve se ovo moZe iz-
vesli narocitim sledec¢im rasporedima.

Vreme za koje se motor drZi u radu pri
svakom automatskom merenju vakuuma regu-
lise se tako da bude nesto duze od zbira vre-
mena, koje potrebno za penjanje rezervoara
3 i vremena za koje freba drzali sud 3 gore.
S druge strane jedna naprava za ukljugivanje
i iskljucivanje, koja se aulomalski stavija v
rad za vreme intervala dok se motor 6 o-
krece, poslavljena je izmedu ovog molora
i vratila 11, Na ovoj isloj trasmisiji nalazi
se naprava za ograniCavanje sprega (kogc-
nica), koja Cini da motor klizi ako spreg,
ofpora premase spreg, koji dejstvuje na vre-
teno usled teZine organa, koje podize. U sl.
1 pokazana je magnetska spojnica, ¢iji na-
drazajni kalem 17 stoji pod uplivom prekidaca
7.Koénica 18 moze biti ma kog poznatog lipa,
na pr. koturi pritisnuli jedan prema drugom fa-
risanim oprugama. Rad je ovaj: Kad sekior
8 prekidaca 7 dode u dodir sa dirkom 9,
motor 6 se ukljucuje istovremeno kad ma-
gnetska spojnica veze motor i vratilo 11,
koje podize sud 3. Kad ovaj dode do od-
bojnika 16, koénica 18 klizi ali se molo
obrée i dalje i posto je spojnica jos uvek
u spoju, to sud ostaje u svom gornjem po-
lozaju. Konlak!t izmedu sektora 8 i dirke 9
ne prestaje sve dok ne prode vreme po-
Irebno da Zivin slub zauzme svoj ravnolei-
ni poloZaj u cevi 5 i budu izvodene ope-
racije uslovljenjem pomeranjem zivinog stu-
ba. Cim ovo vreme prode, molor se zau-
stavlja i iskljuéuje vratilo 11, sud 3 usled
svoje sopslvene lezine spusla u svoj nor-
malni pojoZaj, pri ¢em podesan usporivac
19 (mehanicki, hidraulicki elektri¢ni) uspo-
rava to spudianje.

Valja primelili, da se lako isto moZe pu-
stiti .da se motor 6 stalno okreée, pri ¢em
prekida¢ 7 stavlja u rad spojnicu 17 u Zze-
ljenim momentima. Ako kocenje molora 6
ne sivara nezgode, onda se moZe izosla-
vili organ 18.

Sad ée biti govora o specijalnim ureda-
jima (pri ¢em se mogu upolrebili svi ekvi-
valentni uredaji) koji sluze za automatsko
regulisanje polrebnih radova a prema ste-
penu vakuuma koji postoji pri merenju rek-
tifikatora, L. j. prema nivou doslignutom od
zive u cevi 5 pri svakom merenju. Za ovo
nam sluZi u vecoj razmeri sl 2.

Duz kapilarne cevi 5 vakuum indikatora
rasporedene su elekirode, koje prolaze kroz
zidove ove cevi, kojih ima na pr. fri: 20,
211 22. Ove elekirode su ukljuéene u kon-
lrolno kolo slruje napajano nekim izvorom
23 i koje zatvara Zivin stub, kad se ovaj
dodirne sa jednom od elekiroda.

Nivoi, na kojima se nalaze elekirode, od-



govaraju odredenim vrednostima stepena
vakuuma, na pr. ako ziva dode do elekiro-
de 22, vakuum ima svoju najvecu vrednost
i zalvaranje konirolnog kola od strane ove
elekirode mozZe slaviti u pokret prost sig-
nal (paljenje sijalice, zvonce, it d.), koji
obavestava osoblje o dobrom stanju vakuu-
ma. Elekiroda 21 se moze stavili na nivo
koji kad Ziva dostigne ili dohvata elekiro-
du 22, stavlja u rad vakuum-crpku. Najzad,
elektroda 20 se moZe poslavili na takav ni-
vo, da kad je Ziva dodirne vakuum bude
takav, da treba preduzeli izvesne mere si-
gurnosli, na pr. olvaranje isklju¢nih napra-
va, koji Stite rektifikator, uvodenje rednog
olpornika, koji smanjuje jacinu i t.d. Narav-
no moze se ucCiniti svaka druga raspodela
elekiroda i u svojili svi drugi radovi elek-
troda i da to opetl bude uéinjeno u smislu
pronalaska.

Kontrolno kolo struje moZe napajati direk-
ino aparate, koji lreba da vrse Zeljene funkci-
je. Ovi se aparati mogu staviti u rad posred-
stvom kakvog relea. U sl. 2, kao primer, po-
kazani su nadraZajni kalemi 24, 25 i 26 e-
lektromagnetskih relea koji su Sematicki
pokazani sa 27, 28 i 29, koji rukovode ra-
dom raznih aparala ili signalizacijom.

Valja napomenuli, da za vreme merenja
vakuuma zZiva svoj poloZaj ravnofeze u ce-
vi 5 zauzima lek posle prelrpljenih oscila-
cija, dakle Ireba izbegavali da rele, koji
koniroliSe jednu elekirodu, radi ako Ziva
nije u toku svojih osciliranja dostigla elek-
frodu. Toga radi moZe se upotrebiti spe-
cijalni ili tome sli¢ni sledeci raspored. Ko-
la struje zalvorena raznim elekirodama ne
napajaju direkino kaleme 24, 25 i 26, veé
usporavajucim rele ima, koji se zatvaraju
posle izvesnog vremena, koje je duze od
onog, koje Zziva potrebuje za vracanje u
ravnotezno stanje. U slu¢aju iz sl. 2 pred-
postavlja se da su ovi relei zagrevani ol-
porima 30, 31 i 32. Ovi prekidadi mogu n,
pr. imali dvojne lamele 33, 34 i 35, koje

su zavarene i mogu biti od metala ili le-.

gura sa raznim koeficientima istezanja. Cim
se jedna od ovih lamela zagreje odgova-
rajucim kalemom za zagrevanje, ona se
deformide usled ¢ega zalvara odgovaraju-

¢i kontakt odns. 36, 37 i 38, ako je zagre-
vanje Irajalo izvesno vreme.

Ako na pr. ziva prede elekirodu 20, ka-
lem 30 zagreva lamele 33, koje posle iz-
vesnog vremena dolaze u dodir sa 36 i
zalvaraju kolo slruje za kalem 24 relea
27. Ako pak Ziva dode u dodir sa eleklro-
dom 20 samo za vreme njenih oscilacija
u foku svoga iznalaZenja ravnoleinog sla-
nja, L. j. za vreme kratkih perioda, defor-
macija lamela je nedovoljna za zatvaranje
kontakta 36.

Jasno je da u primeru iz sl.1 i 2, dok
Ziva dosligne islovremeno — u svom rav-
noleznom polozaju — viSe elekiroda, onda
treba da radi samo radni aparat ili signa-
lizacioni. Toga radi moZe se primeniti na-
rotCili slede¢i raspored ili tome sli¢ni. Tri
relea 33, 34 i 35 ne usporavaju se pod-
jednako, rele 33 se najvise usporava a 35
najmanje. Zalim zagrevni kalem 31 zavisi
od konlakta 39 koja zatvara rele 35, dok
kalem 30 zavise od kontakia 40 i 39 ve-
zanih na red i zatvorenih od strane relea
34 i 35.

Ako dakle u svom ravnoleznom poloZaju
ziva dosligne elekirodu 22, onda najbrzi
po radu rele 35 draZi kalem 26 i prekida
kod 39 kola za kaleme 31 i 30 relea 34 i
33, onemogucujuci im svaki rad.

Ako zZiva dostigne samo elekirodu 21,
rele 34 radi prvo, drazi kalem 25 i prekida
kod 40 kolo za kalem 30 relea 33 i one-
mogucava draZenje kalema.

Naravno svaki drugi raspored usporava-
ju¢ih relea, osim opisanih moZe se upo-
trebiti kao i svaka druga kombinacija ve-
zivanja izmedu relea.

Patentni zahtev:

Posiupak za automatsku kontrolu vakuu-
ma, u kakvom sudu, naznacen lime, $to se
vakuum-indikalor tipa Mac-Leod ili lome
slican automalski stavlja u rad u Zeljenim
frenufcima pomocu podesnog motora, pri
¢em se pomeranja indikatorovog organa
upolrebljuju za izazivanje radova (ako fre-
ba) koje Irazi stepen vakuuma, koji posloji
u periodi¢nom konirolisanom sudu, gde se
meri vakuum.
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