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Predmet ovog pronalaska jeste elektro-
motorna pogonska naprava, narolito za
aparate u telefonskim postrojenjima, na
pr. za biraCe, davade signala, otpravljace
impulsa tele-prenosioce kazaljkinih polo-
zaja itd. i u glavnom se cdnosi na pobolj-
Sanje pogona koji su do sada upotreblja-
vani za pomenute aparate.

Kod vecéeg broja do sada upotrebljenih
pogonskih naprava za aparate gore pome-
nute vrste bivaju kao pogon vedinom ko-
ris¢eni elektromagneti, ¢iji ankeri dejstvu-
iju pomocu potiskujucih zapinja¢a na zup-
tanike, sa kojima su vezani organi za po-
deSavanje (na pr. biradi krakova, kazaljke
ili tome sl.). Ovaj nacin pogona p'okazuje
usled nastajanja tvrdih udara, razlicite ne-
dostatke kao na pr. jako tro3enje (abanje)
pogonskih delova, mala odn. ograni¢ena
brzina podeSavanja, jaki potresi delova
aparata i rad pun Suma (larme). Veé je na
najraznovrsnije nacine poku3avano otstra-
njenje ovih nedostataka, koji su u struc-
nim krugovima opSte poznati.

Na pr. predlagano je, da se kretanje ta-
mo i amo sretstava za prenoSenje snage,
zameni obrtnim Kretanjem, pri ¢&emu je
umesto elektromagneta, potiskujuéih zapi-
njaa itd. upotrebljavana jedna vrsta elek-
tromotora sa obrtno postavljnim ankerom.
Stupanjsko kretanje organa za podeava-
nie, koje je u mnogim slufajevima potreb-

no, izvodeno je pri tome na taj nacin, Sto
ie, pomocu uzajamnog nadraZivanja dvaju
statorovih kalemova (na pr. pomoéu im-
pulsa struje jednog otpravljata impulsa
struje) obrtnom ankeru dodeljivano stu-
panjsko obrtno kretanje, a neprekidno
obrtno kretanje je izvodeno pomocéu jedne
vrste relejnog prekidala, kroz koji su u
brzom sledovanju odaSiljani impulsi struje
v oba statorova kalema. Ocevidno je da je
takay pogon srazmerno skup i da je usled
primene viSe relea i u odnosu na tehniku
vezivanja veoma nepovoljan. Ovim nezgo-
dama dolazi jo¥ i to, da je i pored upotre-
be pogonskog sretstva, koje skoro konti-
nualno radi, bilo moguée samo neznatno
povecanje brzine podelavanja pri o0voj
vrsti pogona.

U cilju postizanja velike brzine podesa-
vanja ve¢ je na drugoj strani predlagano,
da se stupanjsko kretanje napred pode3a-
vajuéih organa, (na pr. birafevih krakova)
pomoéu potiskujuéih zapinjata, zameni
kontinualnim kretanjem, koje ne biva po-
stizano kakvim elektromotorom, nego kak-
vim nagomilaem snage, na pr. pomocu
kakve nategnute opruge. Kod elektri¢nih
ukljuénih nehanizama na pr. ova opruga
pokrece velikom brzinom kontaktne krake
nreko kontaktnih lamela, a na Zeljenom
kontaktu se zaustavljanje pokretnih delova
izvodi pomoéu kakvog zapiruéeg sretstva,
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na pr. pomocu upadajucih zapiraca, pomo-
¢u prianjajuce snage ili tome sl. Natezanje
(navijanje) nagomilaca snage se po pravi-
lu vrsi elektromagnetno. | ovaj nacin po-
gona se nije odrZao, ma da su, istina, bile
postignute velike brzine podeSavanja, jer
1e, s jedne strane, kofenje, odn. naglo za-
ustavljanje masa, koje se nalaze u kreta-
nju, uslovljavalo jako naprezanje materija-
la i abanje, a s druge strane, mehanicka
izrada takvih ukiju¢nih mehanizama bila je
i suviSe skupa i komplikovana,

Drugi nacin pogona, koji je prilitno u
upotrebi, za aparate gore navedene vrste
jesu elektromotori, koji pomocéu kakvog
spojnika (koji se veéinom elektromagnet-
no stavlja u dejstvo) bivaju povremeno ve-
zivani sa organima za podeSavanje tako,
da je za zaustavljanje organa za podeSa-
vanje potrebno samo oslobodenje pogon-
skog motora. Upotreba spojnika, pored po-
skupljivanja, pokazuje jo§ i nezgodu, da
precizno podelavanje podeSavajucih orga-
na u Zeljene poloZaje ne biva uvek zajem-
¢eno usled ubrzanja mase i osim toga se
u odnosu na tehniku vezivanja pokazuje
kao veoia nepovoljnc.

Za stupanjski pogon, u ovom se slutaju
ve¢inom ne izlazi na kraj i bez mehanizma
potiskujuée zapinjale tako, da je ovaj kom-
binacioni pogon (elektromotor i potiskuju-
¢e zapinjace) neekonoman i da usled po-
gona potiskujuéih zapinjaca pokazuje go-
re pomenute nezgode.

U cilju izbegavanja pomenutih neprijat-
nosti, po pronalasku biva, za pogon apa-
rata gore navedene vrste, koriSéen elektro-
motor, &ji obrtni delovi uti¢u na ukljuéno
sretstvo za upravljanje motorovih namo-
taja i proizvodenjem stojeceg elektromag-
netnog polja bivaju zaustavljani. Motor
moZe biti izveden kako kao motor sa an-
kerom bez namotaja ili kao motor sa na-
motanim ankerom.

U slutaju, u kome se stator motora sa-
stoji iz naizmenitno nadrazenih magnetnih
kalemova, moZe osim zaustavljanja pomocu
stojeceg magnetnog polja da se zaustav-
ljanje izvede i pomoéu mehanickih sret-
stava, na pr. pomocu zapiraca, poSto anker
po svojoj masi moZe biti odrZzavam veoma
malim usled izostanka njegovog nadraZu-
juteg namotaja. Masa ankera biva pri to-
me tako odmerena, da njegov momenat
lenjivosti, kod jo$ dovoljnog gvoZzda za
magnetni tok, biva odrzavan $to je mogu-
¢e manjim. Ukljufna sretstva za upravija-
nje nadraZujuéeg namotaja su tako izve-
dena, da omogucuju kako obrtno kretanje
koje samo soboim upravlja, tako i stupanj-
sko obrtno kretanje ankera (na pr. poa

uticajem impulsa struje). Pri tome se stu-
panjsko obrtno kretanje motorovog anke-
ra moZze izvesti ili samo pomocu impulsa,
koji dolaze spolja ili pak pomoecu impulsa
struje koji bivaju upravljani motorom.

Jednoliko, odn. priblizno jednoliko obrt-
no kretanje ankera moze biti izvedeno na
razliite nacdine, na pr. pomocu kolektora,
pomocu ekscentricnih kontakta, koji biva-
ju stavljani u dejstvo pomocu cbrtnih mo-
torovih delova i koji uticu na magnetne
namotaje motora, pomcéu kliznih krakova,
koji se stavijaju u dejstvo pokretnim mo-
torovim delovima i koji klize preko nepo-
mi¢nih kruZnih segmenata, ili pak na koji
drugi po sebi poznati nacin.

Kao naroéito podesna su se pokazala u-
kljuéna sretstva po pronalasku, kod kojih
je klizno mesto postavijeno odvojeno od
kontaktnog mesta. Uklju¢na sretstva, koja
su do sada postala poznatd, za upravlja-
nje motorovih namotaja, sastoje se sko-
ro iskljuéivo iz kliznih cetkica Koje klize
preko kolektorovih lamela, iz kliznih ug-
ljena ili tome sl., t. j. iz rasporeda, Kkod
kojih na kliznom mestu osim mehanickog
trofenja dolazi jo§ i troSefje usled obra-
zovanja varnica, posto klizno mesto jedno-
vremeno pretstavija mesto prelaza struje
Iz ovog razloga su, po pronalasku, ukljuc-
na sretstva za upravijanl¢ motorovih na-
motaja, podesno izvedena kao sveznji kon-
taktnih opruga, Koji bivaju mehanicki u-
pravijani obrtnim motorovim delovima.

Radi izbegavanja obrazovanja varnica,
koje nastaje na ukljuénim mestima i koje
znatno utie na stepen dejstva motora,
predvidena su podesna Sretstva, na pr.
kondenzatori, prigu$ni Kalemi ili tome sl.

Posto je za pomenute ciljeve potreban
veliki momenat priviacenja odn, veliki mo-
menat zaustavljanja, kod zaustavljanja sto-
je¢im magnetnim poljem, po pronalasku
su ankerovi i statorovi polovi izvedeni,
otstupajuéi od Cetvorougaonika ili pravo-
ugaonika, u vidu romba, u vidu kruga iii
tome sl. Takvo izvodenje polova je narc-
¢ito korisno kod motora sa nenamotanim
ankerom, postc ovi usled nedostatka na-
motaja samo tada mogu proizvesti vece
snage, ako su uzeta sva moguca sretstva
za povecanje dejstva snage.

Dalji detalji pogonske naprave po pro-
nalasku izlaze iz nacrta i iz sledeceg opi-
sa, u kome je pronalazak blize opisan po-
mocu primera izvodenja i narotito pqdes~
nih rasporeda vezivanja, naro&ito za birac.
ke uredaje. v

SI. 1 pokazuje jedan primer izvodenja
pronalaska za obrtni bira¢ u telefonskim
postrojenjima.



Sl. 2 pokazuje jedan primer vezivanja za
.obrtni bira¢ koji je pretstavljen u sl. 1.

Sl. 3 pokazuje elektromotor sa nenamo-
tanim ankerom, koji je izveden po prona-
lasku,

Sl 4, 51 7 pokazuju primera radi, izvo-
denje motorovog ankera sa pomoénim an-
kerom, a u sl. 6 je pretstavljeno vezivanje
koje odgovara ovom motoru.

S 8 i 9 pretstavljaju jedan primer izvo-
denja za jedan motor koji za vreme jedno-
likog kretanja radi kao motor naizmenic-
ne struje.

Sl. 10 pokazuje motor, kod kojeg, preko
jednog i istog kolektora, biva izvedeno ka-
ko jednoliko kretanje, tako i stupanjsko
kretanje.

U sl. 11 je pretstavljen raspored veziva-
nja u kome elektromotorna pogonska na-
prava, po pronalasku, nalazi primenu za
pogon biraca za telefonska postrojenja.

Kontaktna plo¢a 1 u slici 1 pretstavije-
nog obrtnog bira¢a biva dodirivana bira-
cevim kracima 3 koji su postavljeni na o-
sovini 2. Pogon biracevih krakova se vrsi
pomocu zupcéanika 4, 5 i 6 sa motorovog
ankera 7, ¢iji stator 8 biva nadraZen na-
motajem 9. Iz veze, koja je pretstavljena
u sl. 2, vidi se na koji naéin motor biva
osposobljen da moze izvoditi kako jedno-
liko ili skoro jednoliko obrtno kretanje ta-
ko i stupanjsko obrtno kretanje. U ovom
cilju su predvidena dva relea, i to jedan
prekljucujuci rele U i jedan impulsni rele
J. NaCin dejstva je slede¢i: Zatvaranjem
kontakta 2u i 4u prekljuénog relea U po-
¢inje motor da radi (da se krece), posto
usled zaustavljatkog rasporeda, koji u sl
2 nije pretstavljen, i koji priblizno odgo-
vara zaustavljatkom rasporedu, koji je
pretstavijen u sl. 3, anker biva odrzavan
u takvom poloZaju, da na njega moze dej-
stvovati izvestan obrtni momenat. Motor
se krece jednoliko odn priblizno jednoliko
usled kolektora koji je obeleZzen sa 1j. Pre-
klju¢ivanjem na kontakte lu i 3u cetkice,
koje su podredene kolektoru 11, ostaju bex
struje i zato bivaju ukljulene klizne c&et-
kice oba klizna prstena 12, sa kojima se
nalaze u vezi krajevi ankernog namotaja.
Posledica toga jeste, da anker ostaje traj-
no nadraZen baterijom B’ i on na taj na-
¢in usled stojec¢eg polja koje biva proiz-
vedeno statorom zastaje na mahove. Stru-
ja u ovom slufaju tece od baterije B’ preko:
zatvoreni kontakt 6i, 1u, klizna cetka, kliz-
ni prsten 12, ankerov namotaj 10 natrag
ka drugom kliznom prstenu 12, Klizna &et-
ka, kontakti 3u, 8i natrag ka bateriji. Na-
drazaj statorovog polja se vri kroz na-
motaj 9 i bateriju B zatvaranjem kontak-
ta 13. Baterije B i B’ mogu naravno biti je-

dan i isti izvor struje. Za ovim sledujudi
impulsni nadrazaj relea J izvodi svaki put
po jednu promenu smera struje u ankeru
motora tako, da ovaj u ritmu reagovanja
J relea moze izvediti pojedine stupnje.
Anker motora po sl. 3 nema nikakav na-.
motaj. Da bi se on uvek obrtao u jednoin
smeru, na njemu su predvideni dispersioni
ispadi 17. Trajno kretanje ovog motora
biva postignuto naizmeni¢nim nadrazajem
magneta 14 i 15. Magneti 14 i 15 imaju
protivpolove 31 i 32. Zaustavljacki raspo-
red se sastoji iz dve lisne opruge 19 i 20,
l_fojg se oslanjaju na Cetvrtasti deo 18, Kojt
Je ¢vrsto postavljen na ankerovoj osovin.
Na ankerovoj osovini su osim toga pred-
videna dva prekidaca 21 i 24, ¢iji su delovi
22 metalni i &ji su delovi 23 izolisano iz-
vedeni. Na ovim prekidagima klize Cetkice
25, 26, 33 i 34. Kod trajnog kretanja struja
iz baterije ide slede¢im putem zemlja, bate-
rija 30, namotaj magneta 15, prekidacev
segmenat 22, Klizna ¢etka 33, kontakt 29 ka
zemlji. Namotaj 15 biva time nadraZen i
privia¢i anker 16. Po obrtu za priblizno
90° cetka 33 napusSta segmenat 22, dok u
istom trenutku Cetka 34 nailazi na segme-
nat 35 dole ucrtanog prekida¢a i time na-
motaj magneta 14 biva nadrazen kroz sie-
dece kolo struje: zemlja, baterija 30, namo-
taj magneta 14, prekidatev segmenat 35,
tetka 34, kontakt 29 ka zemlji natrag. Do-
vodenje struje ka prekidacevim segmenti-
ma 22 i 35 vrsi se na po sebi poznat na-
¢in, na pr. kroz klizni prsten. Motor se
dakle, dckle je kontakt 29 zatvoren, krece
jednoliko odn. priblizno jednoliko. Otvara-
njem kontakta 29 i zatvaranjem kontakta
28 vrsi se prelaz od j'ednog nacina kreta-
nja (jednoliko kretanje) ka drugom nati-
nu kretanja (stupanjsko kretanje). Kod po-
slednjeg stupaju u dejstvo klizne Cetke 25
i 26. Klizne cetke 25 i 26 su za takav uga-
oni iznos pomerene prema kliznim Cetka-
ma 33 i 34, da se ne moZe izvesti ukljuce-
nje drugog statorovog kalema 14 koji tre-
ba da se nadraZi, ako se anKer nalazi pred
polom prvog statorovog kalema 15. Po sl
3 struja po zatvaranju kontakta 28 tege
sledeé¢im putem: zemlja, baterija 30, namo-
taj 15, prekidacev segment 22, d{etka 25,
kontakt 27, kontakt 28 natrag ka zemlji.
Posledica toga jeste, da statorov kalem 15
biva nadraZen i anker 16 se stavlja u kre-
tanje do pred pol kalema 15. Po otvaranju
kontakta 27 kalem 15 biva ponovo bez
struje, posle Cega se anker pod uticajem
zaustavljackog rasporeda 18, 19, 20 obrée
dalje za takav ugaoni iznos, da segmenat
35 prekidaca 24 dolazi u dodir sa kliznom
oprugom 26. Ovim biva pripremljeno kolo
struje za kalem 14 tako, da pri zatvaranju



kontakta 27 sada ne biva vi%e nadraZen ka-
lem 15, nego kalem 14 i anker biva vucen
do pred pol kalema 14. Ovaj se proces pu-
navlja dotle, dok kontaktom 27 bivaju o-
dasiljani impulsi struje ka motoru. U cilju
osiguranja pravca Kretanja obrtnog anke-
ra 16, na ovome su na po sebi poznat na-
¢in predvideni dispersioni ispadi 17. lzme-
du ovih dispersionih ispada i stvarnih an-
kerovih pcleva ankera 16 predvidena su
udubljenja 36 u gvoZdu u cilju da se obez-
bedi sigurno zaustavljanje ankera pred
svakim nadraZenim polom, ¢

Sl. 4, 5, 6 1 7 pretstavljaju jedan primer
izvodenja za motor, koji je snabdeven jed-
nim glavnim i jednim pomocnim ankerom.
Izmedu Sematicki pckazanih statorovih ka-
lemova 33 i 34 obrée se glavni anker 35,
koji je, u cilju odrZavanja male mase, po-
desno izveden iz lima sa presekom koji je
izveden u vidu dvostrukog slova T. Takode
su na njemu predvideni dispersioni ispadi
38. Pomoéu opruge 37 na ankerovoj oso-
vini 45 je isto tako u magnetnom polju
polova 33 i 34 predviden pomoéni anker
36, koji je obrtno postavljen na osovini
45, pomodu lezisne kutije 46. Masa ovog
pomo¢nog anKera biva, u odnosu na masu
glavnog ankera, ordZavana veoma malom.
Sa osovinom 45 je kruto vezana ploca 40
iz fibre, dok je plota 39 iz fibre isto tako
kruto vezana sa leZi¥nom kutijom 46. Po-
mocu ovih ploéa iz fibre bivaju upravljani
Kontakti sveZnjeva 41 i 42 kontaktnih o-
pruga. Na osovini 45 je osim toga pritvr-
den zaustavljacki raspored priblizno po na-
¢inu koji je pretstavljen u sl. 7, a kojt se
sastoji iz jedne zaustavljacke opruge 50,
koja zapada u udubljenja 46 zaustavljac-
kog kotura. Udubljenja 46 su tako postav-
ljena, da uvek stupaju u dejstvo onda kad
se anker 35 nalazi neposredno pred polo-
vima motora. Ovaj zaustavljacki raspored
ima za cilj, da glavni anker 35 odrZi u nje-
govom poloZaju pred polovima, kad se po-
mcéni anker 36, pri ostajanju statorovih
polova bez struje, bude pod uticajem opru-
ge 37 okrenuo za izvestan ugaoni iznos.

Pomocu vezivanja u sl. 6 treba sad da se
objasni na€in dejstva motora.

Motor koji je pretstavijen u ovim sli-
kama, ima 2 statorova Kalema sa po jed-
nim parom polova eventualno sa raspore-
dom koji je pretstavljen u sl. 3. U pret-
stavljenom poloZaju kontakta U47 motor se
kreée jednolikim, odn. priblizno jednolikim
obrtnim kretanjem. pri femu pomocu ko-
tura 40 iz fibre pri obrtnom prolaZenju
kroz kontaktne opruge 41a i 41b, koje su
pomereno postavljene za 90°, statorovi
kalemi 52 i 53 naizmenitno ostaju bez stru-

je. Ako se na pr. plo¢a 40 iz fibre nalazi
izmedu para 41b Kontaktnih opruga, to je
samo statorov kalem 52 nadraZen preko
sledeceg kola struje: zemlja, U47, par 4la
kontaktnih opruga, kalem 52, baterija 51,
zemlja. Pri daljem obrtanju motorovog
ankera ploca 40 iz fibre ostavlja par 41b
kontaktnih opruga, usled ¢ega kontakt o-
vog para opruga biva zatvoren, a kontakt
para 41a opruga biva rastavljen. Posledi-
ca toga jeste, da sada statorov kalem 53
biva nadraZzen preko sledeceg kola struje:
zemlja, U47, kontakt 41b, kalem 53, bate-
rija 51, zemlja. Zaustavljanje moctora se
vr§i zatvaranjem kontakta i, koji biva u-
pravljan relejem J koji nije pretstavijen.
Ovim kontaktom bivaju oba namotaja mo-
tora jednovremeno ukljufena i tako mo-
tor biva zaustavljen proizvodenjem stoje-
¢eg polja. Oba motorova namotaja dobija-
ju struju sledeé¢im putem: 1. zemlja, kon-
takt U47, 41a, kalem 52, baterija 51, zem-
lja. 2. zemlja, U47, 41a, i,, kalem 53, bate-
rija 51, zemlja.

U cilju postizanja stupanjskog kretanja
ankera biva zatvoreno kelo struje za jedan
upravljajuéi rele U koji nije pretstavljen,
i koji na pr. moze biti nadraZen u zavis-
nosti od relea J. Rele U otvara svoj kon-
takt U47 i zatvara U48. Otvaranjem kon-
takta U47 biva zemljin potencijal isklju-
fen sa motorcvih namotaja, usled ¢ega ovi
ostaju bez struje. Aktivnost zemljincg po-
tencijala preko kontakta U48 za sada ne
moZe da se izvede, posto je prekinut dru-
gi kontakt i, dalje nadrazenog relea J.

Anker se€, kao 3to je gore pomenuto, po
ovom primeru izvodenja sastoji iz jednog
glavnog i jednog pomoénog ankera. Pri
zaustavljanju motora zatvaranjem kontak-
ta i, anker se postavija pred jedan od po-
lovih parcva. Glavni anker ¢e pri tome u-
sled svoje mase izmahnuti preko nadraZe-
nog para polova. Ali je ovaj bez znalaja
posto su,iskljuéena sretstva 41a, 41b, lgoja
su njime stavljena u dejstvo. Pomocni ce
anker pak usled svoje male mase Sigurno
ostati pred parom polova. Glavni anker
hiva stojeéim poljem po izmahu ponovo
doveden pred par polova. U cvom poloZa-
ju glavnog ankera opruga 50 upada u u-
dubljenje 46 kotura 49 iz fibre i time dr#
glavni anker u ovom poloZaju. Pri isklju-
tenju nadraZujuée struje, §to se, kao 3to
je gore navedeno, vrsi kroz kontakt U47 i
i,, pomocni anker se, pod uticajem spiral-
ne opruge 37, Krece napred za takav ugao-
ni iznos, da jedan od oba sveZnja opruga,
na pr. 42b, biva rastavljen. Ovim biva pri-
premajuci iskljuen namotaj 53 statora ta-
ko, da pri zatvaranju kentakta i, same ka-
lem 52 dolazi do dejstva i tako anker



moZe da ulini jedan stupanj. Struja tece
tada preko: zemlja, U48, Kontakt i,, sve-
zanj 42a opruga, statoroy kalem 52, bate-
rija 51, zemlja. Pri otvaranju kontakta i,
kalem 52 ostaje ponovo bez struje. Po-
mocni anker zuri pod dejstvom opruge 37
toliko napred, da sada svezanj 42a opruga
biva pripremno rastavljen. Time pri po-
novnom zatvaranju kontakta i, biva na-
drazen kalem 53. Kao $to se vidi, moguce
ie dakle, po zatvaranju kontakta U48 po-
moéu impulsnog stavljanja u dejstvo kon-
takta i,, da se motorov anker svagda da-
lje ukljudi za 90°.

Slike 8 i 9 pretstavljaju jedan primer iz-
vodenja, kod kojeg motor za trajno kre-
tanje biva pogonjen naizmeniénom stru-
jom, a pojedini stupnji bivaju izvodeni
pomoc¢u jednosmislene struje preobraca-
njem struje u ankerovom namotaju. Slika
8 pokazuje vezivanje, dok sl. 9 pokazuje
podesan zaustavlja¢ki raspored za moto-
rov anker. Nacin dejstva jeste sledeci: Ako
su kontakti 1u i 3u U-relea zatvoreni, to
anker dobija svoju struju od izvora naiz-
menicne struje prema sledecem: izvor stru-
ie, kontakt 1u, klizna Cetka 3, ankerov na-
motaj 2, klizna ¢etka 4, kontakt 3u natrag
ka izvoru struje. Statorovi polovi 6 i 7, pri
zatvaranju ontakta 8, bivaju nadraZeni
kroz statorov namotaj 1 baterijom B. Po-
sledica toga jeste, da anker izvodi jedno-
liko obrtno kretanje. Pri reagovanju U-re-
lea bivaju rastavljeni kontakti lu i 3u i
zato kontakti 2u i 4u bivaju zatvoreni, u-
sled ¢ega ankerov namotaj preko kontakta
3i i 1i biva stavljen na izvor jednosmislene
struje W’, i anker usled toga dospeva do
stajanja. Impulsnim reagovanjem J-relea
biva svagda kroz kontakte 2i i 4i menjan
smer struje ankernog namotaja tako, da
anker svaki put biva dalje ukljufen za jed-
nu polovinu cbrta. Da bi se ovo obezbedi-
lo, predviden je zaustavljacki raspored, ko-
ji je pretstavljen u sl. 9, i koji se sastoji
iz jedne lisne opruge 10, koja je snabde-
vena valjkom 11, kao i iz zaustavljatkog
kotura 9, koji je izveden u vidu dvostru-
kog srca.

SL. 10 pretstavlja jedan primer izvode-
nja, kod kojeg se nadrazivanje motorovih
namotaja, koje je pctrebno za zaustavlja-
nje, odn. za stunaniski rad. i koje otstupa
od nadraZivanja koje izvodi jednoliko kre-
tanje, vr8i uz kori¥éenje ukljuénih sretsta-
va, koja izvode jednoliko ili priblizno jed-
noliko kretanje motora. Ova se ukljuéna
sretstva sastoje iz jednoe normalncg ko-
lektora sa dva para kliznih ¢etaka, pri Ce-
mu je drugi par Cetaka za izvestan ugaoni
iznos pomereno postavljen u odnosu na

prvi par Cetaka. Cetke 13 i 14 sluZe traj-
nom kretanju, dok ¢etke 12 i 15 sluZze za
zaustavljanje odn. za stupanjsko kretanje
motora. Ako su kontakti 1u i 3u zatvoreni,
to motor radi kao normalni motor za jed-
nosmislenu struju sa namctanim ankerom.
Ako pri reagovanju U-relea kontakti 1u i
3u budu rastavljeni i zato 2u i 4u budu
zatvoreni, to par 13 i 14 Cetaka ostaje bez
struje i zatc bivaju prikljucene Cetke 12 i
15, koje su prema lamelama 16 i 17 polo-
vog pretvarata tako postavljene, da se
promena polova ankera 5 ne vrii u pravc
vreme, tako, da anker zastaje ped uticajein
polja statorovih polova 6 i 7. Na slian
natin, kao 3to je ranije opisano, tada, pri
otvaranju J-kontakta, ostaje anker bez
srtuje, obrée se pod uticajem nepretstav-
ljenog zaustavljackog rasporeda za izve-
stan ugacni iznos dalje i pri svakom zat-
varanju J-Kontakta izvriuje pola obrtaja.

Cok su kod cpisanih rasporeda za pro-
izvodenje stojeceg polia uvek koriSéeni
oni magneti odnosno namotaji pogonske
naprave, koji sluZe i za proizvodenje obri-
nog kretanja, moZe naravno biti predviden
i jedan ili viSe narotitih magneta, koji bi-
vaju ukljulivani samo tada, kad pogonska
naprava treba da bude zaustavljena, koji,
dakle, sluZe jedino za zaustavljanje.

U sl. 11 je pretstavljen jedan raspored
vezivanja u kome elektromotorna pogon-
ska naprava po pronalasku, nalazi prime-
nu za pogon b{raéa u telefonskim postro-
jenjima. Ovde je pokazano samo ono §to
je neophodno potrepno za razumevanje
pronalaska, dok su izostavljeni svi ostali
uredaji, koji po sebi nemaju nikakve veze
sa pronalaskom, kao na pr. uredaji za oda-
Siljanje signala (znaci slobodno, zauzeto,
pozivanje itd.).

Ovde je u pitanju takozvani obrtni bira¢
(eventualno kao po sl. 1) t. j. bira¢ sa jed-
nim smerom kretanja, kod kojeg pojedini
sprovodnici bivaju dostignuti samo jednim
obrtnim kretanjem birafevih krakova. Pog-
to takvi birali moraju biti dalje kretani
velikom brzinom, to je elektromotorna
pogonska naprava po pronalasku, narcéito
podesna za takve uredaje.

Najpre ¢e biti opisano kako bira¢, koji
je pretstavljen u sl. 11, radi kao grupni bi-
rat. Neka je pretpostavljeno, da je bira¢
posednut proizvolinim napred postavije-
nim uredajem za biranje (na pr. predbirad
ili drugi grupni bira¢i) preko c-Zile. Rea-
govanje relea C sada jo¥ nije mogude, po-
3to je njegov namotaj kratko vezan preko
kontakta 1c, 3a. Ali po ukljuivanju skroz
u napred postavljenom biracu bivs dove-
den do reagovanja i impulsni rele A: zem-
lja, baterija, otpornik Wi,, Zila b, petlja u



napred postavljenom biracu, Zila a, namo-
taj relea A, zemlja. Rele A otvara svoj
kontakt 3a, usled ¢ega biva otklonjena go-
re pomenuta kratka veza za rele C. Ovaj
reaguje, otvara svoj kontakt Ic i zatvara-
njem svoga kontakta 2¢ priprema nadra-
7aj relea V. Sad pozivaju¢i ucesnik odasi-
lje brojne impulse struje i time izvede pe-
riodiéno otvaranje petlje koja tete preko
aib, to odgovarajuéi ¢esto odaslanim broj-
nim impulsima rele A biva dovoden do pa-
danja. Pri prvom padanju relea A kontakt
3a biva zatvoren tako, da rele V reaguje
u sledeéem kolu struje: zemlja, kontakti
3a, 2¢, namotaj I relea V, baterija, zemlja.
Rele V ostaje nadraZzen za vreme trajanja
rada impulsa struje, pc§to njegov kontakt
32y kratko zatvara Il namotaj relea V g-
me padanje relea V biva toliko usporeno,
da rele ne pada za vreme kratkih prekida
struje na kontaktu 3a. Usled toga za vre-
me trajanja reda impulsa Struje biva zat-
" voren kontakt 20v a time i kolo za pusta.
nje motora u rad: zemlja, kontakti 20v,
1Su, 6p,, kontakt kod DL, motorov namo-
taj Mo II, baterija, zemlja. Uredaji DL i
ES su ovde samo $ematicki pokazani, Oni
odgovaraju ukljuénim uredajima, koji su
pokazani u slikama 2—10, za upravljanje
motorovih namotaja radi postizanja kon-
tinualnog (DL) i stupanjskog  (ES) kre-
tanja. . s
Zaustavljanje motora 1 sprecavanje nje-
goveg pokretanja biva sad po pronalasku
postignuto time, $to biva proizvedeno sto-
jece polje, pri temu oba motorova namo-
taja bivaju jednovremeno nac{raiena i an-
ker biva zaustavljen, odn. drZan pred po-
lom, pred kojim se upravo nalazi. Jedno-
vremeni nadrazaj oba motorova kalema bi-
va po ovom primeru izvodenja postignut
time, $to oba kalema bivaju stavljena u
jedan most, na €iji jedan ogranak biva
stavljen zemljin potencijal. Ako sad rele
A pada prvi put i kontakt 16a bude zatvo-
ren, to po reagovanju relea V za cha mo-
torova kalema biva obrazovan sledeli
-nost: motorov kalem Mo I, d-krak biraca
u poloZaju mira, O-kentakt, Kontakt 18],
16a, 12v, 8u, motorov kalem Mo II. Oba
motorova kalema bivaju jednovremeno
nadra¥ena i to: 1. zemlja, kontakti 20v,
19u, 6p,, kontakt kod DL, motorov kalem
Mo 11, baterija, zemlja i 2. zemlja, kontakti
20v, 19u, 6p,, kontakt kod DL, kontakti
8u, 12v, 16a, 18l. O-kontakt, d-krak biraga
u polezaju miru, motorov kalem Mo I, ba-
terija, zemlja. Kod ovog stanja je dakle
isklju¢eno pokretanje motora. Ali ¢im sad
po zavr§etku prvog impulsa rele A ponovo
reaguje, to u trenutku, kad kontakt 16a
bude otvoren, biva prekinuto premosSéenje

na ovom kontaktu tako, da je nadrazen
samo jedan motorov kalem koji je kod DL
uklju¢en kontaktom (u ucrtanom poloZa-
ju motorov kalem Mo II) i tako na moto-
rov anker biva predat obrtni momenat.
Anker i biratevi krakovi, koji su s njime
vezani, bivaju dakle kretani dalje. Ipak pre
no Sto kontakt 16a bude otvoren, kontakt
15a je zatvoren (kontakt na vucenje). Mo-
tor ¢e dakle odmah, kad birafevi krakovi
budu premesteni na sledeéi kontakt, dos-
peti do mira, posto je premoScenje sadu
ponovo zatvoreno preko: kontakt 15a, prvt
glavni zaustavlja¢, prvi kontakt kontaktne
plo¢e 1HR, biracev krak d, i stojece polje
biva ponovo uspostavljeno jednovremenim
nadraZajem oba nadrazujuéa namotaja.
Neka je pretstavijeno, da je uCesnik oda-
slao red impulsa struje, koji se sastoji iz
dva impulsa struje. Kao §to je opisano, bi-
rafevi krakovi se, po svrSetku prvog impul-
sa struje, nalaze na prvom kontaktu (d-
krak na kontaktu IHR). Ako sad rele A o-
stane po drugi put bez struje i kontakt 15a
bude otvoren, to je prekinuto premosce-
nje motorovih namotaja na kontaktu 15a
tako, da, kao $to je gore opisano, motor
izvrSuje pokretanje. Biraevi krakovi, koji
velikom brzinom bivaju pokretani napred,
dospevaju do zastoja kad biratev krak d
dostigne kontakt 1ZR (prvi medu zaustav-
lja¢) i time je izvrSeno premoscenje moto-
rovih namotaja preko ovog Kkontakta i
kontakta 16a. Cim se rele A po svrietku
ovog impulsa ponovo vrati u radni polo-
7aj, motor biva ponovo pokrenut (pre-
moséenje biva prekinuto na kontaktu 16a)
i biratevi krakovi bivaju dovedeni na kon-
takt 2HR, gde preko kontakta 15a premos-
éenje biva ponovo zatvoreno. Posto je rad
impulsa struje sada zavr3en i kontakt 3a
ostaje duze vreme otvoren, pada rele V.
Pri tome treba voditi ratuna o tome, da je
uredaj tako izveden, da kontakt 21v bude
pre zatvoren no kontakt 11v. Motor sad
dobija struju preko: zemlja, kontakti 21v,
22k (zatvoren, kad su biracevi kraci osta-
vili poloZaj mira) taster T, u poloZaju mi-
ra, otpornik Wi, kontakt 6p,, kontakt kod
DL, motorovi namotaji, baterija, zemlja.
Otpornik Wi, koji je ukljuten u ovo kolo
sluzi za oslablejnje struje tako, da time b1-
va smanjena brzina motora za vreme sad
slede¢eg procesa ispitivanja. Uredaj je ta-
ko izveden, da je birafey krak d napustio
svoj polozaj 2HR, jo§ pre no §to je kon-
takt 11v bio zatvoren. Ispitivanje na slo-
bodni sprovodnik u biranoj sprovodnoj
grupi vrii se preko biralevog c-kraka. Bi-
ratevi kraci sad bivaju napred ukljugivani,
dok ne bude naden slobodan sprovodmik,
koji se odlikuje time, $to na istome leZi



baterijski potencijal. Po tome reaguje @rvi
dspitujudi rele P,: baterijski potencijal sio-
bodnog sprovodnika, c-krak biraca, kon-
takt 37p,, namotaj relea P,, taster T, u
polozaju mira, kontakti 31v, 301, 26¢, 28k
(zatvoren ¢im su biracevi Kkraci napustili
poloZaj mira), zemlja. Rele P, reaguje i
zatvara odmah svoje kontakte 9p, i 10p,.
Na kentaktu Sp, bivaju ponovo premoscena
oba motorova namotaja, kroz jednovre-
meni nadrazaj oba namotaja, kao §to je
ranije ¢psirno opisano, biva proizvedeno
stojete polje i motor, a time i biracevi
kraci, biva odmah zaustavljen. Oba moto-
rova namotaja su sad nadraZzena prema
slede¢em: 1. zemlja, kontakti 21v, 22k, ta-
ster T,, otpor Wi, kontakt 6p,, kontakt
kod DL, motorov kalem Mo II, baterija,
zemija i 2. zemlja, kontakti 21v, 22k, taster
T,, otpcr Wi;, kontakt 6p,, kontakt
kcd DL, kontakt 9p,, motorov kalem Mo I,
baterija, zemlja.

Zatvaranjem kontakta 10p, je zavrseno
kolo struje za drugi ispitujuéi rele P,:
zemlja, baterija, motorov kalem Mo Il od-
nosno Mo [, kontakt 10p,, namotaj I i II
relea’iP,! taster T,, &kontakti' 31v, 301, 26c,
28k, zemlja. Rele P, reaguje i stavlja u
dejstvo svoje kontakte.

Na kontaktu Gp, biva prekinuto kolo
struje za nadrazujuée namotaje motora.
Na kontaktu 37p, biva otvoreno kolo stru-
ie za prvi ispitujuc¢i rele P, i na kontaktu
36p, ukljutni krak ¢ biraca biva priklju-
Cen na drugi ispitujuci rele P,. Zatvara-
njem kontakta 35p, biva kratko vezan vi-
sokoomni namotaj Il relea P, i tako je bi-
ra¢ osiguran protiv dvogubog posedanja.
Zatvaranjem kontakta 34p, postaje kolo
struje: zemlja, kontakti 28k, 26¢, 301, 31v,
taster T,, kontakt 34p,, namotaj I relea L,
baterija, zemlja. Rele L reaguje i zatvara
za sebe na kontaktu 291 odrzavajuce kolo
tako, da za vreme trajanja veze biva odr-
Zavan nadraZenim u sledeé¢em kolu struje:
zemlja, baterija, namotaj I relea L, kon-
takti 291, 26¢, 28k, zemlja. Definitivno za-
preujuce kolo struje tefe sada preko: ba-
terijski potencijal na c-Zili, c-krak biraca,
kontakt 26p,, namotaj relea P,, kontakti
35p., 291 26¢, 28k, zemlja. Najzad jo3 zat-
varanjem kontakta 38p, i 39p, govorne Zi-
le bivaju ukljufene skroz ka jednom slede-
¢em brojnom prijemniku impulsa struje.

Ako sad na zavrSetku veze baterijski po-
tencijal biva uzet sa c-Zile i tako rele P,
bude doveden do padanja, to za motorov
namotaj nastaje kolo struje: zemlja, kon-
takti 51, 6p,, kontakti kod DL, motorov
namotaj, baterija, zemlja. Posto biraé bi-
va brzo dalje ukljufivan, dok ne dostigne
:svoj poloZaj mira. U poloZaju mira moctor

biva trenutno doveden do zastoja, posto je
sad ponovo izvrseno premoséenje oba mo-
torova kalema (i to: Mo |, d-krak, O-kon-
takt kontaktne ploce, kontakt 171, Mo II)
i trajnim nadrazajem oba namotaja moto-
rov anker biva Cvrsto drzan. Odmah po
dostizanju poloZaja mirz bivaju otvoreni
kontakti 22k i 28k. Kontaktom 22k biva
iskljuéen zemljin potencijal koji lezi na
kontaktu 21v, dok na kontaktu 28k biva
otvoreno kolo struje za rele L. Dakle ta-
kode otvaranjem kontakta 5l biva isklju-
Cen zemljin potencijal, koji je potreban za
dovodenje birata natrag u njegov polozaj
mira. Bira¢ se sada nalazi u svom polozaju
mira.

Da posmatramo slucaj, kad su posednuti
svi sprovodnici jedne birane grupe i kad
bira¢ za vreme ispitujuceg kretanja ne na-
lazi nijedan slobodan sprovodnik. Neka
bude opet pretpostavljeno, da se red im-
pulsa struje, odaslatih od strane pozivaju-
éeg ulesnika, sastoji iz dva impulsa struje.
d-krak. birata biva tada, kao $to je ranije
opSirno opisano, doveden do zastoja na
kontaktu 2HR. Padanjem relea V biva tada
uveden ispituju¢i proces i bira¢ biva po-
moéu motora dalje Kretan radi trazenja
jednog slobodnog sprovodnika. Po prona-
lasku preko isprobane sprovodne ~grupe
dospeva d-krak na kontakt 3HR. Preko
ovog kontakta i preko kontakta 15a i 13i,
namotaja II relea L, kontakta 11v, 8u itd.
most je pcnovo izveden za oba motorova
nadrazujuéa namotaja tako, da biraé ne
moZe biti dalje kretan. Jednovremeno na-
staje Kolo struje: zemlj_a, kontakti 21v, 22k,
taster T, u poloZaju miru, otpor Wi, kon-
takt €p,, kontakt kod DL, kontakti 8u 11v,
namotaj Il relea L, kontakti 131, 15a, 3HR,
d-krak birata, motorov kalem Mo I, bate-
rija, zemlja. U ovom Kolu struje biva na-
drazen rele L preko svog namotaja Il 1
stavlja u dejstvo svoje kontakte, Zatvara-
njem kontakta 291 preko namotaja I relea
L biva obrazovano odrzavajuée kolo stru-
je: zemlja, kontakti 28k, 26¢c, 291, namotaj
I relea L, baterija, zemlja. Na Kontaktu 131
biva otvoreno gore pomenuto Premodce-
nje motorovih kalemova i vracanje biraca
u polozaj mira biva izvedeno pomodu mo-
tora, ¢iji kalemovi sada naizmeniéno biva-
ju nadraZeni prekKo zemljinog potencijala,
koji je prikljucen kroz kontakt 5l, kao §to
ie to ranije opSirno opisano, Razume se u
ovom slu¢aju na proizvoljan poznat nacin
pozivajué¢i ucesnik biva kakvim znakom
obaveiten, da su zauzeti svi sprovodnici
birane grupe.

Biraf koji je pretstavljen u primeru iz-
vodenja moZe sada da nade primene i kao
bira¢ sproveodnika. U tom cilju je potreb-



no, da se stave u dejstvo tasteri koji su
obeleZeni sa T,—T,. PodeSavanje na Zzelje-
nu grupu sprovodnika vrsi se na potpuno
isti nacin, kao $to je ovo bilo opsirno opi-
sano kod upotrebe birata kao grupnog bi-
rata. Ako sad po zavrSetku poslednjeg im-
pulsa prvog reda impulsa struje, rele V
padne i, pri prenoSenju prvog impulsa dru-
gog reda impulsa struje, bude zatvoren
kontakt 23a, to postaje kolo struje: zen-
lja, kontakti 21v, 22k, taster T, u radnom
polozaju, kontakti 23a, 25u, namotaj relea
U, baterija, zemlja. Rele U reaguje u ovom
kolu struje. On na kontaktu 24u (kontakt
na vuenje) zatvara odrZavajuce kolo za
sebe: zemlja, baterija, namotaj relea U,
kontakti 24u, 26¢, 28k, zemlja, Na kontak-
tu 4u preko tastera T, u radnom poloZaju
biva prikljucen urEQaJ :ES, koji je tako u-
desen, da pri prenoSenju impulsa za pode-
Savanje birata na izvestan Zeljeni pojedi-
naéni sprovednik, motor pri svakom im-
pulsu svoj anker samo toliko dalje uklju-
¢uje, da se biracevi kraci koji su s*njime
vezani, uvek samo za jedan kontakt pomi-
¢u napred. U slici 11 je ovaj uredaj samo
Sematicki pokazan, isto tako kao uredaj
DL. Ali je blizi opis ovih uredaja i njiho-
vog natina dejstva dat u slikama 2—10i u
odgovarajuéem delu opisa. Preno3enje im-
pulsa na ES vrdi se slede¢im putem: zemlja,
kontakti 3a, 2c, otpor Wi,, kontakt 4u, ta-
ster T, u radnom poloZaju, kontakt kod
ES, kontakt 7u, motorov kalem Mo II odn.
kontakt kod ES (gornji kontakt zatvoren)
motoroy kalem Mo I, baterija, zemlja.

Paralelno sa oba motorova namotaja
predvideni su uredaji, Kondenzatori i ot-
pori koji su na nacrtu obelezeni sa CO. 1
Wi,, da bi se otstranila Stetna dejstva koja
prouzrokuju obrazovanje varnica pri kre-
tanju motora.

Patentni zahtevi:

1. Elektromotorna pogonska naprava,
narofito za aparate u telefonskim postro-
jenjima, na primer za biraCe, za tele-poka-
zivate, za otpravljace impulsa ili tome sl.,
naznafena time, $to obrtni delovi motora
utitu na ukljuéno sretstvo za upravljanje
njegovih namotaja i bivaju zaustavljani
proizvodenjem stojeceg magnetnog polja.

2. Elektromotorna pogonska naprava,
narclito za aparate u telefonskim postro-
jenjima, na primer za birafe, naznatena
time, §to obrtni delovi motora uti¢u na u-
kljuéna sretstva za upravljanje stoje¢ih na-
izmenitno nadraZivanih elektro magneta.

3. Elektromotoina pogonska naprava po
zahtevu 2, naznacena time, Sto se zaustav-
ljanje obrtnih delova mctora vrsi pomocn
stojeéeg magnetnog polja. ~

4. Elektromotorna pogonska naprava po
zahtevu 1 ili 3, naznacena time, §to stojece
polje utie na isti anker, na koji utiCu na-
drazuju¢i namotaji, koji bivaju upravljani
obrtnim delovima motora.

5. Elektromotorna pogonska naprava po
zahtevu 1 ili 3, naznaCena time, $to nadra-
zujuéi namctaji bivaju upotrebljeni i za
proizvodenje stojeceg polja.

6. Elektrcmotorna pogonska naprava po
zahtevu 1 ili 3, naznacena time, $to pogon-
ska struja jednovremeno biva koriscena i
za proizvodenje stojeéeg polja i to tako,
da pri prelazu od procesa Kretanja na pro-
ces zastoja ne nastupa nikakav prekid
struje.

7. Elektromotorna pcgonska naprava po
zahtevu 1, 2 ili 3, naznacena time, 3to su
uklju¢na sretstva, koja bivaju uticana o-
brtnim delovima motora, tako izvedena, da
ona izvode kako jednoliko ili priblizno
jednoliko, tako i stupanjsko kretanje mo-
tora.

8. Elektromotorna pogonska naprava po
zahtevu 7, naznaCena time, 3to se nadra-
Zivanje motorovih namotaja, koje je po-
trebno za zaustavljanje, odnosno za stu-
panjski rad, i koje je razliito od nadraZi-
vanja koje proizvodi jednoliko kretanje,
vrii uz koriScenje ukljuénih sretstava (ko-
lektor, ekscentri¢ni koturi ili t. sl.) koja
proizvode jednoliko odnosno priblizno jed-
noliko kretanje motora.

9. Elektromotorna pogonska naprava po
zahtevu 7, naznacena time, $to je anker iz-
veden kao anker bez namotaja, koji utite
kako na ukljufna sretstva za proizvodenje
jednolikog kretanja tako i na ukljuéna
sretstva za proizvodenje stupanjskog Kre-
tanja, ili samo na uklju¢na sretstva za pro-
izvodenje jedne od ovih vrsta kretanja.

10. Elektromotcrna pogonska naprava
po zahtevu 9, naznafena time, Ste je masa
ankera tako odmerena da njen momenat le-
njivosti, kod jo§ dovoljnog gvoZda za
magnetni tok, bude odrZavan Sto je mo-
guée manjim.

11. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 10, naznalena time, $to je an-
ker izveden po naéinu ankera u vidu dvo-
strukog slova T sa dispersionim ispadima
koji prouzrckuju obrtanje istoga u jed-
nom smeru, pri ¢emu su, radi poviSenja
momenta privladenja i dejstva odrZavanja
pri zastoju, podesno predvidena udublje-
nja n gvozdu izmedu ispada i polova.

12. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 1, 2 ili 3, naznaena time, Sto
ima jedan glavni i jedan pomo¢éni anker,
koji noslednji usled svog relativnog kreta-
nja ka elavnom ankeru izvodi prekljudiva-



aje od jednolikog obrtnog kretanja ka stu-
panjskom obrtnom kretaniu.

13. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 12, naznalena time. Sto ima
manji momenat lenjivosti od glavnog an-
kera.

14. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 122, naznacena time, S$to je po-
mocéni aaker vezan sa glavnim ankerom
pomaoéu kakve opruge ili tome slino,

15. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 12, naznacena time, $to su ka-
ko glavni anker tako i pomoéni anker
snabdeveni svaki sa po jednom ukliu¢nons
napravem, koje prema nadinu  Kretanja
(stupanjsko ili jednolike) nezavisno jedna
od druge izvode upravljanje motorovih
namotaja.

16. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 15, naznaCena time, $to je po-
mocé¢ni anker obrtno smeSten na osovini
glavnog ankera.

17. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 7, naznafena time, $to ukljuc-
na sretstva, koja preizvode razlicite vrste
kretanja, bivaju stavljana u dejstvo ankc
som koji je snabdeven namotaiima.

18. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 1, 2 ili 3, naznacena time, §to
Jje radi osiguranja pokretanja ankera pred-
viden zaustavljacki raspored.

19. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 1, 2 ili 3, naznacena time, §to
su polove povrsine stojeé¢ih i ankerovih
polova, izvedene, otstupajuéi od Cetvorou-
gaonika ili pravougaonika, u vidu romba,
kruga ili tome sl. radi postizanja velikih
snaga vulenja.

20. Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 1 ili 3, naznaCena time, $to za
proizvodenje stcjeéeg polja biva upotreb-

ljen naroditi nepomicno stoje¢i elektro-
magnet.
21. Elektromotorna pogonska naprava

po zahtevu 1 ili 2, naznacena time, §to su,
na po sebi poznat nacin, radi izbegavanja
obrazovanja varnica, koje nastaje na u-
kljuénim mestim, predvidena podesna sret-
stva (na pr. kondenzatori, prigusni kale-
mi, ili tome sli¢no).

22, Elektromotorna pogonska naprava
po zahtevu 1, 2 ili 3, naznacena time, Sto
se ukljutna sretstva za upravljanje moto-
rovih namotaja sastoje iz sveznjeva (41ab,
42ab) opruga, kcji bivaju stavljani u dej-
stvo od strane obrtnih motorovih delova,
i koji su tako izvedeni, da samo kontaktna
mesta ne podudaraju sa kliznim niestima
koja bivaju dodirivana obrtnim motorovim
delovima.

23. Raspored vezivanja za birace u tele-

fonskim postrojenjima sa elektromotornim
pogonom (sl. 11) po zahtevu 1, 2 ili 3,
naznacen time, $to nadrazujuéi namotaji
(Mo I, Mo II) motora prema birajuéem
kretanju koej treba da se preduzme, biva:
ju upravlajni ili pcmocu uklujénih sretsta-
va (DL) koja bivaju stavijana u dejstve o-
brtnim delovima motora ili pomoéu u-
kljuénih sretstava (ES) koja bivaju uticana
biraju¢im impulsima.

24. Raspored vezivanja po zahtevu 23,
na koje je prikljueno vise grupa sprovod-
nika i ¢ije se podeSavanje vrsi u samo jed-
nom smeru kretanja (sl. 11), naznacen ti-
me, §to nadrazuju¢i namotaji motora, pri
nailaZenju bira¢a na zaustavljatka mesta
(HR, ZR) koja obelezavaju grupu, bivaju
upravijani ukljuénim sretstvima (15a, 16a)
koja bivaju uticana biratkim impulsima,
dok isti, pri pcloZajima kroz pojedine gru-
pe sprovodnika, bivaju upravljani ukljuc-
nim sretstvima (DL) Koja bivaju stavljana
t dejstvo obrtnim motorovim delovima.

25. Raspored vezivanja po zahtevu 23
naznaten time, $to kod biratkog kretanja,
koje biva upravljano ispituju¢im uredaji-
ma, nadrazujuéi motorovi namotaji biva-\
ju upravljani samo ukljutnim sretstvima .
(DL) koja bivaju stavljana u dejstvo obri-
nim delovima motora.

26. Raspored vezivanja po zahtevu 23 za
birate strovodnika, naznacen time, Sto ra-
di postizanja izvesnog odredenog sprovod-
nika motcrovi nadrazujuéi namotaji biva-
ju upravljani samo uk!juéni_m 1 s_retsftvima
(ES) koja bivaju uticana birackim impul-
sima,

27. Rasppred vezivanja po Z,ahtevu 29,
naznaten time, §to je kod biratkog kreta-
nja koje biva upravljano ispituju¢im ure-
dajima, u cilju usporenja kretanja uklju-
gen otpor (Wi,) u kolo pogonske motoro-
ve struje.

28. Raspored vezivanja za b_ira(':e u te!e~
grafskim a narotito tEIF:'fOIlSklm postroje-
njima sa elektromotornim pogonom, po
zahtevu 1 ili 2, naznacen time, §to kod ak-
tivnosti brojnih impulsa struje bivaju stav-
ljena u dejstvo ukljutna sretstva (relei V),
koja ukljuéuju nadraZujuée namotaje elek-
tromotorne pogonske naprave,

29. Raspored vezivanja za birate u Tele-
orafskim a narotito u telefonskim postro-
jenjima sa elektromotornim pogonom po
zahtevu 1 ili 2, naznacen time, $to se ispi-
tujuéi uredaj koii je pridodat biratu, sadr-
#i dva relea, od kojih jedan (ispitijuci rele
F,) pri nalaZenju sprovodnika koji treba
da se upotree zadrzi motor, dok drugi,
(F,) izvodi iskljufivanje pogonske struje
za motor. {



30. Raspored vezivanja po zahtevu 29,
naznafen time, §to rele Koji prouzrokuje
iskljucenje pogonske struje za motor, za-
precuje i sprovodnik koji treba da se upo-
trebi i ukljutuje skroz govorne Zzice.

31. Raspored vezivanja po zahtevu 29,
naznacen time, Sto ispitujuci rele (P,) u-
kljutuje drugi.rele.

32. Raspored vezivanja po zahtevu 29,
naznalen time, S$to se drugi rele ispituju-
ceg uredaja sam prikljufuje na ispitujuéi
krak i zapre¢nom strujom biva cdrZavan
nadrazenim.

33. Raspored vezivanja po zahtevu 29,
naznacen time, $to drugi rele ispitujuseg
uredaja iskljutuje ispitujuéi rele P,.

34. Raspored vezivanja po zahtevu 29,
naznaen time, Sto drugi rele ispitujuceg
uredaja iskljuuje struju koja je potrebna
za proizvodenje stojeéeg magnetnog polja.

35. Raspored vezivanja po zahtevu 23,
naznaden time, §to jednovremenim nadra-
7ajem svih nadraZzujuéih namotaja pogon-
ske naprave biva proizvodeno magnetno
polje, koje je potrebno za njeno zaustav-
ljanje. _

36. Raspored vezivanja za birale za te-
legrafska a narolito telefonska postroje-

nja, koji bivaju pogonjeni elektromotor-
nim pogonskim napravama po zahtevu 1
i 2, naznacen time, §to za yreme kretanja
birafa, koji je pogonjen pogonskom na-
pravom, preko pcjedinih kontaktnih grupa
(na primer (1HR ka 2HR) ovim bivaju do-
stignuti kontaktni polozaji, ppeko kojih
do zavrSetka nadraZaja za dalje ukljuciva-
nje (otvaranje 16a) nastaje tok struje koji
prouzrckuje zaustavljanje biraca.

37. Raspored vezivanja po zahtevu 36,
naznalen time, Sto pri postajanju toka
struje, koji tefe preko ovih kontaktnih me-
sta, biva nadrazeno viSe kalemova pogon-
ske naprave.

38. Raspored vezivanja po zahtevu 36,
naznaden time, $to kolo struje statorovih
kalema, koji nisu ukljufeni preko pokret-
nih delova pogonske naprave, tefe preko
pokretnih delova pogonske naprave, tece
preko kontakta (1ZR) aparata keji biva u-
pravljan pogonskom napravom.

39. Elektromotorna pogonska napra°
po zahtevu 2, naznalena time, $to se zau-
stavljanje motora izvcdi mehanicki na pri-
mer pomocu zapiraca koji zapada u kakav
zupcani tocak ili pomoéu kakve kocnice.

Tl —
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