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Prenosni uredaj za biciklete i f. sl

Prijava od 11 jula 1935.

VaZi od 1 septembra 1935.

| Trazeno pravo prvenstva od 11 jula 1934 (Italija),

Ovaj se pronalazak odnosi na pobolj«
Sani prenosni uredaj za biciklete tipa sa os-
cilaSuéim polugama, Ova poboljSanja se po-
glavito odnose na prenosni uredaj izmedu
osciliSu¢ih poluga i pogonskog tocka bici=
kleta; poSto je ovaj prenos direktan, uz i-
zostanak umetanja svakog zupCanog meha-
nizma, to se dobija poveéano mehani¢ko
dejstvo.

Pronalazak se takode odnosi na raspo-
red za menjane poloZaja pri utvrdivanju os-
lone tacke organa za prenos (lanca ili me~
talnog uZeta) na polugama za upravljanje.

Prenos se izvodi bez obrazovanja po-
loZaja mrtve tacke, a pomoc€u pedala koja
prosto osciliSu umesto da budu obrtna, pri
¢emu veli¢ina oscilacija moZe da se menja
po volji vozaca.

PriloZeni nacrti pokazuju samo radi pri-
mera, bez ikakvog ogranicenja i Sematicki,
jedan biciklet koji je izveden po ovom pro-
nalasku.

Sl. 1 pokazuje izgled celine uredaja,
Sl. 2 pokazuje presek po liniji II-1I iz sl. 1
SI. 3 pokazuje u uvefanom razmeru jedan
detalj spoja organa za prenos.

Sa 1 je obeleZen okvir bicikleta, koji
se razlikuje od peznatog samo po tome, Sto
je kutija 2 za smeStaj pedala postavljena
blizu zadnjem tocku. Poluge 3 su nezavis-
ne i mnogo duZe no obi¢no; one imaju ob-
Jik ugaonika sa krakom 3’ prvenstveno savi-
jenim po kruZnom luku d&ije srediSte pribliZ-

no odgovara srediStu zadnjeg tocka (u sre
dnjem poloZaju pedala). Na kraku 3’ je po-
stavljen klizni organ 4 do kojeg dopire la-
nac ili metalno uZe 5 koje se obavija preko
slobodnog tocka 6 koji je postavlen na poz-
nat nadin na glavéini zadnjeg to&ka. Lanac
ili uZe 5 prelazi zatim preko totka 7 za
promenu pravca i odavde prelazi na drugi
slobodan to€ak 8 koji je naglavljen na dru-
goj strani glavCine zadnjeg tocka, a zatim
na drugi klizni deo 4 koji je postavljen na
drugom kraku 3,

Ovi klizni delovi 4 mogu klizati sa ot-
porom, na primer kocCeni ponoéu lopti na
oprugama 4’, na kracima 3’ tako, da se ovi
mogu postaviti, na razliite poluprecnike
poluge.

Njihovo regulisanje se izvodi prvenst-
beno snabdevajuéi svaki klizni organ na-
stavkom 10 koji zalazi u krivi Zljeb kraka 3’
pri ¢emu se ovaj nastavak zavrSava cepom
11 koji zahvata sa izvesnom slobodom u
klizni organ 12,

Klizni organi 12 su spojeni pomocu
popre¢nice 13 i produZuju se kracima 14
tako, da obrazuju viljuSku koja se obrce
u sredistu ili u blizini sredista zadnjeg
tocka.

Na poprecnicu 13 se vezuje proizvo-
ljan uredaj 15, koji omogucuje da se klizni
organi podiZu ili sputaju, i prema tome
da se klizni organi 4 pomeraju u odnosu
prema izabranom prenosu,

Din, 10,—



Oba krajnja poloZaja prenosnog uredaja
pokazana su na sl. 1 jedan celim lininijama,
a drugi isprekidanim linijama.

Na slici se moZe videti da su ova dva
poloZaja simetri¢na u odnosu prema osovini
poluga 3, tako, da Cepovi 11 mogu biti po-
merani za znatnu doZinu luka a da pri tome
ipak ostanu u zoni u kojoj je njihovo osci-
I'sanje sa krakovima 3' dosta malo po du-
Zini, §to omogucuje da klizni organi 12 o-
stadi po veliini u umereniw granicama u
pogledu estetike,

Funkcionisanje ovog prenosnog uredaja
je sledece: Pustajuéi poluge 3 da oscilidu
ovo se kretanje prenosi pomocu krakova 3,
kliznih organa 4 i lanca, ili uZeta 5 na slo-
bodne tockove 6 i 8 koji naizmeni¢no stav-
ljaju u dejstvo glav€inu 9 bicikleta.

U pokazanom poloZaju se ima mak-
simalno razvijanje prenosa; isti se moZe
smanjiti spustanjem upravljada 15 fako, da
se smanjuje luk opisan kliznim delovima 4
kao i krakovi poluge koji deluju na uZe ili
lanac 5. .

U ekonomiji izvodenja mogu se izo-
staviti klizni organi 12, sa njihovim organi-
ma 14—15 za upravljanje. U ovom slucaju
se klizui organi 4 pomeraju rukom,

Patentni zahtevi:
1.) Prenosni uredj za biciklete i t. sl.,

naznalen time, Sto ima dve pcluge (3) u
vidu uvgaonika (na lakat) ¢iji je jedan Kkraj

snabdeven pedalom, a drugi (3’) stavlja u
dejstvo prenosni organ (lanac ili metalno
uze (5) koji upravlja jednim slobodnim tog-
kom (6) koji je postavljen na glavéini (9)
zadnjeg toCka, i koji zatim prelazi preko
tocka (7) za promenu pravca i po tome pre-
ko drugog slobodnog tocka (8) koji je po-
stavlen s druge strane glavcine, i najzad se
dovodi u vezu sa drugom polugom (3) na
lakat.

2.) Prenosni uredaj po zahtevu 1, na-
znaden time, Sto je organ (5) za prenos ve=
zan sa polugama (3) na lakat pomocu kliz-
n'h organa (4) koji se mogu pomerati duZ
krakova (3’) koji su podesno izvedeni u vi-
du lukova.

3.) Prenosni uredaj po zahtevu 11i 2,
naznaCen time, Sto su klizni delovi prenos-
nog organa snabdeveni ¢epom Kkoji sa iz-
vesnom slobodom zahvata u klizne organe
koji se nalaze u C&vrsto] vezi sa uredajem
(15) za upravljanje, koji omoguéuje da se
ovi podignu i da se spuste da bi se za vre-
me kretanja mogao menjati poloZaj kliznih
organa, i prema tome i poluprecnici poluga
kojima se deluje na prenosni organ.

4 ) Prenosni uredaj po zahtevu 1 do 3,
naznacen time, Sto su cepovi (11) kliznih
organa postavljeni na kraju nastavka (10)
koji se moZe pomerati u Zljebu ili vodilji na
kraku (3') poluge, tako, da se pomeranje
¢epa izvodi u simetri¢nom luku u odnosu na
osovinu poluga (3) tako, da oscilisanje Ce-
pova (11) i prera tome duZine kliznih ar-
gana (12) bude $to je moguée manja.
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