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Kod registruju¢ih merila brzine ne mo-
ze da se izbegne izvestan mrtav hod u
radu usled stalne promene zahvata u vezi
izmedu mernih organa i organa za poka-
zivanje kao Sto su pisaljka i skazaljke.
Radi izbegavanja nemirnog stanja skazalj-
ke u radu primenjuju se u praksi namerno
izvesna sloboda izmedu zahvataca uprav-
Ijanog mernim mehanizmom i nosioca pi-
saljke. Ali ova mera ima kod sada pozna-
tih prinudnih merila za brzinu tu posle-
dicu, da se pisaljka i skazaljka pri zaustav-
lienom vozilu ¢es¢e ne vracaju u nulti po-
lozaj, tako, da se crta proizvedena pisalj-
kom na registrujucoj traci, koja se obic-
no i pri mirujuéem vozilu dalje krece, ne
nalazi na nultoj liniji, nego veéinom ne-
sto malo iznad ove, i stoga postoii neiz-
vesnost da li je vozilo u ovem vremenu
stvarno stajalo ili se sasvim lagano kreta-
lo. Aparati sa duZim mernim vremenom,
na primer koje traje 12 sekunda, istina
nemaju ovu nezgodu, ali ipak dugacko
merno vreme ne odgovara vise potrebama
modernog saobracaja. Iz prakti¢nih razlo-
ga se traze aparati sa Kkratkim vremenima
merenja, koji pak kao Sto je veé navede-
no, usled stalne promene zahvata imaju
nemirno stanje skazaljke ili se ne vraca-
ju uvek u nulti polozaj, i stoga uvek ima-
lu netacno pokazivanje stanja.

Cilj ovog pronalaska jeste, da otkloni
ovu nezgodu. Registrujuce merilo brzine

po ovom pronalasku ima zupcanu pelugu
koja nosi pisaljku i koja pogoni skazalj-
ku, i koja je spojena sa izvesnom slobo-
dom sa kliznim delom upravljanim mernim
mehanizmom i razlikuje se od poznatog
time, Sto klizni deo nosi polugu, koja s
jedne strane, stréi u oblast nepomiénog
oslonca i, s druge strane, u oblast oslonca
postavljenog na zupcanoj poluzi, tako, da
kod kliznog dela vracajuceg se u ishodni
polozaj, pri nailazenju poluge na oba o-
slonca, zuptana peluga biva u odnosu pre-
ma kliznom delu kretana u nainizi polo-
zaj 1 time pisaljka i skazaljka prelaze u
apsolutni nulti polozaj iz kojeg bivaju za-
hvatane pomoc¢u zupcane poluge i kiiznog
dela pri pocetku penjanja poslednjeg.

Na nacrtu je pretstavljen jedan primer
izvodenja predmeta pronalaska. Sl. 1 po-
kazuje izgled sa strane. Sl. 2 pokazuje iz-
gled s leve strane sl. 1. Sl. 3 pokazuje de-
limican presek u uvecanom razmeru i sk
4 pokazuje presek po liniji 4—4 iz sl. 3.

Radi uproscenosti nacrta nisu ucrtani
delovi mehanizma merila brzine koji se
nalaze na zadnjoj strani ¢eone ploce I.
Poznati merni mehanizam upravlja zahvat-
ni prsten 2, koji sa dodatkom 2 stréi pre-
ma napred kroz vertikalni prorez 3 ceo-
ne ploce 1, i ¢vrsto je vezan sa Kkliznim
delom 4 vodenim na prednjoj strani po-
slednje plocte u prorezu 3. Klizni deo 4
nosi na prednjoj strani pomocu &epa 5
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vertikalnu - zupéanu  polugu 6, koja na
svom gornjem Kraju nosi pisaljku 7,
koja je pomerljivo vodena u vertikalnoj
kulisi 8 utvrdenoj na ploci 1. Neucrtana
registrujuéa traka biva iza kulise 8 vodena
poprecno pred ploc¢om 1. Cep 5 stréi kroz
kratak vertikalni prorez 9 zupane poluge
6, tako, da ima izvesnu malu slobodu, u-
sled ¢ega i pored malih kretanja kliznog
dela 4 na gore i na dole koja se javljaju
usled promene zahvata, zup¢ana poluga 6
sa pisaljkom 7 i skazaljka 11, koja se na-
lazi sa ovom u zahvatu pomocéu zupca-
nog segmenta 10, ne bivaju kretane. Zup-
¢ana poluga 6 i skazaljka 11 ostaju, usled
trenja pisalijke 7 o registrujuéu traku i u-
sled ko¢nitke opruge 12 Kkoja naleze na
glavéinu 12 skazaljke 11, u svakom polo-
Zaju, i kre¢u se samo, kad Cep 5 deluje
u jednom ili drugom pravcu na zupéanu
polugu. Da bi se sad i pored izvesne slo-
bode cepa 5 u prorezu 9 zupfana poluga
6 sa pisaljkom i skazaljkom pri mirova-
nju vozila uvek sigurno vratila u ishodni,
odnosno nulti polozaj, predviden je sle-
deé¢i uredaj. U popretnom zliebu 14 kliz-
nog dela 4 je kod 15 smeStena dvokraka,
levo pretezuca poluga 16, koja jednim
krajem stréi u domasaj oslonca 17 koji se
nalazi nepomi¢no na ¢eonoj ploc¢i 1 a dru-
gim krajem stréi u domasaj cepa 18, sa
kliznim valjkom koji je utvrden na polu-
zi 6, i nalazi se ispod ovoga kraja polu-
ge. Ako brzina vozila opadne, to se klizni
deo 4 spusta. Pri tome ovaj zahvata so-
bom zuptanu polugu 6 pomocéu Cepa 5
koji sad naleZze na donji kraj proreza 9.
Kad pri kretanju na dole kliznog dela 4
poluga 16 naide na oslonac 17, to se po-

luga 16 obrce tako, da ona svojim desnim
krajem nailazi na osloni Cep 18 i zupcanu
polugu 6 u odnosu prema kliznom delu
toliko krece prema dole da ¢ep 5 dospeva
na gornji kraj proieza 9. Time biva po-
stignut donji krajnji polozaj zupcane po-
luge a time i nulti polozaj pisaljke i1 ska-
zaljke. Odmah sa stavljanjem vozila u
kretanje, odnosno u trenutku pocinjanja
kretanja kliznog dela 4 prema gore biva
zuplana poluga 6 zahvacena Cepom 5.
Pisalijka 1 skazaljka prema tome ne pretrp-
ljuju u odnosu prema kliznom delu 4 u
pocetku Kretanja prema gore suprotno do
sada poznatim prinudnim merilima brzine,
ni najmanje zakasnjenje, tako da je i pri
veoma laganom kretanju vozila pokaziva-
nje ve¢ u pocetku kretanja ispravno.

Patentni zahtev:

Registriju¢e merilo brzine sa zuptanom
polugom koja nosi pisaljku i pogoni ska-
zaljku, i kajo je sa izvesnom slobodom
vezana sa kliznim delom upravljanim mer-
nim mehanizmom, naznafena time, $to
klizni deo (4) nosi polugu (16), koja s
jedne strane stréi u doma$aj nepomiinog
oslonca (17) i, s druge strane, u doma-
taj oslonca (18) rasporedenog na zupta-
noj poluzi (6), tako, da kod kliznog de-
la (4) koji se vrac¢a u ishodni poloZzaj prl
nailazenju poluge (16) na oba oslonca
(17, 18) zupcana poluga (6) biva u odno-
su prema kliznom delu (4) kretana u naj-
nizi polozaj, usled toga pisalika i skazalj-
ka prelaze u apsolutni nulti polozaj iz ko-
jeg pomocu zupcane poluge (6) i kliz-
nog dela (4) bivaju zahvatane pri pocet-
ku penjanja kliznog dela (4).
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