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Naéin i postrojenje za prenos snage sa primarnih pokretacéa, kao sa masina sa unu-
lrasnjim sagorevanjem na pogonske osovine, a naroéito na lokomotivama ili drugim
kolima leranim masinama sa unulrasnjim sagorevanjem.

Prijava od 5 avgusla 1922

Ovaj se pronalazak odnosi na jedan
usavreni postupak i aparat za prenos
snage sa masina sa unulradnjim sagore-
vanjem ili sa drugih primarnih pokretaca,
koji su podeSeni da daju samo ograni-
¢enu pogonsku silu obrtnim osovinama,
a naroéito se ima primeniti na lokomolive
ili druga kola, ili na masine koje se teraju
masinama sa unulraSnjim sagorevanjem,
parnim turbinama, elektro-motorimaili tome
sliéno.

Ovaj se pronalazak u opsle ima prime-
niti gde je primarni pokretaé neka masina
s unutradnjim sagorevanjem ili koja druga
masina, udeSena da daje samo ograni-
¢enu pogonsku silu a da je zavojna sila
pogonske osovine vrlo promenljiva izmedju
vrlo Sirokih granica.

Cili mome pronalasku jesle da prenese
snagu iz masine na pogonsku osovinu na
jedan takav naéin da povedavajuéa se
otporna zavojna sila u osovini ima za po-
sledicu poveéanje brzine obrtanja masine,
lako da snaga rezvijena i oslobodjena po-
gonskom masinom ne mora prekomerno
da opadne usled povecanja u olporu.

Pronalazak se, u opstim crtama, sastoji
u nadinu i postrojenju za prenos snage sa
jednog takvog primarnog pokreta¢a, na
primer, jedne masine sa unutrasnjim sago-
revanjem, upolrebljavajuéi, pri tom, iner-
ciju podesno namestenih masa na takav
nacin, da se brzina obrtanja motora ne
smanjuje prekomerno, pri poveéanju of-
porne sile.

Vazi od | marta 1924.

Pronalazak se, dalje, sasloji od nadina
i po‘;lrojerua za prenos snage, upolreblja-
vajuéi pri tom inerciju masa podesno raz-
meslenih i koje osciluju ili reciprokuju,
koja se snaga prenosi sa jednog motora
ili primarnog pokretaéa na jednu obrtnu
osovinu, sve ovo na takav nacin da se
spaga razvijena u masini ne smanjule
prekomerno sa uvecéanjem olporne snage.

Pronalazak se, dalje, sastoji u prenos-
nom mehanizmu u cilju ovde opisanom,
koji se mehanizam sasloji od jednog osci-
lujuceg ll! recnprokumcag ¢lana ili wplovece
spojnice” spojene na dvema razlicilim tac-
kama za obitnu osovinu, i jednog uni-
direkcionalnog pogonskog mehanizma, gde
je gore pomenuta ploveéa spojnica ople-
recena sa jednom masom, ili je prosto
spojena za jednu masu, koja moze da
osciluje ili da reciprokuje.

Pronalazak se takodje sastoji i u jednoj
pogonskoj jedinici, koja se sastoji od kom-
binacije jednog primarnog pokretaca ude-
senog da moze da razvije samo ograni-
¢enu zavojnu silu, i cija je pogonska oso-
vina spojena za jedru tacku jedne plovece
spojnice, koja na svome drugom Kkraju
nosi, ili je spojena za jednu teSku masu,
ta spoinica bududi fakedje spojena za neku
napravu koja pretvara oscilalorno kretanje
u obrino kretanje.

Pronalazek se takodje sastoji u jedroj
pogonskoi jedinici sa promenljivim otpo-
rom, koja se sasloji od jednog molora sa
unutradnjim sagorevanjem, c¢ija pogonska

Din. 70—



osovina prenosi kretanje preko jedne spojne
poluge na jedan oscilujuéi élan, koiji je
utvrdjen na jednom stoZeru za jednu masu
sposobnu za oscilovanje, a drugim krajem
za druga dva c¢lana, snabdevena sa su-
protnim zub-i-nokat napravama koje po-
krecu jedan rotor spojen za pogonsku
osovinu,

Pronalazak se dalje sastoji u usavrSe-
nom postupku i postrojenju za prenos
snage, sa primarnih pokretacda, koji su
ovde opisani.

U jednoj prosfol ilustraciji principa ovog
pronalaska, moze sc¢ predpostaviti da je
jedna ploveéa spojnica spojena jednim
svojim krajem za neki ekscender names-
¢en na nekoj obrinoj pogonskoj osovini,
tako da se moZe oscilatorno pokretati, a
svojim drugim krajem utvrdjena je za, i
nosi na sebi, neku tesku masu. Jedna od
sredisnih tacéaka ove poluge ulvrdjena je
za dve pogonske poluge, koje pokreéu
jednu osovinu preko dve zub-i-nokat na-
prave, kojima se oscilatorno kretanje plo-
veée poluge pretvara u obrtno kretanje,
buduéi da ove naprave dejstvuju svake
polovine obrtaj 1 pogonske osovine.

Sa jednim takvim postrojenjem videce
se da ako je otpor obrtanja pogonske oso-
vine mali, masa na poluzi neéde se kretali
daleko od svoga srednjeg polozaja pri
svakoj oscilaciii, i mak-imalna duzina
predjena od strane nokta na nokat-i-zub
napravi biée onda, kada je otpor obrtanju
pogonske osovine najmanji, odnosno nula.

U koliko ofpor obrtanju pogonske oso-
vine raste, i put mase povecava se, dok
se pul nokta smanjuje; prema tome, pri
svakom obrtu pogonske asovine, usled
malog angularnog kretanja nokta pri veli-
kom otporu, moZe se pokazali da obrtna
sila trazZena od primarnog pokretaéa ne
mora prelerano da se poveéa. Prema tome,
sa jednim takvim postojenjem, ako je pri-
marni pokretaé jedan motor sa unutradnjim
sagorevanjem, na primer, onda se moZe
odrzati nepromenljiva ili ¢ak, povecana
brzina obrtanja motora, mada je otporna
sila na pogonskoj osovini porasla. Na
protiv, mozZe se dokazali i matematicki,
da uzimajuéi u radun inerciju savladii-
vanju oscilujuéom masom, obrtna sila na
pogonskoj osovini jeste proporcionalna
kvadratu brzine primarncg pokretaca.

Mnogo izmena i promena u ovom po-
strojenju ocevidno je da se mogu udéinili;
ali, da bi se postigao cilj ovog pronalaska,
bilno je da se pogonska osovina i uni-
direkcionalni pogonski spoj bude spojen
za jedan oscilatorni ili reciprokujuéi élan,
kao na primer, ploveca spojnica, na dvema
razli¢itim tackama, buducéi da je ta ploveca

‘spojnica spojena za jednu masu sposobnu

za oscilovanje ili reciprokovanje oko jedne
sredisne tacke.

Da bi se dobio stabilitet bez ikakvih
narocilih postrojenja za odrzavanje jednog
sredisnog poloZzaja raznih delova ovog
prenosnog postrojenja, potrebno je da sile,
koje dejstvuju, na oscilujuéu masu, dejst-
vuju od a ne ka stozeru lli tacki vesanja
te mase.

Obracajuci se na prilozene diagramati¢ne
crieze:

Slike 1 do 5 jesu diagrami koji izlazu raz-
licita i moguca postrojenja radi primene u
delo ovog pronalaska.

Slika 6 jeste jedan diagram kojiizlaze sile
koje dejstvuju u jednog od oblika mehanizma.

Slika 7 jeste jedan diagram koji izlaze
relativne vrednosli brzine primarnog pokretaca,
obrine sile na pogonskoj osovini, 1 brzina
obrtanja pogonske osovine u slucaju kada se
obrina sila primarnog pokrelaca odrzava
nepromenljivom.

Slika 8 jeste diagramaticki izgled sa strane
izlazuci jednu formu mehanizma, prema ovom
pronalasku,

Slika 9 jeste preseéni plan meheanizma.

Slika 10 jeste poprecan prosek kroz obrtani
rolor.

Siika 11 jeste uzdusni prosek kroz rotor.

Slika 12 jeste prosek kroz jedan drugi ob-
lik unidirekcionalne pogonske naprave koja
se moze upotrebiti.

Slika 13 jeste prosek kroz liniju 13 — 13
u slika 12. _
Slika 14 jeste izgled sa sirene kada se

ukloni leziste sa kuglicama.

Slika 15 jeste presek kroz jedan drugi
oblik aparala.

Slika 17 jeste izgled sa strane ili delomi¢no
u preseku po liniji 15 — 15, u slici 15.

Sllka 17 jeste presek po liniji 17 — 17 u
slici 15.

Slika 18 jeste izgled sa strane jednog dru-
gog primera ovog pronalaska.

Slika 19 jeste uzduZni osovinski presek
kroz indirekcionalni primarni pokretaé islog.

Slika 20 jeste plan i delomican presek istog.

Slika 21 jeste izgled s-preda i delomiéno
u preseku po liniji 21 — 31 u slici 18.

U diagramu, slika 1, ruica 2 na pogons-
koj osovini 1 direktno je spojena za plovecu
plugu 11 opteredenu sa masom 12, a jedna
od sredisnih tacaka spojena je spojnicama 8
i 9 za dva unidirekcionalna pogonska ¢lana,
koji pokreéu rotor 10,

U ovom Slucaju videée se da ée bili i
vertikalnog oscilatornog kretanja i horizontal-
nog reciprokujuéeg kretanja mase 12, ali ovo
nece mariti ako je amplituda oscilovanja
mase 12 poprilicna u poredjenju sa duzinom
rudice 2. Ako se zeli da se sile inercije ba-



lansiraju, dva ili vise ovakvih sistema imaju
se nameslili na istlu pogonsku osovinu ude-
Savajuéi pogodne fazne uglove izmedju ru-
éica 2.

Oblik izlozen u slici 2 jeste slidan prvome
ali u ovom sludéaju pogonska rudica 2 spo-
jena je za jednu sredi$nu tacku na poluzi,
11, a spojnice 8 i 9 spojene su za gornji
kraj ploveée poluge 11.

U diagramnoj slici, 3. pogonska osovina |
spojena je Jednom rudicom 2 i spojnicama 3
za centar ploveée poluge 4 ¢iji je donji kraj
spojen za Sipku 4 koja je optereéena sa
masom 0, a okreée se oko stozera 7 odakle
je i obedena. Drugi kraj ploveée poluge 4
spojen je pomocéu spojnica 8 i 9 za dve
unidirekcione pogonske naprave koje naiz-
meni¢no slupaju u rad da bi terale rotor 10
u jednom istom pravcu.

U obliku izlozenom u slici 4 pogonska
osovina, odnosno pogonska rudica 2 spojena
je za jedan kraj ploveée poluge 13 koja je
blizu svoga cenira spojena za rudicu 14 na
jednom oscilujuéem zamajnom locku 15, koji
sluzi kao masa, dok je drugi kraj plovede
poluge spojen preko dve spojnice 8 i 9, za
dve unidirekcione pogonske naprave koje
teraju rotor.

U obliku izlozenom u slici 5 pogonska oso-
vina 1 stavljena je pod pravim uglom sa te-
ranom osovinom 16, a rudica 2 spojena je
preko spojnice 3 za jedan kraj plovede poluge
13, koja je oko svoje sredine spojena za
jednu ruéicu 14 na oscilalornom zamajnom
loék.u 15, dok joj je drugi kraj spojen preko
spoJnica 8 i 9 za dve unidirekcione pogonske
naprave.

U slici 6, pogonska rucica 2 spojena je
pomocéu poluge 3 za donji kraj ploveée po-
luge 13 ciji je gornji kraj spojen za rucicu
14, koja se kreée zajedno sa jednim oscila-
tornim zamainim tockom 15. Poluga 13 spo-
jena je oko svoje sredine pomoéu dvaju
spojnica 8 i 9 za dve unidirekcionalne pogonske
naprave koje pokrecéu rotor 10.

U svima ovim diagramima utvrdjeni stoZeri
oscilovanja oznadeni su sa 20.

Videée se da u svima ovim diagramatic-
kim postrojenjima izostavljajuci inerciju osci-
lijuée mase, kretanje pogonskih delova jeste
neizvesno; prema pome, poltrebno je da se
prvo posmalra stabilitel sistema jo§ dok je
u krelanju, jer pri netacénim poloZajima utvr-
djenih osa i pokretnih stozera, amplituda
oscinacile zamajnog tocéka ili obesene mase,
moze da tezi da se neograni¢eno povecava,
kada ceo sistem postane nestabilan za rezul-
tatom da se delovi ukoée i moguée je da se
svi ¢lanovi izlome.

Radi ilustracije ovoga, sile koje dejstvuju
na razlidite delove aparata u ma kome obliku
ovoz pronalaska, izlozene su u diagram slici

6. Posmatrajuéi ekvilibrium oscilatornog za-
majnog tocka 15 moZe se pokazali da je
srednja rezultanta kompresivnih sila, koje su
uvek prenesene kroz spojnicu 8, uvek sme-
stena' izmedj tackastih linija oznacenih sa
strelicama al i a4, a srednja rezultanta ras-
pinjuéih sila koje se prenose polugom 3 bice
uvek izmedju tackastih linija oznacdenih sa
strelicama a2 i 83. Opaziée se da su sup-
rolni naponi u spojnicama 8 i 9 usled iner-
cije reciprokalnih delova u unidirekcionom
pogonu, i vrlo su mali u uporedjenju sa po-
gonskim silama gore pomenutim. Prema tome
u postrojenju izloZenom u ovoj figurj rezul-
tantne sile koje dejstvuju na oscilatorni zamajni
tocak 15 bice allerenativno na levo i na desno
i uvek u pravcu suprotnom osovini oko koje
tocak osciluje, tako, da je stabilitet ovog po-
kreinog sistema odrZan.

U diagramu slici 7 posmalrajucéi brzinu v,
terane osovine i uzimajuéi je kao abscisu,
zavojna sila na teranoj osovini biée priblizno
predstavljena ordinatama krive u, dok je za-
vojna sila pogonske osovine postojana.

Iz ovih se krivih mozZe videti da kad
brzina terane osovine predje preko jedne iz-
vesne brzine, zavojna sila na teranoj osovini
tezi ka stalnoj vrednosli, a brzina primarnog
pokrelac¢a varira u pravoj proporciji sa brzinom
terane osovine, Sio je vrlo slicno onome Sto
se ima u prenosima sa stalnom razmerom. S
aruge ruke, ako brzina lerane osovine spadne
ispod neke izvesne vrednosti, onda ¢e zavojna
sila na teranoj osovini da se poveéa vrlo
brzo. a tako isto i brzina primarnog pokretaca.

Privodeéi ovaj pronalazek u delo, kao &to
je to ilustrovano u slici 8, 9, 10 i 11, pri-
marni pokretaé lera jednu osovinu a koja
nosi na sebijedan zamajni tocak b a spojena
je preko spojnice ¢ za ceniar ploveée poluge
d. Gornji deo ove poluge obrée se oko slozera
e na poluzi f, koja se takodje obrée oko sto-
zera na X i koja nosi na svome donjem kraju
jednu masu g. Donji kraj ploveée poluge
spojen je pomodu spojnica h i k za dve
duple rucice | i m koje osciluju oko osovine
rotota. Na oscilatornim ruéicama pi i qi koji
respektivno, ocrtno su utvrdjeni dupli cirku-
larni ramovi p i g koji nose opet obrino
ulvrdjene jastudide za trenje ris. Figura 10.
to pritiskujo na rotro ra udaljenijem kraiu a
na onom gde su obrini ramovi. Jasiuéi¢ ris
udeSeni su tako da mogu da pritliskuju na
obim [ rotorov, i da ga zahvate kad lreba,
kako bi ga stalno terali u praveu u kome bi
i jasluci¢i da se primaknu rotoru, i to sve
usled toga Sio stoZer svakog jastudica na ramu
a 1 stozer svakog rama na svojim pogonskim
osovinama leZze na jednoj istoj liniji, koja
opet ne prolazi kroz centar rotora. Dalje, ugao
izmedju diametara na kojima su ovi slozeri
postavljeni manji je nego &lo je ugao Irenja



pri poéinjanju sa malerijalom upolreljenom
u ovom sluéaju, za izgradnju povrdina jastu-
¢iéa i rotora. Donje spojne poluge k jesu pod
raspinjuéim silama a gornje poluge h nalaze
se pod kompresijom. Jasluci¢i su od priliénih
duzina i zahvataju skoro jednu éeltvriinu obima
rolorovog. Opruge u sluZe jedino za to da
odrzavaju jastuéiée u lakom dodiru sa rotorom
pri praznim pokretima. Taéno rasporedjeni
klinovi mogu se upotrebili sa ili bez opruge
za isli cilj, a narodito kada se upotrebljava
kakav elaslican malerijal kao na primer Fe-
sodo, koza ili guma.

Ponekad je potrebno da se u nekim slu-
céajevima doda i elastican pogon izmedlu ro-
tora i osovine koja se ima ferali, po&lo u
prvim dvema fazama ilustrovanim, zavojna
sila na osovini isprekidana je. Ako se ima
prilicna inercija da savladjuje na teranoj
osovini, od. velike je vasnosti da se upotrebi
kakav slican elaslican pogon.

Videce se da, sa gore opisanim aparatom,
obrtanje pogonske osovine prouzrokuje os-
cilovanje ploveée poluge d i ovo oscilovanje
moZe se preneti ili na masu g, preko poluge
f, ili preko spoinica h i k, ili pak, na nni-
direkcionalne pogonske naprave na roloru.
U toliko brzina pogonske osovine raste bez
velikog upt(.ru.(,n}a na lc.runo! osovini, am-
plituda oscilacija mase g. smanjuje se i put
oscilujucih ¢lanova pokretanih polugama h i
k uvecava se, cime se povecava i brzina rolora
u odnosu na brzinu primarnog pokretada.
Ako se aparat stavi u pokret pod velikom
otpornom zavojnom silom koja dejstvuje na
pokretanu osovinu, oscilujuéa se masa odmah
stavlja u pokret, oscilujuéi pri fom na svojim
maksimalnim amplitudama proizvodeéi visoke
naizmenicne sile u spojnicama h 1 k, a koje
se sile proporcionalne kvadratu brzine pri-
marnog pokrelaca. Tako, ako se brzina pri-
marnog pokretaca dovolino uveda, zavojna
olporna sila na terano) osovini savladjuje se
pomocu indirekcionog mehanizma i1 terana
osovina olpocinje da se obrée, i sve dok se
obrlanje ne obpocne. nikakva se energija ne
uzima, sem onoliko koliko je upijeno u unu-
tradnjem trenju. Terana osovina onda odpo-
¢inje da se obrée sa odgovarajucim smanji-
vanjem u kretanju oscilatorne poluge, kada
je zavojna otporna sila na teranoj osovini
proporcionalna kvadratu brzine primarnog
pokretada a direkino proizvedena silama raz-
vijenim u spojnicama h i k koje su takodje
proporcionalne kvadralu brzine primarnog
pokretaca. Retativou vrednost brzine i zavojne
sile proizvedene mehanizmom izlozene su
priblizno diagramu i figuri 7, u kome se mogu
videti da mnoge razliéite forme ovog prona-
laska mogu se nacinili, a takodje da se moze
upotrebiti i mnogi drugi oblik mehanizma za
unidirekcieno teranje sem onih koji su ovde

izlozeni, Na primer, moze se udesili da tri
gore opisana mehanizma koji se razlikuju u
fazi za 1200, dejstvuju na istu osovinu u
kojem se sludaju mozZe dobiti skoro nepre-
kidno obrlanje u meslo isprekidanog. Uni-
direkcioni pogonski mehanizam moze biti ma
kojeg podesnog tipa. Dalje, u mesto klatece
poluge mozZe se upolrebili ma kakav oscilu-
juéi zajamni tocak ili ma koja druga masa,

Videce se da sa mehanizmom sastavljenim
kao Sto je gore opisano, verlikalno kretanje
ma kojeg centra, lo jest, ili osovine rolora
ili ose mase, ili ose primarnog pokrelaca,
ima vrlo malo dejstva ns kretanje. Dalje,
malo kretanje u horizonlalnom praveu ovih
centara mose se dozvoliti, Naizmeniéno kre-
tanje rotorovih centara u horizontalnom praveu
samo ée sluziti da se brzina rolorova nesto
malo uveca. Prema lome, mogué= je da se
sa ovakvim mehanizmom dopusti mala vari-
jacija u razdaljini ma kojih dvaju noseéih
cenlara, za pogonsku osovinu, masu, ili leranu
osvovinu. Ovo je od krajnjlh usluga 1 ugod-
nosli za molorna kola, posto se deo ovog
aparala moze namestlli na oprug-ma a drugi
deo direkine na drumske tockove, samo ako
se to zeli.

U obliku unidirekcionalne naprave mlozene
u slikama 12, 13 i 14, spojne Sipke sa pri-
marnog pokretaca spojene su za klinove 21
i 22 koji se nalaze na rukavcima 23 i 24
koji su sposobni da osciluju oho osovine 25
na kotrljacama 27. Frikcionalni jastuci¢i 28
i 29 obréu se oko stozera 30 i 31 utvrdje-
nim u clanovima plocaslog oblika 32 i 33,
koji su takodje utvrdjeni preko stozera na
rotorovim ¢lanovima 34 i 35, i 36 i 37, koji
su utvrdjeni ¢évrsto za rolorovu osovinu 25.

U ovom obliku unidirekcijonalne naprave
gornji frikcionaini jastuéié, koji se pokreée na
jedno stoZeru na roloru, biva zahvacden i
teran kada oscilujuéi élan 23 polszi u prav-
cu osnacenom sirelicom, a donje jastuce biva
zahvadeno i terano u istom pravcu za vreme
povratne oscilacije oscilujuéem c¢lana 24.

U obliku ovog pronalaska izloZenom u sli-
kama 15, 16 i 17 primarni je pokretad spo-
jen jednom spojnom polugom 41 za jedan
kraj plovede poluge 42 (koji, radi lakseg
sastavljanja, treba da je nadinjen iz dva dela),
koja se pokreée na jednom stozeru 43 ulvrd-
jenom na jednoj oscilujuéoj masi ili zamaj-
nom tocku 60, koji osciluje na osovini 40.

Poluga je spojena svojim drugim krajem
44 za dve druge spojnice 45, i 46 koje osci-
luju respektivno dva dobosasta ¢élana 47 i
48. Ovi dobosasti ¢lanovi postavljeni su sa
frikcionalnim povrSinama izlozenim u 49,
koje mogu biti od koze i oni leraju posebno
po jedan od dva dela 56 i 57 rotorovih, koji
su smesteni u njima; svaki rolor ima na seb
po jedan par jastucica za trenje 50 i 51 lmj



se pokreéu na slozerima oa krajevima poluga
52 i 53, a koji opet obréu se oko slozera
54 i 55 na roloru, a prolaze kroz jedan po-
desa srediSni prostor oslavljen u roloru naro-
cito za to.

U ovom obliku pravac kretanja u kome
oskilujuéi élan 47 zahvata i otvara rotor, izlo-
zen je sirelicom u figuri 15.

U jednom drugom obliku unidirekcionalne
pogonske naprave slika 18, koja je podesna
za upotrebu u transmisijama, leranje rofora
vrsi se pomodéu kvacila sa lica. Spojne po-
luge 61 i 62 sa ploveée poluge spoiene su
za oscilujuée ¢lanove 63, 64 pomoéu klinova
65 i 66 i teraju rolor 67 i 68 preko odnos-
no, pomocu frikcionalnih plocéa 69 i 70, koje
su smestene na sferidnim élanovima 71 i 72,
Kvacenje naprave radi teranja rotora stalno
u jednom praveu poslizava se pritiskom kroz
neélo malo nagnule Sipke 73 | 74, koje pri-
tiskuju kroz zaobljene krajeve na kvacilo 69
i 70 i delove 67 i 68 na rotoru, koji su
utvrdjeni za leranu osovinu pomodu jakih
klinova 75. Opruge 76 i 77 namesSltene su i
udedene da mogu da odrzavaju é&lanove 69
i 70 u lakom dodiru sa oscilujué¢im ¢lano-
vima 63 i 64 za vreme praznih pokreta,
Stvarna frikcionalna povrsina moze bili pos-
tavljena sa kruznim koZnim, Ferodo, gume-
nim, ili tome slicnim jestudi¢ima, koji daju
prilicnu zahvainu povrsinu.

U obliku pronalaska izlozenog u slici 19.
20 1 31, osovina 81 na primarnom pokrelacu
nosi jedan zamajni toéak 82 i spojena je
za spojnicom 83 za plovedu polugu 84. Ova
poluga 84 spojena je svojim drugim krajem
za spojnice 85 i 86, koje se kredu skoro
vertikalno, i koje teraju oscilalorne clanove
87 i 88: ovi pak, teraju rotore 89 i 90 po-
mocéu nagnulih Sipaka 91 i 92, kao Sto je to
bilo gore opisano u vezi sa figurom 18. Po-
luga 84 utvrdjena je slozerom 93 za rudicu
94 gvrsto ulvrdjenim za vertikalne poluge 95
koje se pokrec¢u oko sloZera na 96 ulvrdje-
nom é&lanu 97. Ove poluge nose na svojim
donjim delovima, odnosno, krajevima mase
98. lzvesna sloboda oslavljena je angularnim
kretanjima na raznim stoZerima na spojnicama
praveéi kolrljace i lezidta luénog oblika, kao
slo je ilustrovano, kako bi se moglo podesiti
ovo ongularno kretanje.

Videée se da je u ovom preinaéenju
sistem u indiferentnom dinamickom ekvi-
libriumu, tako da je potrebna vrlo mala
snaga da odrzava oscilalorne mase u sre-
dicnom polozaju. Kao §to je to ilustrovano
ovo se postizava teZom, i samo su dodati
podesni odbijac¢i radi sprecavanja preko-
meinog pomeranja srediSnog poloZaja os-
cilatorne mase na jednu ili drugu stranu.
Izti se cili moze posti¢i udesavajuci naro-
Cite opruge, koje de tezili da odrzavaju

kraj plovece poluge slalno spojen za os-
cilatorne élanove u jednom u napred od-
redjenom srediSsnom poloZaju.

Sa ovim oblikom pronalaska, posto su
sve spojnice bilno paralelne, jedna uni-
direkcionalna pogonska naprava sposobna
da tera rotor u oba pravea, moZe se upo-
trebiti

Gore opisani pronalazak vrlo je pode
san za vucu. Prenosno posirojenje moze
se primeniti na vrlo veliki broj drugih upo-
treba gde se Zeli da se savlada na lera-
noj osovini kakva suprotna-otporna zavojna
sila koja varira izmedju vrlo velikih gra-
nica, pomoéu nekog primarnog pokretaca
i sa drugim karakteristikama, na primer,
upotrebu ovakog prenosnog postrojenja
za leranje valjada-valjarica pomoéu parne
turbine masine sa unulrasnjim sagoreva-
ujem ili pomoéu elektriénih motora. Ta-
kodje, moze primenili i na masine-alalljike
kao na primer, masine za buSenje, a la-
kodje i kao mehanizam za smanjivanje
brzine teranih osovina i prenosa iste na
drugo radi raznolikih upotreba. Mnogi
drugi primeri upo*rebe oVOog prenosnog
postrojenja sami ¢e po sebi dodi.

Mada u aparatu, sagradjenom kao Slto
je to gore opisano, kretanje oscilatornih
dlanova skoro je narmoni¢no a krelanje
terane osovine neprekidno, ipak ce se
ocekivati da se oseli izvesan polres pri-
likom zakvaéivanja, ali fo se u mnogim
slu¢ajevima izgubi samom popusiljivoscu
sistema.

Patentni zahtevi:

1. Postupak i postrojenje naznaéeni lime
Slo upotrebljuju inerciju podesno razmes-
tenih oscilatornih ili reciprokalnih masa
radi prenosa snage iz primarnog pokretaca
na neku osovinu, koja se ima terati sa-
vladajuéi otpornu snagu promenljive vred-
nosti, i to na takav nadin da poveéanje
u olpornoj snazi savladjivanoj na teranoj
osovini ima za posledicu povecanje brzine
motorove, lako da se snaga razvijena u
motoru ne povecéava prilikom ovakvog
povecéanja u ofporu.

2. Aparat prema zahlevu 1, naznacen
time, §to se sastoji od jedne spojnice sa
primarnog pokretaca do jednog oscilator-
nog ili reciprokujuéeg élana, ciia je efek-
tivna masa na nekoj drugoj tacki a ne
na taéki spoja, i jedne spojnice sa jedne
tre¢e lacke na ovom dclanu do jedne uni-
direkcione pogonske naprave, koja prenosi
kretanjs na jednu osovinu, koja se obrée
u jednom pravcu.

3. Aparal prema zahlevu 1 naznacen lime
Slo se sastoji od jedne spojnice sa primarnog
pokretaca do na jednu polugu koja je spo-



jena na jednoj drugoj tacki za jednu reci-
prokujudéu ili oscilatornu masu, buduéi da je
ova poluga sposobna za, i jeste spojena, za
jedan par unidirekcionih pogonskih naprava
koje teraju osovinu da se okreée stalno u
jednom istom pravcu,

4. Jedno pogonsko posirojenje naznadeno
time s§to se sasloji od kombinacije jednog
primarnog pokretada sa ogranicenom silom,
jedne plovecée poluge spojene jednim svojim
krajem za osovinu primarnog pokretada, a
na drugom kraju nosi, ili je spojena za, jednu
te8ku masu, i jedne naprave za prelvaranje
oscilatornog krelanja u obrino kretanje u
u jednom praveu, koja je naprava spojena
za ploveéu polugu.

5. Jedno pogonsko posirojenje sa promen-
ljivim olporom, naznaéen lime §to se sastoji
od jednog primarnog pokrelaca sa ogranice-
nom pogonskom silom, na primer, molor sa
unutragnjim sago-evanjem, dija je osovina
spojena za Jednu polugu, utvrdjenu preko
jednog stozera za neku masu, koja moze da
osciluje, i koja je takodje spojena pomodu
dvaju spojnica za napraiu sa suprolnim
pogonskim zub-inokal-postrojenjem, koja tera
rolur u jednon praveu, buduéi da je on ut-
vrdjen na teranoj osovini.

6. Aparat kao §to je lrazeno u prednjem
zahtevu, naznaden lime Slo ima iri rli vise
posirojenja, pogonskih naprava, koje rade sa
razlikom u fazi od 120 ili odgovarajuceg
ugla na jednu istu osov nu.

7. Aparat prema zahtevu 1, naznacen lime
sto se sasloji od jedne pogonske osovine spo-
jene za jednu tadku blizu sredine neke plo-

vece poluge ¢iji je jedan kraj spojen za neku
klateéu polugu optereéenu nekom teskom
masom, dok je drugi kra) spojen pomodu dve
spojne Sipke za neku podesnu unidirekcio-
nalnu pogonsku napravu udeSenu da naiz-
meni¢no tera rolor stalno u jednom istom
pravcu.

8. Aparat prema ranijim zahtevima, nazna-
cen time. Sto je u njemu svaki oscilatorni
c¢lan unidirekcionalne pogonske naprave na-
mesten u samom roloru,

9. Aparat kao Slo je lrazeno u zahtevu 1,
naznacen time §lo se sastoji od jedne terane
osovine spojene za jednu poloveéu polugu,.
éija je jedna tacka spojena za neki oscila-
torni zamajni toéak a druga tacka spojena je
pomocu druge dve spojnice za oscilalorne
&lanove udeSene da mogu da teraju jedan
rolor nameslen u samim lim oscilalornim ¢la-
novima, buducdi da su frikcionalne pogonske
naprave utvrdjene slozerima na roloru.

10. Aperat kao Sto je lraZeno u zahlevu
1, naznacen lime Sto se sasltoji od Jedne le-
rane osovine spojene za jedan kraj plovede
poluge, koja se obrée na, i ulvrdjena je za
jednu klatec¢u polugu coplereéenu sa jednom
masom, a koja je takodje utvrdjena na jednoj
drugoj taéci pomocéu dve spojnice za oscila-
torne &lanove, §to je sve udeSeno da ieraju
rotor stalno u jednom isiom pravcu pomodéu
podesnih prednjih kvaéila.

11. Aparal prema prednjim zahtevima, naz-
naden fime 8to je u njemu viseéa poluga u
stanju indiferentnog dinamiénog akvilibriuma,
tako da je potrebna vrlo mala snaga da odr-
zava ovu viseéu polugu u srediSnom poloZaju.
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