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Mehanizam za direktno preobracanje pravoliniskog kretanja u rotaciono.

Prijava od 27. aprila 1927.

Cilj je pronalasku da na jedan prost i
lak na¢in pretvori pravolinisko kretanje
klipa u rotaciono. Do sada uobicajeni pre-
nos pokreta od klipa na radnu osovinu ba-
zirao se na mehanizmu krivaje t. . vriio se
pomoc¢u poluge kretace i same krivaje.

Prema pronalasku izbegnut je sistem po-
luge kretade i krivaje na taj nadin, Sto se
pravoliniski pokret klipne poluge neposredno
prevodi u rotaciju. Time se postize mala
tezina prenosnih organa i usteda u mate-
rijalu.

Nacrti na listovima Br. 1 i 2 Sematicki
prikazuju predmet pronalaska,

Fig. 1 (na listu Br. 1) predstavlja boéni
izgled mehanizma.

Fig. 2 pokazuje izgled mehanizma gledan
s preda.

Fig. 3 pokazuje bubrezasto telo.

Eig. 4 predstavlja jednu variantu prona-
laska.

Na nacrtu obeleZeno je sa 1 (Fig. 1 i 2)
telo bubrezastog oblika, koje se ekscentricno
uévriéuje na osovinu prenosa snage (5). Na
celome obimu snabdeveno je Zljebom, ko-
fim naleze na unutradnju ivicu dvojnoelip-
licnog rama (3) Oblik i veli¢éina bubreza-
stog tela odrediée se za svaki konkretan
slucaj, Sto zavisi od masine, za koju se pri-
menjuje.

Dvojne elipticno telo — ram (3) — ve-
zano je za klipnu polugu (4). Na gornjem
i donjem delu nosi tockiée za balunsiranje
{2, 2') kao vodiste,

Pravoliniski pokret klipa prenosi se na
klipnu polugu (4), a od ove na dvojno elip-

Vazi od 1. januara 1928,

tiéni ram (3) koji svojom unutrasnjom ivi-
com potiskuje bubrezasto telo (1), stvara-
juéi time neposredno obrtanje osovine pre-
nosa snage (5) (radne osovine).

Unutrasnji profil rama (3) sastavljen iz
delova dveju elipsa, uvek ée se podesavati
tako, da se proizvodi $to manje Stetnog
trenja.

Varianta pronalaska pokazana na Fig. 4.
sastoji se iz rama (5! snabdevenog sa dva
dvojno eliptiéna profila, u koje zalaze od-
govaraju¢a bubrezasta tela (2) odn, (2').
Prenos od klipne poluge vrsi se na isti na-
¢in kao i u ranije opisanom primeru, samo
§lo ovde jedno bubrezasto telo direktno,
drugo indirekino, prenosi snagu motora na
radnu osovinu. Na taj nacin postize se pot-
punije balansiranje masine, koju potpomaze
i predvidjeni zupcast prenos putem zupca-
nika (3, 3').

Pronadjeni mehanizam za direktno pre-
obrac¢anje pravoliniskog kretanja u rotaci-
ono moze se primeniti za sve vrste klipnih
motora. Razume se da se u pogledu kon-
struktivnih prilagodjavanja za pojedine mo-
tore, opisani i na crtezu Sematiéno pokazani
primeri, mogu po potrebi doterivati i usa-
vriavati, §to ni u koliko ne menja sustinu
samog pronalaska.

Patentni zahtevi:

1. Mehanizam za direkino preobracanje
pravoliniskog kretanja u rotaciono naznacen
time, Sto se sasloji iz rama (3) sa dvojno-
elipti¢cnim profilom, koji se ucvrScuje za
klipnu polugu i koji na svome gornjem i
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donjem delu nosi tockice za balansiranje
(2, 2.

2. Mehanizam za direkino preobracéanje
pravoliniskog kretanja u rotaciono naznacen
bubrezastim telom (1), koje je po obodu
izljebljeno i smesteno u ram (3) dvojno
elipticnog profila é&iji pravoliniski pokret
preobraca u kruzni.

3, Mehanizam za direktno preobracdanje
pravoliniskog krefanje u rotaciono naznaéen
time, $to se radi pofpunijeg balansiranja
mehanizam snabdeva ramom sa dva dvojno-
elipticna profila i dva bubrezasta tela od
kojih jedno vrdi direkino, a drugo indirektno
prenos snage na radnu osovinu pri Cem
eventualno pomaZe i zupéast prenos.
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