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Poznate su naprave za regulisanje po­
micanja u napred kod gatera, koje pomi­
canje unapred automatski iako podešavaju, 
da pogonski motor dobija radom testera 
puno opterećenje, a da ipak ne bude pre­
opterećen. Ovo je veoma korisno sa ob­
zirom na čvorove, zadebljanja u drvetu i 
na lupljenje testerinih sečiva, kao i na do­
bro iskorišćenje gatera nezavisno od paž- 
Ijivosti osoblja. Poznati uređaji pokazuju 
ipak nezgodu, da prema okolnostima daju 
suviše velika pomicanja unapred; ovo je 
na pr. slučaj kod početka rezanja novog 
bloka. Pri tome je potrebno neznatno po­
micanje, dok listovi od testera ne dobiju 
dovoljno vođenje u drvetu, jer bi inače use- 
cali ukoso. Dalje ne srne biti iskorišćena 
puna snaga motora pri radu sa malim bro­
jem testera, da bi se izbegla nedozvoljena 
velika pomicanja.

Rasporedom prema pronalasku odstra­
njuju se nedostatci do sada poznatih auto­
matskih regulatora za pomicanje unapred, 
a da se regulisanje ni na koji način ne 
sprečava. Ovo se postiže time, što se može 
podešavati jačina reakcione struje uključ- 
nih naprava, koje u zavisnosti od optere­
ćenja motora upravljaju motorima, koji 
regulišu veličinu pomicanja. Ako se na pr. 
uređaj za regulisanje tako podesi, da re- 
aguje na struju od praznog hoda pogon­
skog motora za testere, to će brzina po­
micanja pri zasecanju novog bloka uprkos

malom opterećenju motora odnosno te­
stere biti regulisana na svoju najmanju 
vrednost.

U priloženom nucrtu je predstavljen pri­
mer izvođenja pronalaska.

U dovodnike ka uključnicima statora U 
i V glavnog pogonskog motora 1 su uklju­
čeni nadzornici struje o i 6 od naprave za 
regulisanje 2. Namotaji nadzornika struje 
a i b imaju odvodnike (granaju se,) i mo­
gu pomoću uključnika po stupnjevima 3 
biti delimično kratko vezani. Oni su na pr. 
tako odmereni, da pri isključenom uključ- 
niku 3 nadzornici struje reaguju na struju 
praznog hoda motora, dok ostali položaji 
uključnika po stupnjevima Vz Vi i Vi od­
govaraju sposobnosti motora. Mogu narav­
no biti izabrani i drugi prelazi (postepeno- 
sti); daije može takođe namesto podeša­
vanja u grubim stupnjevima biti predviđeno 
podešavanje u finim stupnjevima, ili pak 
trajno (neprekidno) podešavanje pomoću 
zaštićavanja namotaja nadzornika struje. 
Nadzornici struje a i b upravljaju zaštit­
nicima c \ d, od kojih zaštitnik c uključuje 
motor e od uređaja za pomicanje unapred 
4 u smislu povećanja pomicanja a zaštit­
nik d u smislu smanjivanja. Dalje pripa­
daju ka uređaju za regulisanje još dva kraj­
nja uključnika g i / koji zaustavljaju mo­
tor e za pomicanje unapred, čim je po. 
sfignuto najveće moguće ili najmanje mo­
guće pomicanje unepred.
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Neka bude sad pretpostavljeno, da se 
svi, uključni organi nalaze u ucrtanom po­
ložaju, u kome su svi uvojci od nadzor­
nika straje a i b uključeni i nadzornik struje 
b drži svoj gornji kontakt zatvorenim. 
Ako je motor normalno opterećen tp ostaje 
nepromenjeno pomicanje unapred, Cim pak 
bude preopterećeno, reaguje nadzornik 
struje a. Za ovim biva zaštitnik d uključen 
preko gornjih kontakta nadzornika struje b 
i krajnjeg uključnika / i zatvara svoje kon­
takte tako, da je motor e vezan sa mre­
žom TSR. Motor e umanje sad pomicanje 
unapred dotle, dok preoterećenje ne bude 
prestalo, i nadzornik struje a ponova ot­
pada. Spadne li opterećenje glavnog po­
gonskog motora još dalje, to pada i nad­
zornik struje b i zatvara svoje donje kon­
takte. Ovim se zatvarafpreko krajnjeg uključ­
nika a kolo struje zaštitnika c, koje pak 
sa svoje strane uključuje motor e u smislu 
povećanja pomicanja. Cim je opterećenje 
motora e ponovo postiglo određenu meru, 
reaguje nadzornik struje b ponovo i otvara 
svoje donje kontakte tako, da se zaustav­
lja motor za pomicanje e.

Kao što je već pomenuto, u nacrtanom po­
ložaju je uređaj za regulisanje 2 podešen 
na struju praznog hoda motora. Ako se 
nalazi uključnik po stupnjevima 3 u polo­
žaju 4, to su uvojci V—Si od nadzornika 
struje a i uvojci U—R od nadzornika 
struje b kratko vezani (spojeni).

Neka bude najzad još pomenuto, da nad­
zornici struje a i b mogu biti uključeni i 
u kolo struje rotora od pogonskog motora.

Patentni zahtevi.

1. Gater sa automatskim regulisanjem za 
pomicanje trupaca unapred naznačen time, 
što se može podesiti jačina reakcione 
struje ukijučnih naprava (a, b), koje, u za. 
visnosti od opterečenja pogonskog motora 
(1), upravljaju motorom (e), koji reguliše 
veličinu pomicanja unapred.

2. Gater po zahtevu 1 naznačen time, šio 
se namotaj! ukijučnih naprava (a, b) gra­
naju i mogu se pomoću uključnika kratko 
vezivati po stupnjevima.
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