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motornih vozila.

Prijava od 8 septembra 1934.

Vazi od 1 aprila 1935.

Trazeno pravo prvenstva od 13 septembra 1933 (Nemacka).

Pronalazak se odnosi na uredaj za au-
tomatsko ukljucivanje menjackog mehani-
zma zupcanih tockova kod motornih vozila.
Do sada poznati uredafi ove vrste 1maju
nezgodu, da zahtevaju bitne izmene na
menjackom mehanizmu, koje naroCito veo-
ma otezavaju njihovo ugradivanje u serijska
kola. Uredaj koji Cini predmet ovog prona-
laska moze naprotiv biti ugraden u svako
motorno vozilo sa normalnim menjackim
mehanizmom, a da se ne vrSe nikakve iz-
mene na ovom poslednjem. Uredaj se u-
glavnom sastoji iz jednog stupanjskog, po-
duznog ukljucnog tela, koje se pomocu cen-
trifugalnog regulatora za broj obrtaja moze
u zavisnosti od broja obrtaja kod motora
stupanjski i automatski podeSavati i time
zahvata€ koji je zajednicki za sve ukljucne
viljuSke mehanizma dovoditi u zahvat sa
uklju¢nom viljuskom odgovaraju¢eg meha-
nizma, i dalje, sastoji se iz pogonskog me-
hanizma koji pri svakom novom podesa-
vanju ukljucnog tela pomera zahvatac. Ovaj
pogonski mehanizam se stavlja u dejstvo
pomoc¢nim spojnikom, koji je stalno pogo-
njen motorom, a obi¢no je zatvoren i koji
S¢ pri svakom stupanjskom podeSavanju
ukl;uénog_ tela oslobada se upravljajucim
organom 1 zaprecnim mehanizmom koji se
ovim stavlja u dejstvo. On izvodi samo
jedno svagda tamo i amo vrSeno kretanje
zahvatata mehanizma i zapreCuje se auto-
matski po svakom takvom kretanju. Na po-
lovini puta svakog kretanja tamo i amo

zahvataca isti biva prelazom sa jednog na
najblizi stupanj na uklju¢nom telu jedno-
vremeno pomeren u odgovarajucu ukljuénu
viljuSku mehanizma. U vezu od centrifugal-
nog regulatora ka upravljajuéem organu za
stupanjski uklju¢no telo ukljucen je oscili-
suci prenosni deo, Cija se oscilaciona oso-
vina mozZe pomocu Kkolske poluge za gas
tako prinuvdno pomerati, da menja odnos
zavisnosti podeSavanja upravljajuceg organa
od upravlju¢ih kretanja regulatora i omo-
gucuje izvodenje zeljene vece brzine vo-
Zenja pre trenutka automatskog ukljucdivanija.
Za pokretanje i zaustavljanje uredaja i vo-
zila, kao i za podeSavanje na voZnju u
nazad, uredaj ima narociti organ za puStanje
u rad. Ovaj ukljucuje prvi hod mehanizma
i zatim motorov spojnik, tako, da kola po-
laze prvom brzinom. Dalje ukljucivanje ho-
dova mehanizma izvodi uredaj automatski
u zavisnosti od broja obrtaja motora koji
se usled prilika druma povecava ili sma-
njuje.

Na nacrtu je uredaj pokazan radi pri-
mera Sematicki u jednom obliku izvodenja.
SI. 1 pokazuje izgled celokupnog uredaja. Sl.
2 pokazuje u uvecanoj razmeri jedan deo iz sl.
11 to mehanizam zupc€anog tocka i prenosne
poluge, koji pomoc¢nim spojnikom pomera
zahvata¢ za ukljuc¢ne viljuSke, u izgledu
odozgo i pri jednom drugom podeSavanju
zahvataéa. SI. 3 i 6, odnosno 4 i 7, od-
nosno 5 i 8 pokazuju u po jednom izgledu
sa strane i izgledu odozgo stupanjska po-
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deSavanja ukljucnog tela i zahvataca i od-
govaraju¢e ukljuéne poloZaje menjackog
mehanizma. Sl. 9 do 12 pokazuju detalje
zapiruCeg mehanizma koji sluZzi za uklju-
¢ivanje 1 iskljucivanje pomocnog Spojnika.
Sl. 13 pokazuje pomerljivi raspored oscila-
cionog prenosnog c¢lana izmedu regulatora
i spravljajuéeg organa ukljucnog tela. SL
14 pokazuje diagram nacina dejstva raspo-
reda po sl 13.

U sl 1 je sa 16 obeleZen centrifugalni
regulator koji je stalno pogonjen pomocu
osovine 15, sa 10 i 12 je obeleZen po sebi
poznali pomoc¢ni spojnik, Cija je jedna
spojna polovina 12, koja je Cvrsto smestena
na svojoj osovini, stalno pogonjena regula-
torovom osovinom 15 pomocu zupcanih
tockova 14, dok je pomerljiva polovina 10
spojnika pomocu obitno zapreenog poluz-
nog zapiruceg mehanizma 9, 8, 7, 8 cvrsto
drzana u zapetom polozaju suprotno dej-
stvu opruge 11. 4 je upravljajuci kotur, koji
na obimu ima nekoliko ispada 6 koji dej-
stvuju u vezi sa zapiru¢im mehanizmom 5,
7, 8, 9, i koji pri obrtanju kotura odapiru
zapinju¢i mehanizam i time pod dejstvom
opruge 11 ukljucuju pomocni spojnik 10,
12, 51 i 52 je mehanizam prenosnih poluga
koji se stavlja u dejstvo regulatorovom cau-
rom 49 pomoc¢u dvokrake oscilacione po-
luge 50, i Cija je prenosna poluga 52 zglob-
ljena na upravljajuci kotur 4, tako, da po-
slednji biva obrtan regulatorom 16 u zavis.
nosti od broja obrtaja motora. 3 je ukljuc-
ni kotur, koji se sa upravljaju¢im koturom
4 nalazi u zahvatu pomocu izupcenja koje
se proteZe na oblast obrtanja oba kotura,
i moZe da se pomera pomocu rucne po-
luge 1, tako, da usled toga upravljajuci
kotur 4 moze biti pomeran i pomocu rucne
potuge 1, i obratno uklju¢ni kotur 3 po-
mocu poluge 50, mehanizma 51, 52 preno-
sne poluge 1 upravljajuceg kotura 4 i ta-
kode pomocu regulatora 16 u zavisnosti od
broja obrtaja motora. Ruc¢na poluga 1 ob-
razuje organ za pokretanje uredaja. 29 je
stupanjsko ukljuéno telo, koje ima oblik
cilindarskog sektora i koje je smeSteno po-
merljivo oko svoje temene linije. Ukljucno
telo je pomocu poluga 34, 36, 35 prinudno
vezano sa ukljuénim koturom 3 i preko
upravljajuceg kotura 4 i poluga 52, 51, 30
sa regulatorom, tako, da se njegova pode-
savanja vrSe u zavisnosti od motorovog
broja obrtaja. 25 je dvokraki zahvatac za
hodove mehanizma koji s jedne strane
dejstvuje u vezi sa ovim ukljuénim telom
29, i s druge sirane sa ukljucnim viljuSka-
ma 30, 31, 32 menjackog mehanizma. On
je pomerljiv, ali se nalazi nepomerljivo na
poluzi 24 za potiskivanje i biva pomocu
opruge 25’ (sl. 5) pritiskan prema obimu

ukljuénog tela 29, dok je njegov drugi kral
izveden loptasto, i krec¢e se u oblasti uklju-
¢nih viljusaka 30, 31, 32 mehanizma. Obim
ukljucnog tela je popre¢no podeljen u stup-
nje u odnosu prema obrtnoj osovini, a
stupnji su tako odmereni, da oni jadan za
drugim pomeraju zahvataC 25 iz jedne u
drugu ukljuénu viljusku 32, 30, 31 hodova
mehanizma. Pojedini stupanjski odeljci se
nalaze na po jednoj poduznoj polovini o-
bima ukljucnog tela. Prelaz od jednog na
drugi stupanj vr8§i se u poduZnoj sredini
ukljuénog tela. Potiskujuca poluga 24, koja
nosi zahvatac 25, jeste jedan deo pogonskog
mehanizma 17, 18, 22, 23, 24 prenosnih
poluga koji je prikljuten na pomocni spoj-
nik 12, 10. Pri tome je 17 konusni tolak
na osovini pomoénog spojnika, 18 je ko-
nusni tocak koji se nalazi u zahvatu sa 17,
22 je krivajni Cep na konusnom zupcaniku
18 1 23 je krivajna poluga, na koju se
zglobno priklju¢uje potiskujuca poluga 24.

Dalje izvodenje uredaja sluzi tome,
da pri svakom stwupanjskom ukljucivanju
ukljuénog tela 29 stavi u hod pomocni spoj-
nik 12, 10 i da njegovo obranje tako ogra-
ni¢i, da se svagda izvodi samo jedno tamo
i amo pomeranje potiskujuce poluge 24 koja
nosi zahvata¢ 25. Ovaj uredaj je u sledecem
opisan u vezi sa nacinom dejstva naprave.
Ako se poluga 1, koja se nalazi slobodno
na osovini kotura 3, obrée na levo u pred-
nji polozaj V (sl. 1), to ona pomocu oslon-
ca 2 zahvata sobom uklju¢ni kotur 3, i
ovaj pomera i upravljajuci kotur 4. Kratki
krak zapiruceg zupca 5 koji je oprugom 5"
pritisnut na upravljajuci kotur 4 biva za je-
dan trenutak otisnut jednim od ispada 6
upravljajuceg kotura, i zapirudi ispad 5 du-
zeg kraka zapiruceg zupca oslobada dvo-
kraku polugu 7. Ova poluga 7 je pomocu
poluge 8 na zatezanje i dvokrake poluge 9
vezana sa pomerljivom polovinom 10 po-
mocénog spojnika, koja po oslobadanju po-
luge 7 biva dejstvom opruge 11 spajana sa
naglavljenom polovinom 12. Ukljuceni po-
mocni spojnik sad pomocu konusnog tocka
17 koji je vezan sa osovinom spojnikove
polovine 10 obrée konusni zupcanik 18, kao
i na njegovoj osovini 19 nalazeée se toc-
kove 20 i 21, od kojih je 21 zupcanik. Na
konusni tocak 18 je pomocu krivajnog ce-
pa 22 zglobljena prenosna poluga 23, koja
sad potiskujuéu polugu 24 i na njoj nala-
zeéi se zahvataé 25 potiskuje duz ukljuc-
nog tela 29 iz jednog krajnjeg poloZaja u
drugi. U sl. 1, 5 i 8 pokazan je pocetni
polozaj ili poloZaj praznog hoda ,o0¢. Za-
hvata¢ 25 naleZe na najniZi stupanj ukljuc-
nog tela 29 i zahvata u viljusku 32 praz-
nog hoda. Pri postavljanju poluge 1 u pred-
nji polozaj V pomocu kotura 3 i poluga 35,



36, 34, ukljuéno telo se pomera za jedan
stupanj i jednovremeno se oslobada zubac
5, tako, da se pomocni spojaik stavija u
dejstvo i potiskujuca poluga 24 se sa zah-
vataéem 25 pomera u levo. Na polovini puta
ovog pomeranja dospeva zahvatac na stu-
panj, koji je podeSen na uklju¢nom telu, za
prvi hod ,1* mehanizma. Ovim se u po-
duznoj sredini uklju¢nog tela izmice zah-
vata¢ 25 iz viljuske 32 praznog hoda i do-
vodi se u zahvat sa viljuskom 30 prvog
hoda mehanizma, Na drugoj polovini po-
meranje potiskujuce poluge 24 ovaj se prvi
hod ,I* ubacuje, kao Sto pokazuje sl. 7.
Na sli¢an nacin se ukljufuje pomocu polu-
ge 1 i hod unazad. Kod jednog daljeg po-
meranja ukljucnog tela 29 pomocu regula-
tora 16 vrsi se na isti nac¢in pomeranje po-
tiskujuce poluge 24 i zahvataca 25 u desno
i time ubacivanje drugog hoda 11, kao
§to to pokazuju sl 2, 3 i 6. Ukljutne vi-
ljuske su vodene na polugama 27 i 28 i
pomocu nastavaka 30°, 31" zahvataju u nor-
malne ukljuéne viljuSke mehanizma, kao
3to to pokazuje sl. 2.

Cim je izvedeno ubacivanje hoda me-
hanizma, a to je ¢im je izvrSena polovina
obrtanja konusnog zupcanika 18, mora Kko-
nusni tocak 18 i njegova osovina 19 da
ponovo dodu do zaustavljanja. Ovo se vrSi
oslobadanjem pomoc¢nog spojnika 10, 12
na sledec¢i nacin: Skoro do kraja polovine
obrtanja konusnog tocka 18 nalazi se po-
luga 7 zapiruceg mehanizma u poloZaju
koji u sl. | pokazan isprekidanim linijama,
i pri kojem je pomocni spojnik ukljucen.
Na osovini 19 konusnog tocka 18 nalazi se
tocak 20 (sl. 1, 10, 11, 12), &ji je obim na
dva diametralno nalazeca se mesta izupcen
na priblizno 45 ugaonih stepena. Tocak ima
u blizini zupca koji prethodi u smeru obr-
tanja kod svoja oba zupcana dela po jedan
cep 42 koji stréi iz ravni tocka 1 nalazi se
u zahvatu sa malim delimi¢no izupcenim
totkom 43 (slika 10), koji se nalazi ¢vrsto
postavljen na osovini 44 i obrazuje jedan
deo sa poulgom 45 i ispadom 46. Pre no §to
je zavrseno poluobrtanje tocka 20, jedan od
cepova 42 dospeva u dodir sa polugom 45
koia preko ravni tocka 20 stréi unutra, i
skrec¢e ovaj toliko, dok prvi zupci tockova
20 i 43 ne dodu medusobno u zahvat.
Time se tofak 43 obrée, i njegov ispad 46
potiskuje polugu 7 natrag u njen prvobitni
zaprecni polozaj (sl. 11, 12). Obrtanje totka
43 se ubrzava oprugom 47 na zatezanje,
koja pri tome ponovo uspostavlja ishodni
polozaj poluge 45, i poluga 7 najzad biva
ponovo dohvacena ispadom 5’ zupca 5.i po-
mocni spojnik 10, 12 biva izmaknut i za-
preCen. Time osovina 19 sa to¢kovima 18

i 20 po poluobrtanju dospeva do zau-
stavljanja.

Pred svakom promenom hoda mora
kao $to je poznato, motorov spojnik biti
osloboden, §tu se do sada izvodilo pritis-
kom na spojnikovu pedalu 37 (sl. 9), Kod
uredaja po ovom pronalasku se oslobadanje
vrsi automatski i1 to pomocu zupcéanika 21
(slika 1 i 9), koji se isto tako nalazi na
osovini 19 i pogoni mali zupCanik 38 sa
upola manjim pre¢nikom. Ovaj zupcanik 38
obrce za vreme Cetvrtine obrtanja tocka 21
pomocu svog krivajnog Cepa 39 i poluge
40 na zatezanje donji krak spojnikove pe-
dale 37 i time iskljucuje motorov spojnik,
lako, da se sad prekljucivanje u menjackom
mehanizmu moZe nesmetano vrSiti. Za
vreme druge cetvrtine obrtanja zupcanika
21 zupcanik 38 ponovo izvodi polovinu
obrtanja i potiskuje natrag polugu 40 na
zatezanje. Slobodni kraj ove poluge ima
prorez 40°, u kojem se cep 37" pedale 37
moZe slobodno kretati za vreme povratnog
kretanja poluge 40, tako, da povratno kre-
tanje motorove spojnikove pedale 37 biva
odgovarajuci kofeno pomocu kocnickog ci-
lindra 41 sa uljem i da se izvodi postup-
no poncvno ukljudivanja motorovog spoj-
nika. PoSto se pomeranje zahvataca 25 vrSi
pomocu polovine obriaja osovine 19 ko-
nusnog zupcanika 18, i posSto se dalje na
polovini puta ovog pomeranja najpre izvodi
izmicanje jednog hoda i na drugoj polovini
pomeranja se vrsi ubacivanje drugog hoda,
to je jasno, da se izmicanje i ubacivanje
motorovog spojnika vrSi pomocu zupcanika
38 za vreme izmicanja odnosno ubacivanja
hoda pomocu zahvataca 25.

Regulator 16 koji je pogonjen moto-
rovom osovinom ostaje kod vezivanja uvek
u obrtanju i stara se na opisani nacin za
ukljucivanje drugog i treceg hoda, ¢im iza-
brani, prvobitni poloZaj gasne pedale 48
(sl. 1) kod postojecih prilika drumova pro-
uzrokuje povecanje broja obrtaja motora.
Tada caura 49 regulatora vuce donji krak
oscilacione poluge 50 u levo, dok drugi
krak pomera poluge 51 i 52 u desno, tako,
da upravljajuéi kotur 4 biva obrtno pome-
ren za jedan ispad 6. Usled toga mora
uvek zapiruc¢i zubac 5 da zapiru¢u polugu
7 ponovo oslobodi i da ukljuéi pomoéni
spojnik 10, 12 i jednovremeno ukljuéni ko-
tur 3 pomera ukljuéno telo 29 za ugao,
koji podeSava najblizi slede¢i ukljucni stu-
panj u odnosu prema susedoom zahva-
tacu 25.

Regulator 16 i duZine kraka prenosne
poluge 50 tako su izabrani da se ukljudi-
vanje sledeceg stupnja brzine viSi samo
tada, kad se broj obrtaja motora promeni
na primer za viSe od 20% . Ako na primer



najpovoljniji broj obrtaja motora iznosi
3300 za minut i ako on pri ovom broju
obrtaja vozi kola treCom brzinom, t.j. sa
direkinim motorovim spojnikom na ravnoj
putanji i ako naide na nagib, koji broj
obrfaja kod motora smanjuje na 2400, ti
uredaj vrSi ukljucivanje na drugi stupanj
brzine. Motor dostiZe priblizno opet prvo-
bitni broj obrtaja od 3000. Da bi se obez-
bedilo ovo 20-procentno povecanje i sma-
njivanje od poloZaja za najmanje davanje
gasa do polozaja gasne poluge za puno
davanje gasa, obrtni ¢ep 53 prenosne po-
luge 50 smesten je pomerljivo, i to na pri-
mer na taj nacin, §to je postavljen na obrt-
nom koturu 54 (sl. 13) i pomocu gasne
pedale 48 se moZe iz polozaja 53 obrta-
njem kotura 54 pomerati do poloZaja 53'.
Kotur 54 je vezan sa gasnom pedalom 48
pomocu krivaje 55 i poluge 56 i eventualno
joS pomocu mehanizma puZa sa automat-
skim zatvaranjem (sl. 1) i obrée se pri pri-
tisku pedale, tako, da cep 53 dospeva u
tackasto pokazani polozaj 53’ (sl. 13). Time
se polozaj poluge 50 tako menja, da on
sada viSe pri prvobitno odredenom broju
obrtaja ne ukljuuje manju brzinu, ve¢ pri
vecem broju obrtaja. Ovim pomerljivim po-
stavljanjem obrtnog €epa 83 osciliSuce po-
luge 50 postize se to, da se pri svakom
polozaju gasne poluge 48 uredaj samo ta-
da prekljuCuje na vecu ili manju brzinu,
ako se svagdadnjem poloZaju pedale odgo-
varaju¢i broj obrtaja povecava ili smanjuje
za 20% zato, Sto se brzina kola povecava
usled voznje po ravnici ili Sto se smanjuje
usled voznje uz brdo, a ne, ako se daje
viSe ili manje gasa. SI. 14 pokazuje jedan
diagram razlicitih poloZaja oscilacione po-
luge 50 pri praznom hodu ,0* i pri brzi-
nama I, II, i Ill, kojima odgovaraju brojevi
Ny, 0y, N, n, obrtaja, Ako se na primer
kola kreéu uz brdo drugom brzinom ,II* i
ako voda zgazi na pedalu za gas da bi
ubrzao kretanje kola, to pomerljivi éep 53
dospeva u polozaj 53’, kola se dakle krecu
brze, i prekljuéivanje brzine na kraju pe-
njanja se ne vrsi viSe od drugog na tredi
stupanj pri broju n, obrtaja, ve¢ pri pove-
€anom broju n2’ obrtaja, usled €ega je po-
stignuto nameravano ubrzanje kola. Ruko-
vanje uredajem pomocu rune poluge 1
(sl. 1) ograni¢uje se na pokretanje napred i
nazad, kao i na zaustavljanje kola. Pri na-
glom zaustavljanju se poluga dovodi u ne-
utralan srednji polozaj, usled Cega uredaj
odmah vraéa mehanizam na prazan hod.

Detalji uredaja mogu biti i drukéije
izvedeni, a da se time ne utiCe na bitnost
pronalaska.

Patentni zahtevi:

1) Uredaj za automatsko ukljutivanje
menjatkog mehanizma zupéanih toékova
kod motornih vozila pomoéu jednog jedi-
nog obrtnog i pomerljivog zahvatata, na-
znacen time, Sto ima stupanjsko ukljuéno
telo (29) koje zahvata¢ (25) dovodi u zahvat
sa pojedinim ukljuénim viljuSkama (30, 31,
32) mehanizmovih hodova, i koje se po-
mocu centrifugalnoz regulatora (16) moze u
zavisnosti od broja obrtaja motora stupanj-
ski i automatski podesSavati, i §to ima po-
gonski mehanizam (17, 18, 23, 24), koji
pomera zahvata¢ (25) pri svakom novom
podeSavanju ukljuénog tela.

2) Uredaj po zahtevu 1, naznacen
time, $to se pogonski mehanizam (17, 18,
23, 24) za pomeranje zahvataa (25) stav-
lja u dejstvo pomocu pomoénog spojnika
(10, 12) koji je pogonjen motorom i obiéno
se zapreCuje zapro€nim mehanizmom (5, 7,
8, 9), koji se jednovremeno pri svakom stu-
panjskom podeSavanju ukljuénog tela (29)
oslobada upravljaju¢im organom (4).

3) Uredaj po zahtevu 1 i 2, naznacen
time, Sto je pogonski mehanizam za pome-
ranje zahvata¢a izveden kao mehanizam
prenosnih poluga (18, 22, 23, 24), i op-
remljen je uredajem (20, 42, 45, 46) za u-
bacivanje, koji zapiru¢i mehanizam pogon-
skog mehanizma po svakom tamo i amo
kretanju prenosne poluge (24) ubacuje u
zaprecni polozaj.

4) Uredaj po zahtevu 1 do 3, nazna-
¢en time, Sto se prelaz od jednog ukljué-
nog stupnja na drugi vrsi na ukljuénom
telu na polovini puta poduznog pomeranja
zahvataCa (25) i zahvata¢ se time pomera
popretno prema poduZnom pomeranju i
biva ubafen u odgovaraju¢u ukljuénu vi-
ljuSku mehanizma.

5) (Uredaj po zahtevu 1 do 4, nazna-
Cen time, Sto se podeSavanje ukljucnog tela
(29) za zahvataé i jednovremeno oslobada-
nje zapre¢nog mehanizma (5, 7, 8, 9) za
pogonski mehanizam zahvataca vrsi pomodéu
upravljaju¢eg organa (4) koji se s jedne
strane preko poluga (35, 36, 34) nalazi u
vezi sa ukljuénim telom (29) zahvataca i s
druge strane pomocéu poluga (52, 51, 50)
sa regulatorom (16).

6) Uredaj po zahtevu 1 do 5, nazna-
¢en time, $to se upravljajuca kretanja regu-
latora (16) prenose ma upravljajuéi organ
(4) uklju¢nog tela preko osciliSu¢eg ¢lana
(50) i poloZaj oscilacione osovine (53) is-
toga se moZe u odnosu prema regulatoru
prinudno menjati stavljanjem u dejstvo kol-
ske poluge (48) za gas.
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