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Dosad upotrebljavane naprave za meha-
nicko rijeSavanje prostornih funkcija F(x,y,
z) = 0 ili z = f(x,y) su poznata zakrivlje-
na tijela, koja su pomicna ili u dva medusob-
ne okomita smjera x, y ili su zakretna oko
jedne ose i pri tom aksialno pomicna, tako
da svaka tacka njihove povrSine odgovara
jednoj vrijednosti funkcije f(x, y) = z, koja
se pomocu bilo kojega prikladnog organa za
otipkavanje, kao ticala ili sl. snimi i prenese
u napravu za mehanicko radunanje,

Ovaka zakrivljena tijela imaju, kako je
poznato, veliki nedostatak, da je tacna tvor-
nicka izvedba njihove poviSine, koja je od-
redena prostornim koordinatama x, y, z po-
jedinih tacaka, vanredno teSka i dugotrajna,
a da i ne spominjemo, da je naknadno mi-
jenjanje oblika skoro nemoguce.

Ovaj nedostatak vklanja se prema pro-
nalasku tako, da se prostorna vrijednost funk-
cije z = f(x, y), koju treba mehanicki prika-
zati, rastavi pomocu dovoljnog broja (n) dje-
lomi¢nih vrijednosti u ravne, odn. dvodimen-
zialne profile, na primjer: z, = i(x,, y),
Zy= [(X,, ¥), Zn = f(Xa ,y) gdje su x, x2,X, kon-
Stantne, u odredenim intervalima odabrane
vrijednosti, Nakon toga se sve ove ravne
profilne krivulje prikazu pomocu odgovaraju-
¢ih savijenih, medusobno kruto spojenih me-
talnih vrpea, od  kojih svaka djeluje pomotu
odgovarajuceg broja pomiénih, kako treba vo-
denih oduzimaca ordinata na jeduu daljou elas-
ticnu metalnu vrpcu tako, da ovi oduzimaéi sku-
pa prema svom relativnom poloZaju yy, Vayue.

yn prema sistemu krivulja z,, zz, .. . z, snimaju
i prenose na napravu za racunanje poprecni
profil traZene funkcije na pr.: z,, = (%, vy),
29 == [(Xgy Ya)soo-29g = (X0 ¥a) o0 oo Zam =
fiXy, ym) itd.

Predmet pronalaska prikazan je na na-
crtu u dva primjera oblika izvedbe, pa Sl. 1
prikazuje u perspektivi prostorni oblik izved-
be, SI. 2 ravni oblik izvedbe u pogledu spri-
jeda i Sl 3 isto u presjeku 1 pogledu sa
Strane.

Prema SI. 1 providena je ploéa 5, koja
leZi u x—y ravnini i pomi¢na je u y-smijeru,
kvadrati¢no razdijeljenim provrtinama, u koji-
ma leZe vijéane matice 6, koje su nepomicne,
ali se mogu okretati, U svaku od ovib je
usarafljen paralelno sa z-osi poloZajni svor-
nik 3, koji na svom gornjem kraju ima kli-
jeSta 3a za po jedau pravokutno profilira-
nu metalnu vrpcu la, 1b, Ic. Pojedine me-
talne vrpce su ovde tako savijene, da njihov
oblik zadovoljava jednacine z,—f(x,, y), zo—
f(x,, ¥), zg = [(x,, y) itd., prt ¢em x, nx: od-
govara n-terostrukoj stranici razdijelnih kvad-
rata, te su tako upete u potpornim klijestima
3a, da njihova srednja ravnina stoji paralelno
prema yz-ravnini, Svaka od ovih vrpca sluZi
kao organ za vodenje za po jednu pomicnu
motku 8a, 8b, 8c, koja je paralelna sa z-osii
odozdo providena jednim kliznim klijeStima,
pri ¢em su ovi stupovi medusobno jednako
dugi i leZe zksialno pomi¢ni u Cvrstoj rucki
7, tako da njihove ose leZe u ravnini, koja
je okomita na xy-ravninu. Svaka od ovih po-
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mi¢nih motki nosi na svom gornjem kraju
zakretno smjeStena uporna klijesta 18—19,
koja drze celiénu vrpcu 9, koja se svrsishod-
no sastoji iz dvije ili viSe Celicnih lamela, pa
prema tome njezina vertikalna srednja rav-
nina leZi paralelno sa xz-ravninom. Pomica-
njem ploe 5 prema ru¢ki 7 u y-smjeru mi-
jenja ova Celitna vrpca svoj oblik prema jed-
nacini ziw=—E(X;, yx) 1 sluZi kao klizni organ
za oduzimaé mjerenih vrijednosti 11-—14, koji
se vodi u leZajnom kraku 10 paralelno sa z-
osi, te je njegovo pomicanje odredeno sa
z — I(x, y), ako y prikazuje relativno pomi-
canje osnovae ploce 5 u y-smjeru, a X po-
micanje leZajnog kraka 10 u x-smjeru u od-
nosu prema mircom poloZaju leZajne rucke 7.

Ovaj oduzima¢ 11 obuhvata pomocu
kliznih klijeSta 20 vrpcu 9 i zahvaca kao na-
zubljena letva 12 u ceoni zupéanik 13 na
osovini 14, ¢iji kut zakreta izlazi kao mjera
traZzene funkcije.

Da bi se izbjeglo prelamanje vrpca la,
1b, 1c na upetim mjestima moraju fakeder i
uporna KklijeSta 3a i klizna klijeSta 3b biti
vrtiva i to prva na svornicima 3, a ona druga
na oduzimacima 8, kako se to vidi na vrpci
la. Ova leZi u klijeStima 15, 16 svornika 3,
koja su obrtljiva oko zatika 17, i nosi odu-
zima¢ 8a pomocu kliznih klijeSta 15°, 16,
koja su obrtljiva oko zatika 17°.

Naravnavanje vrpca za vodenje moZe
se izvesti zakretanjem matica 6.

Zbog uStednje prostora moZe se pro-
storno zakrivljeno tijelo napraviti kao ravni
kompleks za vodenje krivulja (SI. 2, 3).

Projiciraju li se na SI. 1 prikazane vrpce
la, 1b, 1c i 9 paralelno sa xy-ravninom pod
nekim povoljnim kutem na yz - ili xz-ravninu
i pomaknu li se pojedine linije projekcije
vertikalno i eventualro takoder horizontalno,
tada se svodi zadatak, koji trerijeSiti, na pro-~
blem u ravnini,

Potporni svornici 3 prema Sl 1 su ov-
de na Sl 21 3 uévrieni kao vijéana vretana
23 sa paralelnim osovinama u ravni okvir 29,
koji je smeSten pomican u y-smjeru u jednom
nepomi¢nom okviru 22—30, Na ovim vij¢a~
nim vretenima sjede obrtljive vijane matice
24, koje leZe u kockastim provodnim trupi¢ima
25 tako da se mogu zakretati, ali su sigurne
protiv pomicanja. U ovima je smjeSten oko-
mito na vijéano vreteno i na smjer pomica-
nja okvira 29 obrtljivi zatik 26, koji je tako-
der osiguran protiv pomicanja, Ovi zatici su
pomoc¢u diametralnog raspora izradeni u stez-
ne Celjusti 26, 27, te kao takve nose metalne
vipce la, 1b, lc. Na ovima sjede pomocu
zakretnih klijeSta 20 oduzimaédi 83, 8b i 8c,
koji se u z-smjern vode u nepomi¢nom dijelu
okvira 30 i na gornjem kraju nose kao na
Sl, 1 elasti¢nu Celiénu vrpcu 9 pomocu zakret-
ljivih potpornih klijesta 18—19. Oduzimanje

mjerenih vrijednosti z izvodi se sa celicne
vipce isto onako kao kod oblika izvedbe na
S 1.

Jasno je, da se kod ova cba oblika iz-
vedbe moZe vrlo lako provesti adjustiranje
oblika krivulje mijenjanjem visine potpornih
motaka zakretanjem vijcanih matica 6, 24 odn.
zatvarata motke 28a,

Natin djelovanja ove naprave je sada
jesan. Pomakne li se ploca 5 (Sl. 1) odn.
okvir 29 (Sl 2, 3) u y-smjeru za veli¢inu
yx i leZajni krak 10 oduzimaca mjerenih vri-
jednosti 11—14 za veliinu x; , tada se poc-
makne ovaj poslednji u z-smjeru za fraZeni
iznos zy— f(xi, yx ).

Medutim je poZelino, da se y-vrijednosti
osnovnih linija 2z, — f(x1, y), 2 — f(x:, y),
7y = f(x;, y) ne unesu kao neovisne variable
u trazene prostorne funkcije, nego da se sa-
mo uzimaju kao funkcije dviju nezavisnih
variabla p i q. Promjena prije opisanog uredaja,
koja zadovoljava taj uvijet, postizava se tako,
da se namjesto na Sl. 1 vidljivih aksialno
pomi¢nih vijéanih vretena 3 upotrebe glatki
svornici, ¢ije se aksialno pomicanje p izvodi
na pr. pomocu vrtivih zakrivljenih plo¢a, ko-
je se ispod njih nalaze. Pomicanja osnovne
ploge 1 u y-smjeru izvode se tada prema q-
vrijednostima, dok se p-vrijednosti uvodc u
mehanizam kao zakretni kutevi osovina za-
krivljenih ploca, koje leZe paralelno sa x-osi
u osnoj ravnini glatkih svornika (3).

Patentni zahtevi:

1.) Postupak za mehani¢ko prikazivanje
prosternih funkcija, naznacen time, Sto se tak-
va funkeija [z—{(x, y)] rastavi pomocu dovolj-
nog broja dvodimenzionalaih parcialoih funk-
cija [z, = H(x;, y), 2 = 0(xs, y), 2, =T
(x5 y)...), od kojih se svaka prikaZe kao kri-
vulja nekog svrsishodno odabranog parametra
(Xy. X5, X,..) pomo€u jedne prema njemu sa-
vijene vrpce (la, 1b, Ic), pri cem su sve ove
metalne vrpce medusobno C&vrsto spojene
pomocu jedne plo€e (5) odn, okvira (29) i
svaka od njih pomife sa z-smjerom traZene
funkcije paralelno vodeni organ za prenaSanje
(8a, 8b, 8c), koji tako izmjeni oblik elasti¢ne
metalae vrpee (9), da oduzimac mjerenih vri-
jednosti (11 do 14), koji je voden paralelno
§a smjerom pomicanja (z) organa za pre-
nasanje, te je prema ovim poslednjima reia-
tivno pomifan u smijeru parametra krivulje
(X, Xs, X,), daje traZenu vrijednost funkcije
kao relativni pomak prema svom leZaju za
vodenje (10).

2.) Naprava za provadanje postupka po
zahtjevu 1, naznafena time, sto su nosaci
(3, 23) metalnik vrpca (la, 1b, 1c) tako po-
razdijeljeni na jednoj ravnoj ploci (5), da



njihove srednje ravnine leZe paralelno sa smje-
rom ordinate (y), dok je ova ploca u tom
smjeru pomi¢na relativno prema leZistu (7)
organa za prenaSanje (8a, 8b, 8c).

3.) Naprava po zahtjevu 1, naznacena
time, Sto su potporni leZaji metalnih vrpca
(la, 1b, lc, 9) pomiéni u smjeru traZene
ordinate (z), tako da se oblik tih vrpca moZe
lako naravnati.

4.) Naprava za provadanje postupka po
zahtjevu 1, naznaden time, Sto sradi$nje rav-
nine metalnih vrpca (la, 1b, lc) padaju u
jednu zajedni¢ku ravninu.

5.) Naprava po zahtjevua 4, naznacena

time, sto potporna klijeSta metalnih vrpca (1a,
1b, 1c, 9) leZze u svojim nosacima (3, 23, 8a,
8b, 8c) tako, da se mogu zakretati.

6.) Naprava po zahtjevu 4 i 5, nazna-
Cena time, $to organi za prenasanje ordinata
(8a, 8b, 8c, 20) imaju s obje sirane plosnate
zglobove, koji pomocu po jednog para zatika
obuhvataju sjedne strane metalne vrpce (la,
1b, lc. . .), a s druge strane zajedniCki no-
Senu elasti¢nu metalnu vepcu (9), sa koje se
moZe uzeti traZena vrijednost funkcije pomo-
¢u slicnog plosnatog zgloba (20) sa parom
zatika.
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